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Vynélez FeSi zpiisob fizeni rychlosti a na-
pétl niti nebo pésovitych dtvart p¥i jejich
pievijeni, zejména k dosaZeni vyrovnani je-
jich -délek pfi soufasném previjeni né&koli-
ka pésovych Gtvardt na jeden spoledny val,
jako napiiklad p¥i sdruZovdni osnov u .ang-
lického zpiisobu snovéani apod.

PouZivany zpfisob anglického snovani a
pfipravy osnov spodivd v tom, ¥e jednotlivé
nit& v poltu cca 500 aZ 800 se odvijeji z ci-
vek umisténych na civednicich. Nit& jsou
-pravideln® roziFazeny po celé §i¥ce budouci
osnovy a takto se navijeji na anglickém sno-
vadle na osnovni v4l. Pfitom se délka navi-
jenych osnovnich nitf a tim i délka dfn&i
osnovy me¥fi pomoci zafFizeni, které je sou-
Césti snovaciho stroje. Podle potfebného po-
¢tu niti' v osnov&, nap¥. cca &ty¥i a¥ Sest ti-
sic, se dfl¢i osnovy prisluiného po&tu {sku-
piny) osnovnich v&lli pFevijeji na jedno
osnovni vratidlo, coZ se provadi zpravidla
na Slichtovacim nebo navijecim stroji. Jed-
notlivé osnovni vély s navinutymi dil&imi
osnovami jsou pFitom .oto&n& uloZeny na
stojanech a kaZdy v4l je samostatn& p¥i od-
vijeni brzdén mechanickou trecf brzdou tak,
aby se hotov4d osnova navijela na osnovni
vratidlo pod uritym napé&tim. Psobenim

rzngch vivii se skutetné délky dildich-

osnov odvijengch soutasn¥ ze skupiny vali
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od sebe znaln¥ li¥f, co¥ viak lze zjistit a¥ ke
konci procesu odvijeni, kdy je jiZ na jaky-
koliv zasah k vyrovnani délek pozds. Vyu#i-
telnd délka osnovy navijené na spoletné
osnovni vratidlo je pfitom urdovédna vZdy
nejmensi délkou dfléi osnovy z dané skupi-
ny. Zbytky diléich osnov z ostatnich véalf

- skupiny tvof{ odpad, ktery dosahuje rddovs

desitek metrd kvalitnich osnov p¥i kaZdém
cyklu vymény nasnovanych véal& - -
Nevyhoda zna¥ného odpadu je t6m¥F¥ od-
stranéna zplsobem ¥{zeni rychlosti -a napé-
t nitf nebo pésovitych ‘Gtvarfi p¥ jejich pre-
vijeni, zejména k dosaZeni vyrovnéni jejich
délek pfi soudasném previjeni nskolika pé-
sovitych ttvarQi na jeden spoleény vél, jako
nap¥fkiad pH sdruZovéni osnov u anglické-
ho zpisobu snovéni, podle vynélezu, jehoZ

‘podstata spo&ivd v tom, ¥e se spolu s nits-

mi nebo s kaZdym pésovitym tGtvarem vede
alespoii jeden podélny ttvar opat¥eny Fidi-
cimi signély pro &idlo programové regulace
brzdného momentu nejméns jednoho odvi-
fjeného valu. Regulace brzdnych momentd
jednotlivfch odvijenych vélcit s pasovitymi

~ Gtvary se provadi v z&vislosti na délkovém,

asovém ¢&i kvantifikovaném rozptylu nebo

fdzovém posunu Fidicich signéld, odpovida-

jicich pésovitych ttvard. ' )
‘Zpisobem fizeni rychlosti a nap&ti nitf
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nebo pésovych Gtvarl p¥i jejich previjent

podle .vyndlezu se dosdhhe zcela automa-
tické kompenzace v celém prib&hu opera-
ce pFevijeni nestejné délky osnov. Timto

zplisobem lze dosdhnout soufasného rovno-
mérného odvijen! niti nebo - pésovitych .1a- -

tvard z vice rdznych jednotek.
Signdly se naprogramuji p¥i operaci sno-

vani na nositele 81gna1u tj. pfidavné vidk- -

no ve form#& napi. specidlni p¥ize, monofi-
lového vidkna s dispergovanym FeO ve hmo-
18, ocelovy drét, lanko apod., ktery je scho-
. pen zaznamen&vat magnencké elektrickeé,
optické nebo Jjiné vhodné signédly takového

druhu, aby na ' n& pii nésledné operaci od- .
vijeni mohlo spolehlivé a rychle reagovat

snimaci zaf¥izenf, nap¥. sepnutim nebo vy-
pnutim relé. PF¥l navijeni osnovy na sno-

vadle se pomoc! programovaciho zafizeni

naprogramuji na nositele signélu, ktery se

naviji..soutasné s osnovou na véal, impulsy. .

po pFesné stejnych délkdch navijené osno-
vy, nap¥. v intervalech po 5 metrech. Celko-
vé délky snovanych osnov jsou dény vidy

stejnym poltem naprogramovanych impul- -

st pro skupinu osnov, kterd se bude navijet
na spoleéné osnovni vratidlo. Pofet impulst

se eviduje nebo i nastavuje na pofitadle.

TaKkto nasnované vély, opati‘ené programem
dle popsaného zptsobu,'se v p¥{sludném po-
¢tu skupiny, nap¥. 10, umisti na odvijec!
stojany. KaZdy *vél skupiny se..opatff nap¥f-
klad pf¥idavnou brzdou, kterd se uvédi v &in-
nost prostfednictvim relé. PFi zakl4déni
osnov do stojanu se nositel signdlu od ka¥-
dého védlu zavede do pfisludného snimace
signédlu, kterych je v &innosti stejny podet
jako; nasnovanych vAld - jedné skupiny. U
snimald signdllt mbtZe byt umistdno navije-
ci astroji, jehoZ &innosti se nositel signélu
naviji na civku a po vymazéni zdznamu lze
tohoto nositele opakovan& pouZivat. - . .
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1 Zpﬂsob i‘izeni rychlostl a napétI niti
nebo -pésovitych Gtvard pH jejich ‘pfevijen,
zejména 'k _-dosaZeni vyrovnéni jejich délek
p¥l souBasném’ pievijeni n&kolika pésovi-
tgch dtvard na -jeden spoleény vél, jako na-
priklad pfi sdruZovédni osnov-u anglického
zplsobu- snovéni, vyznadujici se tim, Ze se
spolu s nit¥mi nebo s kaZdfm pésovitym G-
tvarem vede-alespoil jeden podélny utvar,
opatfeny ¥idicimi signdly pro &idlo progra-

4

Hlavni souldsti kaZdého snimace je &idlo
se za¥izenim, které reaguje na prichod no-
sitele mgnélu s kaZd¢m naprogramovan§ym
impulsem, nap¥. sepnutim relé. Na polédtku
procesu odvijeni osnov-sefadi se dil¢f osno-

vy . tak, %e prynf{ naprogramovany .impuls

kaZdé dil(’fi osnovy se nachéz{ v z6n¥ sni-
maci, tj. viechna relé snimatl reaguji na

~tento impuls témé&F soufasnd. Impulsy od
. jednotlivych relé jsou vyhodnocovény a Fidi

napf. zapinani pfidavngch brzd u jednotli-
vych v4lfl po urditou nastavitelnou dobu p¥i
procesu odvijenf, v zdvislosti- na €asovém
nebo délkovém rozptylu odpovidajici skupi-
ny impuls@ pfi priichodu z6nou snimatd.

" Celé zafizenI pracuje v principu tak, Ze do-

jde-li z jakychkoliv p¥i€in k p¥edbihani na-

-programovanych impulsd, a tedy i odpovi-

dajici dil¥f osnovy, z jednoho odvijeného .
vélu vi&i ostatnim vdlim skupiny, provede
popsané. zafizen] jeho-pribrzdéni tim, ¥e se
uvede v &innost na uréitou dobu pi‘islu§n&
pfidavnéd brzda. Zarizen! mtZe byt téZ pro-
vedeno tak, Ze pfl zpoZdovani impuls@t od

- uréitého vélu které by vybodovalo z urde-

ného rozptylového pole, se provede &é4stet-
né odbrzd&ni piislu¥ného vilu. MoZnéd je i

.. kombinace obou zpdsobd.

Za¥{zeni popsanym zpﬁsobem zcela auto-
maticky kompenzuje v celém prib&hu ope-
race previjeni nestejné délky osnov. Mo¥né
je 1 poloautomatick4 &innost za¥{zen{ v tom
smyslu, Ze eod snima&d impulsli a vyhodno-
covaciho zafFizen! jsou obsluze stroje d4vé-
ny v pritb&hu odvijeni pouze informace o

- tom, ktery z v4ld je t¥eba p¥ibrzdit, p¥ip.

odbrzdit a vlastni regulujic{ zé&sah provede
obsluhujici persondl ru¢né.

Zplsob podle vynélezu je moZno pouZit
wv3ude tam, kde je t¥eba dosdhnout soufas-
ného rovnom#rného odvijeni niti hebo pé&-
sovitych ttvard z vice riznych jednotek. -

PREDMET VYNALEZU

moveé regulace brzdného momentu nejméné
jednoho odvijeného vélu.
2. Zpiusob Fi{zeni podle bodu 1 vyzna&ujici

se tim, Ze regulace brzdnych momentd jed-

notlivgch odvijenych vAlG. s péasovitymi G-
tvary se provadi v z&vislosti na délkovém,
tasovém ¢i kvantifikovaném rozptylu. nebo
fédzovém posunu  Fidicich signédltt odpovida-

jicich pésovitych titvard. a
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