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(64) Zavésny manipulator pro ukladani ocelovych profila

0%elem navrZeného reeni je dosaZeni
dspory pracovnich sil p¥i moZnosti uklad4-
ni vSech vyrdb&nych profill. Uvedeného
idelu se doséhne pripevnénim dvou krajnich
nosi¢d a dvou vnit¥nich nosidt k z&vésné
traverze. VSechny nosie jsou vzajemnd
propojeny klikovym h¥idelem spojenym
na svych koncfch v krajnfch nosi&ich
s pohonnou jednotkou. Nosife Jjsou opat¥eny
ojnici jednim koncem spojenou s klikou
klikového h¥fdele a druhym koncem s Fet&zo-
vym kolem, které je FYetézovym pFevodem
spojeno s Yet&zkou upevnénqu na vietenu
opatfenému hornim a dolnim elektromagnetem
se svym vym&nnym pdlovym ndstavcem. Na
tdhle ojnic je nasunuta pruZina opat¥enéd
na svém hornim konci &olkovym loZiskem,
jenZ je p¥ivrédceno ke kluzné desce.
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Vyndlez se tykd zdvésného manipuldtoru pro ukldddni ocelovych profilll s nutnosti obré-
ceni velkoprofilové oceli v expediénim dseku vdlcoven z odbavovacich ro%td do p¥epravni hra-
né a YeSi dsporu pracovnich sil p¥i mofnosti ukl4dé&nf v3ech vyrédb&nych profild.

Dosud se ocelové profily tvart U, L, E, % po d&lenf, rovndni a t¥{d&n{, ukliddaji do p¥e-
pravnich hrédni{ z manipula®niho rodtu tak, Ze jsou na ro$tu obr&ceny dle pot¥eby rudni pikou
a pak pdrem kled3ti, zav&Zenych na traverze je¥abu, obsluhovanymi dv&ma pracovniky jednotlivd
ruén& upnuty, zvednuty a dopraveny na misto uklddédni, kde op&t pracovnici obsluhy tyto kledtd
uvoliuj{ a cyklus se opakuje. Nevyhodou je n&ro&né fyzické zatifenf obsluhy a jej{ stflé bez-
prost¥edni p¥itomnost v udrazu nebezpeéhém prost¥edi. Dal$im nedostatkem je ndro&nost na polet
t&chto manipuladénich précovnikﬁ‘y ff;sménném provozu, Také je znédmo uklddéni profild elekto-
magnety zavédenych na'jefébq.:Nevyﬁodqd:jgiéde;moinést ukl&déni jen t&ch profilli, které nevy-
faduj{ obrdceni tj. tvaru I, é-étéﬁqﬁnicé.f::'

Uvedené nedostatky odstraﬁuje zévésny manipuldtor pro uklddani ocelovych profild, podle

vynédlezu tvofeny z&vdsnou traverzou, k ni jsou pFipevn&ny dva krajni nosile a dva vnit¥ni
nosie. Podstatou vyndlezu je, Ze vSechny nosile jsou vzdjemn& propojeny klikovym h¥idelem,
spojenym na svych konich v krajnich nosiéfch s pohonnou jednotkou. Nosife jsou opat¥eny ojni-
c{ jednim koncem spojenou s klikou klikového h¥ifdele a drubym koncem s Feté&zovym kolem, které
je tetdzovym p¥evodem spojeno s Yetézkou upevnénou na v¥etenu to&nd uloZeném v bofnicich
dolni d4sti kaZdého noside a opat¥enédmu hornim a dolnim elektromagnetem s vymé&nnym pélovym
nastavcem. Na téhle ojnic je nasunuta pru’?ina, opat¥end na svém hornfim konci Colkovym loZis~

kem, jenZ je svym felem pfivriceno ke kluzné desce upevn&né v horni &&sti nosile.

Vyhodou zdvé&sného manipuldtoru podle vyndlezu je, Ze obsdhne ukldddni celého vyrobniho
programu jen jednim pracovnikem - jefdbnikem. Vfhodou je rovn&Z jeho lehkd ovladatelnost, ti-
chost chodu, nendrofnost na fyzickou schopnost obsluhy a bezpelnost préce.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzornéno pfikladné provednei z4védsného manipuldtoru, podle
vyndlezu, kde na obr. 1 je jeho &elnf pohled, na obr. 2 je jeho bo&éni pohled sm&rem-P- z obr. 1
p¥i manipulaci s-L-profilem - bez otd&eni , na obr. 3 je jeho bo&ni pohled smérem -P- z obr. 1
pfi manipulaci s-L-profilem - s otolenim o 180° a na obr. 4 je Yez rovinqu A-A z obr. 1.

z4v&sny manipuldtor pro uklddédni ocelovych profild v p¥ikladném proveden{i podle vyndlezu
sestdvd ze z4vésné traverzy 1 zavdSené na lanech 2 jefdbové kolky. K zdvésné traverze 1 jsou
ptipevnény dva krajni nosie 4 a dva vnit¥ni nosife 6. VSechny noside 4, 6, jeZ jsou krabico-
vé konstrukce, jsou vzdjemn& propojeny klikovym h¥idelem 3 spojenym na svych koncich, které

jsou uloZeny v krajnich nosiéfch 4 s pohonnou jednotkou 5.

NosiCe 4, 6 jsou opat¥eny ojnici 13 jednim koncem spojenou s klikou klikového h¥idele
3 a druhym koncem s ¥et&zovym kolem 12, které je Yetdzovym p¥evodem 11 spojeno s Fetézkou
10 upevnénou na vfetenu 7 opatfenému hornim a dolnim elektromagnetem 9, 8. V¥eteno 7 je tod&né
uloZeno v bo&nicich dolni hékovité &4sti kaZdého nosife 4, 6. K elektromagnetim 9, 8 jsou
pfipevnény jejich vym&nné pélové nastavce 18, 17. Na téhle ka%dé ojnice 13 je nasunuta tla&ni
pruzina 14 opat¥end na svém hornim konci Golkovym loZiskem 15, jenZ je svym Celem p¥ivrédceno

ke kluzhé desce 16 upevnéné v horni &4sti nosile 4, 6.

Pfed zapoletim ukldddni je manipuldtor zavéSen na lana 2 kolky je¥dbu, elektronapdjeni
i ovladdéni je provedeno provéSenymi kabely z kabiny jeiébu a elektromagnety 8, 9 jsou osaze-

ny rychlevyménnymi pdlovymi ndstavei 17, 18 pro urdeny profil. P¥i uklddéni profild, které

se neobracejf, to je nap¥. profil I nebo H najede je¥dbnik, dolnimi elektromagnety 8 opat¥eny-
mi plochymi pélovymi ndstavci 17 na horni plochu profilu, upne jej, zvedne a dopravi na misto
uk1l8ddni. VvV pf¥ipadd ukladdni profilu nap¥. tvaru rovnoramennych dhelnikl je nejda¥ive nutno
vyménit pdlové néstavce 17, 18 za ty, které jsou urleny pro tento profil. Poté je dolnimi
elektormagnety 8 uloZena prvni vrstva o lichém po&tu thelnikd. Druhd - sudéd vrstva je nabirdna
hornimi elektromagnety 9 a to tak, %e jefdbnik podjede té&mito elektromagnety 9 pod Groveh
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horni hrany ro$tu, na kterém jsou udhelniky skladovdny, zvedne je a za jizdy k mistu ukléddénf
jej otolf o 180°. Ppak je uklddd na lichou vrstvu. Toto se opakuje aZ do ulo%eni celé hrané.
P¥i ot&feni elektromagnetdy 19, 8 o 180° se Zelo &otkového lofiska 15 opfe o kluznou desku
16. Tim dochéz{ ke stlalovani prufiny 14, jeji{ napét{ vzristd, Cim? pisobi jako reakce proti
korutfcimu momentu, ktery svou hmotnosti vyvozuje obrdceny predmét.

PREDMET VYNALEZU

Z&dvésny manipuldtor pro ukléddénf ocelovych profill, tvofeny zav&snou traverzou, k niZ
jsou pripevnény dva krajni nosi¢e a dva vnit¥n{ nosile vyznaleny tim, Ze vSechny noside (4, 6)
jsou vzdjemnd propojeny klikovym h¥fdelem (3) spojenym na svych koncich v krajnich nosi&ich
{4) s pohonnou jednotkou (5), kde nosife (4, 6) jsou opatfeny ojnic{ (13) jednim koncem spoje-
nou s klikou klikového hiffdele (3) a druhym koncem s ¥et&zovym kolem (12), které je Fetdzovym
pfevodem (11) spojeno s Fetdzkou (10) upevné&nou na v¥etenu (7) to&né& uloZenému v bodnicich
dolnf &4sti kaZdého nosile (4, 6) a opatfenému hornfim a dolpim elektromagnetem (9, 8) se svym
vimdnngm pdlovym ndstavcem (18, 17), p¥ifemZ na téhle ojnic (13) je nasunuta pruZina (14)
opat¥end na svém hornim konci &o&kovym loZiskem (15), jenZ je svym &Gelem pfivrdceno ke kluzné
desce (16) upevn&né v hornf &&sti nosife (4, 6).

3 vykresy
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