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(54) Dispositif d’entraînement de type manuel pour volet roulant

(57) L'invention concerne un dispositif d'entraîne-
ment (1) d'un arbre d'enroulement (5) de volet roulant,
comportant une poulie (3) solidaire d'un arbre d'entraî-
nement (4) par l'intermédiaire d'un mécanisme de dé-
multiplication (6) comportant un planétaire (7) coopé-
rant avec au moins une roue-satellite (11) engrenée sur
le dispositif d'entraînement (1) complété par un méca-
nisme limiteur de couple (14), autorisant le débrayage
de la poulie (3), et comportant des moyens d'entraîne-
ment (15), associés au mécanisme de démultiplication

(6), et coopérant avec des moyens d'entraînement com-
plémentaires (16) associés à la poulie (3).

Ce dispositif est caractérisé en ce que l'arbre d'en-
traînement (4) est associé au planétaire (7) coopérant
avec au moins une roue-satellite (11) montée sur le por-
te-satellite (10) par l'intermédiaire d'un axe (12), définis-
sant lesdits moyens d'entraînement (15), et coopérant
avec au moins une lame élastique (19) définissant les-
dits moyens d'entraînement complémentaires (16) as-
sociés à la poulie (3) montée en rotation sur ledit porte-
satellite (10).
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif
d'entraînement de type manuel d'un arbre d'enroule-
ment sur lequel est enroulé le tablier d'un volet roulant,
ledit dispositif d'entraînement comportant une poulie,
d'une part, sur laquelle s'enroule au moins en partie un
cordon de manoeuvre ou analogue et, d'autre part, so-
lidaire en rotation, par l'intermédiaire d'un mécanisme
de démultiplication, d'un arbre d'entraînement en prise
avec ledit arbre d'enroulement, ce mécanisme de dé-
multiplication étant de type à train épicycloïdal et com-
portant un planétaire apte à coopérer avec au moins une
roue-satellite, montée sur un porte-satellite, et engre-
née sur une couronne fixe du dispositif d'entraînement,
ce dernier étant complété par un mécanisme limiteur de
couple, d'une part, autorisant le débrayage de l'entraî-
nement par la poulie au-delà d'un couple résistant dé-
terminé produit par l'arbre d'enroulement et, d'autre
part, comportant des moyens d'entraînement associés
au mécanisme de démultiplication et aptes à coopérer
avec des moyens d'entraînement complémentaires,
d'une part, associés à la poulie et, d'autre part, de type
élastique de manière à autoriser leur déformation sous
l'effet d'une résistance à l'entraînement déterminée en
vue de permettre une libre rotation de la poulie par rap-
port audit porte-satellite.
[0002] La présente invention trouvera son application
dans le domaine de la fabrication des volets roulants
destinés à équiper une porte, fenêtre ou analogue et
concerne, plus particulièrement, la conception des dis-
positifs d'entraînement de l'arbre d'enroulement du ta-
blier d'un tel volet roulant.
[0003] L'on connaît, d'ores et déjà, des dispositifs
d'entraînement comportant une poulie apte à entraîner
en rotation, par l'intermédiaire d'un mécanisme de dé-
multiplication, l'arbre d'entraînement d'un arbre d'enrou-
lement.
[0004] Un tel dispositif a été décrit dans le document
EP-0.692.605 et comporte, interposé entre la poulie et
ledit mécanisme de démultiplication, un mécanisme li-
miteur de couple. Ce dernier adopte la forme, d'une part
et au niveau dudit mécanisme de démultiplication, d'un
disque dont le pourtour périphérique comporte des sur-
faces en dévers et, d'autre part et au niveau de ladite
poulie, une ceinture pourvue de parois inclinées aptes,
selon le cas, à s'accrocher ou à glisser sur les surfaces
en dévers dudit disque pour, respectivement, entraîner
ce dernier ou, notamment en cas de blocage de celui-
ci, ne pas entraîner celui-ci.
[0005] Les parois inclinées de ladite ceinture sont dé-
finies par des rondelles élastiques, d'une part, équipées
de patins destinés à coopérer avec les surfaces en dé-
vers et, d'autre part, précontraintes de manière à assu-
rer une telle coopération dès leur montage sur le disque
du mécanisme de démultiplication.
[0006] On observera que la traction exercée par un
utilisateur sur un cordon associé à la poulie se traduit

par un couple exercé par la ceinture de cette dernière
sur le disque du mécanisme de démultiplication. La
transmission de ce couple audit mécanisme et, par con-
séquent, à l'arbre d'entraînement, dépend alors du coef-
ficient d'adhérence des patins sur ledit disque.
[0007] Il est évident que ce coefficient d'adhérence
est susceptible d'évoluer au cours du temps et dépend
de l'état des surfaces en dévers et des patins ainsi que
de la contrainte exercée par les rondelles élastiques. Le
relâchement de cette contrainte et/ou un encrassement
des surfaces en dévers et/ou une usure des patins peut
empêcher la mise en mouvement du tablier. De plus, on
remarquera qu'au cours du temps, notamment lorsque
ledit mécanisme limiteur de couple est peu sollicité, les
patins peuvent avoir tendance à se coller sur les surfa-
ces en dévers de sorte que le couple à exercer sur la
poulie en vue d'actionner ledit mécanisme limiteur de
couple augmente au risque de rendre inopérant ce der-
nier.
[0008] Au travers du document EP-0.889.193 l'on
connaît, encore, un treuil à cordon, comportant un or-
gane d'embrayage/débrayage, et destiné à manoeuvrer
l'arbre d'enroulement d'un tablier de volet roulant.
[0009] Un tel treuil comporte un boîtier à l'intérieur du-
quel est logé, d'une part, une poulie sur laquelle s'en-
roule un cordon, d'autre part, un mécanisme limiteur de
couple et, d'autre part encore, un mécanise de démul-
tiplication.
[0010] En fait, cette poulie se présente sous la forme
de deux demi-poulies délimitant un évidement bordé par
une face latérale au niveau de laquelle sont définies des
zones en saillie. Dans cet évidement est engagé une
bague en élastomère déformable comportant, au ni-
veau de son pourtour, des zones conjuguées aux zones
en saillie. Cette bague présente un orifice central à l'in-
térieur duquel est engagé un arbre d'entrée comportant
une paroi externe pourvue de bossages dont le profil
est similaire à ceux pratiqués au niveau de la paroi in-
terne de l'orifice central de la bague. Cette dernière dé-
finit, en combinaison avec ledit arbre d'entrée, un mé-
canisme limiteur de couple.
[0011] Le mécanisme de démultiplication est consti-
tué par un porte-satellite, associé à un arbre d'enroule-
ment du tablier, et sur lequel sont montées des roues-
satellites s'engrenant sur une couronne fixe du boîtier.
Ce mécanisme de démultiplication comporte encore un
planétaire, s'engrenant sur lesdites roues-satellites, et
associé audit arbre d'entrée du mécanisme limiteur de
couple.
[0012] La présente invention se veut à même de re-
médier aux inconvénients des dispositifs d'entraîne-
ment de l'état de la technique.
[0013] A cet effet, la présente invention concerne un
dispositif d'entraînement de type manuel d'un arbre
d'enroulement sur lequel est enroulé le tablier d'un volet
roulant, ledit dispositif d'entraînement comportant une
poulie, d'une part, sur laquelle s'enroule au moins en
partie un cordon de manoeuvre ou analogue et, d'autre
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part, solidaire en rotation, par l'intermédiaire d'un mé-
canisme de démultiplication, d'un arbre d'entraînement
en prise avec ledit arbre d'enroulement, ce mécanisme
de démultiplication étant de type à train épicycloïdal et
comportant un planétaire apte à coopérer avec au
moins une roue-satellite, montée sur un porte-satellite,
et engrenée sur une couronne fixe du dispositif d'entraî-
nement, ce dernier étant complété par un mécanisme
limiteur de couple, d'une part, autorisant le débrayage
de l'entraînement par la poulie au-delà d'un couple ré-
sistant déterminé produit par l'arbre d'enroulement et,
d'autre part, comportant des moyens d'entraînement
associés au mécanisme de démultiplication et aptes à
coopérer avec des moyens d'entraînement complémen-
taires, d'une part, associés à la poulie et, d'autre part,
de type élastique de manière à autoriser leur déforma-
tion sous l'effet d'une résistance à l'entraînement déter-
minée en vue de permettre une libre rotation de la poulie
par rapport audit porte-satellite, caractérisé par le fait
que ledit arbre d'entraînement est associé au planétaire
qui coopère avec au moins une roue-satellite montée
en rotation sur le porte-satellite par l'intermédiaire d'un
axe, définissant lesdits moyens d'entraînement, et des-
tiné à coopérer avec au moins une lame élastique défi-
nissant lesdits moyens d'entraînement complémentai-
res associés à la poulie montée en rotation sur ledit por-
te-satellite.
[0014] Une autre caractéristique consiste en ce que
ladite poulie adopte la forme d'un réa à l'arrière duquel
est disposé ledit porte-satellite, sur ce dernier étant
montée en rotation au moins une roue-satellite par l'in-
termédiaire d'un axe, définissant lesdits moyens d'en-
traînement, et apte à coopérer avec au moins une lame
élastique, s'étendant à l'arrière dudit réa, et définissant
lesdits moyens d'entraînement complémentaires.
[0015] Selon une caractéristique additionnelle de la
présente invention, ladite poulie adopte la forme d'une
couronne définissant un alésage à l'intérieur duquel
vient se loger, au moins en partie, ledit porte-satellite,
sur ce dernier étant montée en rotation au moins une
roue-satellite par l'intermédiaire d'un axe, définissant
lesdits moyens d'entraînement, et apte à coopérer avec
au moins une lame élastique, s'étendant au travers du-
dit alésage, et définissant lesdits moyens d'entraîne-
ment complémentaires.
[0016] En fait, le mécanisme de démultiplication com-
porte plusieurs roues-satellites, de préférence au nom-
bre de trois, montées, chacune, sur ledit porte-satellite
par l'intermédiaire d'un axe, ces axes étant, d'une part,
disposés de manière concentrique, notamment à 120°,
et, d'autre part, aptes à définir lesdits moyens d'entraî-
nement.
[0017] Une caractéristique supplémentaire concerne
les moyens d'entraînement complémentaires qui sont
définis par au moins une lame élastique adoptant, au
moins en partie, une forme arquée de rayon de courbure
ajustée à la disposition concentrique des axes des
roues-satellites, une telle lame élastique étant destinée

à coopérer avec des moyens aptes à la rendre solidaire
de ladite poulie.
[0018] En fait, les moyens d'entraînement complé-
mentaires sont constitués par une lame élastique de for-
me annulaire.
[0019] Une caractéristique additionnelle concerne le
fait que ladite lame annulaire est définie par deux por-
tions de lame semi-circulaires comportant, au niveau de
l'une au moins de leurs extrémités libres, un prolonge-
ment apte à coopérer avec un organe de réception mé-
nagé au niveau de ladite poulie et définissant lesdits
moyens de solidarisation.
[0020] Ladite lame élastique annulaire est définie par
une pièce unique comportant deux portions semi-circu-
laires raccordées entre elles au niveau du prolongement
équipant l'une des extrémités libres de chacune de ces
portions semi-circulaires.
[0021] Une caractéristique additionnelle concerne le
fait qu'au niveau de la ou des lames élastiques corres-
pondant aux moyens d'entraînement complémentaires
est ménagé, notamment par déformation, au moins un
berceau pour la réception d'un axe d'une roue-satellite.
[0022] Selon une autre caractéristique, ledit arbre
d'entraînement présente une couronne dentée apte à
coopérer avec la ou les roues-satellites et comportant
un prolongement axial monté en rotation sur un man-
chon au niveau duquel est défini ladite couronne fixe du
mécanisme de démultiplication apte à coopérer avec
cette ou ces roues-satellites.
[0023] En fait, la ou les roues-satellites présentent
une double denture apte à s'engrener, pour l'une, sur la
couronne dentée de l'arbre d'entraînement et, pour
l'autre, sur la couronne fixe, lesdites couronnes compor-
tant, selon le cas, un nombre de dents identique ou dif-
férent.
[0024] La ou les roues-satellites peuvent, cependant,
présenter une simple denture apte à s'engrener sur la
couronne dentée de l'arbre d'entraînement ainsi que sur
la couronne fixe, lesdites couronnes comportant, dans
ce cas, un nombre de dents différent.
[0025] Les avantages de la présente invention con-
sistent en ce que le dispositif d'entraînement de l'arbre
d'enroulement est susceptible d'être débrayé de maniè-
re à empêcher l'entraînement de l'arbre d'enroulement
par la poulie.
[0026] Ainsi, lorsque le tablier est immobilisé, par
exemple en position totalement repliée, en position to-
talement ou au moins partiellement déployée, notam-
ment après un arrêt sur un obstacle, le caractère dé-
brayable de ce dispositif d'entraînement permet d'éviter
à la poulie d'exercer une contrainte sur l'arbre d'entraî-
nement sachant qu'une telle contrainte serait suscepti-
ble d'occasionner des dégâts importants audit dispositif
d'entraînement voire au tablier lui-même.
[0027] A ce propos, il convient d'observer qu'un tel dé-
brayage est d'autant plus salutaire que la présence d'un
mécanisme de démultiplication empêche un usager de
se rendre compte de la contrainte effectivement impo-
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sée sur la poulie ce qui, en l'absence d'un mécanisme
limiteur de couple, serait susceptible d'occasionner
audit dispositif d'entraînement, voire au tablier, des dé-
gâts d'autant plus importants.
[0028] Selon un autre avantage de la présente inven-
tion, lesdits moyens d'entraînement complémentaires
adoptent la forme d'au moins une lame dont la concep-
tion est particulièrement astucieuse et qui représente un
faible coût de revient.
[0029] La mise en place d'une telle lame au niveau de
la poulie et du mécanisme de démultiplication s'effectue
par de simples opérations de montage.
[0030] Un autre avantage, encore, consiste en ce que
la lame élastique comporte un berceau de réception de
l'axe d'une roue-satellite, un tel berceau étant apte à dé-
finir une surface au travers de laquelle ladite lame, en-
traînée par la poulie, exerce une force sur ledit axe dont
une composante est orientée dans le sens du mouve-
ment de ce dernier.
[0031] La présente invention sera mieux comprise à
la lecture de la description qui va suivre se rapportant
au dessin joint en annexe et dans lequel :

La figure 1 est une vue schématisée et en perspec-
tive d'un dispositif d'entraînement selon l'invention.

La figure 2 est une vue schématisée, en élévation
et en coupe selon II-II de la figure 3 correspondant
au dispositif d'entraînement.

La figure 3 est une vue schématisée et en coupe
selon III-III de la figure 2.

La figure 4 est une vue schématisée d'une lame
élastique de forme annulaire représentée figure 3.

[0032] La présente invention concerne le domaine
des volets roulants et a, plus particulièrement, trait à un
dispositif d'entraînement du tablier d'un tel volet.
[0033] Tel que visible sur les figures du dessin en an-
nexe, un tel dispositif d'entraînement 1 est de type ma-
nuel et est susceptible d'être actionné par l'intermédiaire
d'un cordon 2 ou analogue.
[0034] Ledit dispositif d'entraînement 1 comporte une
poulie 3 autour de laquelle vient s'enrouler, au moins
partiellement, ledit cordon 2, cette poulie 3 étant mon-
tée, solidaire en rotation et par l'intermédiaire d'un mé-
canisme de démultiplication 6, sur un arbre d'entraîne-
ment 4 en prise avec l'arbre d'enroulement 5 du tablier
du volet roulant.
[0035] Tel que visible sur la figure 2 et selon l'inven-
tion, ledit mécanisme de démultiplication 6 est de type
à train épicycloïdal et est défini, d'une part, par un pla-
nétaire 7 associé audit arbre d'entraînement 4 et cons-
titué par une première couronne dentée mobile 8, et,
d'autre part, par une seconde couronne dentée fixe 9
que comporte ledit dispositif d'entraînement 1.
[0036] Ce mécanisme de démultiplication 6 est, en-

core, défini par un porte-satellite 10 recevant au moins
une roue-satellite 11 montée en rotation sur ce dernier
10, un tel montage étant réalisé par l'intermédiaire d'un
axe 12 parallèle à l'axe de rotation 13 dudit porte-satel-
lite 10.
[0037] Une telle roue-satellite 11 est destinée à venir
coopérer, d'une part, avec la couronne dentée mobile 8
du planétaire 7 et, d'autre part, avec la couronne dentée
fixe 9.
[0038] Comme visible sur les figures 2 et 3 et selon
l'invention, ledit dispositif d'entraînement 1 est complété
par un mécanisme limiteur de couple 14 prévu apte à
assurer le débrayage de l'entraînement de l'arbre d'en-
traînement 4 par la poulie 3, ceci au-delà d'un couple
résistant déterminé produit par l'arbre d'enroulement 5.
[0039] Selon l'invention, ledit mécanisme limiteur de
couple 14 est défini par ledit porte-satellite 10, d'une
part, sur lequel est monté, en rotation, ladite poulie 3 et,
d'autre part, comportant des moyens d'entraînement 15
aptes à coopérer avec des moyens d'entraînement
complémentaires 16 associés à cette poulie 3.
[0040] On observera que ces moyens d'entraînement
15 et/ou ces moyens d'entraînement complémentaires
16 sont de type élastique et sont conçus de manière à
autoriser leur déformation sous l'effet d'une résistance
à l'entraînement déterminée, ceci en vue de permettre
une libre rotation de la poulie 3 par rapport audit porte-
satellite 10.
[0041] Selon un premier mode de réalisation non re-
présenté, ladite poulie 3 peut adopter la forme d'un réa
pourvu d'une gorge périphérique sur laquelle s'enroule,
au moins en partie, un cordon 2 ou analogue.
[0042] A l'arrière de ce réa est disposé ledit porte-sa-
tellite 10 sur lequel est montée en rotation au moins une
roue-satellite 11 par l'intermédiaire d'un axe 12 définis-
sant lesdits moyens d'entraînement 15. Cet axe 12 est
apte à coopérer avec au moins une lame élastique 19,
rendue solidaire dudit réa, s'étendant à l'arrière de ce
dernier, et définissant lesdits moyens d'entraînement
complémentaires 16.
[0043] Cependant, selon un mode de réalisation pré-
féré de l'invention et tel que visible sur la figure 2, ladite
poulie 3 adopte la forme d'une couronne 17 définissant
un alésage 18 à l'intérieur duquel vient se loger, au
moins en partie, ledit porte-satellite 10, sur ce dernier
10 étant montée en rotation au moins une roue-satellite
11, ceci par l'intermédiaire d'un axe 12.
[0044] En fait, il convient d'observer que le mécanis-
me de démultiplication 6 comporte, de préférence, plu-
sieurs roues-satellites 11, 11A, 11B montées, chacune,
sur ledit porte-satellite 10 par l'intermédiaire d'un axe
12, 12A, 12B. Les axes 12, 12A, 12B de ces roues-sa-
tellites 11, 11A, 11B sont disposés de manière concen-
trique et selon un cercle dont le centre est traversé par
l'axe de rotation 13 du porte-satellite 10 et/ou de l'arbre
d'entraînement 4.
[0045] Cependant et selon un mode de réalisation
préféré visible figure 3, ledit porte-satellite 10 reçoit trois
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roues-satellites 11, 11A, 11B montées, chacune, sur ce
dernier 10, par l'intermédiaire d'un axe 12, 12A, 12B,
ces axes 12, 12A, 12B étant disposés de manière con-
centrique et à 120°.
[0046] Selon l'invention, lesdits moyens d'entraîne-
ment 15 sont définis, selon le cas, par l'axe 12 de ladite
roue-satellite 11 ou par les axes 12, 12A, 12B desdites
roues-satellites 11, 11A, 11B.
[0047] Ces moyens d'entraînement 15 sont conçus
aptes à coopérer avec lesdits moyens d'entraînement
complémentaires 16 définis par au moins une lame
élastique 19 s'étendant, selon le cas, à l'arrière dudit réa
ou, au moins en partie, au travers d'une partie au moins
dudit alésage 18.
[0048] Selon une première caractéristique, une telle
lame élastique 19 adopte, au moins en partie, une forme
arquée de rayon de courbure ajusté à la disposition con-
centrique des axes 12 des roues-satellites 11, ladite la-
me élastique 19 étant destinée à coopérer avec des
moyens 20 aptes à la rendre solidaire de ladite poulie 3.
[0049] Un mode préféré de réalisation visible figure 3
consiste en ce qu'une telle lame élastique 19 adopte
une forme annulaire.
[0050] Selon une autre caractéristique, ladite lame
annulaire 19 est définie par deux portions 21, 21A de
lame semi-circulaires comportant, au niveau de l'une au
moins de leurs extrémités libres 22, 23, un prolonge-
ment 24, 25 apte à coopérer avec un organe de récep-
tion 26 ménagé au niveau de ladite poulie 3 et définis-
sant lesdits moyens de solidarisation 20.
[0051] A ce propos, on observera qu'un tel prolonge-
ment 24, 25 peut être de type axial et être orienté selon
l'axe de rotation 13 dudit porte-satellite 10 ou selon le
ou les axes 12 de la ou des roues-satellites 11. Un tel
mode de réalisation autorise, par exemple, un montage
d'une telle lame élastique 19 à l'arrière dudit réa de la
poulie 3.
[0052] Cependant et selon le mode de réalisation cor-
respondant à une poulie 3 sous forme d'une couronne
17, un tel prolongement 24, 25 est de type radial comme
visible figure 3.
[0053] En fait et tel que visible figure 4, ladite lame
élastique 19 annulaire est définie par une pièce unique
comportant deux portions 21, 21A semi-circulaires rac-
cordées entre elles au niveau du prolongement 24 équi-
pant l'une des extrémités libres 22 de chacune de ces
portions 21, 21A semi-circulaires.
[0054] Selon un premier mode de réalisation, une tel-
le lame élastique 19 peut être conçue apte à se resser-
rer fortement sur les axes 12 des roues-satellites 11 en
exerçant sur ces derniers une force radiale d'intensité
suffisante pour assurer leur entraînement par la poulie
3, ceci en dessous d'un couple résistant déterminé sus-
ceptible d'être produit par l'arbre d'enroulement 5.
[0055] Lorsque l'arbre d'enroulement 5 est immobilisé
en rotation, la poulie 3 exerce un couple supérieur au
couple déterminé imposé par ledit arbre d'enroulement
5 de sorte que la lame élastique 19 glisse par rapport

auxdits axes 12 des roues-satellites 11 ce qui assure le
débrayage de l'entraînement.
[0056] Cependant et selon un mode de réalisation
préféré, la ou les lames élastiques 19 des moyens d'en-
traînement complémentaires 16 sont complétées par au
moins un berceau 27 pour la réception d'un axe 12 d'une
roue-satellite 11.
[0057] Un tel berceau 27 est ménagé au niveau de la
ou desdites lames élastiques 19, notamment par défor-
mation au moment de conférer à une telle lame 19 la
forme dans laquelle elle est implantée au niveau dudit
dispositif d'entraînement 1.
[0058] En fait, un tel berceau 27 consiste, de préfé-
rence, en un logement de forme ajustée à celle de l'axe
12, notamment semi-circulaire.
[0059] Un tel mode de réalisation a été représenté fi-
gures 3 et 4 pour une lame élastique 19 de forme annu-
laire correspondant à un mode de réalisation préféré de
l'invention.
[0060] A ce propos, il convient d'observer que ledit
berceau 27 définit au moins une surface 28 au travers
de laquelle ladite lame 19 est susceptible d'exercer,
sous l'impulsion de la rotation de la poulie 3, et sur ledit
axe 12 une force dont une composante est orientée tan-
gentiellement au cercle selon lequel ledit axe 12 est sus-
ceptible de se déplacer.
[0061] L'application d'une telle force permet d'entraî-
ner ledit axe 12, ceci en dessous d'un couple résistant
déterminé susceptible d'être produit par l'arbre d'enrou-
lement 5.
[0062] Cependant, lorsque l'arbre d'enroulement 5
est immobilisé en rotation et exerce un couple résistant
déterminé, la lame élastique 19 s'efface et le berceau
27 se désengage de son axe 12 ce qui assure le dé-
brayage de l'entraînement.
[0063] Dans un pareil cas, ledit axe 12 et, par consé-
quent, ledit porte-satellite 10, ne sont plus entraînés par
la poulie 3 qui tourne, alors, librement autour dudit porte-
satellite 10.
[0064] L'usager, exerçant un traction sur le cordon 2,
ressent, au niveau de ce dernier, une avance par sac-
cades correspondant au saut successif d'un berceau 27
sur un axe 12.
[0065] Selon une autre caractéristique du dispositif
d'entraînement 1, l'arbre d'entraînement 4 de celui-ci
présente, au niveau du planétaire 7, une couronne mo-
bile 8 pourvue de dents 29 destinées à coopérer avec
la ou les roues-satellites 11 du porte-satellite 10.
[0066] Cette couronne dentée 8 présente un prolon-
gement axial 30 apte à coopérer avec un manchon 31
dans lequel ledit prolongement 30 est monté en rotation.
[0067] C'est, plus particulièrement, au niveau de ce
manchon 31 qu'il est défini ladite couronne fixe 9 équi-
pée de dents 32 destinées à coopérer avec ladite ou
lesdites roues-satellites 11.
[0068] A ce propos, on observera que la ou les roues-
satellites 11 peuvent, selon un premier mode de réali-
sation, présenter une double denture 33, 34 apte à s'en-
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grener, pour l'une 33, sur les dents 29 de la couronne
dentée mobile 8 de l'arbre d'entraînement 4 et, pour
l'autre 34, sur les dents 32 de la couronne fixe 9.
[0069] Dans un pareil cas, ladite couronne dentée
mobile 8 et ladite couronne dentée fixe 9 peuvent, selon
le cas, comporter un nombre de dents (29, 32) identique
ou différent.
[0070] Une telle double denture 33, 34 permet de
constituer un mécanisme de démultiplication 6.
[0071] Cependant et selon un autre mode de réalisa-
tion, la ou les roues-satellites 11 présentent une simple
denture apte à s'engrener sur la couronne dentée 8 de
l'arbre d'entraînement 4 ainsi que sur la couronne fixe
9. Dans ce cas, on observera que lesdites couronnes
(8, 9) comportent un nombre de dents (29, 32) différent.
[0072] Tel que visible sur les figures 1 et 2, ledit man-
chon 31 est rendu solidaire d'un flasque 35 apte à être,
d'une part, disposé à l'avant de la poulie 3 et, d'autre
part, rendu solaire d'un boîtier 36 à l'intérieur duquel est
monté le dispositif d'entraînement 1.
[0073] Le retrait de ce flasque 35 permet d'accéder à
ladite poulie 3 mais également à la lame élastique 19
des moyens d'entraînement complémentaires 16 ainsi
qu'au porte-satellite 10 et à ses roues satellites 11, no-
tamment en vue d'une intervention sur l'une quelconque
des pièces dudit dispositif d'entraînement 1.

Revendications

1. Dispositif d'entraînement (1) de type manuel d'un
arbre d'enroulement (5) sur lequel est enroulé le ta-
blier d'un volet roulant, ledit dispositif d'entraîne-
ment (1) comportant une poulie (3), d'une part, sur
laquelle s'enroule au moins en partie un cordon (2)
de manoeuvre ou analogue et, d'autre part, solidai-
re en rotation, par l'intermédiaire d'un mécanisme
de démultiplication (6), d'un arbre d'entraînement
(4) en prise avec ledit arbre d'enroulement (5), ce
mécanisme de démultiplication (6) étant de type à
train épicycloïdal et comportant un planétaire (7)
apte à coopérer avec au moins une roue-satellite
(11), montée sur un porte-satellite (10), et engrenée
sur une couronne fixe (9) du dispositif d'entraîne-
ment (1), ce dernier (1) étant complété par un mé-
canisme limiteur de couple (14), d'une part, autori-
sant le débrayage de l'entraînement par la poulie
(3) au-delà d'un couple résistant déterminé produit
par l'arbre d'enroulement (5) et, d'autre part, com-
portant des moyens d'entraînement (15) associés
au mécanisme de démultiplication (6) et aptes à
coopérer avec des moyens d'entraînement complé-
mentaires (16), d'une part, associés à la poulie (3)
et, d'autre part, de type élastique de manière à auto-
riser leur déformation sous l'effet d'une résistance
à l'entraînement déterminée en vue de permettre
une libre rotation de la poulie (3) par rapport audit
porte-satellite (10), caractérisé par le fait que ledit

arbre d'entraînement (4) est associé au planétaire
(7) qui coopère avec au moins une roue-satellite
(11) montée en rotation sur le porte-satellite (10) par
l'intermédiaire d'un axe (12), définissant lesdits
moyens d'entraînement (15), et destiné à coopérer
avec au moins une lame élastique (19) définissant
lesdits moyens d'entraînement complémentaires
(16) associés à la poulie (3) montée en rotation sur
ledit porte-satellite (10).

2. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
1, caractérisé par le fait que ladite poulie (3) adop-
te la forme d'un réa à l'arrière duquel est disposé
ledit porte-satellite (10) sur lequel est montée en ro-
tation au moins une roue-satellite (11) par l'intermé-
diaire d'un axe (12) destiné à coopérer avec au
moins une lame élastique (19) s'étendant à l'arrière
dudit réa.

3. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
1, caractérisé par le fait que ladite poulie (3) adop-
te la forme d'une couronne (17) définissant un alé-
sage (18) à l'intérieur duquel vient se loger, au
moins en partie, ledit porte-satellite (10) sur lequel
est montée en rotation au moins une roue-satellite
(11) par l'intermédiaire d'un axe (12) destiné à coo-
pérer avec au moins une lame élastique (19) s'éten-
dant au travers dudit alésage (18).

4. Dispositif d'entraînement (1) selon l'une quelcon-
que des revendications précédentes, caractérisé
par le fait que ledit mécanisme de démultiplication
(6) comporte plusieurs roues-satellites (11, 11A,
11B), de préférence au nombre de trois, montées,
chacune, sur ledit porte-satellite (10) par l'intermé-
diaire d'un axe (12, 12A, 12B), ces axes (12, 12A,
12B) étant, d'une part, disposés de manière con-
centrique, notamment à 120°, et, d'autre part, aptes
à définir lesdits moyens d'entraînement (15).

5. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
4, caractérisé par le fait que les moyens d'entraî-
nement complémentaires (16) sont définis par au
moins une lame élastique (19) adoptant, au moins
en partie, une forme arquée de rayon de courbure
ajusté à la disposition concentrique des axes (12,
12A, 12B) des roues-satellites (11, 11A, 11B), une
telle lame élastique (19) étant destinée à coopérer
avec des moyens (20) aptes à la rendre solidaire
de ladite poulie (3).

6. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
5, caractérisé par le fait que les moyens d'entraî-
nement complémentaires (16) sont constitués par
une lame élastique (19) de forme annulaire.

7. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
6, caractérisé par le fait que ladite lame (19) an-
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nulaire est définie par deux portions (21, 21A) de
lame semi-circulaires comportant, au niveau de
l'une au moins de leurs extrémités libres (22, 23),
un prolongement (24, 25) apte à coopérer avec un
organe de réception (26) ménagé au niveau de la-
dite poulie (3) et définissant lesdits moyens de so-
lidarisation (20).

8. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
7, caractérisé par le fait que ladite lame élastique
(19) annulaire est définie par une pièce unique com-
portant deux portions (21, 21A) semi-circulaires
raccordées entre elles au niveau du prolongement
(24) équipant l'une (22) des extrémités libres (22,
23) de chacune de ces portions (21, 21A) semi-cir-
culaires.

9. Dispositif d'entraînement (1) selon l'une quelcon-
que des revendications précédentes, caractérisé
par le fait qu'au niveau de la ou des lames élasti-
ques (19) des moyens d'entraînement complémen-
taires (16) est ménagé, notamment par déforma-
tion, au moins un berceau (27) pour la réception
d'un axe (12) d'une roue-satellite (11).

10. Dispositif d'entraînement (1) selon l'une quelcon-
que des revendications précédentes, caractérisé
par le fait que ledit arbre d'entraînement (4) pré-
sente une couronne dentée (8) apte à coopérer
avec la ou les roues-satellites (11) et comportant un
prolongement axial (30) monté en rotation sur un
manchon (31) au niveau duquel est défini ladite
couronne fixe (9) du mécanisme de démultiplication
(6) apte à coopérer avec la ou les roues-satellites
(11).

11. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
10, caractérisé par le fait que la ou les roues-sa-
tellites (11) présentent une double denture (33, 34)
apte à s'engrener, pour l'une (33), sur la couronne
dentée (8) de l'arbre d'entraînement (4) et, pour
l'autre (34), sur la couronne fixe (9).

12. Dispositif d'entraînement (1) selon la revendication
10, caractérisé par le fait que la ou les roues-sa-
tellites (11) présentent une simple denture apte à
s'engrener sur la couronne dentée (8) de l'arbre
d'entraînement (4) ainsi que sur la couronne fixe
(9), lesdites couronnes (8, 9) comportant un nom-
bre de dents différent.
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