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(54) Apparat for ved hjelp av stridlingsenergi & iverksette
krymping av et omslag omkring en transportenhet.

Foreliggende oﬁpfinnelse angar et apparat for ved hjelp av
stralingsenergi fra minst é&n strdlerenhet med rettet strale-
virkning a4 iverksette krymping av et omslag av ved opphetning
krympbar plastfolie, som omgir en transportenhet, f.eks. en

~ stabel av gods, hvilket apparat omfatter anordninger for &
avstedkomme en relativ bevegelse mellom transportenheten og
stralerenheten i en forutbestemt réfning, idet stralerenheten
er innrettet til under forskjellige momenter av den relative
bevegelse & bestréle ulike, i nevnte retning etter hverandbe
liggende partier eller soner av transportenhetens kfympbarg

omslag.
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Det er tidligere kjent 4 foreta krymping av et omslag

av ved opphetning krympbar plastfolie omkring en transpoftenhet
ved hjelp av tralingsenergi fra en eller flere strlereﬂheter
med rettet stralevirkning. Dette byr pa mange fordeler sammen-
liknet med den tidligere vanlige teknikk, ifélge hvilken om-
slaget ble krympet ved pablasing av varmluft mot transportenhet-
en. Den anvendte stralingsenergi, hvis karaktazr og bblgélengde
kan varieres innenfor temmelig vide grenser, forutsatt at deﬁ
bevirker den nédvendige opphetning av piastfolieomsléget, er
virksom pa storre avstand enn den varmluft, som utblises
gjennom munnstykkehull eller -apninger; det kan oppnds en
forbedret retningsvirkning med medfdolgende reduserte tap til
omgivelsene, og behovet for apesielle anordninger for luftens
opphetning'fﬁr utbl asningen faller helt bort, hvilket innebarer
~en forenkiing av apparatet, ' h

Ved hittil kjente apparater av den innledningsﬁis angitfé art
har imidlertid transportenheten beveget seg i forhold til
strilerenheten eller sistnevnte i forhold til transportenheten
langs en rettlinjet bane, hvilket har medfort at krympeeffekten
har blitt sterk bare pad de sider av transportenheten som .

loper parallelt med den relative bevegelsesretning. Det er
riktignok foreslatt at stralerenheten skulle kunne rettes
skratt for virksomt é‘bestréle ogsa en endeflate pa transport-
enheten, men resultatet av denne foranstaltning har ikke vart
helt tilfredsstillende,

Formialet med oppfinnelsen er a tilveiebringe et apparat av den
innledningsvis angitte art, ved hvilket stralerenheten eller
~enhetene er i stand til virksomt & bestrale ikke bare trans-
portenhetens med bevegelsesretningen parallelle sider, men ogsd
dens for- og bakside eller enderflater i bevegelsesretning
sett. Oppflnnelsen bygger derved pa den grunntanke at straler~
enheten eller -enhetene skal gjores bevegelige -pa en  slik mate
at‘derés strlevirkning mer eller mindre automatisk kan rettes
mot ulike“sidef'pé transportenheten alt ettersom transport-
enhetens st1111ng i forhold til strilerenheten eller -enhetene
forandres under den relative bevegelse. '

I sin prlmmre form karakteriseres ‘apparatet 1folge foreliggende
oppflnnelse ved at stralerenheten er svingbar - omkrlng minst "én
akse, som star i det minste tilnazrmelsesvis vinkelrett -pa
retnlngen for 'den relative bevegelse, og at stralerenheten er

innrettet til 3 svinges omkring nevnte akse i avhengighet av
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den under den relative bevegelse oppstaende innbyrdes stillings-
endringen mellom transportenheten og stralerenheten. Fortrinnse
vis har stridlerenheten pa i og for seg kjent mite en langstrakt
form, idet dens lengderetning er i det minste tilnarmelsesvis
parallell med svingningsaksen. Ved en foretrukket utforelses-
form for oppfinnelsen er stralerenheten svingbar mellom en
forste stilling, i hvilken dens straling hovedsakelig treffer
den del av omslaget som befinner .seg pa forsiden av transport-
enheten i den relative bevegelsesretning regnet, via en

andre stilling, i hvilken dens straling treffer transporte
enheten i en retning som star vesentlig vinkelrett pa den
relative bevegelsesretning, og en tredje stilling, i hvilken
dens straling hovedsakelig treffer den del av omslaget som
‘befinner seg pa baksiden av transportenheten i den relative
bevegelsesretning regnet, hvoretter stralerenheten er
tilbakeforbar til den nevnte forste stilling for behandling
av omslaget omkring en ny transportenhet. Hver strilerenhet
er hensiktsmessig svingbar mot virkningen av fjarorganer, som
séker & fore samme til en forutbestemt utgangsstilling.

Ved en spesielt fordelaktig utfﬁrélsesform for apparatet
ifélge oppfinnelsen er hver stradlerenhet svingbar omkring to
atskilte men gjensidig parallelle akser, idet de to sving-
ningsakser hensiktsmessig er atskilt regnet i den relative
bevegelsesretning. Den ene svingningsakse kan hensiktsmessig
falle sammen med en sentrumslinje gjennom stralerenheten,

men dette er ikke nodvendig. Strilerenhetens svingning kan
avstedkommes ved at med samme forbundne pavirkningsorgan

av typen hjul eller armer gar i inngrep med transportenheten
under den relative bevegelse, men det er ogsd mulig &

anbringe transportenheten pa en bazrer, som i sin tur pavirker
og forandrer stralerenhetens eller enhetenes stillinger

og retning.

For & forklare oppfinnelsen tydeligere skal i det folgende

og under henvisning til tegningene beskrives en delvis
skjematisk vist utférelsesform,

P34 tegningene viser fig. 1 et apparat ifolge oppfinnelsen for
krymping av et plastfolieomslag omkring en transportenhet,

som tenkes & bestd av en samling gods pa en lastepall, idet
apparatet er sett ovenfra og med sine deler i de stillinger

de inntar omtrent i det 6yeblikk apparatets stralerenheter

settes i funksjon for & avgi stralingsenergi. Fig, 2 viser
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pé& en delvis forenklet mate apparatet fremdeles sett ovenfra,men
med sine deler i de stillinger disse inntar nar transportenhet-
‘en har nazrmet seg stralerenhetene og begynt & bibringe disse

en svingningsbevegelse. Fig. 3 viser pa tilsvarende mite
ytterligere et senere moment under krympingsoperasjonen, ved
hvilket stralerenhetene passerer transportenhetens langsider

for suksessivt & krympe plastfolieomslaget pa disse. Fig. 4

viser pa. samme forenklede mate som fig. 2 og 3 hvorledes straler-

enhetene ved slutten av krympingsoperasjonen bringes til &

bestrale transportenhetens bakside. Fig. 5 viser et sideriss

av apparatet med en til dette horende bandtransportdr samt

transportenheten antydet med strekpunktlinjer.

P3 tegningene (fig. 1 og §5) betegner 1 et i apparatet inngaende

stativ, som omslutter en bandtransportér i tverretningen,hvilken

transportor 2 i fig. 5 bare er skjematisk antydet. Hvilende

pad transportoren 2, hvis bevegelseshastighet hensiktsmessig

er variabel eller hvis bevegelse i det minste kan avbrytes

ved behov, fremmates gjennom stativet transportenheter 3 i

rekkefolge etter hverandre men med visse mellomrom. Pa tegning-

ene vises bare &n sidan transportenhet, som bare er skjematisk

vist og som tenkes & bestd av en lastepall 4, pa hvilken hviler

en stabel 5 av vilkarlig gods, hvilken er omgitt av et omslag

6 av ved opphetning krympbar plastfolie. Den store pilen pa
ftrénspdftéﬁhgﬁgn 3 i figo 1—4'gpgirﬁﬂens_heyegelsgsretning"

-apparatet, er}statlvet l lagret en portllknende rammekonstruk—
‘sjon 7, som er svingbar i forhold til stativet omkring en
vertikal aksel 8rm6t virkningen av en fjar 9, som sdker a

" holde den portliknende rammekonstruksjon 7-i en forutbestemt
utgahgsstiilihg definert av et stoppanslag-10. Arrangementet
med de to portliknende rammekonstruksjoner 7 er helt symmetrisk,
og hver rammekonstruksjon bzrer ved sin ytre, frie.ende en
stralerenhet 11, som har langstrakt form i vertikalretningen.
Stralerenheten. er i sin: tur svingbar' i forhold til rammekon-
struksjonen 7 omkring: en; vertikal. aksel 12 som -i. hovedsaken
faller sammen med:en midtlinje gjennom stralerenheten og er-
definert,av'sVingetapper‘vedistrélerenhetens;évre;resp.4nednea
ende. Den- nedre: svingetapp: er- forlenget: og: tjener: som- akseltapp
for- et. fritt: roterbant,. Horisontalt- orientent: hjuli 1:3.,

ey -
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Som det fremgar av fig. 1 - 4 pavirkes hjulet 13 ved hver og en
av de symmetrisk anordnede, portliknende rammekonstruksjoner 7
av transportenheten 3, og nazrmere bestemt av lastepallen 4 nar
transportenheten passerer forbi, og dette p3 en sadan mate at
de portliknende rammekonstruksjoner 7 tvinges til & svinge i
retning bort fra hverandre. Dette forutsetter selvfolgelig at
hjulene 13 mad ha en diameter, som er avpasset etter transport-
enhetens, eller nazrmere bestemt. lastepallens storrelse og
form. Ved de portlikmende rammekonstruksjoners 7 svingnings-
bevegelse omkring de vertikale aksler 8 medfdlger stridlerenhet-
ene 11, men deres innretting i forhold til resp. rammekonstruk-
sjon forandres ikke., Med hver strilerenhet 11 er fast forbundet
en pavirkningsarm 14, som med sin frie, hensiktsmessig kule-
formede ende rager et lite stykke utenfor tilhdrende hjuls
13 periferi og som ogsa er anordnet for a pavirkes av den
passerende transportenhet 3 eller i det viste tilfelle av
lastepallen 4. Som det klart turde fremgd av fig,l - 4 bringer
transportenheten ved sin passasje gjennom apparatet forst de
portliknende rammekonétruksjoner 7 til & svinge

utad fra hverandre ved pdvirkning av hjulene 13.Nar
deretter transportenhetens fremre ende har nadd frem til en
stilling omtrent i et tverrgiende plan gjennom de to striler-
enhetems 1l svingeaksler 12; vil den pavirke ogsd armene 14 og
dermed tilveiebringe strélerenhetenes trinnvise svingning i
forhold til rammekonstruksjonene.'Armenés 14 og dermed straler-
enhetenes 11 utgangsstillinger ifolge fig. 1 og 2 bestemmes av
stoppanslag 15, og strilerenhetene sammen med armene 14 sdker
a4 ga tilbake til denne utgangsStilling under pavirkning av
ikke viste fjzrorganer, o , . »
Hver stralerenhets 11 stoppanslag 15 er anbragt pa en arm 16,
som‘ervfestet til tilhérende portliknende rammekonstruksjon
7 og i sin ytre ende barer en elektromagnetisk utlisbar sperre-
hake 17, som er innrettet til fastholdende 3 samvirke med et
fremspring 18 pa strialerenheten 11 nir denne er svingt omtrent
2700 omkring akselen 12 og dermed pa ny er kommet til anlegg mot
stoppanslaget 15, Dette inntreffer nar transportenheten nettopp-
har passert hjulene 13 i overensstemmelse med hva som er vist
med strekpunktlinjer i fig. 4, da fjarene 9 tilbakeforer de
portliknende rammekonstruksjoner 7 til deres utgangsstillinger
mot stoppanslagene 10. Allerede for transportenheten under sin
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bevegelse gjennom apparatet har passert hjulene 13, har den

-kommet i inngrep med og pavirket en strombryteranordning 19

(fig. 4). Forst nar. transportenheten helt har passert denne
strombryteranordning bringes den forutnevnte .elektromagnet

til 34 utlose speﬁrehaken 17, slik at stridlerenheten 11 under
pavirkning av sitt fjzrorgan tilbakeféres til utgangsstillingen.
Straks for eller i forbindelse hermed avbrytes stralerenheten-

es stralingsfunksjon.

Stralerenhetenes oppbygning kan varieres innenfor vide grenser
avhengig av hvilken type stralingskilde eller:~kilder som

utnyttes. Den primzre energikilde kan vare elektrisk strom,

f.eks, fra et ledningsnett, eller et passende brennstoff,f.eks.

i gassform, hvis energiinnhold omdannes til stralingsenergi

av passende bolgelengde, f.eks. infraréd striling eller stral-

ing av annen spektral sammensetning, som er i stand til & til

a tilveiebringe en opphetning av det omslaget 6. dannende o, i g:
krympbare plastfolie. For foreliggende Oppflnnelse er det uved-. o
‘kommende hvilken type strialing som utnyttes og hvorledes ‘denne
frembringes. Derimot er det .vesentlig for oppflnnelsen at

- stralingen fra stralerenhetene 11 skal kunne ’ rettes og konsent-
reres pa en tilfredsstillende mateulwen.bestemt hovedretning
mot den passerende transportenhet, hvilket er . antydet med de :
- smd piler ved strilerenhetene i fig, 1 = 4. e iﬁ;"h
Av: foregaende beskrivelse og tegningsfigurer: turde det klart

“fremga at. strélingen fra -stralerenhetene:11l.ved det beskrevne

. apparat forst-vil rettes mot den.del "av: det krympbare omslag

. 6. som befimner seg pa forsiden ‘av transportenheten 3 og til

sist mot transportenhetens bakside, . hvorved det. sikres en
tilfredsstillende krymping av alle deler:av transportenhetens

‘omslag nar . dette-omslag mer eller mindre har form av en i -

vertikal retning apéen hylse.. Har omslaget istedenfor form av

en hette eller hylster-med en overdel, som dekker. transport-

enhetens overside;- sa kan det vare hensiktsmessig & komplettere

. apparatet med ytterligeére en stralerenhet, som:bestraler .nevnte
overside, Hvis s3 onskes kan-derved denne tredje stralerenhet

. vere svingbart lagret .omkring en horisontal -akse. i forhold-til

.en horisontalt liggende,. portliknende rammekonstruksjon svar-
sende til -en ‘av de:-vertikale rammekonstruksjomner :7, ‘som. vist og
‘beskrevet, idet denne tredje rammekonstruksjon passerer.pa
‘oversiden ‘av. transporteénheten., Har.transportenhieten en meget
;Liten:héyde, 84 kan det ware tilstrekkelig & anvende bare ett
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eneste siddant overliggende arrangement for & gjenhdmfﬁre hele
krympingsprosessen. _ i .
Istedenfor 4 la transportenhetene passere gjennom apparatet,
kan selvfélgelig dette forflyttes langs en forutbestemt banme i
forhold til transportenheten. Banen for den relative bevegelse
behover ikke nodvendigvis & vare rettlinjet eller horisontal,
men kan vare eksempelvis bueformet og/eller vertikal. Ogsa and-
re modifikasjoner av det viste og beskrevne apparat kan tenkes
innenfor rammen for de etterfbtlgende patentkrav,
Et apparat av den type som er vist pa tegningene har ved
praktiske préver vist seg & vare i stand til med en tilfort
effekt til strilerenheténe -av 10 kW/m stralerlengde (vertikalt)
& utfore effektdiv krymping ved en bevegelseshastighet av
bandtransportoren av 6 m/min., hvilket gir en oppfatning om
dets kapasitet. En reduksjon av bindhastigheten gir selvsagt
en reduksjon ogsd av den tilforte effekt. Hvis det er Onskelig
4 oppna en ytterligere forbedret krympevirkning pa transport-
enhetens ender, d.v.s. dens for- og bakside, kan dette skje
ved tilfeldig & avbryte transportenhetens matningsbevegelse i
péa den ene side det Oyeblikk nar transportenheten far kontakt
med hjulene 13, og pid den annen side nar transportenheten nettopp
har passert disse hjul (strekpunktlinje-markerte stilling i
fig. 4). , ' T
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Patentkrarv:

l. Apparat for ved hgelp av stréllngsenergl fra mlnst én
stralerenhet (11) med rettet stralev1rkn1ng a 1verksette krymplng
av et omslag (6) av ved opphetnlng krympbar plastfolle, som
'omglr en. transportenhet (3), eksempe1v1s en stabel av gods,
hvilket apparat omfatter anordnlnger (2) for 3 tllvelebrlnge en
relatlv bevegelse mellom transportenheten og stralerenheten i
en forutbestemt retnlng, hvor stralerenheten (11) er innrettet
til under forskaelllge momenter av den relative bevegelse a
bestrale ullke, 1 nevnte retning etter hverandre 11ggende flate~
partier eller soner av transportenhetens krympbare omslag,
karakterisert ved at stralerenheten (ll) er
svingbar omkring m1nst én akse (12 eller 8), ‘som er i det mlns—
te. tilnazrmelsesvis vinkelrett pa retnlngen for den relatlve
bevegelse,. og at stralerenheten er 1nnrettet tll é sv1nges om-
kring nevnte akse i avhengighet av den under den relatlve beveg—
else oppstaende 1nnbyrdes stllllpgsfqrandrlng mellom transport-
enheten (3): og stralerenheten.z .

.. Apparat._ifolge krav 1, ved hv1lket strélerenheten (ll) har
en 1angstrakt form, - k.ar ak t e-r 1 sert ved at

. ,stralerenhetens (11) lengderetning er i det mlnste tllnarmelses-

. vis parallell med 'svingningsaksen (12 eller 8) . _

3. Apparat ifolge krav 1 eller 2, k a r a k t e ri s e rt
ved at stralerenheten:(ll) er svingbar mellom en forste
stilling (Fig. 1), i hvilken dens rettede straling hovedsake-
1lig treffer den del av omslaget, (6), som befinner seg pa for-
siden av transportenheten (3) regnet i den relative bevegelses-
retning, via en andre stilling (Fige 3), i hvilken dens stral-
ing treffer transportenhetens st1ag i en retning, som er
vesentlig vinkelrett pd den relative bevegelsesretning, og en
tredje stilling (Fig. 4), i hviiken dens straling treffer den del
av omslaget som befinner. seg Pa baksiden av transportenheten
regnet i den relative bevegelsesretnlng, hvoretter straler-
enheten er tilbakeférbar t11 nevnte forste stllllng,

4. Apparat ifolge et av. kravene l - 3, k ar a, k ter -~
isert v e d at stralerenheten (11) er sv1ngbar mot
v1rkn1ngen av f1arorganer (f.eks. 9), som soker a fore straler-
enheten tllbake til en forutbestem

- ,. -
.‘_ 7y

50 Apparat 1folge et av kravene:

e ,.,- sty

tgangsstilling (Fig. l)
~4,karakter-

isert ‘v e d “ at stralerenheten (11) er svingbar omkring
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to atskilte men gjensidig parallelle akser (12 og 8).

6. Apparat ifolge krav S, karakterisert ved
at de to svingeaksene (12 og 8) er atskilt, regnet i den relative
bevegelsesretning.

7. Apparat ifélge krav 5 eller 6, k ar akterisert
ved at den ene svingeakse (12) i hovedsaken faller sammen
med en midtlinje gjennom strilerenheten (11).

8, Apparat ifélge kravene 5 ~ 7, karakterisert
ved at stralerenheten (11) er baret ved den frie ytre
kant av en portliknende rammekonstruksjon (7), som er svingbar
omkring den annen akse (8), idet stralerenheten er svingbar

i forhold til denne rammekonstruksjon omkring den forste

akse (12).

9. Apparat ifolge krav 8, k arakterisert ved
at rammekonstruksjonen (7) er forsynt med et hjul (13), som
er innrettet til & pavirkes av transportenheten (3) eller en
berer (4) for denne for & forandre strilerenhetens posisjon

i forhold til transportenheten under ulike momenter av den
relative bevegelse,

10, Apparat ifolge krav 9, k arak terisert ved
at det med strilerenheten (11) er forbundet en pavirkningsarm
(14), som delvis rager ut utenfor hjulets (13) omkrets for &
pavirkes av transportenheten (3) eller dens bazrer (4) for
strilerenhetens svingning i forhold til rammekonstruksjonen (7).
11. Apparat ifolge et av de foregiende krav, k ar ak t e r-
isert ved at to svingbare stralerenheter (11) er
innrettet til 3 bestrile hver sin side av en mellom dem
passerende transportenhet (3).

12, Apparat ifslge et av de foregdende krav, k ar a k -
terisert ved at anordningene (2) for tilveie-
bringelse av den relative bevegelse omfatter en drevet trans-
portor(2) for transportenhetens (3) forflytting i forhold til
stralerenheten eller -enhetene (11) langs en vesentlig rett-
linjet bane,

(56) Anfgrte publikasjoner: Tngen. .
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