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(64) Zafizeni pro hydraulické ptitladovani pracovnich vélct, zejména kalandru

J&elem vyndlezu je vytvofeni pot¥eb~
ného pff{tlaku mezi loZiskovymi t&lesy
pracovniho vdlce a zaff{zenim pro jeho k¥{-
%fen{ a soulasn® snfZenf opot¥eben{ vodicich

pouzder a pistnic. 19 17
uUvedeného U&elu se dosdhne zaffzenim

podle vyndlezu sestdvajicfho ze stojanu 1,

17, na némZ jsou vytvofeny ozuby 2, 27,

pro uchycenf vidlic s prIrubou 3, 37, za- 16

ji¥ténymi p¥flofkami 4, 4.

Ka%dy pffmodary hydromotor 5, 57 je
na jedné strané& okem 6, 6" spojen skrze
kloubové loZisko 7, 7° a &p 8, 8”7 s vidli-
cif s p¥{rubou 3, 3° a na druhé stran& pist-
nic{ 10, 10° s okem 11, 11 jeZ je skrze
kloubové lo¥isko 12, 12”7 a éep 13, 13”7 spo-
jeno s vodicfm dflem 15, 157, ktery je ulo-
%fen v otvoru stojanu 1, 1”7 a opatfen na
svém fele vdlcovou plochou 16, 167, jeZ
doléhd na loZiskové téleso 17, 17~ pracov-
niho vdlce 18, pfi¥emZ vodic{ d{l 15 je
opat¥en ozuby 19, mezi které zapadd loZis-
kové téleso 17.
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Vyndlez se tykd za¥fzen{ pro hydraulické p¥itlaZovdni pracovnich viled ‘zejména kalan-
dru a Fe¥f vytvoien{ potfebného piftlaku mezi loZiskovymi t&lesy pracovniho vdlce a za¥{ze-
ni{m pro jeho kif{Zen{.

Dosud zndmd zaff{zen{ pro p¥itla¥ovdnf pracovnich v4lcld kalandru, uloZenych v loZisko-
vfch t&lesech, k zaffzen{ pro jejich k¥f¥en{ jsou feZena rdznymi konstrukinfmi provedenimi
mechanického p¥itlafovén{, je% je napfiklad provedeno tla¥nou pru%inou, upevnénou mimo sto-
jan kalandru a podobn&, ale jejich hlavni nevfhodou je prom&nni hodnota pfitlaZné sily.

Ddle jsou zndmd za¥fzen{, sestdvajfci z pfimodarych hydromotord, upevnénych v otvoru
stojanu kalandru, jejich% pistnice pfitla¥ujf loZiskovd t&lesa pracovnfho vdlce k zaf{zen{
pro jeho k¥fZenf. :

Jejich nevyhodou je, %e neumo%fiujf eliminovat vyrobni nepfesnosti a nerovnob&¥nosti
dosedacfch ploch, coZ zplsobuje p¥fdavné namghdnf pistnic p¥fmodarych hydromotory, zvét¥ujf

opotfeben{ vodicfch pouzder a pfstnic a snifuje se sou¥asn& i Zivotnost t&snicfch elementd.

Rovné&% jsou zndmd zafizeni, sestdvajfcf z p¥{moSarych hydromotord, upevnénych v otvo-
rech stojanu kalandru, jejich%Z pistnice pfitladujf loZisk4 t&lesa pracovnfho vilce k za¥ff-
zen{ pro jeho k¥ffen{ skrze rdzné tla&né dfly, je% jsou vedeny v pouzdrech, upevnéngch
v otwvoru stojanu.

Jejich nevyhodou je hranové zatfZenf pluniri pffmoSarych hydromotord a Ze neumoZfiujf
eliminovat vyrobn{ nepfesnosti a nerovnobé&inosti dosedacfch ploch. Dalif nevyhodou je obtf%-
né reSen{ axidlnfho zachycenf lo%iskového t&lesa pracovniho vélce kalandru na strand axigl-
nfho loZiska.

Spole&nou nevyhodou dvou poslednd uvedenych zndmych za¥fzenf je &asovd niro&nost montd-
Ze a demontdZfe Sroubovych spojl, kterymi jsou pffmo&aré hydromotory upevndny ke stojanu
kalandru.

Uvedené nevyhody odstranuje zaffzenf{ pro hydraulické p¥itladovdnf pracovnich vélct,
zejména kalandru, jeZ je umfst&no na obou strandch pracovntho vdlce, ulofeného v lo¥isko-
vych t&lesech, sestdvid ze stojanu, v n&m¥ je vytvo¥en otvor pro uloZen{ p¥{modarého hydro-
motoru pro pfitladovidni pracovnfho vélce, jeho% podstata spo&{vd v tom, ¥e na stojanech
jsou vytvofeny ozuby pro uchycenf vidlic s p¥f{rubami, jeZ jsou zajiftény p¥{lofkami, p¥i-
pevnénymi ke stojanim, kde kaZdy p¥{moSary hydromotor je na jedné strand svym okem spojen
skrze kloubové loZisko a fep s vidlic{ s pifrubou a d4le na druhé stran& je svou pistnici
spojen s okem, jeZ je skrze kloubové lo%isko a &ep spojeno s vodicim di;em, ktery je uloZen
v otvoru stojanu a opatfen na svém Zele vdlcovou plochou, jeZ doléhd na loZiskové tdleso
pracovniho vdlce, pf¥i¥em? vodicf dfl je opatfen ozuby, mezi které zapadd loZiskové t&leso.

Véhodou zaffzenf podle vyndlezu je, %e fe¥f a zarufuje progresfivné, udZelné a ekonomic-
ky vyhodné& presny a stdly potfebny p¥ftlak mezi lo%iskovymi té&lesy pracovnfho vdlce a zafi-
zenim pro jeho kiffenf a také to, %e disledku pouZitf{ kloubovych loZisek je umoZnéno elimi-
novat vyrobn{ nepfesnosti a nerovnob&%fnosti dosedacfch ploch, &fm% nejsou pistnice p¥imo-
Zarych hydromotord namshdny pisobenim p¥fdavnych sil a tim je zabréndno zvySenému opotfebe-

nf vodicich pouzder a pfstnic, co¥ zvySuje Zivotnost t&snicich elementd a zaffzent podle
vynélezu,

Dal${ vyhodou je také snffen{ Zasovych ndrokd na prové&déni monti¥e a demontd¥e zai{ze-
n{ pou%it{m bajonetového uchycenf vidlice s p¥frubou. Rovné% je vyhodou jednoduché provedeni
axidlniho zaji3t&n{ jednoho lo%iskového té&lesa pracovnfho vdlce ve stojanu kalandru.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzorn&no p¥fkladné provedeni za¥izenf{ pro hydraulické
piitlagovédn{ pracovnfch v4lcl kalandru podle vyndlezu, kde obr. 1 zndzorfuje &4stedny podél-
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ny Fez tfmto zaffzenim, obr. 2 zndzorfuje E4ste&né Fezy, otolené vi&i obr. 1 o 30° a obr. 3
zndzoriiuje uchycenf pfimo&arého hydromotoru ke stojanu kalandru skrze Sep a vidlici s pff-
rubou.

.

zaf{zen{ pro hydraulické p¥itladovdni pracovnich vdlcl, zejména kalandru, jeZ je
unfsténo na obou strandch pracovnfho védlce 18, ulo¥eného v lo%iskovych té&lesech 17, g_',
podle pifkladného proveden{ sestdvd ze stojand 1, 17, na nich# jsou vytvofeny ozuby 2, l:
pro uchycenf vidlic s pf¥frubami 3, 37, je% jsou zaji3tdny pf{lo¥kami 4, 4°, pfipevnénymi
ke stojandm 1, 1._:, v nichZ jsou vytvofeny otvory pro umfsténi p¥i{moSarjch hydromotord 5, §_: .

KaZdy pffmo&ary hydromotor 5, _5_: je svym okem 6, _§_'_' spojen skrze kloubové loZisko 7,

*7° a %ep 8, 8”7 s vidlic{ s pff{rubou 3, 37, pfi¥emf na jednom konci ¥epd 8, 8  jsou vytvo-
feny drdZky pro vloZeni pEflofek 9, 9°, p¥ipevn¥nych k vidlici s pEfrubou 3, 37.

PE{moZary hydromotor 5, 5° je svou pistnicf 10, 10" spojen s okem 11, 117, jeZ je skrze
kloubové lo¥isko 12, 12° a &ep 'i_3_, 137, zaji¥tdny pojistnymi krouzky 14, 14°, spojeno
s vodicim dflem 15, 157, ktery je ulo¥en v otvoru stojand 1, 1° a opatfen na svém Zele vdl-
covou plochou 16, '1_6_', jeZ dolél-_ui na loZiskové té&leso 17, 1_7_: bracovniho védlce 18, p¥ifemZ
" vodicf dil 15 je opatfen ozuby 19, mezi které zapadd loZiskové té&leso 17.

Pro docilen{ pofadované p¥{tlaku mezi loZiskovymi té&lesy 17, 17° pracovniho vdlce 18 -
a za¥f{zenim pro k¥{fent pracovnfho vdlce kalandru se pfivede do pracovnich prostord p¥fmo-
&arych hydromotord 5, _5_' tlakovd kapalina.

. Tyto sily se jednak prendSej{ skrze oka 11, }l:, kloubovd loZiska 12, _1_2_: a &epy 13,

137 na vodici dfly 15, 157, které svymi vdlcovymi plochami 16, 16~ doléhaj{ na lo%iskovd
té&lesa 17, t_7_' pracovniho vdlce 18, které se pfitla&ujf na zaffzen{ pro.kffZfenf pracovniho
vdlce kalandru a jednak se tyto s{ly pendlejil skrze oka 6, 6_"' p¥imoarych hydromotord E,

57, kloubovd lo%iska 7, 77, %epy 8, 8° a vidlice s p¥frubou 3, 3~ do ozubl 2, 2~ stojand

t1, L, pfifem¥ proti p¥fpadnému nefddoucimu pootoSenf jsou vidlice s p¥frubou 3, 37 zajisté-
ny p¥{lo¥kami _4_,'. 4°. ’ :

zafizen{ podle vyndlezu lze vyu¥it pro vSechny druhy kalandrd a jinych technologickych
zaffzenf, u kterych je tfeba provdddt p¥itlafovdnf pracovnfch vdlcd k za¥fzenf pro jejich
k¥f{¥en{, p¥i&em% lze i pouZft jingch zplsobld uchycenf p¥fmo&arych hydromotord ke stojanim
kalandru.
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PREDMET VYNALEGZU

zaf{zen{ pro hydraulické pf¥itlaZovédn{ pracovnich vdlcl, zejména kalandru, jeZ je
um{st&no na obou strandch pracovniho v4lce, ulofeného v loZiskovych té&lesech, sestdvd ze
stojanu, v ném¥ je vytvofen otvor. pro uloZen{ p¥fimoarého hydromotoru pro ptitladovén{ pra-
covnftho vdlce, vyzna&ené tim, %e na stojanech /1, 1/ jsou vytvofeny ozuby /2, 27/ pro
uchycen{ vidlic s ptirubami /3, 37/, je% jsou zaji3tény p¥floZkami /4, 4°/, ptipevnénymi
ke stojandm /1, 1°/, kde ka¥dy pfimoZary hydromotor /5, 57/ je na jedné stran& svym okem
/6, 67/ spojen skrze kloubové lo¥isko /7, 77/ a &ep /8, 8"/ s vidlict s. pffrubou. /3, 37/
‘a d4le na druhé strand je svou pfstnicf /10, 10"/ spojen s ckem /11, 117/, je% je. skrze
kloubové lo¥isko /12, 12°/ a &ep /13, 137/ spojeno s vodicim dflem /15, 157/, ktery je
ulo¥en v otvoru stojanu /1, 1°/ a opatfen na svém Zele vilcovou plochou /16, 167/, jez do~
1éh4 na loZiskové téleso /17, 17°/ pracovnfho v4lce /18/, pfitemi vodfc{ dfl /15/ je:opat-
ten ozuby /19/, megiikte;é zapadd lo%iskové. téleso /17/.

3 vykresy
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