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(57) Refeni se tykd indukéniho oh¥ivaciho
za¥{zeni, zejména pro kovérensky ohfev ten-
kych prstencd. Podle YeSeni je k horni &&sti
rému stroje kyvné p¥ipojen dvojdinny silovy
vélec, k jehoZ pistnici je p¥ipevnén ozub,
vybaveny voditkem, pohybujicim se v dréice
dr%4ku, ktery je p¥ipevn&n k p¥edni strané
silového vAlce a je vybaven ve své spodni
g4sti nabiracim &lenem.

{54) Indukéni ohfivaci zafizeni, zejména pro kovérensky ohfev tenkych
prstenci
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Vynalez se tykd induk&niho oh¥ivaciho za¥izen{, zejména pro kovarensky ohfev tenkych
prstencd s rovnob&Znymi- &ely.

Soudasny stav techniky je charakterizovédn %eskoslovenskym autorskym osvddlenim &islo
244 219, kde svisly sloupec prstencd oh¥ivanych ve svislém induktoru vybaveném op&rnym ja-
zykem a p¥{vodem ochrané atmosféry, spodiv4 na upinacich elementech pevné spojenych s ré-
mem stroje. Pod svislym induktorem je umistén zakladac{ mechanismus, vybaveny vertikdlnim
silovym vdlcem se zvedaci hlavou situovanym souose vzhledem k induktoru. Nad induktorem je
umistén kryt a tla&ny &len ovladany dvoj¢innym silovym vélcem, p¥ipevn&nym pevn& k horni
%&sti rdmu v horizontdlni poloze. Zafizeni je jedt& vybaveno Sikmym odsunovym skluzem.

P¥i chodu v¢Se popsaného zafizeni je vidy jeden studeny prstenec ulo¥en souose-s podél-
nou osou silového vdlce na zvedaci hlavu. P¥i pracovnim zdvihu silového védlce je studeny
kus protlafen p¥es upinac{ elementy dovnit¥ induktoru a p¥i dal¥fm vertikdlnim pohybu nadzve-
dav4 cely sloupec prstencl, v induktoru jiZ oh¥ivanych. P¥i ukoneni zdvihu vertikalniho
silového. vélce, vynf{v& vrchni prstenec sloupce, v induktoru oh¥ivanych prstencd, nad horizon-
t&1n{ rovinu op&rného jazyka. Druhy prstenec od vrchu sloupce vyénivd jen G4steln&. Poté
tla&ny &len, ovladany silovym horizontdlnd umisténym vdlcem, pYesune v horizontdlnim sméru
vrchni ohPAt§y prstenec na opdrny jazyk a po ném aZ na %ikmy skluz, po n&mZ oh¥dty prstenec
opusti oh¥ivaci stroj. Sloupec prstenci se zasune zpét do induktoru. V n&kterych p¥ipadech
je p¥esunuti vrchniho oh¥dtého prstence zabezpe&eno silovym vdlcem horizontdlné umisténym
nad $ikmym skluzem, p¥i&em# p¥edni konec pistnice je vybaven sklopnym ozubem, sm&rem k induk-
toru opatfenym ndjezdem. P¥i pracovnim zdvihu vdlce narazi sklopny ozub o vrchni prstenec,
vyénivajici nad horizontdlni rovinu op&rného jazyka, sklop{ se, zastavi se a%¥ za vnit¥nim
primérem prstence a opét vykyvne zpé&t. P¥i zpdtném pohybu stéhne ozub vrchni ohfdty prstenec

ze sloupce prstenct a pfesune jej na gikmy odsunovy skluz.

Podstatnou nevyhodou dosud zndmého vySe popsaného za¥fzenf je to, %e p¥i nestejnych
vy&kach ohfivanych prstenct dochdzi ve sloupci prstenct ke s&itdnf t&chto rozm&rovych odchy-
lek, co¥ mi& za disledek nestejné vysouvéni sloupce prstencd z induktoru v kone&né zdvihové
poloze vertikdlniho védlce. Tla&ny &len, jen# md p¥esunout pouze vrchni oh¥dty prstenec,
potom p¥esune bud dva prstence nebo nepfesune %4dny prstenec. Druhy kus potom chladne, dochéz{
k energetickym ztr&tém, vznikaji zmetky, dochdzi k narudeni automatického pracovniho cyklu,
co¥ md u automatizovanych vyrobnich linek za nésledek pracovni vypadek celé linky a dalsi
energetické ztraty.

Dalgfi podstatnou nevyhodou je to, Ze pfi ohfevu na vy3%1 teploty dochdz{ ve sloupci
prstenct k jejich "slepovdni" a proto v p¥ipad&, kdy jsou pfesunuty dva prstence, jsou tyto
k sob& Gastednd pFfivafeny.

Dal%f podstatnou nevyhodou je, Ze Vv p¥ipad&, kdy pfesouvdni oh¥étych prstencl zabezpe-,
&uje horizont4lni silovy vdlec, vybaveny sklopnym ozubem, dochdzi p¥i nesprévné vysunutém
sloupci prstenct z induktoru k tomu, Ze neni presunut bud Z&dny oh¥&ty prstenec nebo je
pobo¥ena vrchni &4st sloupce oh¥ivanych kust. Disledky jsou potom stejné jako ve vy3e popsa-
ném p¥ipad® a navic miZe dojit k podkozeni induktoru, popfipadé k po&kozeni silového vdlce.

I v p¥ipadd, kdy je konec pracovniho zdvihu svislého vélce stanoven koncovym spinadem,
ovladanym pékovym mechanismem p¥imo od vrchnfho kusu sloupce oh¥ivanych prstencti, je dalst

podstatnou nevyhodou to, %e dochdzf u pneumatickych silovych vélcd k p¥ejifdéni horni polohy.

Pousit{ hydraulického svislého silového védlce by si vy?4dalo navic hydraulicky agre-
gét, &im¥ by vzrostly pofizovaci ndklady a ndklady na ddribu.

Dal§i nevyhodou je to, Ze elektricky spina& musi byt, s ohledem na teplotu v hornich
partifch induktoru a z dtivodu vym&nitelnosti induktoru, umfstén pomérn¥ daleko od horniho
otvoru induktoru. Tato skute&nost zesloZifuje konstrukci.
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Nevyhody vySe popsaného stavu techniky Fedf v prevdZné miYe dle vyndlezu, sestdvajfct
z vertikdlnfho induktoru s p¥ivodem ochrané atmosféry, z hornfho krytu induktoru $ikmého
skluzu, rému, upinacich elementll, zaklddacfho mechanismu se svislym silovym vélcem, vyba-
venym zvedaci hlavou a z p¥esouvacfho mechanismu, jehoZ podstata spoéivé v tom, Ze v hor-
ni &4sti rdmu je kyvn& p¥ipevn&n dvoj¢inny silovy valec, k jeho¥ pistnici je pEipevnén ozub
vybaveny voditkem, pohyblivé ulofenym v dr&¥k&ch drZdku, ktery je nepohyblivé p¥ipevnén
k pfednf stran& dvoj&inného silového véilce, pfifem? drZdk je ve své spodnf S&sti vybaven
nabfracim &lenem. Didle je podstatou to, %e nabfraci Slen je uloZen na drZdku posuvn& ve
svislych drdfkéch. Dale je podstatou vyndlezu to, %e v horni S&sti rému je umist&n elektricky
spina&, ovlddany dvojdinnym silovym v&lcem.

Podstatnou vyhodou induk&niho oh¥fivacfho za¥fzenf podle vyndlezu je to, ¥e sprévnd
funkce pfesouvacfho mechanismu neni{ z4visld na presnosti vysunut{ sloupce oh¥ivanych prsten-
cll z induktoru a ¥e ze sloupce ohfétych‘prstencﬁ je na ¥ikmy odsunovy dopravnik p¥esunut
vidy jen vrchni oh¥&ty prstenec. Dal3{ podstatnou vfhodou je to, Ze i p¥i slepenych prsten-
cich je pfesunut.na Sikm¢ odsunovy dopravnfk vidy jen vrchni ohf4ty prstenec. Dal%i podstat-
nou vyhodou je jednoduchd konstrukce. Dald{ vyhodou je stejnd doba oh¥evu prstenct v indukto-
ru p¥i bezporuchovém provozu.

Priklad provedeni induk&niho oh¥ivaciho za¥fzeni podle vyndlezu je schematicky zn&zorn&n
na pfipojenych obrdzcich, kde na obr. 1 je celkovy pohled na za¥izeni z boku, na obr. 2
je pohled na detail p¥esouvaciho mechanismu z boku, na obr. 3 je pohled na detail p¥esouva-
cfho mechanismu v pidorysu.

Induk&ni oh#ivac{ za¥fzeni sestdvd z vertikd&lniho induktoru 3 s p¥fvodem ochranné
atmosféry 10, z hornfho krytu 6§ vertikdlnfho induktoru 3, 8ikmého skluzu 7, rdmu 1, zakld~
daciho mechanismu 4 se svislym silovym vdlcem 5 vybavenym zvedaci hlavou 9, upinacich elemen-
th 8 -a z pfesouvaciho mechanismu, kde podle vyndlezu je v horni &4sti ramu 1, kyvné p¥ipev-
n&n dvojlinny silovy vdlec 11, k jeho¥ pistnici je p¥ipevnén ozub 13, vybaveny vodftkem
12, pohybliv& uloZenym v drd¥kdch 16, drZdku 14, pripevnéném k prednf stran& dvoj&inného
silového vdlce 11, p¥i&em¥ dr¥ék 14 je ve spodni &&sti vybaven nabiracfm &lenem 15 p¥ipevné-
nym Srouby 19 a svisle pYesuvnym v drdZk&ch 20. V horni &4sti rdmu je s vyhodou p¥ipevn&n
elektricky spinal 2.

P¥i chodu induk&niho oh¥fvaciho za¥fzeni jsou uklddédny studené prstence 17 pomoc{
zaklddacfho mechanismu 4, na zvedaci hlavu 9 silového vélce 5, a to souose s jeho podélnou
osou. PY¥i pracovnim zdvihu silového valce 5 je studeny prstenec 17 protladen pfes upinaci
elementy 8 dovnit¥ vertikdlnfho induktoru 3 a p¥i dal3im vertik4lnim pohybu nadzvedivd cely
sloupec prstencd 17 ve vertikilnim induktoru 3 ji% oh¥ivanych. Dvoj&inny silovy valec 11
je vykyvnut ve své spodnf poloze a opfr& se nabiracim &lenem 15 o vrchni &&st vertikdlniho
induktoru 3, p¥i&emZ ozub 13 najede nad vertik&lni induktor g’éé t&sné p¥ed tim, ne? se
sloupec ohfétych prstenclt 17 za&ne vysouvat z vertikélniho induktoru 3. Voditko 12 je s vy~
hodou provedeno jako valivé a p¥i pohybu ozubu 13 se pohybuje v drdZkéch 16. Ozub 13 &ek4
nad otvorem vertikdlnfho induktoru 3, vrchnf oh¥aty prstenec 17 zalne nadzveddvat ozub 13,
jenZ p¥es voditko 12 a dr¥&k 14 vykyvne dvoj&innym silovym vdlcem 11 kolem &epu 18. Poté,
co svisly silovy vdlec 5 dokon&{ svij pracovni zdvih do horni dvrati, za&ne se zasouvat
pistnice dvoj&inného silového véilce 11. Ozub 13 zacne p¥esouvat vrchni prstenec lzloddéli
jej pres nabiraci &len 15 a p¥esune jej na 8ikmy skluz 7. Poté sjede zvedaci hlava 9 do
své spodn{ vychozi polohy a sloupec prstencd 17 se zasune dovnit¥ vertikdlniho induktoru
3 a zachyti se na upinacich elementech 8. Po uloZeni daliiho studeného prstence 17 na zveda-

ci hlavu 9 se tento pracovni cyklus opakuje.

Pro rizné vysky prstenct 17 se provede pomoci Eroubu 19 vertik&lnf nastaveni nabiraci-
ho &lenu 15 ve svislych drdkach 20.

P¥i zdpornych tolerancich vyiky prstencd 17 a pfi jejich v&tZim po&tu kusl ve sloupci
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by mohlo dojit k tomu, Ze ozub 13 neni prvnim prstencem 17 vykyvnut a p¥i svém zpé&tném pohy-
bu zachyti za vnit¥ni primér prstence 17 pouze svoji malou ¥dstf a v dal¥f{ fdzy pohybu se
prstenec 17 z ozubu 13 vysmekne. Tato situace je Fe¥ena elektrickym spinalem 2, ktery dé
povel k zp&tnému pohybu ozubu 13 pouze pFi vykgvnut{ dvoj&inného silového vdlce 11. Vv piipa-
d&, %e elektricky spina¢ 2 nedd povel k zp&tnému pohybu, vrdt{ se ozub 13 do své vychozi,
tj. zadni polohf, a¥% po zasunut{ sloupce prstencd 17 zpé&t do vertikdlniho induktoru 3.

PREDMET VYNALEZU

1. Induk&ni oh¥f{vaci za¥fzeni, zejména pro kovérensky oh¥ev tenkgch prstench s rovno-
b&Zngmi &ely, vyznaéujici se tfm, %e v horni Z&sti rému (1) je kyvn& p¥ipevn&n dvoj&inny
silovy védlec (11), k jehoZ pistnici je ptipevn&n ozub (13), vybaveny voditkem (12), pohybli-
v& ulofenym v drdikéch (16), drZdku (14), ktery je nepohybliv& p¥ipevné&n k pfedni strand
dvoj¥inného silového vélce (11), pEidem? dr¥dk (14) je ve své spodn{ &4sti vybaven nabiracim
&lenem (15).

2. Indikéni oh¥ivacf za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e nabfraci &len (15)
1ze vadi drZédku (14) vertikdlné& p¥estavovat.

3, Indukdni oh#fvaci za¥izeni podle bodu 1, vyznadujic! se tim, %e v horni &dsti rénmu
(1) je umistdn elektricky spina& (2), ovladany dvoj&innym silovym vdlcem (11).
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