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(54) 미끄럼 형  접  사행제어 치

약

본  강판  행  사행 정   회전 차 에 하여 사행 정   강제회전시킴
 강판과 사행 정    상 회전하는 것  하   미끄럼 형  접  사행제

어 치에 한 것 ,

강판  측에 치 어 강판  사행량  측정하는 (7)  신호  아 회전하는 전 (10) , 상  
전 (10)에 연결 어 강판  상  양측에  회전하   사행 정  (8)과, 상  (7)  신

호  아 전 (10)  회전  제어하   제어  갖춘 사행제어 치에 어 , 상  (8)  각
각  동 전달  클러치(13)  매개  동 (14)에 연결 고, 상  (8)  회전량  측정하   

 회전수 감 (15)  갖추 , 상   회전수 감 (15)  감 값  제어 에 전 어 제어
는 (8)과 강판 사 에 미끄러짐 생시 (8)  동 (14)  회전함  특징  한다.

5

 간단한 

 1  적  강판 연 생산 비  시한 개략 

 2a  2b는 강판  연 생산  한 접  정상적  루어  경  사행 생  하는 량상
태  루어  경  시한 

 3  종래  후판 사행조정  시한 개략 

 4a 내  4c는 종래  판 사행조정  하  한 개략 

 5는 본 에  미끄럼 형  접  사행제어 치  시한 개략 다.

*  주 에 한 호   *

1,2    ... 페 프              3      ... 접

7      ... 사행량 측정       8      ... 사행 정  

9      ... 주축                   10     ... 전

13     ... 클러치                 14     ... 

15     ...  회전수 감

 상 한 

     적

         하는 술  그 야  종래 술
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본  연 적  행하는 강판  에 접촉하여 사행  제어하는  강판   미
끄러  상 회전 동하는 것  함  보다 효과적  강판  사행  제어할 수  하는 

치에 한 것 , 보다 상 하게는 강판  행  사행 정   회전 차 에 하여 사
행 정   강제회전시킴  강판과 사행 정    상 회전하는 것  하   미끄
럼 형  접  사행제어 치에 한 것 다.

적  강판  연  제조 비에 는 강판  정  행경  탈하는 사행  정하  한 
치가 갖추어 고, 는 강판  연 제조, 비  안정적    수한  강판제조  한 매
 한 치 다.

러한 사행  강판  행에 악 향  끼치고 심하게 생 는 경 에는 행강판과 후행강판  접에 
한 연결상태가 매  량하게 어 강판  파단  킨다. 러한 접 업  행강판에 한 업
 료 어 , 페 프  새   어  행 강판  후단 에 후행강판  단  
접에 하여  연결하고, 게  연결  강판  압연 등에 연 적  하여 연 적  

강판  제조하  한다.

,  1에  시한 같  행강판(4a)  브라 들 (bridle roll)(5)과  (4)  나 다  
공정  , 행강판(4a)    게  페 프 (2)  새   어

 행강판(4a)  후단  후행강판(2a)  단  접 (3)에  맞 여 접하여 강판  연 제조
공정  루어  한다.

또한, 페 프 (2)  후행강판(2a)  다  업  료  다  페 프 (1)  새  
 어  강판(2a)  후단 에 새  강판(1a)  단  접하여 강판  한다. 같  

복수개  페 프 (1)(2)  갈아 사 하여 연 업  루어  하고 다.

여 에 , 페 프 (1)(2)  강판    강판(1a)(2a)  단 가 한 향  쏠 는 현상  
생하게 는 ,  사행(蛇行) 라 한다. 는 또한 행강판  후단 에  생한다. 게 
, 행강판  후단  후행강판  단  접 에  맞 여 접할   2b에 나타난 같  
행 향에  하여  절곡  형상  접 어  후행공정  사행  전파 어 ,  심한  경 에는 
클(buckle)  생하거나 강판에 흠  생하여 최종 제  에 악 향  주게 다.  2a는 사

행  생하  않  상적  경  접결과 다.

게 사행  생하 , 후판  경 에는  3에 시한 같 , 강판  양측 가 에 수 하게 
치 어 그 강판  가 에 접촉하여 공회전할 수   가 드 (6)  하여 편심  할 

수 나, 판  경 에는 같   사 할 경 에 판 체에 휨  생하여 사행에 한 편심
 제어하 가 곤란하게 다.

판  경 에 생하는 사행  제어할 수  개시  종래  접  사행제어 치에 하여 강
판  사행  정 어 는 상태가  4에 시 어  그  하  같다.

, 사행량 측정  (7)가 후행강판  심  편심 는 양  측정하고, 전 (10)  정하
여 사행 정  (8)  향  편심   향  향하  하여 편심  제거하  한다. , 

(7)는 적정하게 정  치에 치 어 후행강판  단 가 접  후  할 , 강판  
심  접  심  어나는 편차  측정한다.

만약, 후행강판  심   4b에 시한 같   상 측  편심 어 , 전 (10)  
정하여 주축(9)  시계 향  회전 어  하여 강판  점차 하 측  동하게 함   

4a에 시한 같  편심  없는 상태  정하게 다. , 후행강판  심   4c에 시  
같   하 측  편심 어 , 전 (10)  정하여 주축(9)  시계 향  회전 어

 하여 강판  점차 상 측  동하게 함   4a에 시한 같  편심  없는 상태  
정하게 다.

그러나, 보  경 에는 강판  제조공정에  강판 에 액체가 묻어 게 고  하여 사행 정
 (8)과 강판과  사 에  미끄러짐  생하 , 사행 정  (8)  정상적  강판  사행제어
 할 수 없고, 히  사행량  커 는 문제점  생한다.

         루고 하는 술적 과제

본  러한 종래  문제점  해결하  한 것 , 판연 제조가 가능하  행강판  후
단  후행강판  단  접에 하여 연결하는 경  생하는 사행  제어하  한  강판에 
묻어 는 액체에 한 강판과  미끄러짐  함  안정 게 동하여 사행 정  효과적  
루어 고, 그에  판  향상  할 수   미끄럼 형  접  사행제어 치  
제공함에 그 적  다.

       

상  적  달 하  한 술적   본 , 강판  측에 치 어 강판  사행량  
측정하는  신호  아 회전하는 전 , 상  전 에 연결 어 강판  상  양측에  회전
하   사행 정  과, 상   신호  아 전  회전  제어하   제어  갖춘 사
행제어 치에 어 , 상   각각  동 전달  클러치  매개  동 에 연결 고, 상   
회전량  측정하    회전수 감  갖추 , 상   회전수 감  감 값  제어 에 
전 어 제어 는 과 강판 사 에 미끄러짐 생시  동  회전함  특징  하는 미끄럼 

형  접  사행제어 치  함에 한다.
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하, 본  첨  에 거하여 보다 상 하게 한다.

 5는 본 에  미끄럼 형  접  사행제어 치  강판  행 향에  본 정 , 
는 강판제조 비  프 (11)에 전 (10)가 갖추어 고, 러한 전 (10)는 수 한 상태  프
(11)에 회전가능하   회전축(10a)에 연결 어 , 는 상 하게 시 어  않 나 사행

량측정  (7)  측정  강판  사행량에 합하여  동 치  해 회전  수 는 조
다. 물 , 상  회전축(10a)  치는 강판  행 심  상 에 다.

상  회전축(10a)에 체  연결   (12)에는 복수개  사행 정  (8)  적정한 간격  고 
치 는 , 상  (8)  회전축(10a)에 하여 강판  폭 향  동 한 거  어져 치한다. 물
, 상  (8)  그 회전 심  는 주축(9)  가 , 복수개  (8)에 한 각각  주축(9)   

동 상에 고, 상  주축(9)   (12)에 회전가능하  착 는 것 다.

본  상  (8)  회전 동  강판과  찰에 하여 공회전 거나 또는 동 에 하여 강제
회전  루어  수  하는 , 에 나타낸 같  (8)  주축(9)  클러치(13)  매개  
동 (14)에 연결 고, 는 클러치(13)에  주축(9)과 동 (14)   연결시키거나 차단시키는 
역할  수행함  알 수 다.

그 고, 상  (8)  회전수는 회전수감 (15)에 하여 감 고, 러한 회전수감 (15)는 
상적  알  다양한 종  어느 하나  채택하여 할 수 다.

상 에   회전수 감 (15)는 사행 정  (8)  회전수  감 하여 상  과 강판   미끄
러 는  판단하  한  제공하는 수단 고, 러한  회전수 감 (15) , 상 한 클러
치(13), 동 (14), 사행량 측정  (7)등  미 시  제어 에 연결 는 , (7)(15)는 감

  제어 에 전 하고, 제어 는 러한  처 하여 그 결과에 하여 전 (10)  회
전시키거나 클러치(13)  동 (14)  동시키  미  프 그래 다.

물 , 상  사행 정  (8)  각각  동  수  하 , 저 클러치(13)  어 (8)과 
(14)  한 상태에  강판  사행  제어 는 , 는 종래  같  사행량 측정  (7)가 후

행강판  심  편심 는 양  측정하고, 전 (10)  정하여 사행 정  (8)  향  
편심   향  향하  하여 편심  제거하고, 만약, 후행강판  심   4b에 시한 같

  상 측  편심 어 , 전 (10)  정하여 주축(9)  시계 향  회전 어
 하여 강판  점차 하 측  동하게 함   4a에 시한 같  편심  없는 상태  정

하 ,  ,  후행강판  심   4c에  시  같   하 측  편심 어  , 
전 (10)  정하여 주축(9)  시계 향  회전 어  하여 강판  점차 상 측  동하게 

함   4a에 시한 같  편심  없는 상태  정하는 략   동 하다.

러한 정 에 (8)과 강판 사 에 미끄럼  생하게 , 본  치가 가동 는 , 회전
수 감 (15)에  (8)  회전수  측정하  제어 에 는  회전수  상  (8)  

 계산하   강판  행  비 한다. 만 , 강판  행 보다   가 낮  강
판과  사 에는 미끄러짐  생하고 는 것  판단하고, 에는 전술한 같  사행  정

 어나  않고 히  사행량  가하는 현상  생한다.

게 미끄러짐  생하  제어 는 클러치(13)  동하여 상  (8)  (14)에 연결하는 , 
 상  (14)는 강판  행 에 합하여 (8)  강판과 동 한  회전할 수  미  

회전한 상태  하  하는 것  람 하고, 또는 제어 가 클러치(13)에 전 적  신호  보내 
(14)  (8)  연결하  전에 적어  (8)  회전하고 는 상태에 합하는  회전할 수 
 하 , 라  상  클러치(13)에 하여 (8)과 (14)  연결하게  (8)  그 회전 가 
(14)에 하여 제어 다.

는 (14)  회전수  조절함에 하여 (8)  회전수가 강판  행  합하  조절할 수 
 미하 , 게 (8)과 강판  미끄러  않  하  동 찰 보다는 정 찰  크므  

 상 미끄러짐  생하  않게 어 사행제어가 원할하게 루어 게 다.

물 , 상  같  (8)과 강판 사 에 미끄러짐  생하  않  (8)  회전수  조절한 후에는 
(8)과 (14)  할 수 고, 또는 필 에 라 (8)  회전  동 (14)에 하여 계 적
 조절  수  할 수  다.

,  회전수 감 (15)에 하여 (8)  회전수가 계 적  감 어 제어 에 전  제
어 는 (8)  회전상태  계 적  확 하여 필 시에는 동 (14)에 하여 강제회전시킬 수 
고, 는 (8)과 강판  미끄러짐  최 한 억제하여 보다 안정적  사행제어가 가능하  한다.

     효과

상술한 같  본 에  미끄럼 형  접  사행제어 치에 하 , 판  연 제조시 
생하는 사행  제어하는 사행 정   강제적  동하여 강판과  미끄러짐에 한 사행조절
 상실  하는 수한 효과  가 다.

(57) 청  

청 항 1 

강판  측에 치 어 강판  사행량  측정하는 (7)  신호  아 회전하는 전 (10) , 상  
전 (10)에 연결 어 강판  상  양측에  회전하   사행 정  (8)과, 상  (7)  신
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호  아 전 (10)  회전  제어하   제어  갖춘 사행제어 치에 어 ,

상  (8)  각각  동 전달  클러치(13)  매개  동 (14)에 연결 고, 상  (8)  회전량  
측정하    회전수 감 (15)  갖추 , 상   회전수 감 (15)  감 값  제어 에 전

어 제어 는 (8)과 강판 사 에 미끄러짐 생시 (8)  동 (14)  회전함  특징  하는 
미끄럼 형  접  사행제어 치.

    1

    2

    3
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    4

    5
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