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vynélez se tykéd chytalového Gstroji archd pro vélce a bubny tiskovych rotaZnich
strojé s chytati archa pohyblivymi v axidlnim sm¥ru, které jsou upraveny na ovlada-
telném hrideli chytaéﬁ a na dosedacim Gstrojf chytadd, pri¥em: jak hidel chyta&d, tak
i dosedaci Gstroji chytaid jsou uspoFadény na pievaédécim suportu, ktery je posuvn
v axidlnim sw&ru pro bo¥ni{ vyrovnévéni potidtdného archu.

Zarkizeni pro axidlni posouvéni chytatového Gstroji archi ve Zl4bku pifevédéciho
bubnu je zndmé z patentového spisu NSR &. 28 08 528, Toto zarizeni mé pro vyvozent
axiélniho posuvného pohybu k¥ivkové tdleso s ovlédacim obrysem plsobicim v axiélnim
sméru, Krivkové téleso je ve spojeni prostrednictvim ovlddaci péky a ovlddaci kladky
se staciondrni, aviak v obvodovém sméru, pfipadn® proti nému prestavitelnym ovléda-
cim kotoutem, po jehoi obvodu se pohybuje ovlddaci kladka. Prostifednictvim jedné
otatky prevadéciho vhlce se posune chytsfové Gstroji jednou zcela vpravo a odtud zce-
la vlevo a op¥t zpét do polohy, ve které se uskuteliuje pitedévka archu., P*i poladova-
ném axi&dlnim posunuti chytalového Gstroji v okamZiku pfedavky archu se prestavuje
ovladaci kotou¥ v obvodovém sméru, pf!padn& v opadnés .néru.

Hlavni nevyhoda zeXfzenf popsaného v patentovém spise NSR &. 28 08 528 spodivé’
v tom, Ze se chytalové zaiizeni archd neustédle v maximélni mife pohybuje sem a tam
v axiblnim sméru, a to i tehdy, kdyZ neni tfeba proveddt 24dné Gpravy. Mimoto se usku-
tediuje prevédéni archu s upravenou polohou nikoli v dvrati chytalového zakfzeni archd
vzhledem k jeho maximélni axisdlnf posuwvné rychlosti, to znamené, 2e arch pi{ uskuted-
n¥né axislni korekci nent nikdy preddvén v absolutnf klidové poloze.

vynélez si klade za Gkol vytvorit zaifzenf pro vytvéeni axiélniho pohybu chyta-
dového Gstroji archu na vélci archového rotainiho tiskového stroje, které by mélo
prestavitelnou kfivku a u kterého by byl pohyb chytalového Gstroji archu do extrémnich
poloh nutn¢ toliko tehdy, pokud by poloha bo¥ni hrany archu p¥ivad¥ného na pXisludn¢
vélec méla prisludné velkou odchylku od jmenovité polohy,

Uvedené nedostatky se odstraiuji a vytieny Gkol se FeSi chytatovym Gstrojim archi
podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivé v tom,” Ze je opatieno Fidicim kotoutem, ktery
je usporadén v dotyku s pirevédécim suportem a ktery je vykyvny jak ve sm&ru k bodnfi
plode prevadéciho bubnu archld, tek 1 od ni.

Hlavni vghody vyndlezu spoiivaji v tom, %e chytadové Gstrojf arché musi pro jeden
arch vykonévat jen jeden axiélnl pohyb z pievédéci polohy do jmenovité polohy a zpdt
do ptevédEci- polohy a nikoli neGielnd po celé pracovni oblasti. Mimoto je moiné polo-
2it okamiik prejimky a piedévky papiru archu vidy do okamfiku pohybové Gvrati, co% mé
tu vyhodu, %e lze pitejimat, pFipadnd piedévat arch v okamiiku axidlni klidové polohy,
Mimoto je moiné, jakmile je arch predén na ndsledujfct valec, zalit s premistovanim
kfivky, takZie u valoce s jednim archem pro ot&Zku je k dispozici doba celé ots&ky véle
ce pro piestevbu k¥ivky do jmenovité polohy, protole poloha kFivky nembe ovliviiovat
polohu bodu Gvrati pohybu pro prejimku archu na vélec a polohu axi&lnd posuvného chy-
tadového Gstroji archd,

- Vynélez: je v-daldim podrobndji popaén na pFikladu provedeni ve spojen{ s vykre-
sovou &4sti.

Na obr. 1 je znéZornén pﬁdorya ptevédéciho bubnu archd mezi dvéma postrannimi
stojany s prestavnym zai*izenim podle vynélezu. Obr. 2 pFedstavuje Fez prevadécim bub-
nem archd pi pohledu ze strany pohenu stroje, Na obr, 3 je zpdzarn¥n detailni pohled
na Fidic{ kotouf s ob¥%nou dréhou *idicf kladky. Na obr, 4 je zobrazen &elnf pohled
z obr. 3, Obr. 5 pifedstavuje blokové schems regula¥niho zaiizeni,

PFevadéci buben 1 archd je uloien zném¢m zplsobem mezi postrannimi stojany 2, 3
rota&niho tiskového stroje. V postrannich stojanech 2, 3 je rovn&% uloZen vélec 4.
Na né¢j maji byt priab&iné predédvény archy se sprévnou polohou bo&nich hran. prevadéct
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buben 1 archi =& souosy kanslek 7 8 vedenim s axiédln& posuvnym pirevadicim suportem

8. PFevédéci suport 8 je opatfen dosedaci liStou 9 chytall a ovlédacim vietenem 11
chytall, na kterém je upevn&n vEt3{ polt palcd 12 chytadd. Pro ovladéni je ovladaci
vieteno 11 chytald opatieno kladkovou pékou 13, jeji Fidici kladka 14 obih& po pra-
covni ki*ivce 16, pevné spojené s postrannim stojanem. Pievadéci suport 8, ktery vytvé-
i prevédsct Gstroji archd, vy&nivé levym koncem 17 pi*es bo&ni plochu 18 pFevadéciho
bubnu 1 archi a je na tomto konci 17 opatien Fidici kladkou 19. Ridici kladka lg.se
pohybuje po pravé bolni plode 21 Fidiciho kotou¥e 22, sm&Fujici k bo&ni plode 18 pre-
védéciho bubnu 1 archi. Ridict kladka 19 je pritlafovéna silou tla&né pruiny 20,
kterd se na jedné strang opiréd o osazeni 25 télesa bubnu pitevddéciho bubnu 1 archd

a pa druhé strané o prevédEci suport 8, na bo¥ni plochu 21 Fidiciho kotoude 22. Tim se
zajisti, Ze ridici kladka 19 zGstévé v trvalém dotyku s Fidicim kotoulem 22, Ridici
kotou& 22 mé ve svém stifedu vrténi 23, kterym prochézi levy konec 24 hitidele prevadé-
ciho bubnu 1 archd. Na jeho k postrannimu stojanu 2 sm&ifujici levé bo&ni plode 26 ¥i-
diciho kotoute 22 jsou na KFidicim kotou¥i 22 upraveny nahoie dv& patky 27, 27.1

a dole jedna patka 30. Ridici kotou¥ 22 je tak prostiednictvim sv§ch patek 27, 27.1
uspoifddén vykyvné kolem driékd 29, 29.1 upravenych pevn& na postrannim stojanu 2,

a prostiednictvim své patky 30 je kloubovd spojen s vodorovné posuvnym zvonem 31

s vnitinim zévitem 33, Zvon 31 je uloZen v otvoru 32 v postrannim stojanu 2. Do vniti-
nibo zévitu 33 je za¥roubovéna ty& 34 se zévitem, TyE 34 se zdvitem je pevn& spojena

s vystupnim hi*tidelem 36 stavEécfho pohonu 37, napiiklad krokového elektrického motoru
nebo servovélce. stavéci pohon 37 je upevn&n na bolnim Stitu 38, ktery je pevn& spo-
jen s postrannim stojanem 2,

Pl otéeni vystupniho hifdele 36 ve smyslu hodinovych rudidek, pifpadnd proti
smyslu hodinovych rulifek, se ty® 34 se z4vitem zadroubovavé do vnit¥niho zavitu 33,
pitipadnE vySroubovévé z vniténiho zévitu 33, coZ mb za nésledek, e se zvon 31 po-
souvé vodorovnd vlevo nebo vpravo a *fidici kotouX 22 se podle smiru oté¥enf tyle 34
se z&vitem vykywuje bud ve.snérh k boZni plode 18 pievédéciho bubnu 1 archd nebo ve
sm&ru od ni, K tomu G&elu mé Fidici kotoud 22 levy Zep 28 a pravy ep 28,1, které
jsou uloZeny v piisludnych patkéch 27 a 27.1. Jak je to patrno i z obr. 3, je uprave-
na osa 41 vykyvu fidiciho kotoufe 22 na jeho bo¥ni plode 21, kters slouif jako #idi-
ci plocha, Mimoto je polomSr ob¥iné ki*ivky Fidici kladky 19 volen tak, Ze v okamZiku
pteddvky archu z jiného bubnu nebo z naklédaciho plechu 35 pro archy se ob&ins krui-
nice 40 ridici kladky 19 a osa 41 vykyvu dotykaji. Tim se umoini, %e se v ob&%iné dréze
tidicf kladky 19 vytvolf prvani Gvrat, kters se neposouvd ani pii pom&rné velkém vych¢~
lenf Fidiciho kotoule 22. Tato poloha osy 41 vykyvu vzhledem k ob&Zné kruinici 40
rovndZ umoihuje, %e je moiné vykyvnout Fidici kotoud 22 do nové plohy jestd dkfve,
ne: je vyrovnany arch pifevzat 2z prevédéciho Gstroji..archu, tedy z pievadéciho supor-
tu 8, protoXe se predavka uoku;eéﬁuje.vldy v nulové boloze, to je v prvni Gvrati, ve
kterém vykyvnuti se Fidicf kotoud 22 stéle je¥t& naléza. Ridici kotoud 22 svird svo-
it bo&ni plochou 21 a osou 39 otéleni p¥i vychyleni riizné Ghly ok sklonu vzhledem
k ose otéleni pevadéciho bubnu 1 archd, - Timto uspoifddénim *idiciho kotouZe 22 se
déle dosshne toho, %e arch je predévén v okamZiku ﬁejvét!iho, naméenou hodnotou
podmin&ného vych¢leni. To znamené, Ze arch v okamiiku pteddvky se nachézi v axiflni
klidové poloze a vzhledem k prevédicimu bubnu 1 arché nevykonévé %4dny relativni po-
hyb. . :
prostiednictvim méfici hlavy, kterd je zném4, se v urditém okamiiku zm&ifi poloha
bo&ni hrany archu (jmenovité hodnota). Namérens hodnota se v m&Fici hlavé 44 pievede
na digitélni impulsy, které se pitivadéji do naprogramovaného mikroprocesoru 46. Z na-
stavitelného digitélniho vysilade 47 jmenovité hodnoty se piedévaji digitédlni impulsy
jmenovitych hodnot do mikroprocesoru 46. vysilal 47 jmenovité hodnoty stanovi jmenovi-
tou polohu boé&ni hrany vyrovnévaného archu v okamZziku jeho predéni z pirevadé&ciho bub-
nu 1 arch na nédsledny vélec 4.
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Prostif*ednictvim impulsového kotoute 48, ktery je pohéndn tak zvanym jednoobrétko-
v¢m hiidelem 49, rotainim vysflatem 51 rotafnich impulsi a zesilovalem 1npulau 52,
ktery preddvé.digitédlng impulsy na mikroprocesor 46, je moiné rozdslit 360°, o které
se jednoobratkovy hiidel 49 otofi pri jednom archu, napf!klad na 30.000 impulad,
Mikroprocesor 46 zle naprogramovat napiiklad tak, %e pFi impulsu *x° se pFejimé na-
m8¥ens hodnota z m&Fici hlawy 44, pi*i ispulsu "y" se zapo&ne s pledévinim definova-
nych #{dicich impulsd z mikroprocesoru 46 na fidici zapojeni $3 s koncovym stupndm
pro ovladéni Fidiciho krokového motoru 54 a pii impulsu "z° se poloii dotaz, zda Fidi-
ci kotouZ 22 doséhl jmenovité polohy. 2jisté&ni skdite&né polohy tidiciho kotoute 22
se uskutefhuje napiiklad prostiednictvim digitélniho m&Ficiho Gstroji 55 drshy, kte-
ré je upevnéno na Fidicim kotouti 22 a na stojanu stroje,

pokud m&ric¢i hlava 44 nam¥f{ odchylku polohy bo¥ni hrany archu od polohy nastave-
né vsilaXem 47 jmenovité hodnoty, vydé mikroprocesor 46 na #idict zabojeni 53 takové
impulsy, které pFivedou prostFednictvim #{diciho krokového motoru 84 *idici kotoul 22
do polohy, ve které je prevédici suport 8 nejpozddji v okamiiku predédvéni archu z pre-
védéciho bubnu 1 arché na nésledny vélec 4 zatlalen do takové polohy, kters presnd
odpovidé jmequlté poloze bo¥ni hrany archu, Skute&né poloha Fidiciho kotoule 22 je
kontrolovéna prostiednictvim méficiho Gstroji 38 dréhy. Pokud neni jmenovité poloha
a skutené poloha Fidiciho kotoule 22 tisn¥ pied pFedénim .archu shodnd, rozhodne mi-
kroprocesor 46, zda odchylka mi¥e byt jeitd upravena na jmenovitou-hodnotu nebo zda
mé vydat.piikez "zastavit.tisk®, ‘odpad do makulatury - zapnuto* nebo “zastavit stroj®
apod. pro ovladén{ stroje. : :

Pokud se doséhne jmenovité hodnoty *idiciho kotoule 22 a tim i koncové polohy bo&-
ni hrany archu na. pfevédécin bubny 1 archl, uloZi se ‘tato,_hodnota do paméti mikropro-
cesoru. 46 a je orovnévéna s jmenovitou hodnotou Fidiciho kotou¥e 22 pro nésledny-arch,
Z okamfité hodnoty pro pFedchédzejici arch je Fidici kotoul 22 pFevédén pFimo do polohy
pro nésledn¢ arch, Neni proto t¥eba ptejiidét do jmenovité polohy poka¥dé a¥%¥ z extrém-
ni polohy,

pREOMET VYNALEZU

1. ChytaZové Gstroji archl pro vélce a bubny tiskovych rota&nich strojl s chytadi
archd pohyblivymi v-axidlnim sndru, které jsou upraveny na ovladatelném hiideli
chyta&d a na dosedacim Gstroji chytalt, pri¥emZ jak h¥idel chytalli, tak i dosedac{
Gstroji chytadd jsou usporédény na prevddEcim suportu, ktery je posuvny v axidlnim
sm&ru pro bo¥ni vyrovnévéni poti¥t&ného archu, vy znalené tim, %e je
opatieno *idicim kotoutem (22), ktery je uspoiddén v dotyku s pievddécim suportem
(8) a ktery je vykyvay jak ve sm&ru k bo&ni plo¥e (18) pFevadiciho bubnu (1) archd,
tak 1 od ni. :

2, chytadové Gstroji archt podle bodu 1, vy zna&ené tim, Ze prevadéci suport
(8) je uapof&dén v dotyku s boZni plochou (21) Fidictho kotoude (22) pies *idici
kladku (19).

3, Chytadové Gstroji archl podle bodd 1 & 2, vyaznadené tim, %e osa (41) vy~
kyvu tidiciho kotoufe (22) fe uspoftédéna na .bodni plode (21) Fidiciho kotoude (22),
kteréd slouZf jako *idici ploche,
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Chytaové Gstroji archd podle bodi 1 82 3, vyznadené tim, e osa (41)
vikyvu Fidiciho kotouZe (22) je tangentou ob&iné kruinice (40) ridici kladky (19)
na bo&ni plode (21) *idiciho kotoude (22) v okamZfiku prevzeti archu na pievadéci
buben (1) archil,

chytalové Gstroji archd podle bodd 1 8% 4, v yznadené tim, Ze stavéct
pohon (37) *idiciho kotou¥e (22) je elektricky motor,- ’

chytaéo;é Gstroji archd podle bodl 1 a2 4, vy znadené tim, %e stavici
pohon (37) Fidiciho kotoute (22) je servovélec. .

chytaéové ﬁaééoji arch podle bodd 1 82 85, vyznadené tim, e mezi elek-

trickym motorem staviciho pohonu (37) a Fidicim kotou¥em (22) je upraven pohénéct
mechanismus, prikloubeny k Fidicimu kotoudi (22).-

4 vykresy
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