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Den foreliggende opfindelse angar en harve, agerslaber eller et til-
svarende landbrugsredskab beregnet til at kobles pa en traktor eller

et tilsvarende trakorgan.og af den i kravets indledning angivne art.

I forbindelse med landbrugsmaskiner eller -redskaber er der et behov
for under disses brug at e@ge eller formindske deres arbejdsdybde
og f.eks. ved bakning og under transport at have disse arbejdsred-

skaber fri af jordoverfladen.

Ved traktortrukne maskiner og redskaber har man ikke hidtil fundet
nogen praktisk anvendelig mekanisme til dette formdl og som bevirker,
at maskinens eller redskabets fremadvendende og bagudvendende ende
haves og sankes synkront under bevarelse af paralleliteten med jord-

overfladen.

Fra beskrivelsen til US-patent nr. 3.202.225 kendes en harve

med to bazrehjul i den bageste ende, hvilke hjul er anbragt til at
kunne leftes op fra jordoverfladen. En servomotor er anbragt til

i forste omgang at pavirke et forreste lefteorgan og via dette alle-
rede fra begyndelsen at pavirke bazrehjulene. Dette medferer, at red-
skabets forreste ende er havet et stykke, ndr barehjulene ndr jordover
fladen, hvorved redskabet vil komme til at hzlde opad mod den forre-
ste ende under hele leftningen, der fra det @jeblik, hvor bazrehjulene
nadr markfladen, sker parallelt med sig selv og ikke med jordoverfla-
den. Det er den foreliggende opfindelses formdl at anvise et trukket
landbrugsredskab, hvor redskabets arbejdsorganers sterste arbejdsdyb-
de med havet hjul bestemmes af arbejdsorganernes indstilling i for-
hold til bareorganerne, f.eks. baremeder, hvilken indstilling kan

ske forud for arbejdets begyndelse og ikke kan reguleres fra trakto-
rens forersade, men hvor det er muligt efter behov, f.eks. nar man
passerer omrdder med sarlig hard jord eller med tyndere jordlag fra
forersadet at svinge hjulet eller hjulene mere eller mindre ned hen-
holdsvis op, sdledes at redskabet inklusive mederne bade fortil og
bagtil leoftes netop sa meget op som det er kravet under bevarelse

af redskabsrammens indstillingsvinkel i forhold til jordoverfladen,

specielt redskabsrammens parallelitet med jordoverfladen.

Dette formdl tilgodeses ved, at det indledningsvis omtalte landbrugs-

redskab er ejendommeligt ved det i kravets kendetegnende del anferte.
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Herved opndr man, at det forreste lefteorgan ikke pavirkes for bare-
hjulet eller hjulene har ndet jordoverfladen, hvorefter leftningen
sker parallelt med jordoverfladen. Nat-hjulene isdledes bringes i
kontakt med jordoverfladen og servomotoren arbejder videre, vil ram-
men blive hsavet successivt indtil en gnsket hejde over jorden. Man

sikrer herved, at alle varktejerne, f.eks. harvetander pa redskabet,

far samme arbejdsdybde sdvel i redskabets langderetning som i redskabet

tvaerretning.

Foretrukne udferelsesformer for opfindelsens genstand forklares ner-

mere nedenfor pa grundlag af tegningen, hvor

fig. 1 viser set fra siden som et eksempel pa et landbrugsredskab
ifslge opfindelsen en harve, som ved hjzlp af en kun i lodret retning
svingbar trzkstang er koblet til en ikke vist traktors traekkrog og

vist med maksimal arbejdsdybde,

fig. 2 et tilsvarende billede af samme-harve med reduceret. harv-

ningsdybde,

fig. 3 et tilsvarende billede som fig. 2 af en anden udfgrelsesform

Tor en harve ifglge opfindelsen ‘i-samme arbejdsstilling som hartven

i fig. 2,

fig. 4 set fra siden en anden udfgrelsesform for en harve ifglge opfindelsen,
men uden mede som harven i fig. 3 idet en del af harvens varktgjer fungerer som

lukkeorgan: De- bageste lgfteorganer er ikke vist, og

fig. 5 set fra siden en yderligere udferelsesform ifelge opfindelsen.

Mekanismen ifelge den foreliggende opfindelse forudsztter, at land-
brugsredskabet er af den art, som bag tyngdepunktet har mindst ét

og fortrinsvis to hjul 1, som er drejeligt lejrede for enden af hver
sin barearm 2, som er anbragt sdledes, at de kan drejes ved hjzlp

af en dermed stift forbundet mansvrearm 3. Denne er i sin frie ende
ved led forbundet med en i redskabets keorselsretning anbragt manevre-
stang 6's bageste ende, der f.eks. er parallel med en rammebarende
midterbjzlke 5. Mangvrestangens 6 forreste ende er pd kendt made

ved led forbundet med en forbindelsesarm 7, som ved hjalp af en om-
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drejningstap 22 styrbart er forbundet med rammen. Mangvrearmen 3,
mangvrestangen 6 og forbindelsesarmen 7 er anbragt sdledes, at de
kan svinges i et lodret plan ved hjelp af en hydraulisk stempelservo-
motor 8, sdledes at hjulet eller hjulene 1 kan bringes fra en gvre
gransestilling (fig. 1), i hvilken det eller de er havede fra jord-
overfladen, til en nedre gransestilling (fig. 2), i hvilken de holdex

harvens bageste ende havet fra jordoverfladen.

Redskabet har fortil en trazkstang 9, som i det mindste svinges i

et fremadrettet vertikalplan. Redskabet kan, men behover ikke at
have langs siderne anbragte meder 27, idet en del af redskabets vark-
tejer kan fungere som bareorgan. Trakstangen 9 har fortil organer
til lesbart og drejeligt at forbinde den med en traktors trazkorgan.

Udforelsesform I (fig. 1 og 2)

Ved denne udfgrelsesform er servomotorens 8 ene ende drejeligt for-
bundet med et fra trakstangen 9 opadstdende fremspring, medens dens
anden ende bevageligt er forbundet med forbindelsesarmens 7 gvre
ende. Midterbjalken 5 har fortil et nedadrettet fremspring 17, som
ved hjalp af en omdrejningstap 18, styrbart er forbundet med trak-
stangens 9 bageste ende, sdledes at trakstangen 9 kan drejes i et
vertikalplan. Trakstangen 9 har et opadrettet fremspring 16 tat ved,

men i en lille afstand fra omdrejningstappen 18.

Forbindelsesarmen 7 er oven for midterbjzlken 5 ved hjzlp af en om- -
drejnihgstap 19.forbundét med:en forbindelsesstang i, hvis langde
kan reguleres, f.eks. en bardunstrammeskrue 10. Forbindelsesstangens
11 anden ende er styrbart forbundet med den ene ende af en forholdsvi
kort i det vasentlige ligearmet, toarmet vagtstang 12, 13, som er
drejeligt lejret pd en omdrejningstap 20, som-stikker ud fra et fra
midterbjazlken 5 opadstaende frémspring 14. Vegtstangsarmen 12, 13's
anden ende er ved led forbundet med den ene ende af en anden forbin-
delsesstang 15, hvis anden ende barer en mod siden rettet hangselstar
21, der er anbragt i en spalte 29 i fremspringets 16 ovre ende. Spalt

29 er rettet i forbindelsesstangens 15 retning.

Mekanismen fungerer pa folgende made:
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I den i fig. 1 viste stilling befinder forbindelsesarmen 7 sig i en
fremad-opadrettet gransestilling. Forbindelsesarmen 7 har trukket
mangvrestangen 6 fremad, og denne har trukket mangvrearmen 3 fremad.
En forbindelsesarm 23 er lige s& lang som forbindelsesarmen 7 og
mangvrearmen 3 og parallel med disse. Mangvrearmen 3 har svinget
hjulet eller hjulene 1 op til den i fig. 1 viste stilling, hvor det eller de
er hzvet fra jordoverfladen., Harven hviler nu pd mederne 27, og disse
fastlegger de ikke viste harvetznders arbejdsdybde.

Forbindelsesarmen 7 har samtidig trukket forbindelsesstangen 11 frem-
ad, og denne har derved svinget vsegtstangsarmen 13 fremad og armen 12
bagud. Armen 12 har trukket forbindelsesarmen 15 bagud, og denne har
igen trukket fremspringet 16 bagud. Herved er den opadrettede vinkel
mellem trekstangen 9 og midterbJjelken 15blevet formindsket og redskabets
forreste ende sznket.

Hvis nu servomotoren 8,som kan mangvreres ved hjelp af en ikke vist
ventil for trykmedium fra traktorens hydrauliske pumpe (ikke vist)
ved traktorens ferérplads,svinger forbindelsesarmen 7 bagud, vil denne forst
ved hjelp af mangvrestangen 6 og mangvrearmen 3 svinge hjulet eller
hjulene 1 nedad. Samtidig skubber den ved hjzlp af forbindelsesstangen
11 og vegtstangen 12,13 forbindelsesstangen 15 fremad. Dennes om-
drejningstap vil derved glide i spalten 29, hvis lmngde er sdledes af=-
passet, at omdrejningstappen 21 ndr spaltens 29 forreste ende, samti-
dig med at hjulet eller hjulene ndr markoverfladen.

Bardunstrammeskruen 10 har til formé&l at kompensere for forskellige
hejdestillinger for traktorens trakkrog i forhold til Jjordoverfladen
afhengigt af traktorfabrikatet, trykket i traktorens dzk og jordens
beskaffenhed.

Nir hjulet eller hjulene 1 rammer jordoverfladen, vil, sdfremt for-—
bindelsesarmens 7 svingning bagud fortsetter, omdrejningstappen 21
ramme spaltens 29 forreste ende. Hjulet eller hjulene 1 vil lgfte
harvens bageste ende og samtidigt trykke fremspringet 16 fremad.
Herved gges vinklen mellem trakstangen 9 og midterbjzlken 5, hvilket
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medfgrer, at ogsd redskabets forreste ende hgves. SAafremt bardunstramr
skruen er indstillet s8ledes, at redskabet fra begyndelsen var paralle:
med jordoverfladen, og sa&fremt de forskellige elementers relative

lengde er korrekt afpasset, vil redskabet hpves ens i for- og bagenden,
og arbejdsdybden vil kunne reguleres fra fgrerpladsen under jord-

bearbejdningen.

Spalten 29 kan givetvis 1 stedet for i fremspringet 16 vere anbragt
en af enderne pd en af forbindelsesstzngerne 15 og 11 eller i vegt-
stangen 12,13, Den kan erstattes af, at et eller flere af leddene i
forbindelsessystemet 11,12,13,15 er udfert med spil eller mellemrum,

Udferelsesform II (fig, 3)

Denne udferelsesform adskiller sig fra udfgrelsesform I kun ved, at
servomotoren 8 er anbragt til direkte at pavirke mangvrearmen 3,08 Vv
at forbindelsesstangen 11 er anbragt mellem vegtstangsarmen 13 og fc
bindelsesarmen 23, séledes at den udsmttes for en trwk- i stedet for
en trykpdvirkning, nér manevrearmen 3 svinges bagud.

Denne udfgrelsesform fungerer i alt vasentligt pad samme mdde som ud-

forelsesform I.

Udferelsesform ITT (fig. &)

Denne udferelsesform adskiller sig fra de to foregdende ved, at serv
motoren 8 er anbragt mellem forbindelsesarmens 7 gvre ende og et fra
midterbjslken 5 opadragende fremspring 28, og at forbindelsesarmen 7
er noget kortere end mangvrearmen 3 og er lejret pd et fra midter=-

bjelkens 5 opadragende fremspring 25 samt neden for sit leje 26
har an forlangelse 30, hvis nedre ende ved led er forbundet

med forbindelsesstangen 15, som i dette tilfelde har en bardunstram-
meskrue 10.

Denne udferelsesform fungerer ogsd i alt vesentligt pd samme mdde so

udferelsesformen I,
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Udfgrelsesform IV (fig. 5)

Ved denne udfegrelsesform er den servomotor, som foranlediger hjulets
eller hjulenes 1 svingning anbragt mellem mangvrearmen 3 og et fra
rammen 5 opadstdende fremspring 28.

En anden hydraulisk dobbeltvirkende stempelservomotor 32 er anbragt
mellem fremspringet 16 pd trzkstangen 9 og et fremspring 25, som rager

op fra rammen 5.

En ledning 38 for hydraulisk veske er tilsluttet et under servomotoren
321s stempel 33 beliggende arbejdsrum 34 og er med sin anden ende til-
sluttet til en fra traktorens fererplads manevrerbar omskifterventil
(ikke vist) for til- og bortledning af hydraulisk veske.

En anden ledning 39 er med sin ene ende tilsluttet til servomotorens
32 oven for stemplet 33 beliggende arbejdsrum 35 og er med sin anden
ende tilsluttet til servomotorens 8 arbejdsrum. Denne servomotor er,
n&r hjulenes 1 bzrearm 2 er rettet bagud, skubbende, hvorved lednin-
gen 39 er tilsluttet til servomotorens 8 neden for stemplet 36 belig-
gende arbejdsrum 37. N&r hjulenes bzrearm 2 er rettet fremad, mé
servomotoren 8 vere trakkende, hvorved ledningen 39 mé& vare tilsluttet
til dens oven for stemplet 36 beliggende arbejdsrum 40.

Denne udfgrelsesform fungerer p& folgende made:

Nir maskinen eller redskabet skal hzves, tilferes trykmedium til servo-
motorens 32 arbejdsrum 34. Herved forskydes stemplet 33 i dets stem-
pelstangsretning, og den opadrettede vinkel mellem trakstangen 9 og
rammen 5 sges, hvilket ferer til, at maskinens eller redskabets for-
reste ende hmves., Samtidigt vil hydraulisk veske, der befinder sig

i servomotorens 32 arbejdsrum 35, gennem ledningen 39 blive overfert
til servomotorens 8 arbejdsrum 37, alternativt 40, hvorved hjulet el-
ler hjulene 1 svinges nedad og haver maskinens eller redskabets bage-
ste ende. Et af fremspringene 16 eller 25 eller begge disse er for-
synet med det eller de for hjulets eller hjulenes hevning fra jord-—
overfladen negdvendige mellemrum eller spalter.
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Fremspringet 16 pd trakstangen 9 kan ogsd vare vendt nedadrettet
i stedet for opad, hvorved forbindelsesstangen 15 kan vare anbragt

neden under i stedet for oven for midterbj®lken 5.

Patentkrayv.

Harve, agerslazber eller et tilsvarende landbrugsredskab for jordbe-
arbejdning beregnet til at kobles til en traktor eller et tilsvarende
trazkorgan og med et bazreorgan til begransning af arbejdsdybden for
redskabets arbejdsorganer, hvilket bareorgan f.eks. er langs siderne
anbragte baremeder, og med af mindst en servomotor (8) mansvrerede
lofteorganer til at heve redskabet fra en arbejdsstilling, hvor dets
arbejdsorganer er i indgreb med jordsmonnet, til en transportstil-
ling, hvor dets arbejdsorganer er havede fra jorden og omvendt, hvil-
ke lofteorganer omfatter mindst et i redskabets bageste del anbragt
barehjul (1), der er anbragt for at kunne svinges fra en fra jord-
overfladen opsvunget stilling ned til en stilling, hvor arbejdsorga-
net haves, k ende tegnet ved, at servomotoren (8) er montere
til ved baréﬂjulefé (1) nedsvingning via et stangsystem (3, 4, 6)
forst alene at pdvirke dette hjul og til derpad, ndr dette er svunget
ned til at ligge an mod jordoverfladen via et med det fogrste stang-
system forbundet andet stangsystem (10, 12, 13) at begynde at pévirke
ogsd et forreste lefteorgan (9, 16, 17), og at de to lefteorganer

(L og 9, 16, 17) derefter tilsammen haver redskabet parallelt med
jordoverfladen og vice versa, idet en stang (15) af det andet stang-
system er forbundet til det forste lefteorgan via en mellem to ende-
stillinger forskydelig hangselstap (21) henholdsvis ved, at den
forste servomotor (40) er suppleret med en anden servomotor {(32)

til pavirkning af det forreste lefteorgang (9).
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