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{64) ZafFizeni pro Ghlové nastaveni polohy a Ghlové vymezeni pohybu

Zatizeni pro idhlové nastaveni polohy a
dhlové vymezeni pohybu feSi problém vymeze-
ni a nastaveni.Zddanych pracovnich poloh
nékterych obrdb&cich za¥izeni, jakoZ i rdz-
nych montdinich za¥izeni, polohovadel, pEi~-
pravkd i obrobkl. Podstata vyndlezu spolivé
v sestavd dvou na sebe doléhajicich souosych
krouzkd opatFfenych op&rnymi rameny, kterd
slouzi jednak pro opfeni o pevné &dsti stro-
je nebo zafizeni, na fiém¥ je pfedmdtné za-
fizeni pouZito a pro nédslednou fixaci obou
kroufkd, &imZ se dosdhne ustdlené pracovni
polohy. Pro opakované a pFesné nastaveni

operaci, obzvld3té navazuji-1li na sebe, slou-

- %2i dhlovd stupnice umistdnd na jedné strané
jednoho 2z kroufkfi, p¥ifemZ na druhém z obou
krouzkd je umisté&n ukazatel. Za¥izeni podle
vyndlezu mi%e nalézt Siroké uplatnéni p¥e-
dev8im p¥i obrdbZcich pracich ve strojiren-
stvi, jako% i p¥i rdznych montdZnich pra-
cich, kde se vyfaduje jednoduché, rychlé
a pFitom spolehlivé ustdleni pracovni polo-
hy. Podstata FfeSeni vyplyvd z obr. 1.
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Vyndlez se tykd zatfizeni pro dhlové na-
staveni{ polohy a dhlové vymezeni pohybu,
jednak pro nékterd obridbdci za¥izeni a dédle
pro riznd montdZni dstroji.

Dosavadni zplisob nastavovini polohy obré-
b&nych pFedm&td, jakoZ i pFedm&td, u nichi
je #Z4ddouci vymezeni a fixovini polohy, se
provddi jednak pomoci zv1d3tniho p¥isluSen-
stvi jednotlivych strojd, jednak pomoci jed-
notitelovich specidlnich pEipravkd, které
jsou obvykle rdznorodé, &asto sloZité a ta-
ké ndkladné,

VySe uvedené nedostatky odstranuje podle
tohoto vyndlezu zaf¥izeni pro iUhlové nastave-
ni polohy a dhlové vymezeni pohybu. Podstata
feSeni spodivd v tom, Ze zaFizeni je tvofeno
vndj3im krouZkem opatfenym na svém obvodé
jednak radidlnim otvorem pro prvé op&rné ra-
meno & jednak tangencidlni drdZkou, p¥idemiZ
uvnitf vnéjsiho krouZku je upraven souose
vnit¥éni krouZfek, jednak opat¥eny na svém
obvodé radidlnim otvorem pro uchyceni dru-
hého op&rného ramene prochdzejiciho a vede-
ného tangencidlni dréd¥kou a jednak ve své
podélné ose préchozim otvorem. Jeden z krouZ-
ki miZe byt na jedné své strand opatfen uka-
zatelem a druhy 2z kroufkd na stejné strané
thlovou stupnici,

Vyhodou za¥izeni pro dhlové nastaveni
polohy a dhlové vymezeni pohybu je moZnost
jeho mnohostranného pouZiti jak u nékterych
obréb8cich strojd, tak i u ridznych montdi-
nich tdstroji, umoZnujicich snadnou® a rychlou
mont4Z.

Se zFetelem na konstruk&ni jednoduchost
a minimdlni hmotnost je uvedené za¥izeni
nendro¥né na vyrobu, pFidemZ vyrobni ndkla-
dy spojené s jeho vyrobou jsou minimilni.

Dal3i vfhodou tohoto za¥izeni je skutel-
nost, %e jeho zavedenim mife byt zamezeno
pouZivdni improvizovanych a velmi Easto
nedokonalych zatfizeni pro uvedené ddely,
tim% se zvyii pfesnost i bezpelnost préce.

PREDMET

1. Za¥izeni pro dhlové nastaveni polohy
a Ghlové vymezeni pohybu, vyznalené tim,
e je tvofeno vndj3im krouZkem /1/ opatfe-
nym na svém obvodé jednak radidlnim otvorem
pro prvé opdrné rameno /2/ a jednak tangen-
cidlni drdikou /12/, pFidem¥ uvnit? vn¥jdi-
ho krou(ku /1/ je upraven souose vnit¥ni
kroufek /3/, jednak opat¥eny na svém obvo-
d& radidlnim otvorem pro uchyceni druhého

Za¥izeni pro Ghlové nastaveni polohy
a Ghlové vymezeni pohybu podle vyndlezu je
v pf¥ikladovém provedeni zndzorn&no na p¥i-
pojenych vykresech, kde obr. | zndzornuje
zafizeni v ndrysném pohledu a obr. 2 znd-
zornuje jeho bokorys.

Za¥izeni pro dhlové vymezeni polohy a
ihlové nastaveni pohybu sestdvd z vn&jsiho
krouzku 1, v jehoZ stfedovém otvoru se na-
chdzi vnit¥ni krouZek 3. Vn&j$i krouZek 1
je na C4sti svého obvodu opat¥en tangencidl-
ni drd¥kou 12 a na zbyvajici plné Edsti 11
radidlnim otvorem 13 se zévitem pro uchyce-
ni prvého opérného ramene 2.

Vnit¥ni krouZek 3 je na svém obvodu opa-
t¥en radidlnim otvorem 31 se zdvitem pro
uchyceni druhého opdrného ramene &4 prochéze-
jiciho tangencidlni drdikou 12 vnéjiiho
krouZku 1.

Na jedné strand vné&jSiho krouZku 1 méZe
byt umisténa dhlovd stupnice 14, p¥ilem?
naproti této stupnici miZfe byt na vnit¥nim
krouZku 3 umistén ukazatel nastaveni 32.

P¥i fuinkci se uvedené zaFizeni nasune
prdchozim otvorem 5 vnit¥niho krouZku 3 na
vélcovou, to&n& pohyblivou &&st bud obribd-
qiho stroje, nebo montdZniho zafizeni a dru-
hym opdrnym ramenem 4 se opfe o pevnou &dst
stroje mnebo za¥izeni, na ném% je pouZito.
Dota%enim druhého opdrného ramene 4 se pak
za¥izeni pro dhlové nastaveni polohy a dhlo-
vé vymezeni pohybu v dané poloze zajisti,
tim% se soulasné spoji s pohyblivou Zdsti
pfislu3ného stroje nebo za¥izeni.

Nastaveni do dalS§i pracovni polohy se
providi natodenim vné&j8iho krouiku 1 a opfe-
nim prvého opdrného ramene 2 o pevnou &édst
stroje nebo zafizeni a jeho nislednym dota~
Yenim, Uhlovad stupnice s ukazatelem pFitom
zaji¥tuji po¥adovanou p¥esnost idhlového
nastaveni, coZ je vyhodné pro opakované
provid&ni operaci.

VYINALEZU

opérného ramene /4/, prochdzejiciho a ve-
deného tangencidlni drdZkou /12/ a jednak
ve své podélné ose prichozim otvorem /5/.
2, Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim,
e jeden z krouZkd /1, 3/ je na jedné stra-
né opat¥en ukazatelem a druhy z krouZkd
/1, 3/ je na stejné strand opatfen dhlovou
stupnici.

2 vykresy
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