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@ Procédé et dispositif pour obtenir des clichés du développé d’objets cylindriques ou quasi cylindriques.

@ Un dispositif périphotographique selon [invention se ca-
ractérise par le fait qu'il se compose d'un banc photographique
3 comportant des moyens de guidage 6, 7 s'étendant horizon-
talement; un chariot 10 monté sur lesdits moyens de guidage
6, 7 et comportant un plateau rotatif destiné & recevoir I'objet
3 photographier 60 et au moins un écran 56, 57 disposé du
coté d’un des bords longitudinaux du.chéssis 10 et délimitant
une fente 58. de faible largeur s'étendant verticalement et
située & proximité dudit objet 60; des moyens pour entrainer
en rotation et & une vitesse uniforme ledit plateau; des moyens
63 pour déplacer le chariot 10 en translation sur lesdits
moyens de guidage 6, 7 & une vitesse uniforme synchronisée
avec la vitesse de rotation du plateau 19 et un appareil de
prise de vues ordinaire 1 disposé devant ledit banc 3 et dont
I'objectif 1a est dirigé sur ledit écran 56, 67 qui est interposé
entre I'appareil 1 et I'objet 60 et dont I'axe de visée s'étend
perpendiculairement au sens de déplacement du chariot 10.

Trouve son application pour obtenir des clichés & plat de
pigces cylindriques dans les domaines de I'archéologie et de la
mécanique notamment.

D Vente des fascicules & 'IMPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de la Convention — 75732 PARIS CEDEX 15 . -
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Procédé et dispositif pour obtenir des clichés ‘du développd

d'objets ‘cylindriques ou quasi cylindriques.

La présente invention a pour objet un procédé et un disposi-
tif pour obtenir des clichés du développé d'objets cylindriques ou
quasi cylindriques.

~ Le secteur technique de 1'invention est celui des techni~
ques et des appareillages dits "périphotographiques"

Le probl&me pour obtenir des cliché&s photographiques du
développé d'pbjets'cylindriques ou-quasi cylindriques est actuellement
résolu au moyen d'appareils ﬁhotographiqﬁes particuli@rement adaptés.
L'objet est mis en rotation sur une table entrainde en rotation et
1'appareil de prise de vues, qui est un appareil spécial, compoxte
des moyens pour déplacer le film en synchronisme avec la rotation de
1'objet. Ces deux mouvements synchrones sont obtenus par deux_moteurs
électriques.

La présente invention estrrelative 4 un nouveau procédé
et 3 un nouvel appareillage pour réaliser ce que 1'on dénomme aujour-—
d'hui 1la périphotographie. .

Un objectif de 1la presente invention est d'appliquer une
nouvelle technique photographlque et cet objectif est atteint par le
procédé selon 1'invention pour obtenir des clichés du developpe
d'objets cylindriques ou quasi cy11ndr1ques, se caractérisant par les
opérations suivantes :

- on utilise un appareil de prise de vues ordinaire que l'on
dispose & point fixe devant 1'objet dont 1'axe de. revolutlon s'étend
verticalement, 1l'appareil annt disposé 3 une dlstance telle que le
développé de l'objetSoi;dans le champ de 1'appareil;

' - on régle i'obtprateur de 1'appareil shr'la pose; 7

— on entraine l'objet en rotgtion d une vitesse uniforme
autour de son axe de Févolution devant et 3 proximité d'une fente de
faible largeur s'étendant parallélement'audit‘axe de révolution et
réservée dans un &cran inferposé entre 1'appareil de prise de vues et
l'objet; - .

- et on déplace ledit objet devant 1'objectif dudit'aﬁpareil

dans un plan horizontal et dans une direction rectiligne sensiblement

- perpendiculaire 3 1'axe de visde de la prise de vues & une vitesse uni-
forme parfaitement synchronis@e avec la vitesse de rotation de 1'objet.

Selon ce procédé, on- &claire la partievde 1'objet qui
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apparait dans ladite fente par au moins une source de lumiz2re Zmise
derridre ‘ledit &cran par rapport i l'appareil de prise de vues et
entre 1'écran et 1'objet et on effectue la prise de vues dans
1'obscuritd. 7

Un autre objectif de l'invention est 1'élaboration d'ua wa-
tériel pour mettre en oeuvre le procédé ci-dessus et cet objectif est
atteint par le dispositif périphotographique selon 1'invention, se
caract8risant en ce qu'il se cémpose d'un banc photographique
comportant :

- des moyens de guidage s'&tendant horizontalement;

-~ un chariot monté sur lesdits moyens de guidage ét,compor—
tant un plateau rotatif destiné & recevoir 1'objet 3 photographier
et au moins un 8cran disposé du cdté d'un des bords longitudinaux du

chariot et délimitant une fente de faible largeur s'étendant vertica-

“lement et situfe 3 proximité& dudit objet;

-~ des moyens pour entralner en rotation et 3 une vitesse
uniforme ledit plateau; - .

-~ des moyens pour déplacer le chariot en translation sur les-
dits moyehs,de guidage d une vitesse uniforme synéhronisée avec la
vitesse de rotation du plateau; '

~ et un appareil de prise de vues ordinaire disposé devant
ledit banc et dont l'objectif est dirigé sur ledit &cran qui est
interposé entre 1'appareil et 1'objet et dont 1'axe de visde s'étend
dans une direction sensiblement perpendiculaire au sens de déplace~

T

ment du chariot. - N

- De préférence, l'objet & photographier est disposé derridre
deux &crans s'étendang dans deux plans verticaux convergeant sur une
ligne situde du c6té du 1'objet 5 photographier, lesquels. écrans
sont mont&s coulissants sur une monture déplagable dans le sens trans-—
versal au chariot pour E€tre rapprochés ou &loignés de l'objet et
cor}élativement permettre de régler la largeur de la fente. Chacun des
&crans -comporte, du c6té de 1'objet, une source lumineuse, disposée
dans un boitier ouvert du cG6té de l'objet pour diriger les rayons lu-
mineux entre 1'écran et la partie de l'objeé ‘qui se présente devant
ladite fente pour &clairer cette partie.

Le résultat de 1'invention est donc un appareillage et un

procédé permettant de réaliser des clichés de dé&veloppé d'objets cylin-

driques ou quasi cylindriques.
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‘Le dispositif selon 1'invention est remarquable du fait
qu'il permet d'obtenir par 1'utilisation d'un appareil photographique
ordinaire des photographies en un seul cliché du développé de tels
objets. Le pr1nc1pe consiste & faire subir 3 1'objet & photographler
un mouvement de rotation et de tramslation parfaitement synchronisé
pendant lequel 1'appareil photographique, dont 1'obturateur est réglé
sur la pose, enregistre 1'objet en mouvement. Celui-ci est disposé
derri&re deux &crans laissant apparaitre l'objet par une fente
verticale de largeur réglable. Si 1l'objet est de petit diamBtre, la
fente sera &troite. Si 1' objet est de plus grand diam&tre, la fente
sera de plus grande 1argeur La largeur de la fente varie dans les
cas les plus courants entre | mm et ! cm,

L'appareil photographique esﬁ sur un pied face i 1'objet
dont une partie est visible ' d travers la fente des &crans., La prise
de vues est réalis@e dans 1'obscurité, 1'objet &tant &clairé par des
sources de lumiére dispos@es derridre les &crans entre eux et
1'objet. Ainsi seule une :&troite bande verticale de 1'objet c¢ylindri-

-

que ou quasi cylindrique 3 photographier apparait. L'obturateur de

. 1'appareil est réglé sur la pose pour enregistrer le cliché pendant

tout le temps nEcessaire du mouvement de translation/rotation de
1l'objet. Un probléme i résoudre pour mettre en oeuvre 1e‘procédé se-
lon l'invention a &t& de synchroniser parfaltement les mouvements de
translation et de rotatlon de 1"objet. Cette synchronisation a &té
obtenue en réalisant le report mécanique d'un mouvement sur 1'autre
en ne faisant qu'un réglage en fonction du diamétfe de i'objet a
photographier. Aprés que le banc de priserde vuersit été ingtallé
dans une salle obscure, on-iégie la positibn relative de la roue de
friction et du plateau en fonction du diamdtre de 1l'objet et en
fonction de ce diamétre, on &value la course du chariot sur le banc,
celle-ci &tant de préférence de 1'ordre d'une circonférence et. demi
de 1'objet, de telle sorte i bénéficier d'ume mérge de manoeuVre.'
On effectue ensuite -la mise au point de 1‘apparei1 de prise
de vues. C'est la rapidité du double mouvement de rotatipn/tranélation,
la largeur de la fente-et lé diaphragme qui permettent de déterminer

le temps de pose correct en fonction de 1'éclairage placé entre les

, écrans et 1'objet.

Le procé&dé et le dispositif selon 1'invention permettent 3

quiconque poss@de un appareil de prise de vues-ordinaire d'obtenir des
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A

développés d'objets cylindriques ou quasi chindriques; Les applica-

‘tions de l'invention se situent dans des domaines trds divers par’

exemple en archéologie ou en mécanique.
‘D'autresavantages et les caractéristiques de 1'invention ap-

paraftront encore 3 la lecture de la description suivante d'un dispo--

sitif périphotographique et d'un procédé pour sa mise en oeuvre en

référence au dessin annexé@ sur lequel:

- la figure 1 est une vue en perspective d'un ensemble
gu persp

périphotographique selon 1'invention;

- la figure 2 est une vue de dessus schématique de la partie

du chariot composant le banc photographique et illustrant la facon

dont l'objet est disposé par rapport aux &crans et & 1l'&clairage de

la partie apparaissant dans la fente délimitée par lesdits &écrans;
; - la figure 3 est une vue en &lé&vation d'un banc péripho-
tographique selon 1'invention; '

. = la figure 4 est une vue en coupe selon IV-IV de la

figure 3;

- = la figure .5 est une vue en coupe partielle selon V-V
de la figure 4;
~ la figure 6 est une vue de gauche de la figuré 5.
Un dispositif'périphotographique.sélon 1'invention est
illustré aux figures 1 & 6 du dessin et se compose d'un appareil
de prise de vues 1, léquel est un appéreil photographique ordinaire

placé de fa§on connu sur ﬁn'trépier 2 _et devant un banc photogra-

phique 3. - : ,

I

Le banc' 3 se cqppqﬁe'd'un chissis mécanosoudé 4 d'une
forme rectangulaire, §u§porté par des pieds 5, par exemple réalisés
iipartir d'éléments tubulaires entretoisés, lequel chdssis 4 s'é-
tend dans un plan horizontal. ] ' '

Sur le chdssis 4 sont fixés deux rails de guidage 6, 7
pafglléles-entre eux et s'@tendant sur la longueur du chissis et le
long de ses’péroié longitudinales 4a, auxquelles ils sont fixés sur
des supports 8, soud@s sur lesdites péfois 4a, tel qu'’illustré 3 la
figure 4 du Aessin ou encore sur des pi&tements 9 répartis sur la

léggueur des rails et, £ixés aux bords latéraux du chissis tel qu'il-

- listré 3 la figure 1.

Par exemple, ces rails 6, 7 sont des tiges cylindriques

Y

mais pourraient &tre rdalisés 3 partir de tous autres profilés utilisés
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pour de telles fonctions et existant sur le marché.
‘Les rails 6, 7 constituent les moyens de guidage d'un
chariot 10 adoptant la forme générale d'un parallélépipéde carié

-~

réalisé en mécanosoudureet ouvert 3 sa partie inférieure, Le chariot
10 comporte des galets 11, 12 mont&s 3 rotation 1libre sur des rou-.
lements 3 billes 13 disposés dans des logements cylindriques prati-
qués dans les parois longitudinales 10a -du chariot et dans des
voiles 14 parallZles auxdites parois et assurant la fonction de
palier. Les galets 11, 12 sont montés en fonction de 1'&cartement
des rails 6; 7. Le chariot comporte deux galéts 11 dont la bande

de roulement est formée de génératrices droites et deux galets &

gorge 12. On précise ici que le chariot 10 pourrait étre équiﬁé

de quatre galets 4 gorge 12, Les galets 1] et 12 sont montés i rou-
lement aux angles du chariot.et du c8té de ses parois transversales
10b. ’ '

Le chariot 10 &tant déplacé 3 faible vitesse, on com—
prend que son’guidage réalisé par deux galets & gorge 12 est
suffisant. _ .

Au centre du chariot 10 - est fix&e une douille 15 s’'&-
tendant perpendiculairement & la paroi supérieure 10e¢ du chariot et
dans laquelle est disposé un arbre 16. La douille 15 s'étend en
partie dans le chariot 10 et dépasse celui-ci i sa partie supérieu-
re sensiblement du tiers de sa longueur. L'arbre 16 est cylindrique.
et comporte 3 sa partie infé€rieure un prolongement 16a de plus petit
diamétre s'étendant au-dessous de la douille 15 sdont il traverse le
fond 15a par un orifice girqplaire 15b, L'arbre 16 est monté
i rotation sur des roulements 3 billes : un roulement 17 engagé dans
un iogement réservé dans le fond 15a de la douille et un roulement
18 disposé@ dans un logement réservé i la partie supérieure de la
douille I5. .

) L'arbre 16 comporte, éon extré@mité supérieure, une éar—
tie cylindrique aplatie 16b d'un diamStre nettement supdrieur 3
celui dudit arbre et coaxiale i celui-~ci, adaptéerpoﬁr fixer audit
arbre un plateau 19 destiné 3 supporter les objets i pﬁotographier.

Le plateau 19 adopte la forme d'un disque et est d'un diamdtre tel

“ qu'il s'intdgre dans la superficie du chariot 10. ILe plateau - 19

comporte en son centre et 3 sa partie inférieure un logement cylin-

drique 19a dans lequel est engagée la partie 16b de l'arbre 16
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et la fixation du plateau sur 1'arbre est réalisée au moyen de vis
(non repré@sentées) a t8tes fraisdes ou autres, passdes 3 travers
le plateau et visses dans des taraudages pratiqués dans la partie

16b de 1'arbre 16. Celui-ci est guidé 3 sa partie sup@rieure dans

- une bague 20 favorisant le glissement et comportant un &paulement 3 .

'partie supérieure, laquelle est par exemple en bronze ou en tout

autre matériau similaire et est emmanchde forcée dans le roulement 18.
Le prolongement 16a de 1'arbre comporte i son extrémitd
inférieure une coupelle 21 rapportéde sur 1l'arbre et fixde au moyen

d'une vis 22, vissée dans un taraudage réservé au centre dudit pro-

-

longement 16a. Autour dudit prolongement et i 1'extérieur de la
douille 15 est enroulé un ressort de compression 23 en appuiisur la
douille 15 et sur la coupelle 2I, lequel ressort tend i atti-

rer le plateau .19 du cBté .de la douille 15 dans le sens de la
fléche F. Sur la paroi supérieure 10c du chariot 10 est disposée
une monture 24 de forme parallélépipédique déplagable dans le

sens transversal du chariot 10 en &tant portée par quatre roulettes

d bandage caoutchout& 25 mont8es A rotation libre i 1'extérieur-et
aux extrémités des parois latérales de la monture. Celle-ci est d'une
longueur 1ég&rement inférieure 3 la longueur du chariot 10 et, comme
cela est illustré 3 la figure 3, les roulettes 25 se déplacent
parallélement et 3 une distance relativement proche des bords transver-
saux du chariot. o '

La monture 24 comporte, dans sa partie centrale, une paroi
d'assez forte 8paisseur 24a, laquelle s'étend au-dessous de la mon-
ture et>perpendicu1airemeqt au chissis 10 et 3 la monture 24
et parallé&lement 3 leurs bords longitudinaux. Cette paroi 24a com~

porte un taraudage 24b  la traversant de part en part et pratiqué

au milieu de la longueur de la monture.

L'entrainement en rotation du plateau. 19 est obtenu par un

endemble de roue de friction/cylindre, montés sur/un chariot 10

et mis en mouvement par le déplacement dudit chariot sur le banc

photographique,S.'
Le chariot 10 comporte, du c6té de la monture 24 et au

droit de son bord longitudinal et au milieu de celui-ci, un palier

26 comportant une bague par exemple en bronze ou en tout autre ma-

tériau similaire 27 et dans lequel palier est monté 3 rotation un

axe 28. Cet axe s'étend approximativement sur la demi largeur du
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chariot parallé&lement au plateau 19 et est monté & rotation

par une de ses extrémités dans un logement c&lindrique 15¢ réservé
dans la douille 15. 11 comporte 3 son autre extrémité- qui s'etend a
1'extérieur du chariot 10, un volant 29 comportant un organe de
préhension 29a pour faciliter sa manoeuvre, 1eqﬁe1 volant est calé
sur 1'arbre 28 au moyen d'un clavetage forcé 20. La partie 28a
de 1'axe 28 s'étendant entre le palier 26 et la douille 15 est
de plus fort diamdtre et est flleteepar exemple selon un flletage a
filets carrés. Le taraudage 24b de la monture comporte &galement
des filets carrés correspondant i ceux de l'afbre 28, de telle sorte
que les filets de ladite pidce 24 et de 1'arbre 28 coopérent
ensemble. . .

Une entretoise 31 est insérée entre la pidce 24a et la
bague 27 du palier 26. Une autre entretoise 32 est~di3poséerentre
ladite bague 27 et le volant 29.

Une roue de friction 33 comportant un baﬁdage'en caout~
chouc 3 sa périphérie est montée i rotation libre sur la partie 28a
de 1'axe 28 et est tenue en translation entre la pigce 24a de
la monture et une paroi 24c fixée 3 la monture 24 et paralléle
4 la paroi 24a. La roue de friction 33, qui est perpendiculaire au
plateau 19 est mise au contact de la face inférieure 19b de
celui-ci, lequel exerce ume pression sur ladite roue 33 sous 1'ef-
fet du ressort de compression 23. La roue de ffiction 33 est éga-
lement au contact d'un cylindre 34 monté sur un axe 35 paralléle
il'axe 28 et montéd i rotation sur un roulement 3 b111e 36 placé
dans un logement cyllndrlque 15d réservé dans la douille-support
15 et sur un autre roulement billes 37 disposé dans un 1ogeﬁent
cylindrique = 38 reserve dans la paroi 10a du chariot 10. L'axe
35 s'étend 3 1'extérieur du chariot et porte une roue dentée 39
qu1 lui est solidaire par exemple par emmanchement forcé, Cette roue
dentée 39 coopere avec une crémaillédre 40 fixée sur un support
en L 41 s'&tendant horizontalement sur la longueur du cha531s 4,
Ainsi la crémailldre 40 est paralldle aux ralls 6, 7.

Le cylindre 34 est libre en rotationm sur 1'arbre 35

tout en pouvant &tre solidarisé 3 celu1-01 au moyen d'un embrayage.

- La longueur du cylindre 34 est telle qu'il s'&tend radlalement au

plateau 19 : du bord périphérique de celui-ci jusqu'a la douille 15,

Le dispositif d'embrayage se compose d'une bague de friction .
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42 en appui sur le fond d'un logement cylindrique 34 réservé 3 une
extrémité du cylindre au moyen d'un ressort de compression 43 qui

entoure l'axe 35 et qui est en appui sur la bague 42 et sur le

- roulement 38. Cette bague 42 est clavetde libre en translation

sur 1'axe 3 pour pouvoir coulisser dans le sens longitudinal de
i'axe et tourner en méme temps que celui-ci. Le clavetage se compose
d'une clavette 44 encastrée dans 1'axe 35 et d'une rainure 42a
réservée dans la bague 42 de telle sorte 3 laisser le jeu néces-
saire pour permettre le couylissement de la bague. Celle-ci comporte
une gorge 42b 3 sa périphérie. Sous 1'effet du ressort de
compression 43, la Bague 42 en appui sur le cylindre 34 ' solida-
rise celui-ci 3 1'axe 35, Les moyens pour désolidariser le cylindre
34 de l'axe 35 se composent d'une fourchette 45 dui est articulée
au-dessus de la bague 42 et qui la chevauche et dont les extrémités
de 1la fourche coﬁportent des tétons cyiindriques 45a perpendiculaires
aux doigts de 1la fouréhe, lesqgels sont alignés et en opposition 1'un
de 1'autre et sont éngagés dans 1la gbrge 42b de la bague.

Comme cela est illustré i la figure 5, les deux tétons 45a
s'étendent sensiblement sur le diam@tre de la bague 42. La fourchet—
te 45 est montée & pivotement sur deux paliers 46 fixés au-des~-
sous de la paroi 10c  : du chariot 10 et comporte un levier de
manoeuvre 47, cal@ sur son axe au moyen d'une goupille 48, Le levier
47 traverse la paroi'supérieure 10c du chariot 10 par une lumidre
10d et comporte i son extrémité libre ume vis 3 pointeau 49 compor-
tant une t8te moletde 49a et dont le poinfeau peut 8tre engagé dans
1'un ou 1'autre des trous 50 .51 réservés dams une des faces latérales
dudit palier 26 et 31tuees sur un arc de cercle ayant pour centre

La fonction ‘de débrayage est obtenue quand le pointeau est
engagé dans le trou 50 aprés avoir provoqué le plvotement de la
fourchette 45. En position normale. embrayée, ledlt pointeau est
engage dans le trou 51. -

Le dispositif comporte &galement un moyen pour 11berer
le plateau rotatif 19 de l'émprise du systéme d°' entralnement par roue
de friction 43/cy1i9dre 34. Ce moyen comnsiste en un levier 52
articulé@ autour .d'un axe 53 engagé dans un palier 54 fixé sur la

paroi supérieure 10c du chariot 10. Ce levier ‘52 est coudé, adopte

la forme générale d'un L et comporte ainsi un bras de plus grande
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longueur ~52a et un bras de plus petite longueur 52b, lesquels
bras se yejoignent en formant un angle obtu i proximité du point
d'articulation 53. Le bras 52b comporte une proéminence de forme
arrondie 52c a4 son extrémité qui vient au contact du plateau 19.
Le bras 52a comporte d son extrémit& une partie sphérique 52d
pour favoriser sa préhension.

Comme cela est illustré& & la figure 4, le levier " 52 est
disposé au-dessous du plateau 19 et le palier 54 est situé de
telle sorte que 1l'extrémité 52c¢c du bras 52b est mise au contact
du plateau  19. 4 une faible distamce de la douille 15 et donc de
1'arbre 16. Cette disposition a &té& choisie pour favoriser au
maximum le coulissement de 1'arbre 16 dans la douille. Le bras 52
est d'une longueur telle que la partie sphérique 52d se situe
nettement 3 i'extérieur de 'la périphérie du plateau 19 pour per—
mettre la manoeuvre du levier, On comprend qu'en exercant une force
dans le sens de la fl&che Fl1, le plateau est déplacé dans le sens
de la fléche F2 et est 1ibéré de 1'emprise de la roue de friction
33. Pour maintenir le plateau 19 dans cette poéition, le levier
est immobilisé au moyen d'une goupille engagée dans un trou 52e ré-
servé dans le bras 52a et &galement dans un trou 55a réservé
dans une patte ou une sorte de chape 55 s'&tendant verticalement 3
la paroi 10c du chariot et fixée 3 celle-ci. ,

La monture 24 porte deux &crans verticaux 56,57, lesquels
s'étendent sur la longueur de la monture. Ces &crans sont par exemple
montés coulissants sur des glissidres hauteset basses 24d solidaires
d'un encadrement rectangulaire 24e qui composezla structure de la
monture, Tel que représenté i la figure 2 du dessin, les &crans
sont situés dans deux plans verticaux qui convergent symétriquement vers
une ligne verticale situde du c6té du plateau 19 sur lequel est
disposé 1'objet a photographier. Les 8crans délimitent ainsi du cOté
devladite ligne de convergence un espace, ou fente 58, s'&tendant
verticalement. Cette fente 58 est réglable en largeur par exemple
dans la plage de un millimdtre 3 un centimétre, en fonction du dia-
métre de l’ijet i photographier. . ) '

Chaque &cran 56, 57 cbmporte le iong de son bord laté&ral

. g :
- extérieur 56a, 57a, un ¢aisson 59 par exemple d'une section droite

rectangulaire s'étendant sur la hauteur de 1'&cran et ouvert du cBté du

poteau 19 et de l'objet .3 photographier 60. Ce caisson peut &tre
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rapport& sur 1'&cran, ou en variante, &tre fixé 3 la structure de
la monture 24. Il peut &galement &tre formé par pliage des &crans et
ainsi @tre partie intégrante de ces derniers.

- Dans ces caissons sont disposées des sources de lumidre 61,
par exemple une ou plusieurs ampoules &leciriques ou des lampes—tubes
dont les rayons lumineux sont dirigés sur 1'objet 60 et entre
celui-ci et les bords latéraux internes 56b,57b ~des &crans pour
éclairer la partie de 1'objet apparaissant dans la fente 58,

Le déplacement du chariot 10 sur le chidssis 4 du banc
photographique est obtenu au moyen &'ﬁn,motoréducteur 63 fixé 3 une
des’ extrémit&s du chissis par exemple 3 gauche, tel que représentd sur

la figure 3 du dessin lorsque le banc est vu 3 partir de 1l'appareil

~de prise de vues 1. L'arbre de sortie 63a du réducteur porte un

tambour 64, autour duquel est enrould plusieurs fois un c3ble de
traction de faible section 65. L'extrémité du brin 65a de ce clble
est attached une patte 10e fixéepar exemple au milieu du bord
transversal 10b du chariot 10 et situé du c8té dudit motorédducteur.
L'extrémité du brin 65b dudit cﬁblé est attachée 3 une autre patte
10f fix&e 3 1'autre bord latéral 10b du chariot. Le brin 65b
contourne une poulie 3 gorge 66 . montde i rotation libre autour d'un
axe et dans une chape 67 portée par une tige filetde 68. Cette
tige 68 s'étend horizontalement et est passée dans un orifice circu-
laire réservé dans la partie du chissis opposée & celle od se trouve
le motor&ducteur 63, et plus précis@ment dans la traverse 4b du
chissis. Le r&glage de la tension du cible 65 est obtenu au moyen
d'un écrou i oreilles 69 qui coopére avec la tiée filetée. 68 et
qui est en apﬁui sur une coﬁtré—plaque 70 percée et fixée i ladite
paroi 4b. o 7 , '

Le procédé selon 1'invention et 1'utilisation et le fonction-
nement du dispositif pour sa mise en oceuvre qui vient d'8tre décrit

sonl expos@s-ci-aprés en référence aux figures 1 a3 6 du dessin.

Dans une salle obscure, on utilise un appareil de prise de

-~ .

_vues ordinaire 1 que 1'on dispose i point fixe sur un pied 2 de-

vant 1e'banc photographique 3° et que 1l'on r&gle de telle sorte que

1'objectif la de 1'appareil soit 3 la hauteur de l'objet et soit diri-

;gé-sdr la fente 58 délimitée par les &crans 56, 57, portés par le

chariot 10 derridre lesquels :. est disposé 1'objet, 1'axe de visée de

1'appareil &tant dans une direction perpendiculaire aux’ bords
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longltudlnaux du banc 3. De preference, 1'objectif ut1115e aura une
focale egale au moins au double de la focale de 1'objectif.dit normal.
On dispose 1'objet 3 photographier 60 sur le plateau

rotatif 19, de telle sorte que son axe de rotation s'étende verti-

_calement'et coaxialement 3 1'axe dudit plateau.

On manceuvre le levier 47 qui commande 1'embrayage &u
cylindre 34 et on le fait pivoter dans le sens de la fléche F3
(figure 6) pour provoquer le débrayage du cylindre et on immobilise
l'embrayage en engageant le pointeau 49 dans le trou 50 du palier
26 en manoeuvrant la molette 49a.

On libdre le plateau 19 -de I'emprise de 1'entrainement
d friction en exercant une force dans le seng de la flache Fl1 sur
1'extrémité .52d du 1ev1er coudé 52, ce qui provoque le deplacement
vertical dans le sens de la fldche F2 du plateau 19 de quelques
millimétres. On maintient le plateau dans cette position en 1'immobi-
lisant sur la patte 55. On manoeuvre ensuite le volant 29  et- on
rapproche conjointement la monture 24 qui porte les &crans 56, 57
et la roue de friction 33 de 1'objet & photographier, de telle sorte
que la roue 33 soit placde au droit du bord perlpherlque dudit objet.
Par cette manoeuvre, le bord des écrans qui délimitent la fente 58
se trouve 3 proximité de la périphérie de 1'objet. On libdre le 1ev1er
52, ce qui remet le plateau 19 au contact de la roue de friction
33. On régle la largeur de la fente 58, en.fonction du diamdtre de
1l'objet en faisant coulisser dans leurs glissiéres 24d, les &crans
56, 57. ' . :

On &value la course- que devra parcourir le chariot 10 - sur
le banc 3 pendent-la prise de vue, la course du chariot correspon—
dant au développ& d'une circonférence et demi de 1’ objet a photographler
et on place le chariot 10 - devant 1' objectif de 1'appare11 1, de’
te%le sorte qu'il puisse se déplacer dans le champ de--1'appareil.

On manoeuvre le levier 47 et on met le pointeau 49 dans
le trou 51 qui correspond i la p031t10n embrayee du cylindre 33,

' On &claire les p01nts lumineux 61 . disposés derridre les
&crans’ 56, 57 pour éclairer 1'objet derrlere la fente 58,

Il est alors possible de mettre au point 1'appare11 de prise

" de vues 1. C'est la rapidité du double mouvement rotatlon/translatlon

de 1l'objet, la largeur de la fente 58 et le dlaphragme, qui permet-—

tent- de determlner le temps de pose correct en fonctlon de l'eclalrage
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placé entre les. é&crans et 1'objet.

f{ La commande dumtor&ducteur 63 provoque le déplacement du
chariot 10 sur les rails 6, 7, par exemple dans le sens de la
fléche F4 (figure 1). La roue dent@e 39 &tant engrénée dans la
crémaillére 40, est entrainée en rotation d&s que le chariot 10 ‘est
déplacé en translation par le motordducteur 63,

Le cylindre 34 &tant rendu solidaire de 1'axe 35 qui
porte la roue dentée 39, est mis en rotation et provoque, par 1'in~
termédiaire de la roue de friction 33, l'entrainement en rotation
du plateau 19 et de l'objet qu'il supporte en synchronisme avec le
déplacement du chariot 10. '

Pour chaque positionrde la roue de friction 33, qui est
déplagablé radialement au plateau 19 en manoeuvrant le volant 29

et positionnable en fonction du diamdtre extérieur de l'objet, corres-

‘pond une course du chariot 10 sur le banc '3, celle-ci &tant au

. moins &gale-au développé du périmétre de l'objet. On rédserve toute-—

fois une marge de s@curité en majorant cette course du.développé d'uﬁg
demi périmdtre -  de l'objet i photographier.’

Bien entendu, sans sortir du cadre de 1'invention, les
parties qui viennent d'&tre décrites i titre d'exemple pourront &tre

remplac@es par des parties &quivalentes remplissant la méme fonction.
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REVENDICATIONS

I. Procé&dé pour obtenir des clichés du développé d'objets

i

cylindriqqes ou quasi cylindriques, caractérisé par les opérations
suivantes :

— on utilise un appareil de prise. de vues ordinaire que
1'on dispose 3 point fixe devant 1'ijet dont 1'axe de révolution s'é-
tend verticalement, 1'appareil &tant disposé 3 une distance telle que
le d&veloppé de 1'objet soit dans le champ de 1'appareil;

— on régle 1'obturateur de 1'appareil sur la pose;

= on entralne l'objet en rotation i une vitesse uniforme
autour de son axe de révolution devant et i proximité d'une fente de
faible largeur s'é&tendant parall&lement audit axe de révolution et
réservée dans un &cran 1nterpose entre l'appareil de prise de vues et
1'objet;

~ et on déplace ledit objet devant 1' ObJeCtlf dudit appareil
dans un plan horizontal et dans une direction rectiligne sensiblement
perpendiculaire 3 1'axe de visée de la prise de vue, 3 une vitesse
unifofme parfaitement synchronisée avec la vitesse de rotation de
1'objet.

2. Procédé selon la revendication I, caractérisé en ce que
1'on éclaire la partie de 1l'objet qui apparaitldéns ladite fente par
au moins une source de lumidre émise derridre ledit &cran par rapport
d 1'appareil de prise de vues et entre 1l'écran et l'objet.

3. Procédé selon 1'une quelconque des revendications 1 et
2, caractérisé en ce qu'on effectue la prise de vues dans 1'obscurité,

4. Dispositif périphotographique, caractérisé en ce qu'il
se compose d'un banc.phptographique £3) comportant :

~ des moyens de guidage 6, 7) s'étendant horizontalement;

= un chariot (10) monté sur lesdits moyens de guidage (6, 7)
et comportant un plateau rotatif (19) destiné i recevoir L'objet i
photographler (60) et au moins un &cran (56, 57) disposé du c6té d'un
des bords 1ong1tud1naux du chariot (10) et délimitant une fente (58) de
faible largeur s'étendant verticalement et située 3 proxlmlte dudit
objet (60); )

- des moyens (33, 34, 39, 63) pour entralner en rotation et
3’ une v1tesse uniforme ledit plateau (19);

- des moyens (63, 63, 65) pour déplacer le charlot (10) en

translatlon sur lesdlts moyens de guldage (6, 7) 3 une Vltesse
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uniforme synéhronisée avec la vitesse de rotation du plateau (19);

L et un appareil de prise de vues ordinaire (1) disposé de-
vant ledit bane (3) et dont 1'objectif (la) est dirigé sur ledit &cran
(56, 57) qui est interposé entre 1'appareil {1) et 1’ijet (60) et
dont 1'axe de vis@e s'dtend dans une direction sensiblement perpendicu~
laire au sens de déplacement du chariot (10),

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce
qu'il comporte deux &crans (56, 57) s'&tendant dans deux plans verti-
caux comvergeant sur une ligne situ@e du cGté de l'objet i photogra-
phier (60), lesquels écrans sont montés coulissants sur une monture

(24) déplacable dans le sens transversal au chariot (10) pour &tre

. rapprochés ou €loignés de l'objet (60) et corrélativement permettre de

régler 1a largeﬁr de la fente (58).

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce
que chacun des &écrans (56, 57) comporte, du c6té& de 1'objet (60), une
source lumineuse (61) disposée dans un boitier (59) ouvert du cBté de
l'objet (60) pour diriger les rayons lumineux entre 1l'écran et la
partié—de 1'objet qui se pr@sente devant ladite fente (58) pour &clai-
rer cette partie.

7. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications 4
d& 6, dont le chariot (10) est guidé par'des galets (11; 12) sur deux
rails de guidage (6, 7) paralléles entre eux et s'étendant dans le
sens longitudinal du banc (3), caractérisé en ce que le plateau (19)
est situé dans un plan horizoﬁtal au-dessus du chariot (10) et est 7
monté-3d rotation autour d'un axe vertical (16) passant par som centre
et son entrainement est obtenu au moyen d'au moins deux roues de
friction(33, 34) montées 3 rotation autour de deux axes horizontaux,
dont une (33) est, par sa périphérie, au contact de la face inférieu-
re (19b) dia plateau et de 1'autre roue (34), laquelle est montée sur
un qure (35) sur lequel est calde une roue dentde (39) qui coopére
avec une crémailléfe.(40) s'étendant parallélement aux rails de gui;
dage (6, 7) et éur la longueur du banc (3)..

8. Dispbsitifrselon'la revendication 7, dont 1l'arbre (16)

qui porte le plateau (19) est monté dans une douille-support (15) fi-

- x8e au chariot (10), caractérisé en ce que la roue de frictiom (33)

_ ‘qui est au-contabt'du plateau (19), est montde i rotation libre autour

d'un arbre fileté (28) portd par le chariot (10) et qui coopére avec

un taraudage (24b) réservé dans ladite monture (24) qui porte 1'écran
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(56, 57) pour &tre entrainé enm rotation dans un sens ou dans 1'autre
au moyen ‘d'un organe de préhension (29) calété son extrémité située
d 1l'extérieur du chariot (10), laquelle roue de friction (33) est te—
nue en translation pour €tre déplacée radialement au plateau (19) -
avec ladite monture (24) et coopére par sa périphérie avec un c¢y-
lindre (34) qui est monté sur 1'arbre (35) qui porte ladite roue
dentée (39). i

9. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce

que le cylindre (34) est libre en rotatioh sur ledit arbre (35) et est

solidarisé ou désolidarisé de celui-ci au moyen d'un embrayage (42,43).

10. Dispositif selon la revendication 9, caractéris@ en ce
que ledit embrayage se compose d'une bague (42) clavetde.libre en
translation sur ledit arbre (35) pour lui permettre de coulisser dans
le sens longitudinal de .1'arbre tout en &tant entrainé en rotation

avec lui, laquelle bague (42) est soumise & 1l'action d'un ressort de

compression (43) enroulé autour de 1'arbre et en appui sur le chariot

(10) pour appuyer la bague sur le cylindre (34);1aque11e'bague (42)
comporte une gorge (42) 3 sa éériphérig dansrlaquelle s'engage les
extrémités recourb@es (45a) d'une fourchette (45) qui est relide 3 un
organe de manoeuvre (47) pour commander 1'embrayage ou le débrayage
du cylidnre (34). )

- 11. Dispositif selon 1'ume quelconque des revendications 4,
et 7 & 10, caract@risé en ce que 1'arbre (16) qui porte le plateaun
rotatif (19) comporte un prolongement (16a) s'étendanf au-dessous de
Ia partie inférieure de la douille (15) et le pla;eau (19) est mis en
appui sur ladite roue de friction (33) au moyen d'un ressort de com~
pression (23) enroulé autour dudit ﬁroiongement et en appui sur le
fond de la douille. (15) et sur une coupelle.(Zl) fixée 3 1'extrémité
libre dudit prolongement (16a).

- 12. Dispositif selon 1'une quelconque des revendlcatlons
4 et 7 a 11, caractdrisé en ce que le'plateau (19) est 1ibéré de ces
moyens d'entrafnement (33, 34, 39)pour permettre le réglage en position
de ladite roue de friction (33) en fonction du dlametre extérieur de
1l'objet 3 photographler (60) au moyen d'un levier coude (52) articulé

sur le chariot (10) et comportant deux bras (52a, 52b) se rejoignant

~au niveau du p01nt d'articulation (53) du levier et dont 1'extrémitéd

libre (52d) du bras le plus long (52a) depasse la périphérie du pla—
teau (19) et l'extrémité 11bre (522) du- bras le plus court (52b) se

.
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situe au—dessous du plateau (19) et est rapproché de la douille-
support dlS) pour, qu'en exergant uﬁe pression sur 1l'extrémité libre
(52d) du bras le plus long, ie bras le plus court (52b) déplacé de bas
en haut vienne enappui sur le plateau (19) et 1le déplace vers le haut
afin qu'il &chappe au contact de ladite roue de friction (33).

13. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications

4 3 12, caractérisé em ce que les moyens pour entrainer le plateau

(19) en rotation 3 unme vitesse uniforme et pour déplacer le chariot
{10) devant 1l'appareil de prise de vues.(lj 3 une vitesse uniforme
synchronisée avec la vitesse de rotation du plateau (19) comsistent

en un motorédducteur (63) fixé 3 une des extrémités du banc (3) et

dont 1l'arbre de sortie (63a) comporte un tambour (64) qui lui est
solidaire et autour duquel est enroulé un cible (65) dont 1'extrémité
d'un des brins (65a) est attachée arun des bords tramsversaux (10e) du
chariot (10) et dont l'autre brin (65b) contourne une poulie—tendeur
(66) montée i 1l'extrémité (4b).du banc (3) opposée a celle ol se
trouve le motoréducteur (63) et est attachée i 1'autre bord transver-—
sal (10f) du chariot (10), de telle sorte que le déplacement en
translation du chariot (10) provoque, par 1'intermédiaire de 1'entrai-
nement ﬁar_frictioﬁ (33, 34) mis en mouvement par 1'engrénement de
ladite roue dentée (39)Vsur ladite crémailldre (40), la rotatiom

du plateau (19).
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