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Podnosnik érubowy

1

Przedmiotem wynalazku jest podnosnik srubowy
z silnikiem elektrycznym, stuzacy do precyzyjne-
go podnoszenia i opuszczania cigzaru, realizujacy
szybki i wolny wysuw podpory (§ruby gldownej).

Znany jest z polskiego opisu patentowego Nr
71 957 podnosnik Srubowy, skladajacy sie ze Sruby
gtownej z kulkowa nakretka pociggowa i mecha-

nizmu przekladniowego, osadzonego na podstawie

wsporczej. Sruba gléwna podnosnika jest osadzona
dolnym swym koncem w korpusie przekladni za
pomocg dwdch lozysk sko$nych, przy czym z obu
stron korpusu przekladni sa zamocowane przy-
stawki korpusowe, zaopatrzone od zewnatrz w cy-
lindryczne czopy tuleleWe. Czopy tulejowe lezg
na wspolnej osi prostopadiej do podiuznej osi $ru-
by gldwnej i umozliwiaja osadzenie podnosnika o-
brotowo.

Mechanizm obracajacy sSrube gléwng tworzy
przekladnia slimakowa zebata ze §limacznica, kto-
ra jest osadzona na Srubie gldwnej, miedzy tozy-
skami sko$nymi. Slimacznica jest sprzegnieta z
walkiem $limakowym, zwigzanym z obu stron z
dwoma przekiladniami zebatymi o réznym przeto-
zeniu, osadzonymi w przystawkach korpusowych.
Przekladnie te s3 napedzane walkami osadzonymi
wewnatrz cylindrycznych czopéw tulejowych. Kor-
pus nakretki posiada dwa cylindryczne czopy nos-
ne, lezace na wspodlnej osi, prostopadilej do pod-
tuznej osi sruby gléwnej.
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Podnosnik $Srubowy wedlug wynalazku posiada
srube posrednig, zawierajaca dwa gwinty: ze-
wnetrzny i wewnetrzny, réznigce sie wielkosScig
skoku, lgczace $rube posrednig ze S$rubg gldwng i
walem napedowym oraz pos’ada jako zakonczenie
sruby glownej wahajacy sie przegub kulowy. Po-
nadto podnos$nik ma tuleje hamujacg, zwigzang z
walem napedowym i zaci$nigeta na $rubie posre-
dniej oraz sprzegla samoczynne, sprzegajgce w je-
den zesp6t $rube posrednig ze S$rubg gidéwna, za-
opatrzone w cztery tarcze sprzeglowe, z ktéorych
dwie s3 umieszczone na $rubie gldwnej i dwie na
$ruble posredniej.

Podnosnik wedlug wynalazku posiada — obok
sprzegiel samoczynnych — sprzeglo sterowane, u-
mieszczone na jednym z koncé4w Sruby posredniej,
trwale zwigzane ze $rubg posrednig zas$ suwli-
wie ze $ruba gléwna.

Podnosnik Srubowy bedacy przedmiotem wyna-
lazku jest mechanizmem o niewielkich gabarytach
i wysokiej sprawmo$ci, zapewniajacym precyzyjne
podnoszenie dowolnych konstrukcji. Moze by¢ wy-
korzystywany w ukladach poziomowania, gdzie
szybki ruch umozliwia znaczne skrécenie czasu po-
ziomowania, zas wysuw wolny — dokladne wypo-
zijomowanie elementu.

W innych zastosowaniach, dzigki szybkiemu wy-
suwowi S$ruby giéwnej podno$nik mozna stosun-
kowo szybko dostosowaé do‘po.rdnoszonego ciezaru,
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a wysuwem wolnym — delikatnie go podeprze¢ i
podnies¢ na wymagang wysokosé.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 uwidacznia przekr6j wzdluiny podnosnika ze

sprzeglami samoczynnymi, za§ fig. 2 — przekr6j
wzdluzny podnoénika z dodatkowym sprzeglem
sterowanym.

Podnoénik $rubowy sklada sie ze Sruby glownej
1, zaopatrzonej w giowke 2, na ktoérej to Srubie spo-
czywa podnoszony ciezar. Sruba glowna 1 jest
napedzana walem napedowym 3 za posrednictwem
$ruby poéredniej 4. ‘Wal napedowy 3 jest wpra-
wiany w ruch obrotowy S§limacznicg 5 i S$lima-
kiem 6, napedzanym silnikiem elektrycznym 7.

Podnosnik posiada korpus 8, w ktérego goérnej
czedci, za pomocg dwoch lozysk stozkowych 9 o-
. sadzony jest wal mnapedowy 3. Sruba glowna 1,
sruba posrednia 4 oraz wal napedowy 3 ostonigte
sg od gbéry gumowa ostong faldowang 10, mogaca
sie wydluzaé i skracaé. Sruba gléwna 1 posiada
na obu swych koncach unieruchomione tarcze
sprzeglowe 11, wspoélpracujace z tarczami sprze-
glowymi 12, umieszczonymi na koncach §ruby po-
Sredniej 4.

Tarcze sprzeglowe 12 moga wspllpracowaé z
wystepami 13 w formie k6w znajdujacych sie na
koncach walu napedowego 3 i ma zwigzanej z wa-
lem 3 tulei hamujgcej 17.

W glowce 2 $ruby gléwnej 1, na sworzniu 14
waha sie przegub kulowy 15, ktérego o$ jest stale
nachylana do osi $ruby glownej 1 pod katem o-
strym. Gniazdo 16 przegubu kulowego 15 jest
trwale zwigzane z podnoszonym ciezarem i unie-
mozliwia obrét sruby glownej 1, ktéra — podno-
szac cigzar — przemieszcza sie jedynie osiowo.

Wal napedowy 3 jest wydrazony i posiada gwint
wewnetrzny, wspélipracujgcy z gwintem zewnetrz-
nym $ruby posredniej 4. Sruba 4 jest wydrgzona
réwniez, a jej gwint wewnetrzny wspolpracuje z
gwintem zewnetrznym Sruby glownej 1. Wspodlpra-
cujace ze soba gwinty roéznia sie znacznie wielko-
Sciami skokoéw, przy czym gwinty pomiedzy walem
napedowym 3 i §rubg posrednig 4 posiadajg skoki
kilkakrotnie wigksze od skokéw gwintdw pomiedzy
"$ruba posrednia 4 i sruba glowng 1. ,

W zwigzku z powyzszym moment obrotowy
przykladany do walu napedowego 3, powodujgcy
przesuniecie osiowe Sruby posredniej 4 jest kilka-
krotnie wigkszy od momentu niezbednego do prze-
mieszczenia $ruby gilownej 1. Wobec tego, po wig-
czeniu silnika elektrycznego 7, przekladnia S$lima-
kowa wprawia w ruch wal napedowy 3, ktéry u-
twarzy ze Srubg posrednig 4 jeden zespdél wyko-
nujacy ruch obrotowy. W tym przypadku, sruba
glowna 1 wysuwa sie ze Sruby posredniej 4. Zre-
alizowany wiec zostaje wolny wysuw podpory.

Tarcze sprzeglowe 11, po odpowiednim prze-
mieszczeniu sie sruby gléwnej 1 w stosunku do
Sruby posredniej 4 zostaja sprzegniete z tarczami
sprzeglowymi 12. Moment sprzegnigcia jest wielo-
krotnie wiekszy od momentu pomiedzy $rubg po-
$rednia 4 i walem napedowym 3. Sruby gléwna 1
1 posrednia 4 tworza wowczas zespdél wysuwajgcy

4

si¢ osiowo z walu napedowego 3. Zrealizowany
wigc zostaje szybki wysuw podpory. Osiowy prze-
suw Sruby posredniej 4 jest mozliwy do chwili za-
zgbienia sie kilo6w tarczy sprzegtowej 12 z klami

5 13 walu napedowego 3.

- Ruch w mechanizmach podno$nika usfanié, wy-
stapi poslizg sprzegla przecigzeniowego silnika 7,
a silnik 7 bedzie pracowal na przecigzeniu. Po
zmianie kierunku obrotéw silnika, Sruba giéwna 1,
maksymalnie wysunieta ze Sruby posredniej 4 u-
zyska przesuw osiowy w kierunku przeciwnym, az
do momentu sprzegniecia sie odpowiednich tarcz
11 i 12. Woéwcezas Sruba 1 i 4 utworza zesp6l, prze-
suwajacy sie osiowo w stosunku do watu napedo-
" wego 3 do momentu zazebienia sie odpowiednich
k6w tarczy sprzeglowej 12 z klami 13 walu na-
pedowego':% oraz poslizgu sprzegia przecigzeniowe-
go silnika 7.
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20 Tuleja hamujgca 17 jest wykonana w formie
przecietego pier§cienia, trwale zwigzanego z wa-
tem napedowym 3. Jest ona zacisnieta na S$rubie
posredniej 4, dajac dodatkowy moment hamujgcy
pomiedzy walem napedowym 3 i $rubg posrednig

o5 4. Takie rozwigzanie ma dodatkowa korzysé¢, a
-mianowicie osiowy wysuw $ruby posredniej 4 z
walu napedowego 3 jest mozliwy.dopiero po pel-
nym przesuwie Sruby glownej 1 w posredniej 4
i po sprzegnieciu sie odpowiednich tarcz 11 i 12,

3o Diezaleinie od osiggnietych dokladnos$ci wykonaw-
czych powierzchni wspo6lipracujgcych. gwintow i
wspoblczynnikéw tarcia tych powierzchni.

Podnosnik srubowy przedstawiony na fig. 2 ma
dodatkowe sprzeglo elektromagnetyczne 23. Jest

35 0no umieszczone w obudowie 18, suwliwie zwig-
zanej za pomoca wpustu 19 ze $rubg gléwng 1
oraz za pomocg wpustu 24 z korpusem 8. Z obu-
dowg 18 jest polgczona obrotowo za pomocg lozysk
tocznych 20 S$ruba posrednia 4. Tuleja 21 jest

40 trwale polgczona ze S$rubg poSrednig 4 i tarczg

sprzeglowa 22 sprzegla elektromagnetycznego 23.

Gdy sprzeglo elektromagnetyczne 23 jest wyla-

czone, Sruba posrednia 4 obraca sie swobodnie w

stosunku do obudowy 18 i $ruby gtéwnej 1, u-

mozliwiajac jej przesuw osiowy. Zalgczenie sprze-

gla elektromagnetycznego 23 powoduje sprzegnie-
cie Sruby posredniej 4 i glownej 1 i ich wspélny
przesuw w stosunku do walu napedowego 3, do
momentu zazgbienia sie odpowiednich klow tar-

czy sprzeglowej 12 z klami 13 walu napedowego 3

i zadzialania sprzegla przecigzeniowego silnika 7.

W tym rozwigzaniu sprzeglo elektromagnetyczne

23 umozliwia wilgczenie wysuwu wolnego lub szyb-

kiego w dowolnym momencie, w granicach maksy-

malnych przesuwdw S$ruby giéwnej 1 w posre-

dniej 4.
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60 Zastrzezenia patentowe

1. Podnoénik $rubowy skladajacy sie ze $ruby
glownej i mechanizmu napedowego- osadzonego w

- korpusie, znamienny tym, ze posiada $rube po-
65 s$redniag (4), zawierajacg dwa gwinty zewnetrzny
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i wewnetrzny, roéznigce sie wielkoscig skoku, za
posrednictwem ktoérych s$ruba posrednia (4) jest
polaczona ze $rubag gidwng (1) i watem napgdowym
3), a ponadto posiada jako zakonczenie Sruby
giownej (1) wahajacy sie przegub kulowy (15).

2. Podnos$nik wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze posiada tuleje hamujacg (17) zwigzang z walem
napedowym (3) i zacisnietg na S$rubie posredniej
(4).

3. Podnos$nik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

10

6
ze posiada sprzegla samoczynne, Sprzégajace w
jeden zespd! Srube posrednig (4) ze Sruba gidwna
(1), zaopatrzone w cztery tarcze sprzegtowe, z kto-
rych dwie (11) sg umieszczone na S$rubie gidwnej
(1), a pozostate dwie (12) na Srubie posredniej (4).
4. Podnos$nik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze posiada sprzeglo sterowane (23), umieszczone

na jednym z koncoOw S$ruby posredniej (4), zwig-
zane z nig trwale, za$§ suwliwie ze $rubg glow-
ng (1). :
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fig2

DN-3, z. 147/81

Cena 45 z1
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