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OZET

SURGULU KAYAR KAPI ICIN RULMAN MEKANIZMASI

Mevcut bulus bir slrgill kayar kapUigin rulman mekanizmasCisaglamakta olup, burada
rulman tasiIcT st baglantC3aftlJiist mentese tutucu ve kaplasiIcl derceve, bir donls cifti
(I} olusturmasigin skcdlCblarak baglanmaktadlt] kap[Yaghicl terceve, alt baglant[Faft[lalt
mentese tutucu ve kapUkanadObir donis cifti (II) olusturmasOicin slald olarak
baglanmaktadj masuralCrulmanlar, bir prizmatik ¢ift (I} olusturmasCigin rulman kizhgnha
badlanmaktadlr] kl@vuz siirgl, dodrusal olmayan onceden belirlenmis bir izle bir prizmatik
cift (II) olugturmasClicin kldvuz tekerine baglanmaktadlj rulman taghdel] rulman kzhgd
boyunca X-ekseni dogrultusunda 6telenirken, kap[ltasiIclIcerceve, rulman tasllcininl X-
ekseni etraflda dénmesi igin kapLCkanad@ahrik etmektedir; kapQtasiIcl terceve, kl@vuz
surgisiniin izi boyunca Y-ekseni dodrultusunda yer dedisimi gergeklestirmesi igin kapO
kanadlYahrik etmesi amaclyla, tam olarak rulman kzhg[boyunca hareket ederken rulman
taslylcininl X-ekseni etraflbda ddénmektedir. Mevcut bulus, su avantajlara sahiptir: kapd
kanadlml rulman kl@vuz mekanizmas[JX-ekseni dodrultusunda &telenmektedir ve Y-ekseni
dogrultusunda kap kanadllnl kaymashl1 gergeklestirmesi igin  X-ekseni etraflnda
donmektedir. Rulman kl@vuz mekanizmasl] oteleme hareketini ve donls hareketini
birlestirmektedir ve bu ylizden kompakt yaplyh, yiiksek sadlamldh, parcalaril hassasiyeti icin

azaltlth§lgereksinime, iyi islenebilirlige ve disiik Uretim maliyetine sahiptir.
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ISTEMLER

1. Bir sirgiilii kayar kap[tulman mekanizmasColup, bir rulman kzdd[{1), masuralCdulmanlar

(2), bir kldvuz slrglsi (3), bir rulman taglylcl {4), bir kap[taslIcl terceve (5), bir Ust
badlant[%aft[{6), bir alt badlantCsaft[{7), bir st mentese tutucu (8), bir alt mentege
tutucu (9) ve bir kI@Avuz tekeri (10} icermektedir,

burada rulman tasIcl {4), Ust baglant[$aft({6), lst mentese tutucu (8) ve kap[Raslylcl]
cerceve (5), bir birinci donis ¢ifti (I) olusturulmasCitin slralCdlarak baglanmaktadc}

burada kaptashidcl gerceve (5), alt badlantZ3aft[{7), alt mentese tutucu (9), ve bir kapO
kanad[{12), bir ikinci dong cifti (II) olusturulmasiin stalCdlarak baglanmaktadir}

burada ilgili masuralCrulman (2), bir birinci prizmatik ¢ift (I) olusturulmasClgin rulman
kzhgnh (1) baglanmaktadlr}

burada kl@vuz slirgt (3), bir dnceden belirlenmis ize sahip bir ikinci prizmatik gift (II)
olusturulmas(itin kl@vuz tekerine (10) baglanmaktadIr}

burada rulman taslylc[1(4), bir X-ekseni dogrultusunda rulman kEZhg[l(1) boyunca
otelenirken, kapllasiIcl terceve (5), rulman tasidcinlnl (4) X-ekseni etrafldda dénmesi
icin kap[Ranadml{12) tahrik etmektedir;

burada kapasiIcl ¢erceve (5), rulman taslyIclnlnl (4) X-ekseni etrafida ddnerken, tam
olarak rulman kz&g[(1) boyunca hareket etmektedir ve kl@vuz tekeri (10) tarafiidan
yonlendirilen sekilde kldvuz sirglsinin (3) izi boyunca bir Y-ekseni dodrultusunda kapO
kanadmlnl (12) yer degisiminin gergeklestirilmesi icin kapkanadnl[{12) tahrik etmektedir,
bu mekanizma

kldvuz slrglstinin (3), kapUkanadibh (12) bakan bir tarafta bir eleman {zerinde
olusturulmas[Jsoz konusu elemanml rulman kzhgnl{1) belirlemesi ile;

kldvuz tekerin (10), rulman kzhgnb (1) bakan bir tarafta kapkanad(nl (12) tutturulmas
ile karakterize edilmektedir.

. Bir slgkama onleyici tekerin (11) ek olarak, rulman tasldclnlnl (4) hareketli konumunu

kontrol etmesi icin rulman tas§Icl{4) lzerinde bulundudu, Istem 1'e gdre siirglllu kayar

kapdulman mekanizmas[]
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TARIFNAME

SURGULU KAYAR KAPI ICIN RULMAN MEKANIZMASI

Teknik Alan

Mevcut bulug, istem 1'in girig klsmbb gore bir strglli kayar kaplyh yoénelik rulman
mekanizmasLile ilgilidir. Bu tir bir strguli kayar rulman mekanizmasJsurglll kayar kapnlnl

esas rulman bilesenidir ve slrglili kayar kapIarl teknik alanOle ilgilidir.

Onceki Teknik

Rulman mekanizmas(d stirgili kayar kap@i hizmet émrind, maliyetini ve glivenilirligini
dogrudan belirlemektedir. Mevcut slrgiilil kayar kap@@r esas olarak asadldaki iki callsima
prensibine dayanmaktadlt] (CN200420026953.7 numaralPatent Bagvurusundan hareketle).
Bir gallsima prensibi, kap[kanadnln, kap[kanad[kaymashlberceklestirmesi igin (Y-ekseni
dogrultusunda yer dedisimi) énceden belilenmis bir iz boyunca X-ekseni dogrultusunda ve Y-
ekseni dodrultusunda otelenmesidir. Bu callsina prensibinden hareketle, iki rulman kl@vuz
sistemi, X-ekseni dogrultusunda ve Y-ekseni dodrultusunda diizenlenmelidir. Bu yiizden, yapO
karmaslktl ve Gretim maliyeti yliksektir. Diger callsiha prensibi, kapCkanadln X-ekseni
dogrultusunda &telenmesi ve kapU kanadd kaymashl gerceklestirmesi igin  (Y-ekseni
dodrultusunda vyer degisimi) dizlemde (X, Y) sallanmas@i] Bu callshna prensibinden
hareketle, iki rulman kl@vuz sistemi, gerekmektedir.

istem 1'in giris kEmMAh gére bir siirgili kayar kapCinekanizmas[JUS 2 774 998 numaral]

patent dokiiman(ndan bilinmektedir.

Bulusun K(sa A¢Klamas[]

Mevcut bulusg, istem 1'in girig kism[nlnl karakterize edilmesi ile karakterize edilmektedir ve
mevcut slrgulll kayar kaplarldl dezavantajlarinl (stesinden gelmesi amaclya yeni bir
surgull kayar kapCiulman mekanizmas[3unmaktadcl Mevcut bulusta saglanan surgiill kayar
kap[rulman mekanizmas(dyalnzta yilksek szilnazlkl performanshb dedil ayn[zamanda
basit yaplh, yliksek saglamlidh, pargalarlnl hassasiyeti icin azalt[h(s] gereksinim, iyi
islenebilirlik ve disik tretim maliyetine sahiptir.
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Mevcut bulusun teknik semas3u sekilde kishca agklanmaktadld siirgilll kayar kapCiulman
mekanizmas[] bir rulman kEZagld masuralCrulmanlar, kldvuz siirgl, rulman tasilcl] kap™
taslylcl terceve, st baglantC3aftlJalt baglant[Zaft[Jist mentese tutucu, alt mentese tutucu
ve kll@dvuz tekeri icermektedir, burada rulman taslylcl st baglant[$aft[Jist mentese tutucu
ve kapCtasiIc terceve, bir donis cifti (1) olusturmasCicin slralColarak badlanmaktad® kapO
tasiyIcl kerceve, alt baglant[kaft[Jalt mentese tutucu ve kapkanad[bir donis cifti {II)
olusturmasOligin skdlClolarak baglanmaktadlrj masuralCrulmanlar, bir prizmatik cift (I)
olusturmasOgin rulman kizdJhb badlanmaktadlr] kldvuz siirgii, dogrusal olmayan 6nceden
belirlenmig bir izle bir prizmatik cift (II) olusturmasOigin kldvuz tekerine badlanmaktad(}
rulman tasyIcld rulman kKEZhg[boyunca X-ekseni dogrultusunda 6telenirken, kap[tasiIc]
cerceve, rulman tasldcininl X-ekseni etrafida dénmesi icin kapLkanadl tahrik etmektedir;
kaptasVIcl derceve, rulman taglyIcInlnl X-ekseni etraflnkda donerken tam olarak rulman kzhg]
boyunca hareket etmektedir ve kapashclderceve, kldvuz tekerledi tarafidan yonlendirilen
sekilde kM@vuz slrglisiiniin dogrusal olmayan &nceden belirlenmis izi boyunca Y-ekseni
dogrultusunda yer degisimi gergeklestirmesi icin kap[(kanadnlahrik etmektedir.

Mevcut bulus, su avantajlara sahiptir: kapCkanad@il rulman kldvuz mekanizmas[1X-ekseni
dogrultusunda oOtelenmektedir ve Y-ekseni dogrultusunda kapd kanadbinl kaymashi]
gerceklestirmesi icin X-ekseni etrafinda dénmektedir. Rulman kldvuz mekanizmas[Iételeme
hareketini ve donlis hareketini birlestirmektedir ve bu yizden kompakt yaplhdh, ylksek
saglaml@h, parcalar hassasiyeti igin azaltlthls] gereksinime, iyi islenebilirlige ve diisik

dretim maliyetine sahiptir.

Sekillerin K(sa AcKlamas[]

Sekiller 1 ve 2, strgill kayar kapCrulman mekanizmashlnl bir yapIdandrinashlnl yap/sal
diyagramlardir]

Sekiller 3, surglli kayar kapCulman mekanizmashlnl bir sematik diyagramI(dic]

Sekillerde, (1) rulman kZzhgMdlr) (2) masuralFulmandl) (3) kl@vuz sirgidir, (4) rulman
taslvIcldlr] (5) kap(lasiIcl terceve, (6) Ust badlant[Faftidir) (7) alt baglantCZaftidir) (8) dst
mentese tutucudur, (9) alt mentese tutucudur, (10) kldvuz tekeridir, (11) slckama 6nleyici
tekerdir ve (12) kap[kanad(dirl
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YapIandrmalarin AyrntITCA¢KlamasO

Sekil 1'de gosterildigi lizere, siirgulil kayar kapCtulman mekanizmas[bir rulman kzadg[{1),
masural Crulmanlar (2), kl@dvuz sdrgd (3), rulman taglylcl {4), kap[taslyIcl terceve (5), st
badlant[Zaft[6), alt baglantZaft[{7), (st mentese tutucu (8), alt mentese tutucu (9) ve
k@vuz tekeri icermektedir (10), burada rulman taskIcI{4), (st baglant[3aft[{6), (st mentese
tutucu (8) ve kap[laslIcl kerceve (5), bir dénus cifti (I} olusturmasCUligin slcdlColarak
baglanmaktadltj kapOiaslylcl derceve (5), alt badlant(3aft[{7), alt mentese tutucu (9) ve kapd
kanad[q12} bir doniis cifti (I1I) olusturmasCicin slcdlColarak baglanmaktadE} masural Ztulman
{2), bir prizmatik cift (I) olusturmasCigin rulman kzadnb (1) badlanmaktadlf] kl@Avuz sirgi
(3), dogrusal olmayan onceden belirlenmig bir izle bir prizmatik ¢ift (II) olugturmasCicin
k@vuz tekerine (10) baglanmaktadirl

Slctama dnleyici teker (11) ek olarak, rulman tasiIcinlnl (4) hareketli konumunu kontrol
etmesi igin rulman taslyIcT{4) lizerine bulunmaktadl]

Calmada, rulman tashdcll(4), X-ekseni dogrultusunda rulman kEzhgO (1) boyunca
Otelenirken, kap[ltasWIcl lgerceve (5), Y-ekseni dodrultusunda kap[kanadilnl hareketini
gerceklestirmesi icin, rulman taslylcnlnl X-ekseni etrafibdla dénmesi icin kapLkanadl {12)
tahrik etmektedir.

KapOasIcT ¢erceve (5), belirli bir arallta rulman tasiyIclnlnl (4) X-ekseni etraflida ddnerken
tam olarak rulman kzadg[{1) boyunca hareket etmektedir. Kap(asicl terceve (5), kldvuz
tekeri tarafiodan yonlendirilen sekilde kldvuz sirglsiinin izi boyunca Y-ekseni dogrultusunda

kapkanadninl yer degisimini gerceklestirmesi igin kap[kanadl{12) tahrik etmektedir.
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\ —— Prizmatik cift I
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prlzmatlk cift II(6nceden belirlenmis ize sahip)

SEKIL 3



