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Vynélez se tykd manipulace s materidlem
ve strojirenstvi. Re3i konstruk&ni uspoia-
déani funké&ni ¢asti manipuldtoru, kterd pfi
premistovdni tchopného mechanismu mé-
ni obecn& v pracovnim prostoru svoji po-
lohu.

Podstata vyndlezu spofivd v tom, Ze hor-
ni rameno je spojeno otofné s akénim cle-
nem uloZenym posuvné v kulise, kterd je
souddsti pohonné jednotky, pevn& spojené
s nosnou ¢asti, pomoci paky spojeno otofné
kolem osy vykyvu s nosnou ¢asti, pfidemz
osa vykyvu je mimob&’nd k vertikdlni ose
hiidele.

Vynédlez miZe byt vyuZit u manipulatord
k zaklddani plechd a odebirdni vyliskii u
lisovacich stroji.

Obr. 2
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Vyndlez se tyka funk&ni ¢dsti primyslové-

ho manipuldtoru se dv&ma rameny, napf.
manipuldtoru k zaklddani plechdi a odebi-
rani vylisk@i u lisovacich strojii nebo u ji-
nych vyrobnich, napi. obrédbécich stroji.
_ Funkéni ¢dst manipuldtoru je ta ¢4st ma-
nipuldtoru, kterd p#i premistovani konco-
vého (dchopného) mechanismu meéni obec-
né v pracovnim prostoru svoji polohu a
vzajemné vlastni seskupeni nebo vnitini
orientaci mechanickych dild,, z nichZ je se-
stavena a jimiZ navazuje na nepohyblivou
pohonnou sk¥ifi manipuldtoru. Vychéazi ze
dvou zdkladnich kinematickych schémat, z
nichZ prvni provedeni se sklddd z oto&né-
ho sloupu, po ném% se vertikdln& pohybuje
nosi¢ ramena s horizontaln& posuvné uloZe-
nym ramenem. Druhé provedeni je v posta-
t€& ototné kloubové uloZeni ramena, takZe
koncova €ast manipuldtoru vykondvd pohyb
po kruZnici bud v rovin& vodorovné, nebo
svislé.

Zarizeni se spojitym pohybem ve vice
pohybovych rovindch soudasng, véetnd napf.
vysuvného pohybu, jsou zalizeni na vy3§i
arovni Fizeni pohybu, tj. i cenov& nesrov-
natelnd s b&Znymi pramyslovymi manipulé-
tory pouZivanymi nap¥. k manipulaci u li-
stl.

Hlavni nevyhody obou uvedenych zdklad-
nich typd manipuldtorii spodéivaji v malém
vertikdlnim vyuZitelném zdvihu nebo pohy-
bu koncové &asti po kruZnici.

Uvedené nevyhody odstraiiuje funké&ni &ést
priimyslového manipuldtoru podle vynéle-
zu, kterd obsahuje dvé ramena ototnd ko-
lem dvou rovnobéZnych os, kde spodni ra-
meno je na jednom svém konci opatfeno
nosnym sloupem, jenZ je uloZen v zdklad-
né manipuldatoru, a na druhém konci je
opatiieno objimkou, v niZ je uloZen hridel
nosné ¢asti horniho ramena, jeZ je opatfe-
no uchopnym mechanismem, pFitemZ hii-
del nosné c¢asti je ménitelnym mechanic-
kym prevodem spojen se zdkladnou mani-
pulatoru, jehoZ podstatou je, Ze horni ra-
meno je spojeno otofnd& s ak&nim C¢lenem,
uloZenym posuvné v kulise, kterd je sou-
¢asti pohonné jednotky, pevn& spojené s
nosnou c¢4sti a pomoci pdky spojeno otoé-
ng kolem osy vykyvu s nosnou Césti, pfi-
femZ osa vykyvu je mimob&Znd k wvertikal-
ni ose hiidele.

Primyslovy manipuldtor s funkéni &&sti
podle vyndlezu spojuje v zdsad& hlavni vy-
hody jednoduchych manipulatort, tj. ma-
lou prostorovou narocénost, velky vertik4l-
ni zdvih s nastavitelnou i p¥Fimkovou dra-
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hou a velkou operatni manévrovatelnost
koncového (tdchopného) mechanismu, ze-
jména ve spodnich polohdch koncové G4sti,
pfi zachovédni jednoduchého pFenosu po-
hybové sily od pohonného elementu.

Na vykresech je zndzorn&n p¥iklad kon-
krétntho provedeni funkéni &asti prémyslo-
vého manipuldtoru podle vyndlezu, kde na
obr. 1 je znéazornén schematicky cely ma-
nipulédtor a na obr. 2 je zndzorn&na funké&ni
¢ast v provedeni s kulisou.

Funkéni ¢&st primyslového manipulédto-
ru, obsahujictho dvé ramena 1, 3 oto&né
kolem dvou rovnob&Znych os, kde spodni
rameno 1 je na jednom svém konci opatfe-
no nosnym sloupem 10, jenZ je uloXen v z&-
kladn& manipuldtoru, a na druhém konci
je opatfeno objimkou 11, v niZ je uloZen
hiidel 12 nosné ¢dsti 13 horniho ramena
3, jeZ je opat¥eno tchopnym mechanismem
5, pfitemZ hiidel 12 nosné &asti 13 je mé-
nitelnym mechanickym pfevodem spojen
se zdkladnou manipulatoru.

Horni rameno 3 je spojeno otodnd s
akénim ¢lenem 18 uloZenym posuvnd v ku-
lise 22, kterd je souddsti pohonné jednotky
14, pevné spojené s nosnou &asti 13 a po-
moci pdky 16 spojeno ototné& kolem osy
vykyvu 20 s nosnou ¢4sti 13, p¥idemZ osa
vykyvu 20 je mimobh&Znd k vertikdlni ose
hfidele 12. '

Funkéni &&st manipuldtoru je v podsta-
t&é pFevodovym mechanismem, jehoZ funkce
spotivd v prevodu piirubového pohybu
akéniho ¢lenu 18 na obecné& rovinny pohyb
horniho ramena 3, pfiemZ koncova d&éast
horniho ramena 3 s tchopnym mechanis-
mem 5 se pohybuje v mezich pFipustné to-
lerance pfimkovym pohybem. Tento pohyb
je dosaZen kinematickym FeSenim umistd-
né kulisy 22, osy vykyvu 20 a délek horni-
ho ramena 3 a paky 16.

Manipulédtor s funkeni &asti podle vyné4-
lezu 1ze s vyhodou pouZit napf. k obsluze
lish s malym rozevienim pracovniho pros-
toru nastroje a viude tam, kde je vyZadové-
na jakdkoliv jind neZ kruhovd dradha pohy-
bu, napf. p¥imkovd p#i obsluze lisovaciho
nastroje nebo sklididla obrabéciho stroje.
Nejvétsi vyhoda pouZiti a uplatnéni je pfi
manipulaci nap¥. s plechy, které jsou ode-
birdny ze stohu postupné se sniZujici se
vyskou odebirdni. Tim se jednoduchym zpii-
sobem nahradi nap¥. sloZité synchronni zve-
daci zarlizeni, které prizvedd u list odebi-
rané plechy vidy do urcité konstantni vys-
ky.
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PREDMET VYNALEZU

Funkéni ¢ast pr@myslového manipulato-
ru, obsahujiciho dv& ramena ototnéd kolem
dvou rovnob&Znych os, kde spodni rameno
je na jednom svém konci opatfeno nosnym
sloupem, jenZ je uloZen v zédkladn& manipu-
latoru, a na druhém konci je opatfeno ob-
jimkou, v niZ je uloZen hfidel nosné {asti
horniho ramena, jeZ je opatfeno tchopnym
mechanismem, priemZ hridel nosné Césti
je mé&nitelnym mechanickym pfevodem spo-

jen se zdkladnou manipuldtoru, vyznafend
tim, #e horni rameno (3) je spojeno oto&né
s ak®nim &lenem (18) uloZenym posuvné v
kulise (22), kterd je souCdsti pohonné jed-
notky (14), pevn& spojené s nosnou Casti
(13) a pomoci pdky (16) spojeno otocné
kolem osy vykyvu (20) s nosnou &&sti (13],
pfitemZ osa vykyvu (20) je mimob&Znd k
vertikalni ose hiidele (12).

1 list vykresl
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Obr. 2
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