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Uklad polaczen zabezpieczajacy mechaniczne sprzezenie
wskaznikowo-sterujacego aparatu z glownym walem napedowym
maszyny wyciagowej
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Przedmiotem wynalazku jest uklad polgczen za-
bezpieczajgcy mechaniczne sprzezenie wskazniko-
wo-sterujacego aparatu z gléwnym watem napedo-
wym maszyny wyciggowej, ktéry w przypadku
niepozgdanego zerwania si¢ mechanicznego sprze¢-
zenia powoduje natychmiastowe zatrzymanie ma-
szyny przez wyzwolenie hamulca bezpieczenstwa.

W dotychczasowej praktyce nie stosowano dodat-
kowych zabezpieczen przed zerwaniem si¢ mecha-
nicznego polgczenia miedzy wskaznikowo-steruja-
cym aparatem i glownym watem napedowym ma-
szyny wyciagowej. Przy recznym sterowaniu takie
zabezpieczenie nie bylo konieczne, poniewaz maszy-
nista bezpoérednio kontrolowat prawidlowos¢ pracy
maszyny i wszystkich aparatow.

W ukladach automatycznych role maszynisty
przejgt w gléwnej mierze wskaznikowo-sterujacy
aparat, ktory calkowicie programuje i kontroluje
przebieg cyklu jazdy. W tym przypadku zerwanie
sie sprzezenia mechanicznego powoduje calkowitg
utrate kontroli ruchu maszyny. Brak dodatkowego

zahezpieczenia byl niejednokrotnie przyczyna
awarii maszyn pracujgcych w ukladzie automatycz-
nym.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
noSci, {o znaczy skuteczne zabezpieczenie maszyny
przed awarig w przypadku zerwania sie mechanicz-
nego polgczenia miedzy giéwnym walem napedo-
wym maszyny i wskaznikowo-sterujgcym apa-
ratem.
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Cel ten osiagnieto przez zastosowanie ukladu po-
1aczen wedtug wynalazku, w ktorym zastosowano
dwa magnetyczne czujniki obrotéw. Jeden z czuj-
nik6w jest napedzany od gléwnego watu maszyny,
a drugi od wskaznikowo-sterujacego aparatu.
W przypadku zaistnienia niezgodnosei w zalozo-
nych obrotach obu czujnikéw, styki ich przerywajg
obwod bezpieczenstwa maszyny i wyzwalaja ha-
mulec bezpieczestwa. Uklad skutecznie zabezpiecza
maszyng przed niekontrolowanym ruchem w przy-
padku awaryjnego zerwania sie mec}ianicznego po-
lgczenia miedzy gléwnym watem napedowym
i wskaznikowo-sterujgcym aparateim.

Na rysunku jest uwidoczniony przyklad wyko-
nania polgczen wedlug wynalazku.

Uktad zawiera dwa magnetyczne czujniki A i B
cbrotéow. Czujnik A jest napedzany od gléwnego
walu maszyny, a czujnik B jest napedzany od
wskaznikowo-sterujgcego aparatu. Czujnik A ma
styki LM dla obroté6w w lewo i PM dla obrotéow
w prawo, polgczone szeregowo i wigczone w obwéd
C bezpieczenstwa maszyny. Styki LM i PM sa
becznikowane polgczonymi réwnolegle stykami LS
dla obrotow w lewo i PS dla obrotow w prawo
przynaleznymi do czujnika B. Liczba obrotéw obu
czujnikd6w w normalnym ruchu jest w przyblizeniu
zgodna, lecz diagram lgczenia ich stykow jest réiny
w czasie. W czasie postoju maszyny styki LS i PS
czujnika B s otwarte, a styki LM i PM czujnika A
sg zamkniete.
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W okresie rozruchu maszyny, przy mozliwie naj-
nizszej predkosci jazdy i w zaleznoSci od kierunku
cbrotow, najpierw zamyka sie jeden ze stykow LS
lub PS czujnika B, a po nim otwiera si¢ jeden ze
styk6w LM lub PM czujnika A. Obwéd C bezpie-
czenstwa maszyny jest zamkniety, stan ten trwa
przez caly okres jazdy. Dopiero w okresie dojazdu
przy zmniejszeniu sie predko$ci do najniiszgj;lna-
stawialnej wartosci, najpierw zamyka sie uprzednio
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kowe zabezpieczenie do maszyn sterowanych recz-
nie.

Zastrzezienie patentowe
Uklad polgczen zabezpieczajacy mechaniczne

sprzezenie wskazZnikowo-sterujgcego aparatu z gtéw-
nym walem napgdowym maszyny wyciggowe]j, za-

otwarty styk czujnika A, a potem otwiera sie 10 wierajacy dwa magnetyczne czujniki obrotéow,
uprzednio zamkniety styk czujnika B. W przy- z ktérych jeden jest napedzany od walu gléwmego
padiku zerwania sie mechanicznego sprzezenia po- maszyny, a drugi od wskaznikowo-sterujgcego apa-
miedzy glownym walem maszyny i wskaznikowo- ratu, znamienny tym, Ze napedzany od gléwnego
-sterujgcym aparatem nastapi przerwa w ukladzie walu maszyny czujnik (A) ma styki (LM) dla obro-
stykéw obu magnetycznych czujnikoéw, a tym sa- 15 tow w lewo i styki (PM) dla obrotéw w prawo po-
mym przerwa w obwodzie bezpieczenistwa maszyny, laczone szeregowo i wilgczone w obwdéd (C) bezpie-
co spowoduje zahamowanie maszyny hamulicem czenstwa maszyny, przy czym styki te (LM i PM)
bezpieczenstwa. sa bocznikowane polgczonymi réwnolegle stykami
Uklad polaczen wedlug wynalazku jest szczegdl- (LS) dla obrotow w lewo i stykami (PS) dla obro-
nie przydatny do maszyn automatycznie sterowa- 20 tow w prawo przynaleznymi do czujnika (B) nape-
nych, jednak moze byé tez stesowany jako dodat- dzanego od wskaznikowo-sterujacego aparatu.
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