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Stohové skladovaci zafizeni obsahuje odebira-
ci systém pro vytvofeni kontinuélniho fizené-
ho proudu obtizné¢ manipulovatelnych,
soudrznych materialt charakterizovanych je-
jich sklonem k shlukovani se dohromady a vy-
tvofeni relativné samonosnych stén, které
jsou v podstaté odolné proti zavalovani. Sys-
tém zahrnuje odebiraci zafizeni, které procha-
zi pfes horni povrch stohu materiali a sbira
neurdité proménnou vy$ku materidlu a do-
pravuje tento material smérem ven na sbérny
dopravnik umistény na obvodu zakladny
stohu.
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Systém a zpusob ukladani a opetovne qﬁodebi@ani

materialu

Oblast techniky

p¥edkladany vyndlez se tyka systéml pro uklédani a

opétovné odebirani materialu a zplsobu ukladani a opétovné

materialu. Predklédany vynalez se
odebirani volné& stojicich

odebirani zejména tyka

systému skladovédni a
napriklad olovo obsahujicich materiald,

stohu a

stoht

soudr?ného materialu,
materidlu z vriku

prostfednictvim odebirani
spodni hrany

privedenim materidlu do sb&rné oblasti podél

stohu uvnitf¥ kontejneru.

Dosavadni stav techniky

vnalost Zivotniho prostfedi a standardd se zvysuji,
prifemZ se stale vice dostava do popredi potreba recyklovat
materialy zpusobem, Ktery minimalizuje zne&isténi Zivotniho
Tyto problémy se 3ivotnim prostfedim se stale vice

prostredi.
S recyklaci baterii

dfileZitymi ve spojeni

stavajil
Oddé&leni olova od ostatnich materidla

obsahujicich olovo. a
td v baterii a jeho opétovné vyuziti bez vytvéareni

komponen
kontaminovaného

sekundéarniho znelisténi prostfednictvim

olovo nebo prostfednictvim vypou$téni

prachu obsahujiciho
i wvelkou

olovem kontaminované destové vody pfedstavuje nyn

vyzvu.

Doposud znama zarizeni pro opétovné ziskéni olova

stohové skladovani olovéného materialu, vykazujil

lému s manipulaci s olovem vzhledem k vyjimecnym
& soudriny material,

vyZaduji
mnoho prob

vlastnostem olova. Olovo je extrémné siln

ktery se snadno nabaluje do samonosné hmoty.
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Tradi&ni zptisoby pro stohoveé skladovani materialu s
vyuZzitim manipulacniho zafizéni pro opétovné odebiréni
materidlu, pracujiciho na vrsku stohu, Jjsou neuinné pro
soudr¥né materidly, Jjako Je napriklad olovo obsahujici
materidl. Tyto béZné systémy opétovné odebiraji materidl z
vrchniho povrchu stohu a dopravuji tento materidl bud smérem
ven skrz perforovanou zachytavaci sténu nebo smérem dovnitf
do vertikalniho kanadlu pro sbeér prostfednictvim dopravniku.
Oba tyto postupy Jsou omezeny na materialy, které Jsou
relativnd volné& tekouci a, tudiZ, Jsou nepraktické pro

soudrZzné materidly.

Podobné& Jjsou neucinné skladovaci prostredky, kterée
opétovné odebiraji material ze spodku stohu. ObtiZe spojené s
odebirinim materidlu obsahujiciho olovo ze spodku stohu jsou
dvojiho druhu. Za prvé by zarizeni bylo pod znacénym tlakem a
nap&tim zphsobenym ektrémni hmotnosti materidlu. Za druheé
materidl u spodku stohu by byl velmi t&sné sraZen dohromady Vv

diisledku tlakové sily vyvijené horni casti stohu.

Cilem predkladaného vyndlezu je tedy navrhnout systém
pro odebirani materialt obsahujicich olovo z uskladnéni ve

stohu.

Daldim cilem predkladaného vynéalezu je vytvorit
systém pro odebirani materiala z horniho povrchu volné

stojiciho skladovaciho stohu.

Jedtd daldim cilem predkladaného vynalezu je vytvorit
systém pro odebiréani materialtt o znac&né hustotée a nebezpecné
3ivotnimu prostfedi z uzavfenych skladovacich prostfedka.

Jedtd daldim cilem predkladaného vynalezu je vytvorit

systém pro odebirani materidlu z volnd stojiciho stohu do
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sbérné oblasti u zakladu stohu v kontejneru, izolovaném od
Yivotniho prostredi.
Jestd daldim cilem predkladaného vyndlezu je vytvorit

od Zivotniho prostfedi izolovany systém pro skladovéni a

opétovné odebirani Zivotnimu prostredi nebezpedlnych,
soudr?nych a/nebo shlukujicich se materiall, ktery ma
odebiraci zarizeni, je? odebird material z povrchu

skladovaciho stohu a vede tento material do sbé&rné oblasti

podél zédkladu stohu.

Daldim cilem predklddaného vynalezu Je vytvorit
systém pro skladovani a opétovne odebirani soudrinych a/nebo
shlukujicich se materidld v kontejneru uzavreném pred
Yivotnim prostfedim, prilemZ skladované materialy nejsou v

kontaktu se sténami tohoto uzavfeného kontejneru.

Jesté daldim cilem predklé&daného vynalezu Jje
navrhnout zpasob odebirani materidlu, ktery charakteristicky
tvori samonosné stény, které jsou relativné odolné proti

zavalovani.

A jedté jednim dal3im cilem predkladaného vynalezu je
navrhnout od Zivotniho prostrfedi wuzavfeny systém pro
skladovéni a opétovné odebirani soudrzZnych a/nebo
shlukujicich se materidld v mnoZstvi nasypek, pri¢emz tento
systém zaji3tuje kontinuadlni privadény proud odebiraného
materidlu.

Tyto a daldi cile pfedkladaného vynéalezu budou z¥ejmé
po proteni a pochopeni predkladaného vynalezu, jak Jje popséan

v nasledujicim popisu.
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Podstata vynalezu

p¥edkladanym vynadlezem je stohové skladovaci zarizeni
majici odebiraci systém pro vytvoreni kontinualniho fizeného
proudu obtiiné manipulovatelnych, soudrznych materidld
charakterizovanych jejich sklonem k shlukovéani se dohromady,
aby vytvarely relativnd samonosné stény, Kktere jsou Vv
podstat& odolné proti szavalovani. Tento systém podle Jjednoho
provedeni pfedklédaného vynélezu zahrnuje volné stojici stoh
materialu, odebiraci =zafizeni a sbérny dopravnik umistény
podél alesponl Casti obvodu zakladu stohu. Odebiraci zarizeni
prochdzi podél povrchu stohu, odebird neurcité proménnou
vyiku materidlu a vede tento material do mista, kde maZe
snadno padat na sbé&rny dopravnik. spérny dopravnik dopravuje
odebrany materidl do ptivodniho bodu pro Jjeho dalsi

zpracovani.

Dalsi provedeni podle predkladaného vynalezu zahrnuje
uzav¥eny kontejner pro zabranéni, aby jakékoliv podstatna
tast uskladn&ného materidlu byla uvolnéna do Zivotniho
prostfedi bud ve formeé poletujiciho prachu, kontaminované
dedtové vody, koufd nebo podobné. Delka a §if¥ka uzavreného
kontejneru maji takové rozméry, pri vzeti do uvahy sypného
Ghlu materidlu, aby materiidl mohl vytvaret volné stojici
stoh, ktery neni podpirdn stranami uzavfeného kontejneru,
kdyZ Jje stohovan do maximélni vydky umoZnéné uzavienym

kontejnerem.

Uzavieny kontejner Jje vybaven sestavou voziku a
odebiraciho zafizeni, =zavé&Senou 2z vnitrku stfechy. Vozik
zaujima délku wuzavieného kontejneru a odebiraci zafizeni

zaujimad 3irfku uzavieneho kontejneru. Vozik Jje horizontalné
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namontovan podél stfechy a odebiraci zatizeni je nastavitelné
upevnéno k voziku. Sestava voziku a odebiraciho zarfizeni Jje
schopna pojiZdéni tam a zpét nad délkou podlahy a nastaveni
vysky odebiraciho zarizeni nad podlahou. Tyto kombinované
pohyby umoZfiiuji odebiracimu zarizeni, aby odebirale v

podstat& viechen material v uzavrfeném kontejneru.

Odebiraci zafizeni zahrnuje dva 3Snekove dopravniky
namontované v horizontéalni roving, kteréa zasahuje
horizontalnd pres 3ifku uzavieného kontejneru. Tyto dva
Snekové dopravniky umoZiiuji odebiracimu zafizeni odebirat
material jak v dopfedném tak 1 ve zpétném sméru. Snekové
dopravniky maji opalné smérované lopatky na kaZ?dé poloviné
sneku. Tyto opacné lopatky umoZnuji odebiracimu zarizeni
souasné posouvat materidl smérem k opacnym stranédm stohu,
kde tento material volné& padd na podlahu. Podlaha uzavieného
kontejneru je obklopena systémem CtyT $nekovych dopravniki,
které sbiraji a transportuji odebirany materidl do mista vné

uzavreného kontejneru.

Ddle budou popséna nékterd piikladna provedeni
predkladaného vynédlezu ve spojeni s odkazy na pripojeny

vykres.

Prehled obrazkll na vykrese

Obr.l Jje pohled v narysu na Jjedno provedeni podle

predkladaného vynélezu;

Obr.2 Jje pohled v £fezu, vedeném rovinou 2-2 Z

obr. 1.
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P¥iklady provedeni vynalezu

Pred detailnim vysvétlenim predkladaného vynélezu je
tfeba pochopit, Ze tento vyndlez neni 74dnym zpusobem omezen
svym pouZitim na konstrukéni detaily a usporadani komponenti,
které jsou uvedeny niZe v nadsledujicim popisu nebo které jsou
ilustrovany na obrazcich. Predklédany vynalez mtiZe zahrnout 1
jind provedeni a miZe byt realizovan nebo proveden
nejriznéijsimi zpusoby. RovnéZ by mélo byt zfejmé, Ze v Tomto
popisu pouziti vyrazy a terminologie slouzi pouze pro ucely
tohoto popisu a nemé&la by byt Zadnym zplisobem vysvétlovana

jako omezujici.

Obr. 1 a obr. 2 znazoriuji Jjedno provedeni
predkladaného vynalezu, které ma pouze ilustrativni
charakter. Skladovaci a odebiraci systém 10 zahrnuje uzavfeny
kontejner 12 s podlahou 16, gtyfmi bolnimi sténami 18 a
st¥echou 20 pro uskladnéni volné stojiciho stohu materialu A.
Typy, mnoZstvi, usporadani, tvary, materialy konstrukce a
rozméry uzav¥eného kontejneru se budou ménit v zavislosti na

danych podminkédch pouZiti.

Podlaha 16 je obklopena fadou dopravnikd 22, 24, 26 a
28 umisténych kolem obvodu podlahy v blizkosti stén nebc mezi
hranou podlahy a vnitfkem stén 18. Dopravniky mohou byt
jakéhokoliv typu vhodného pro tento ucel vé&etné 3nekovych, s
nekoneénym pasem nebo kombinaci téchto dvou typa. Dopravniky
jsou umist&ny pro sbér materialu, ktery padd z bocnich stén
stohu a nesou tento material do jiného mista. Typicky to bude
na a/nebo skrz fadu dopravnikd do mista, které kombinuje

viechen odebrany materidl =z tohoto a, pfipadné, dalSich

uzavrenych kontejnerq.
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Materidlem A miZe byt jakykoliv material, ktery tvori
voln& stojici stoh nevyZadujici vertikalni oporu. Typicky
bude timto materidlem soudrZny materidl, ktery ma sklon balit
se dohromady nebo se lepit dohromady pri skladovacich
podminkach. Jedté typictéji bude tento materidl typu, Kktery
je odolny proti zavalovéni, coz znamend, ze hrany horniho
povrchu ztstavaji v podstaté nedotdeny jak materidl prechazi
pfes tyto hrany. Vyhodné tyto materialy budou zahrnovat Jil,
kompost, tuhy odpad, z odpadu odvozené palivo (tuhy odpad, to
jest drcené odpadky), kal, galenit, prach po odsifeni
koufovych plyni, dusiénan draselny, oxid titanid¢ity, oxid
zinednaty a podobn&. Zvlasté vyhodné budou tyto materidly
zahrnovat olovo obsahujici materialy, napriklad siran
olovnaty, oxidy olova, uhlicCitan colovnaty, kovové olovo a
jejich smési.

Uzavr¥eny kontejner 12 je vybaven sestavou 14 voziku a
odebiraciho zaf¥izeni, kterd zahrnuje: ozubnici 30 voziku
umisténou po délce uzavfeného kontejneru, vozik 32 zavéseny z
ozubnice 30 a odebiraci zarizeni 34 nastavitelné& namontované
na voziku 32. Ozubnice 30 je namontovadna Vv podstaté
horizontalnd kolem stredu stfechy 20 na vnitfku uzavreného
kontejneru 12. Vozik 32 m& smérem dolt vedeny sloup 36. Vozik
32 se miZe pohybovat po délce uzavrfeného kontejneru podél
ozubnice 30. Odebiraci za¥izeni 34 je nastavitelné
namontovano na sloupu 36 voziku, coZ umoZfiuje zménu nastaveni
vysky odebiraciho zarizeni nad podlahou 16. Odebiraci
zafizeni zasahuje ©pfibliZné po celé Sirfce uzavreného
kontejneru 12, jak je nejlépe patrné na obr. 2. Kombinace

pri&ného pohybu voziku s vySkovym pohybem odebiraciho



10

15

25

30

zatizeni umoZffiuje odebiracimu zafizeni prochazet Vv podstateé

cely vnitf¥ek uzavieného kontejneru.

Odebiraci zarizeni 34 je vybaveno dvéma odebiracimi
Sneky 40 a 42, které zasahuji v podstat po $ifce podlahy 16.
Tyto dva 3neky Jjsou otolné uchycené k odebiracimu zafizeni v
pFibli?n& horizontdlni roviné. Tyto dva 3Sneky umoZiuji
odebiracimu zafizeni odebirat materidl jak v dopredném tak ve
zpétném sméru. Snek na pfedni hrané odebiraciho =zarizeni,
vzhledem ke sm&ru pohybu, Jje pohanén v prubéhu odebiréni.

Snek na zadni hrané ztstava v klidu.

M&lo by byt zfejmé, Ze sestava 14 voziku a
odebiraciho zafizeni miZe byt nahrazena jakymkoliv zarizenim
nebo systémem, ktery miZe byt posouvan kolem povrchu stohu a
miiZe odebirat Fizené mnoZstvi materidlu z tohoto stohu a miZe
vést tento materiil smérem alespoi k Jedné hrané stohu.
Takové zarizeni miZe =zahrnovat radlici, shrnovaé, ozubnici,

kartad, vytladny ventildtor nebo podobné.

Sneky 40 a 42 podle predkladaného provedeni, jak Jje
znadzornéno na obr. 2, maji v podstaté od stfedu Sneku a po
délce &%neku smérem k jednomu konci pravotocivé lopatky a na
opadné strané po délce Sneku smdrem k opaénému konci
levotoldivé lopatky. To usnadiuje pohyb odebiraného materidlu
sm&rem ke stranam stohu, jak se odebiraci zarizeni pohybuje
po délce stohu. Sneky jsou na dnu v podstaté otev¥ené.
Neodebrany povrch materidlu napomdhd pri udrZzeni odebiraného
materidlu uvnit® valce, definovaného 3Snekem, Jjak se materidl
pohybuje po délce 3Sneku ptes horni povrch stohu. KdyZ Je
materidl posunut za hranu horniho povrchu stohu, oddéli se
tento material od %neku a padd volné podél strany stohu do

spodni &asti stohu, na podlahu a/nebo do podlahovych
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dopravniki 26 a 28. Proto’e stoh je volné stojici, pohybuje
se material volné v otevieném prostoru mezi stranou stohu a
st&nami uzavr¥eného kontejneru. Podobn& je na konci stohu
jakykoliv materidl, ktery byl donesen dopfedu prostfednictvim
odebiraciho =zafizeni, sebran prostfednictvim podlahovych

dopravnik 22 a 24.

P¥i opd&tovném pohledu na obr. 1 je patrné, Ze vriek
uzavieného kontejneru Jje vybaven p¥ivodnim systémem 46 pro
privadéni materidlu pro skladovani v uzavrfeném kontejneru.
Tento pfrivodni systém 46 Je namontovan podélné pres vrsek
uzav¥eného kontejneru 12. Tento privodni systém zahrnuje
mno?stvi privodnich mist 48 opat¥enych vypouStécimi ventily
52 rozloZenymi kolem strfedu uzavieného kontejneru. Tento
privodni systém mGZe byt rizen tak, e materidl A je padanim
privadén do uzavieneho kontejneru, aby vytvarel relativné
jednotny, sdruZeny, volné stojici stoh po délce uzavreného
kontejneru.

Systém miZe byt dale navic vybaven prfistrojovym
vybavenim a ridicimi prostredky. Napfiklad kazdy vypoustéci
ventil 52 by pfipadné mohl byt vybaven koncovymi spinaci pro
indikaci otevfeného/zavreného stavu ventilu a ovladacem pro
prepindni stavu ventilu. KaZdé privodni misto by pripadné
mohlo byt vybaveno indikatorem 60 hladiny, ktery Dby
zajidtoval indikaci vySky stohu v tomto mist&. Tato zarizeni
by mohla byt kombinovana do ¥idiciho systému, ktery Dby
ovladal vypoudtéci ventily v odezvé na indikétory hladiny,
aby rovnomérné distribuoval materidl po uzavfeném kontejneru.
Navic by sb&rny dopravnikovy systém mohl Dbyt vybaven
indikadtorem pratoku hmoty, napfiklad indikdtorem hmotnosti,

pro monitorovani mnoZstvi materidlu, ktery je odebiran.
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pP¥i &innosti Jje skladovany material privadén do
skladovaciho dopravniho systému, ktery vede materiadl do
vybraného nasypkového distribuéniho dopravniku, umisténého na
vriku urditého uzavreného stresniho nasypného zéasobniku.
Distribudni dopravnik je Fizen tak, aby distribuoval material
do nasypného zéasobniku prostfednictvim mnoZstvi vypou$técich
ventild rozloZenvch kolem stfedu vrsku nasypného zasobniku,
aby vytvoril spolehliveé jednotny, soudrZny stoh materidlu v
nasypném zasobniku. Jakmile je tento nasypny z4dsobnik naplnén
do pozZadované vydky, Je skladovaci dopravni systém veden K
dal3imu néasypkovému distribulnimu dopravniku. vV  tomto
okamiiku bude materidl ve formé dlouhého stohu, nebo rady
stoht rozloZenych podél podélného stredu nasypného zasobniku
a hrany stohu, nebo stohd, budou odsazeny od stén nésypného

zasobniku.

Pro odebirani materidlu 2z néasypného zasobniku Jje
pou?ito odebiraci =zarizeni. Odebiraci zarizeni Je nastaveno
tak, aby bylo v kontaktu s hornim povrchem stohu. Vozik bude
posouvat odebiraci zaf¥izeni pres délku stohu. Jak se
odebiraci zafizeni dotyka povrchu materidlu, odebira ¢ast
materidlu a posouva tento material smérem k bocéni hrané
stohu. V mist&, kde materiil dosahuje bocni hrany stohu, pada
tento materidl voln& z odebiraciho zarfizeni dold po strané
stohu. A&koliv profil stohu se miZe ménit Vv prabéhu operace
odebirani, zGstava stoh volné stojicim stohem odsazenym od

sté&n nasypného zasobniku v prabéhu celého procesu.

Jakmile vozik dokon&i Jjeden <chod, Jje odebiraci
za¥izeni opétovné umisténo, posunuto doll, pfi priprave na
zpétny chod. MnoZstvi odebiraného materidlu Je rizeno

prostfednictvim vy3ky vrstvy odebirané ze stohu, coZ Je
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11

stanoveno vyskou odebiraciho za¥izeni, a rychlosti posunu
voziku. P¥i pohybu voziku do druhého sméru Jje spudtén
odebiraci Snek na predni hrané a druhy odebiraci 3nek na

zadni hrané je zastaven.

Jak tento proces pokraduje, je material ukladén do
sady sb&rnych dopravnika umisténych podél obvodu podlahy
nasypného zasobniku. Tyto sbérné dopravniky dopravuji
odebirany material na kontinualni privodni dopravnik. ProtoZe
privodni dopravnik pfijimé material =z nékolika nésypnych
zAsobnik?, je systém schopen zajistit v podstaté kontinualni
proud odebiraného materialu prostf¥ednictvim stfidavého

pfepinani nasypnych zasobniku mezi plnénim a odebiranim.

Zastupuje
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PATENTOVE NAROKY

1. Systém pro skladovani a opétovné odebirani
materidlu, vy znacd¢uijici S e t 1 m, Ze zahrnuje:

kontejner v podstaté uzavirajici uvedeny material a
majici alespoii jednu bod&ni sténu a podlahu, pricemZ tento
kontejner je vybaven alespofi jednim dopravnikem na nebo v
podlaze, umisténym mezi volné& stojicim stohem materialu
neseného podlahou a sté&nou;

privodni systém pro vytvofeni stohu v kontejneru,
pricemZ tento stoh je oddélen od boé&ni stény; a

odebiraci zarizeni pro odebirani &asti materialu z
horniho povrchu stohu a posouvani tohoto materidlu k alespon
Jedné hrané tohoto horniho povrchu, kde tento materidl volné

pada na uvedeny dopravnik.

2. Systém podle ndroku 1, vy znacu Jici s e

t im, Ze odebiraci zafizeni Je pribliZné tak $iroké jako
podlaha.

3. Systém podle ndroku 1, vy zna & u 3 ici s e

t 1 m, Ze horni povrch je vrikem stohu.

4. Systém podle naroku 1, vy zn a & u Jici S e
tim, Ze vy3ka odebiraciho =zafizeni nad podlahou Jje
nastavitelna.

5. Systém podle ndroku 1, vy zna & u jici s e

t im, Ze odebiraci zarizeni je namontovana na voziku pro

posun pres kontejner.
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6. Systém podle naroku 5, vy Zzn a gujici s e
t i m, %e vozik se pohybuje ve sméru tam a zpét a odebiraci

sarizeni odebird materidl v obou téchto smérech.

Systém podle né&roku 1, vy z n a Eujici s e

.
t i m , Ze odebiraci zarizeni zahrnuje $nekovy dopravnik.

8. Systém podle naroku 1, vy zn a Eujici s e

t i m , Ze materiadlem je soudrzny material.

9. Systém podle naroku 1, vy zna gujici s e

t 4 m , ?e materidl zahrnuje olovo obsahujici materidl.

s

10. Systém podle naroku 1, vy zn a ¢ujici S e
t 4 m, ?e odebiraci zarizeni zahrnuje:

dnekovy dopravnik, ktery Jje uloZen horizontdlné pfes
§irku podlahy;

pfidem? tento 3nekovy dopravnik ma pravotolivé lopatky
podél prvni délky 3neku, zasahujici od stfedu smérem Xk
prvnimu konci, a levotocCivé lopatky podél druhé délky Sneku,
zasahujici od uvedeného stredu smerem Kk druhému konci;
uvedeny dopravnik je namontovan na voziku, ktery se pohybuje
po délce kontejneru; a vySka uvedeného odebiraciho zarizeni

nad podlahou je nastavitelna.



10

15

20

25

30

14

11. Systém pro skladovani a opé&tovné odebirani soudrinych
materidla, vy znadcujici s e t i m , Ze zahrnuje:

kontejner v podstaté uzavirajici uvedeny materidl,
ktery m& prvnl a druhou bolni sténu, prvni a druhou koncovou
sténu, stfechu, podlahu, a dopravnikovy systém mezi podlahou
a prvni a druhou bocni sténou a prvni a druhou koncovou
sténou;

pfivodni systém pro privadéni materidlu padénim do
uvedeného kontejneru;

vozik zavéSeny ze strechy, prifemiz tento vozik se
pohybuje mezi prvni a druhou koncovou sténou;

odebiraci zafizeni nastavitelné& upevnéné k voziku pro
odebirani Fizeného mnoZstvi materidlu z vrsku stohu materialu
a vedeni tohoto materidlu smérem k prvni a druhé hrané
horniho povrchu uvedeného stohu, kde tento materidl volné
pada podél strany stohu do dopravnikového systému, pricemz
vy3ka odebiraciho zafizeni nad podlahou Je nastavitelna a
odebiraci zarizeni zahrnuje:

prvni a druhy 3$nekovy dopravnik, které jsou uloZeny
horizontalné mezi prvni a druhou boéni sténou;

pf¥idem? prvni a druhy 3nekovy dopravnik Jsou otoéné
upevnény k odebiracimu zarizeni ve v podstat® horizontdlni
rovinéd a oba maji levoto&ivé lopatky od stfedoveého bodu,
rozmisténé podél délky 3neku k prvnimu konci, a pravotolivé

lopatky od stfedového bodu k druhému konci Sneku.
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12. Zplsob skladovani a opétovného odebirani
materidlu, vy znadc¢ujicit s e t i m, Ze zahrnuje:

vytvofeni kontejneru, ktery ma alesponn jednu bocni
sténu a podlahu, prifemZ tento kontejner je vybaven alespon
jednim dopravnikem umist&nym uvnit¥ kontejneru na nebo Vv
podlaze podél uvedené bolni stény;

privedeni materidlu do kontejneru, aby vytvoril volné
stojici stoh materialu;

odebirani vrstev ur&ité vysky materidlu z horniho
povrchu volné stojiciho stohu materidlu;

posouvani odebiraného materialu smérem Xk hrané horniho
povrchu volné stojiciho stohu; a

uvoln&ni odebiraného materidlu, aby volné padal podél
strany stohu do dopravniku, pricemZ uvedend strana je

nepodeprend.

13. Zplisob podle naroku 12, vy znacujic i s e

t 1 m , Ze materidlem je soudrZny material.

14. Zplisob podle néroku 13, vy znacujici s e

t i m , e materidl je odolny proti zavalovani.

15. Zptisob podle naroku 12, vy znacuijilc i s e

t i m , Ze materidl zahrnuje olovo obsahujici material.

16. Zptisob podle naroku 12, vy zn a ¢ uj ici s e

t im , %e materidl zahrnuje siran olovnaty.
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17. Systém pro skladovani a opé&tovné odebirani
materidlu, vy znaduijici s e t im , Ze zahrnuje:

kryci prostfedky pro skladovdni materidlu, které v
podstaté& brani jakémukoliv uvolnéni uvedeného materidlu do
okolniho prostredi;

pfivodni prostfedky pro vytvoreni voln& stojiciho stohu
materialu v krycich prostfedcich;

odebiraci prostfedky pro fizené odebiradni  casti
materidlu z povrchu stohu a vedenl tohoto materidlu smérem K
vn&j3i hrané zakladny stohu; a

transportni prostfedky pro prijeti materidlu ypodél
uvedené hrany zakladny uvnitf krycich prostfedkd a pro

transport materidlu ven z krycich prost¥edkud.

i8. Systém podle naroku 17, vy znacuj ici s e

t i m, e uvedenym povrchem stohu je horni povrch tohoto

stohu.
19. Systém podle naroku 17, vy znacu]j ici s e
£ im, %e uvedené odebiraci prostfedky Jjsou posuvné pro

umoznéni odebrani vd3ech &&sti uvedeného stohu.

20. Systém podle naroku 17, vy znacujicit s e
£t im, %e uvedeny materidl padd volné <z odebiracich

prost¥edkd podél stohu do transportnich prostrfedka.

Zastupuje
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