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Wielopozycyjny przetacznik wielozaciskowych elementéw obwodéw elektrycznych,
zwlaszcza wielkiej czestotliwosci

Przedmiotem wynalazku jest wielopozycyjny przetacznik wielozaciskowych elementéw obwodéw
elektrycznych, zwtaszcza wielkiej czestotliwo$ci, znajdujacy zastosowanie w szczeg6lnosci we wzorcowym
miernictwie elektronicznym.

Do przetgczania wielozaciskowych elementéw obwoddéw elektrycznych w przypadkach, gdy wa2ne jest
skrécenie drogi pradu elektrycznego w przetaczniku oraz zmniejszenie wartoéci oraz niestato$ci roztozonych
pojemnosci i indukcyjnosci stosowane sq gtéwnie przetaczniki bebnowe. Przetaczniki bebnowe zawierajq
obrotowy bgben centrycznie osadzony na osi napedowej, z ktéra poprzez sprezyne potaczony jest mechanizm
zapadkowy lub kulkowy, wzglednie rolkowy, ustalajacy okreélong liczbe wyréZnionych potoZert bebna,
w ktérych nastgpuje potaczenie stykéw okreslonych elementéw przetgczanych umieszczonych na bebnie,
Z nieruchomymi stykami przetgcznika.

W przetqcznikach tych z uwagi na centryczny ruch bebna wokét osi, powodujacy zmiennoéé potozenia
stykéw ruchomych wzgledem statych, nie jest moZliwe wyeliminowanie niestatosci wartosci roztoZonych
pojemnosci i indukcyjnosci.

Istota wynalazku polega na sprzegnigciu cierniami bebna z mimo$rodem obsadzonym trwale na osi
napedowsej bebna.. Z bgbnem tym zwigzane s3 trwale przetgczane wielozaciskowe elementy obwodu
elektrycznego. Beben zaopatrzony jest w wystepy wspdtpracujace z zapadka i ustalajgce potoZenie bebna, a wigc
i stykbw przetaczanego elementu wzglegdem nieruchomych stykéw, stanowigcych zewnetrzne zaciski
przetacznika. Z'osiq napedowa zwigzany jest sprezynowy uktad napinajgcy oraz dzwignia, przy czym kierunek
napigcia wstepnego uktadu napinajgcego jest przeciwny do wymuszanego ruchu dzwigni. Sprezynowy uktad
napinajacy zawiera spiralng sprezyne, jednym koricem zwigzang trwale z osiq napedowa, za$ drugim z obudowa
tej sprezyny. Obudowa sprezyny zamocowana obrotowo wzgledem osi napedowej, zaopatrzona jest w znajdujgce
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sig na jej zewnetrznej powierzchni uzebienie wspétpracujace ze Slimakiem. Mechanizm zapadkowy bebna
zawiera podparty spreiyécie jednoramienng dZwignie zapadkowa. Jeden koniec diwigni zapadkowej jest
zamocowsany obrotowo na mimosrodkowo osadzonym elemencie, za$ drugi jej koniec styka si@ z wystepami
bgbna. Mechanizm ustalajgcy potoenie dZwigni napedowej zawiera tarcze osadzong nieruchomo wzgledem niej.
Na czesci obwodu tej tarczy odpowiadajgcej katowemu przemieszczeniu si@ dZwigni wykonane jest uzgbienie.
Dwustronne jarzmo zapadkowe osadzone wahliwie w. diwigm swoimi ramionami wspdtpracu]e z uzebieniem na
tarczy. .
* Przedmiot wynalazku jest blizej objasniony na podstawie rysunkéw, na ktérych uwidoczniono
przyktadowe wykonanie szesciopozycyjnego przetacznika dwéjnikéw. Na fig. 1 przedstawiono przetgcznik
w przekroju wzdtuznym, na figg. 2 — ten sam przetacznik w widoku, w stanie wigczenia jednego z dwéjnikéw
w zewnetrzny obwéd elektryczny, za$ fig. 3— ten sam przetacznik w widoku, w pozycji przejSmowej, gdy
dwéjnik nie jest wtaczony w zewnetrzny obwdd elektryczny.

Jak uwidoczniono na rysunku dwdjniki 1, zaopatrzone w bolec stykowy 2 i ptaski styk 3, umieszczone sq
symeu'yczme na bebnie 4. Beben 4 osadzony jest obrotowo na mimosrodzie 5 potagczonym trwale z osig
napedows 6. Beben sprzeiony jest ciernie z kotnierzem mimosrodku 5 poprzez klocki 7 dociskane spr¢zynami 8.
Wewnatrz bebna jduje sie sze$¢ rozmieszczonych symetrycznie wystepdw 9 wspétpracujgcych z zapadkowq
dZwignia .jednomnna 10. Dzwignia 10 zamocowana jest obrotowo w mimosrodowym elemencie 10a
zwigzanym z korpusem 11 i przyciggana do wewnetrznej powierzchni bebna sprezyny 12, Z osiq napedowa 6
bebna 4 jest zwigzany spre2ynowy uktad napinajacy S. Spiralna sprezyna 13 uktadu napinajacego S potaczona
Jest jednym koricem z osig napedowa 6, a drugim koricem z obudowg 14 tej sprezyny. Na obwodzie obudowy 14
naciete jest uzebienie wsp6tpracujace ze $limakiem 15, umozliwiajacym ustawienie naciagu sprezyny 13. Z osig
napedowa 6 potaczona jest sztywno dzwignia napedowa 16. Na stanowiacej czg$¢ korpusu 11 tulei 17 osadzona
jest sztywno tarcza 18 z nacieta na czgsci jej obwodu zebatka. Na osce 19 potaczonej sztywno z dzwigniq 16
umieszczone jest wahliwie dwustronne jarzmo zapadkowe 20 potaczone z dZwignia 16 sprezynka 21. Jarzmo 20
jednym ze swoich koricéw opiera sie o tarcze 18.Na ptytce izolacyjnej 22 potaczonej sztywno z korpusem 11
zamocowane s3 styki nieruchome 23 i 24 stanowigce zewnetrzne zaciski przetacznika.

Jak uwidoczniono na fig. 2, bolec' stykowy 2 dwéjnika 1 znajduje sie wewnatrz nieruchomego styku
pierscieniowego 23, a ptaski styk 3 elementu 1 docisniety jest do kulistego tba nieruchomego styku 24 z sita
okreslong przez naciag sprezyny 13. Jarzmo 20 opiera sie jednym ze swoich koricow o tarcze 18 poza obrgbem
nacigte] na tej tarczy zebatki. Celem przetaczenia przefacznika w nastepng pozycje wychyla si¢ dZzwignig
napedowa 16. W wyniku obrotu osi 6 i mimosrodu 5 oraz poslizgu na sprzegle ciernym begben 4 opuszcza si@
wprowadzajac bolec stykowy 2 ze styku pierscieniowego 23. Nastepnie beben obraca si¢ razem z mimosrodem
w kierunku oznaczonym strzatkg na fig. 2. Gdyby diwignia 16 zostata zwolniona przed dojéciem jej do
maksymalnego wychylenia od pozycji roboczej, jarzmo 20 zazebi sie z zebatka nacieta na tarczy 18 i mechanizm
zostanie unieruchomiony. Po dojsciu dzwigni 16 do maksymalnego wychylenia czoto zapadkowej dZwigni
jednoramiennej 10 znajduje sie za nastepnym wystepem 9, ajarzmo 20 schodzi swoim koriéem z ‘uzebionego
segmentu tarczy 18. Po zwolnieniu dzwigni, jej powr6t do pozycji wyjsciowej nastgpuje samoczynnie, pod
wpl'ywem dziatania spreZyny 13.

.Jak uwidoczniono na fig. 3 ruch powrotny bebna 4 odbywa si¢ w kierunku oznaczonym strzatkg. Moment
zwrotny wywotany sprezyng 13 powoduje obrét osi 6, mimosrodu 5 i sprzegnigtego bebna 4 W momencie
dojscia wystepu 9 do czota diwigni zapadkowej 10 koriczy sie ruch obrotowy bebna 4. Dalszy obrét mimosrodu
5 przy poslizgu sprzegta wywotuje zblizony do prostoliniowego ruch bgbna 4, wprowadzajgc bolec stykowy 2
w styk pierScieniowy 23. Obrét osi 6 i mimosrodu 5 koriczy sie w chwili dojicia ptaskiego styku 3 do
nieruchomego styku 24, W ten sposéb przetacznik znalazt si¢ w nastepnej pozycji roboczej. .

Zaletami przetqcznika wedtug wynalazku jest wysoki stopiefi jednoznacznoéci potoZenia stykéw
zwigzanych z przetaczanym elementem wzgledem stykéw nieruchomych, co zmniejsza do minimum niestato$é
wartoéci roztozonych pojemnosci iindukcyjnoéci, bardzo mata zalezno$¢ tych roztoZonych pojemnosci
i indukcyjnosci od pozycji przetgcznika oraz moZliwosé znacznego skrécenia drogi pradu w przetgczniku, a wiec
Zmniejszenie wartoéci roztozonych indukcyjnosci. Przetacznik posiada ponadto moZliwos¢ regulacji sity docisku
styku elementu przetaczanego do styku nieruchomego oraz tatwos$é precyzyjnego ustawienia przetgczanych
elementéw wzgledem stykéw nieruchomych iniezalezno$¢ wzajemnego potoZenia elementéw przetacznika
w kaZdej pozycji roboczej od obstugujacego ze wzgledu na dochodzenie do tych pozycji ruchem swobodnym.
Zalety te pozwalajg w istotny sposéb poprawié niektére parametry uktadéw i urzadzer, w ktérych zastosowano
przetgcznik wedtug wynalazku. W szczegélnosci mo2liwe jest zwigkszenie doktadnosci i powtarzalnodci
pomiaréw przy zastosowaniu przetgcznika wedtug wynalazku w ré2nych przyrzadach pomiarowych,
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1. Wielopozycyjny przetacznik wielozaciskowych elementéw obwodéw elektrycznych, zwtaszcza wielkiej
czestotliwosci, posiadajacy beben obrotowy z osig napedowa, z ktérq zwigzane sq te wielozaciskowe elementy
oraz mechanizm zapadkowy,znamienny tym, e beben (4) sprzegniety jest ciernie z mimosrodem (5),
obsadzonym trwale na osi napedowej (6), z ktéra zwigzany jest spre2ynowy uktad napinajgcy (S) oraz dZwignia
napgdowa (16), przy czym beben (4) zaopatrzony jest w wystepy (9) wspdtpracujace z zapadka (10) i ustalajace
potozenie bebna istykéw (2), (3) elementu (1) obwodu elektrycznego wzgledem stykéw stanowigcych
zewnetrzne zaciski przetacznika, za$ kierunek napiecia wstepnego sprelynowego uktadu- napinajgcego jest
przeciwny do wymuszonego ruchu d2wigni.

2. Wielopozycyjny przetacznik, wedfug =zastrz. 1 yZnam ienny tym, 2e sprezynowy uktad
napinajacy (S) posiada spiraing sprezyne (13), jednym koricem zwigzang trwale z osig napedowq (6), za$ drugim
zobudowg (14) tej sprezyny zamocowana obrotowo wzgledem tej osi, przy czym na zewnetrznej powierzchni
obudowy znajduje si@ uzebienie wspétpracujace ze $limakiem (15). '

3. Wielopozycyjny przetacznik, wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, 2e mechanizm zapadkowy bebna
wyposaZony jest w podpartg sprezysécie dzwignie jednoramienng (10), obrotowo zamocowang na mimosrodowo
osadzonym elemencie (10a), za§ swoim drugim koricem stykajacy sie z wystepami (9) bebna (4).

4, Wielopozycyjny przetacznik, wedtug zastrz. 1,znamienny tym, 2e dZwignia (16) wyposaZona jest
w mechanizm ustalajacy, sktadajacy sie z tarczy (18) osadzonej nieruchomo wzgledem .niej oraz jarzma
zapadkowego dwustronnego (20), osadzonego wahliwie w dZwigni iswoimi ramionami wspdtpracujgcego
z uzgbieniem wykonanym na dtugosci obwodu tarczy, odpowiadajacej katowemu przemieszczaniu si@ d2wigni.
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Fig 2
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