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Urzadzenie napedowe do przyrzadéw rejestrujgcych
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Wynalazek dotyczy urzadzenia napedowego gin-
wicy zapisujgcej do przyrzadéw rejestrujacych,
w szczegblnosci do rejestratora koordynatowego.

Przyrzady rejestrujgce, na przyklad rejestratory
koordynatowe, ktore dzialajg przewaznie na zasa-
dzie kompensacji elektrycznej, maja dla kazdej
wspoéirzednej uklad napedowy w urzadzeniu reje-
strujgcym. W przypadku elektrycznego przyrzadu
rejestrujgcego, uklad ten sklada sie na przyklad
z silnika i kompensatora oraz przekladni zebate;j.
Za pomoca takiego przyrzgdu mozna rejestrowaé
dowolng wielko§¢ wejSciowsg, w zaleznoSci od cza-
su lub od innej wielko$ci wej§ciowej.

Gdy zachodzi konieczno$§¢ zarejestrowania sumy
lub réznicy dwéch lub kilku wielkoSci wejscin-
wych, wéwczas mozna to wykonaé tylko w szcze-
gbélnych przypadkach i dzieki specjalnym czyn-
noSciom ljczeniowym na zewnagtrz przyrzgdu re-
jestrujacego. Trzeba jednak przyjaé przy tym
pewne okre§lone wymagania potencjalowi napie-
ciowemu, ktéry ma byé zarejestrowany. Wymaga-
nia te jednak nie zawsze mozna spelni¢. Na og6t
zatem nie mozna zarejestrowaé sum lub réznic
jednej lub kilku wielkosci wejSciowych za pomocqy
opisanego urzadzenia,

Znane urzadzenia do pomiaru predko$ci obro-
towej umozliwiaja pomiar réznicy predko$ci obro-
towej za pomocg odchylenia wskazéwek i wiruja-
cego §wiatla - zarowek pozwalajacego na normalne
odczytywanie wynik6w. Jednak urzadzenie takie
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jest bardzo skomplikowane, sk!ada sie bowiem
z dwéch tréjfazowych pradnic synchronicznych,
dwéch silnik6w , dwéch ukladéw magneséw sta-
lych oraz z elektrycznych i mechanicznych amor-
tyzator6w. Nie nadaje sie¢ ono jednak do rejestro-
wania réznic wielu sygnaléw wejSciowych za po-
niccg elektromechanicznych ukladéw kompensa-
cyjnych.

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie urza-
dzenia rejestrujgcego, nadajacego sie do zastoso-
wania bez ograniczen we wszystkich przypadkach
oraz do rejestrowania sumy lub réznicy dwéch
lub kilku wielko§ci wej§ciowych, potencjaly wiel-
kosdci wejSciowych moga przy tym przyjmowaé
dowolne wartoSci.

Istota wynalazku polega na tym, Zze w jednym
przyrzadzie rejestrujacym zastosowano kilka jed-
nakowych ukladéw napedowych, ktére niezaleznia
od siebie nadajg ruch glowicy rejestrujgcej tak,
aby jej polozenie odpowiadalo sumie lub réznicy
potozenn poszczegblnych ukladéw napedowych.

Przedmiot wynalazku jest wyja$niony za po-
moca kilku przykladéw wykonania, przedstawio-
nych na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
urzgdzenie wedlug wynalazku w zastosowaniu do
wyznaczania sumy lub réznicy dwéch wielkoSci
wejSciowych, fig. 2 — odmiane urzgdzenia przysto-
sowanego réwniez do wyznaczania dwéch wielkosci
wejSciowych, a fig. 3 — urzadzenie zaopatrzone
w dowolng liczbe ukiadéw napedowych.
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Fig. 1 przedstawia urzadzenie napedowe przy-
rzadu rejestrujgcego, ktory rejestruje sume lub
réznice dwéoch wielkosci wejsciowych. Zawiera ono
dwa uklady napedowe 1, 2, ktére napedzajg za po-
moca znanego mechanizmu réznicowego 3, prowa-
dzace krazki 4, 5. Obroét tych krazkéw przenosi sie
na szyng 11 podpierajaca rejestrujacg glowice 10
za pomoca napedowych linek 6, 7 i k61 obrotowych
8, 9, dzieki czemu szyna 11 porusza sie prostoli-
niowo w kierunku wskazanym strzalkg.

Fig. 2 przedstawia druga postaé wykonania
urzadzenia wedlug wynalazku, stuzgcego do wy-
zpaczania sumy lub réznicy dwoéch wielkosci wej-
Sciowych, Linowe krazki 12, 13 sprzezone z ukla-
dami napedowymi, przenosza obroty za posred-
nictwem napedowej linki 14 i kilku linowych
krazké6w 15 na glowice rejestrujgcg 21, ktoérej
ruch odbywa sie w kierunku zaznaczonym strzal-
kami. Przyjmujac, ze krazek 12 o promieniu R
obrécil sie w danym kierunku o kat ¢i, a krg-
zek 13 jest unieruchomiony, to glowica rejestru-
jaca zostanie przesunieta ku gorze, przebywajac
odleglosé wynoszacy /2R @i. W drugim przypadku,
gdy krazek 13 obréci sie o kat @2 i przy nieru-
chomym kragzku 12 przesuniecie glowicy rejestru-
jacej ku goérze bedzie wynosi¢ — /2R g2,

Calkowite przesuniecie glowicy rejestrujacej,
w zaleznoSci od katéw obrotu krazkow 12, 13,
wynosi zatem /2R (@1 — @2). Zaleznie od bieguno-
wosci napedéw mozna za pomocg tego urzadzenia
wyznaczy¢ sume lub réznice obydwoéch wielkoscei
wejsciowych. Mozna réwniez obydwa opisane wy-
zej urzadzenia polgczy¢é w jedno, stanowigce na-
ped kombinowanego rejestratora koordynatowego.
Przesuniecie glowicy rejestrujgcej 10 na szynie 11,
urzadzenia przedstawionego na fig. 1 odbywa sie
woéwecezas za pomocg urzadzenia napedowego przed-
stawionego na fig. 2. Kierowanie ling wedlug
fig. 2 zapewnia, Ze to przy przesunieciu glowicy
rejestrujacej w obydwoch kierunkach osi wsp6i-
rzednych nie wystepuje wzajemne oddziatywanie
obydwdch ukladdw napedowych.

Fig. 3 przedstawia urzadzenie umozliwiajgce
napedzanie przyrzadu rejestrujacego o dowolne]
liczbie ukladéw napedowych. Glowica rejestru-
jaca 22, jest przesuwana za pomocg ukitadu linek
napedowych, przedstawionego na fig. 2, skladaja-
cego sie z dwoch oddzielnych linek 16, 17, ktoére
sg koncami przymocowane na stale do obudowy
urzadzenia oraz sg prowadzone za pomocg ukiadu
krazkéw. Glowica rejestrujgca 22 jest napedzana
za pomocg glowic napedowych 18, 19, 20, ktére sa
sprzezone przekladniowo z silnikiem, na przyklad
za pomocg przekladni linowej. Glowice te, podo-
bnie jak glowica rejestrujaca sg przesuwane w Kkie-
runku strzatek,
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Prowadzenie lin glowic napedowych 18, 19, 20
jest takie same jak dla glowicy rejestrujgcej 22.
Kazde odchylenie glowicy napedowej w jedng stro-
ne wywoluje taki sam ruch glowicy rejestrujacej
w drugg strone. Polozenie glowicy rejestrujacej 22
odpowiada zatem sumie odchylen poszczeg6lnych
glowic napedowych. Ten przyklad .zastosowania
urzgdzenia mozna ulepszy¢ tak, ze kazda glowica
napedowa wykonana jest jednocze$nie jako glowica
rejestrujgca. W ten spos6b mozna poza sumg ewen-
tualnie, roéznicg, rejestrowaé kazdg wielko§é wej-
Sciowa pojedynczo w zaleznoSci od czasu.

Wszelkie opisane postacie wykonania wynalazku
majg dla kazdej wspélrzednej jeden lub kilka jed-
nakowych ukladéw napedowych, ktére zupeinie
niezaleznie od siebie poruszaja glowice rejestrujgca
elektrycznie i mechanicznie tak, Ze jej polozenie
odpowiada sumie lub roéznicy polozen poszczegoél-
nych ukladéw. Uzyskuje sie wiec zgdane oznacze-
nie sum lub réznic wielkosSci wejsciowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie napedowe do przyrzad6éw rejestrujg-
cych, zwlaszcza do rejestratoréw koordynato-
wych, dzialajacych na zasadzie kompensacji
elektrycznej w kierunku jednej wspobirzednej,
rejestrujgce wielkos¢ wejSciowa zaleznie od
czasu lub od drugiej wielkosSci wejSciowe]j, zna-
mienne tym, Zze w celu przedstawienia sumy®
lub réznicy kilku wielkosci wej$ciowych, kto-
rych zapisywanie odbywa sie w zaleznoS$ci od
dalszych wielkosSci wejSciowych lub czasu, do
zwyklej glowicy rejestrujacej (22) ma dotg-
czony ukiad napedowych linek (16, 17) stale
napietych i zamocowanych koncami do obu-
dowy, prowadzonych ukladem krgzkéw prowa-
dniczych, a ponadto ma napedowe glowice (13,
19, 20) napedzane ukladem elektromechanicz-
nym, stuzgce do prostoliniowego przesuwania
glowicy rejestrujacej (22).

2. Urzadzenie napedowe wedtug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze w celu przedstawienia sumy
lub réznicy dwoéch wielko$ci wejSciowych, kto-
rych zapisywanie odbywa sie zaleznie od dal--
szej wielko§ci wejSciowej lub od czasu jest
zaopatrzone w napedowg linke (14) bez konca
przysuwajgcg glowice rejestrujaca (21), prowa-
dzona ukladem krazkéw linowych (15) i wsp6t-
pracujaca z ukladem krazkéw (12, 13).

3. Urzadzenie napedowe wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze jest zaopatrzone w dwa uktady
napedowe (1, 2) przesuwajgce glowice rejestru-
jaca (10) w kierunku wspoélrzednej za pomoca
mechanizmu roéznicowego (3).
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