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Navijeci ustroji pracovniho mista bezvietenového dopiidaciho stroje a bezvietenovy do-
pradaci stroj ’

QOblast techniky

Technické feeni se tyké navijecibo Ustroji pracovniho mista bezvietenového dopfadaciho stroje
s vykyvné€ uloZenym zafizenim pro zvedani a brzdéni civky.

Technické fedeni se tyka také bezvietenového dopiddaciho stroje s alespoii jednim pracovnim
mistem osazenym timto navijecim dstrojim.

Dosavadni stav techniky

Bezvietenovy dopradaci stroj obsahuje fadu pracovnich mist, z nichZ kaZdé obsahuje spradaci
jednotku a ji pfifazené odtahovaci Wstroji a navijeci ustroji. Odtahovaci ustroji, které obvykle
obsahuje odtahovy a pfitlatnym vélec, je ur¢eno pro odtahovani vypfadané pfize ze spiadaci
jednotky k navijecimu ustroji. Navijeci ustroji pak obsahuje vykyvnd navijeci ramena, ktera jsou
uzpiisobena pro uloZeni dutinky pohdnéné hnacim valcem, na kterou se naviji vypfadana ptize.
Alespoii jedna strana navijecich ramen je pfitom stranové odklopna od dtuhé, coZ umoziuje vy-
jmuti navinuté civky a vloZeni prazdné dutinky. Navijeci ramena jsou bud’ spfaZena se zvedacim
pohonem, napf. pneumatickym nebo hydraulickym vélcem, pfipadné mechanickym pohonem
s elektromagnetem, ktery je v pifpadné potieby, napf. po navinuti civky nebo p#i pfetrhu pfize,
zvedne, ¢imZ oddali civku od hnactho vélce a zastavi jeji otaCeni a navijeni pfize, nebo je jim
pfifazeno vykyvné uloZené zafizeni pro zvedani a brzdéni civky, které pfi svém vyklopeni piisobi
na civku, pfi€emzZ ji zvedne z hnaciho valce a zaroven ji zabrzdi. Nevyhodou soudasného feseni
této varianty navijeciho ustroji je to, Ze zafizeni pro zvedani a brzdéni civky je v soudasné dobg
pohanéno prostiednictvim vacky centrdlnim hfidelem bezvietenového dopfadaciho stroje, pfi-
Cemz v zavislosti na aktudlni poloze vacky dochazi k jeho vyklopeni a k oddéleni civky od hna-
ciho vélce aZ po uplynuti ur€ité doby od vydéni signalu k jejimu zvednuti, kdy se vacka dostane
do zabéru s aktivovanym mechanismem zvedéni navijecich ramen, pfi¢emzZ orientace civky, resp.
poloha konce pfize na ni zdvisi na poloze vacky v dobé& aktivovani mechanismu zvedani ramen
a je diky tomu zcela ndhodnd. Civka tak pied svym zastavenim miZe vykonat aZ nékolik otagek
na navijecim vélci, béhem kterych dojde, zejména u slabsich pfizi, k ,,zavalcovani* konce pfize
do povrchu navinu na civce, coZ podstatné zt€Zuje vyhledani konce pfize pro nasledné operace.

Cilem technického feSeni je navrhnout navijeci ustroji pracovniho mista bezvietenového dopia-
daciho stroje s vykyvné uloZenym zafizenim pro zvedani a brzdéni civky, které by odstranilo
nevyhody stavu techniky a umoZznilo okamZité zvednuti civky a zastaveni jejiho otaéeni v poZa-
dované poloze se znamou polohou konce pfize.

Cilem technického feSeni je soucasné navrhnout bezvietenovy dopfadaci stroj s alespofi jednim
pracovnim mistem osazenym timto navijecim ustrojim.

Podstata technického feSeni

Cile technického feSeni se dosdhne navijecim ustrojim pracovniho mista bezvietenového dopia-
daciho stroje se zafizenim pro zvedani a brzdéni civky vykyvné uloZenym na ramu bezvieteno-
vého dopiadaciho stroje, které obsahuje brzdici prvek uloZeny na ramenech s vybranim pro hnaci
valec, jehoZ podstata spoCiva v tom, Ze ramena zafizeni pro zvedani a brzdéni civky jsou spfa-
Zena s pneumatickym valcem, kterému je pfifazen samostatn€é ovladany vystup pneumatického
ventilu. Tato konstrukce navijeciho tstroji pak umozituje zvednout a zastavit civku u kazdého
pracovniho mista bezvietenového dopiadaciho stroje tak, aby konec na ni navinuté piize zistal
v poZadované poloze - dle potfeby napf. navinuty nebo nenavinuty na civce, nasaty v podtlako-
vém kompenzatoru, pfipadn€ v rotoru nezndzornéné spradaci jednotky, coZ usnadni jeho
vyhledani a napt. v ptipad€ pretrhu pfize znacné€ zrychli nové zapredeni.

Pneumaticky valec, kterym je s vyhodou jedno¢inny pneumaticky valec, je ve vyhodné varianté
usporadan tak, Ze ramena zafizeni pro zvedani a brzdéni civky jsou spfaZena s jeho pistnici,
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av8ak principieln& ho lze uspofadat i opa¢né, tj. tak, Ze je jeho pistnice spfaZend s ramem bez-
vietenového dopfadaciho stroje. V obou variantich lze pouzit i dvojéinny pneumaticky valec.

Zejména pro bezvietenové dopfadaci stroje s kuZelovym navinem pfize na civce je vyhodné,
pokud je zafizeni pro zvedéani a brzdéni civky opatieno ovlddacim vystupkem mechanického
kompenzatoru délky piize, ktery pti uvolnéni ramen a poloZeni civky na povrch hnactho vélce pfi
zaptedeni aktivuje neznazornény mechanicky kompenzator délky pfize a tak uvolni jim zachy-
ceny pfebytek piize.

Pokud by ptitlak na navijeci ramena dany hmotnosti civky a pfipadné i pfitlaénym prostfedkem,
napf. pruzinou nebo pneumatickym vélcem, apod., nebyl dostate¢ny k dostate¢né rychlému na-
vratu zafizeni pro zvedani a brzdéni civky do jeho vychozi pozice, je moZné tohoto zafizeni
sptahnout s alespoii jednou taZnou pruZinou, ktera je svym opanym koncem spfaZend s ramem
bezvietenového dopiadaciho stroje. Ve vyhodné varianté provedeni je alespoii jedna taZna pru-
Zina uloZena podél pneumatického valce a plisobi na stejné nebo podobné péce jako on.

Cile technického feSeni se dosahne také bezvietenovym dopiadacim strojem, jehoZ alespoi jedno
pracovni misto je osazeno navijecim Ustrojim se zafizenim pro zvedéani a brzdéni civky vykyvné
uloZenym na ramu, které obsahuje brzdici prvek uloZeny na ramenech s vybranim pro hnaci va-
lec, jehoZ podstata spo&ivéa v tom, Ze ramena zafizeni pro zvedani a brzdéni civky jsou spraZzena
s pneumatickym vélcem, ktery je svym opatnym koncem spfaZen s rdmem bezvietenového
doptadaciho stroje, a kterému je piifazen samostatné ovladany vystup pneumatického ventilu.

Objasnéni vykresu

Na pfiloZeném vykrese je na obr. 1 schematicky znazornéno navijeci ustroji pracovniho mista
bezvietenového dopfadaciho stroje s vykyvné uloZenym zafizenim pro zvedéni a brzdéni civky
podle technického feSeni v okamziku navijeni piize na civku, a na obr. 2 toto navijeci ustroji
v okamziku, kdy doslo k vyklopeni zafizeni pro zvedani a brzdéni civky, a ke zvednuti navijecich
ramen a civky a k zastaveni jejiho otaCeni.

Piiklady uskute¢néni technického FeSeni

Navijeci ustroji pracovniho mista bezvietenového dopfadaciho stroje podle technického feSeni
znazornéné na obr. 1 a obr. 2 obsahuje vykyvna navijeci ramena 1 libovolné ze zndmych kon-
strukci, ktera jsou uzpisobena pro uloZeni dutinky, na kterou se naviji nezndzornéna pfize, ¢imz
se Vytvafi civka 2. Alespofi jedna strana navijecich ramen 1 je pfitom stranové odklopna od
druhé, coz umoZiuje vloZeni prazdné dutinky a vyjmuti navinuté civky 2, a soucasné je jedno
z navijecich ramen 1 uzpiisobeno pro dosednuti ovlddacich prvki neznazornéného obsluzného
zafizeni a tvoii tak ovladaci rameno 11. Navijena civka 2 pfitom doseda na povrch hnaciho vélce
3, ktery ji pohani, pfiéemzZ k nému muZe byt v pfipadé potfeby kromé své hmotnosti pfitlatovana
neznazormnénym pfitlaénym prostfedkem - napf. pruZinou nebo pneumatickym valcem, apod.
Kromé toho obsahuje navijeci tstroji rozvadé pfize, ktery rozvadi navijenou piizi poZadovanym
zpisobem po délce civky 2, a pfipadné i dalsi nezndzornéné prvky, jako napf. snima¢/snimace
pfitomnosti a/nebo kvality pfize, apod.

V blizkosti hnaciho véalce 3 je vykyvné uloZené znamé zatizeni 4 pro zvedani a brzdéni civky 2,
které ve zndzornéné varianté provedeni obsahuje ramena 41 s vybranim 411 pro hnaci valec 3,
kterd na jednom svém konci nesou podélny brzdici prvek 42, a na svém opac¢ném konci jsou
oto¢né uloZena na pevném, pfipadné otoéném, epu 43, ktery je spojeny s neznizornénym ramem
bezvietenového dopfadaciho stroje, pfipadné je jeho soucasti. Tato ramena 41 jsou na své vnéjsi
strané prostfednictvim ¢epu 44 spfaZena s pistnici 51 pneumatického vélce 5, s vyhodou jedno-
¢inného pneumatického vélce 5, ktery je svym opaénym koncem spojeny s rimem bezvieteno-
vého dopiéddaciho stroje, a ktery je propojeny s neznizornénym zdrojem tlakového vzduchu,
s vyhodou se samostatné ovladanym vystupem pneumatického ventilu. Ve znizorn€né varianté
provedeni jsou zaoblena ramena 41 zafizeni 4 pro zvedani a brzdéni civky 2 s pistnici 51 pneu-
matického valce 5 spfaZend v oblasti svého vnéjsiho vrcholu, avSak v jinych, nezndzorménych
variantach provedeni mohou byt s pistnici 51 pneumatického vélce 5 spfaZend v jiném misté,
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piipadné mohou byt pro toto spfaZeni opatfend vhodnym vystupkem, resp. raminkem, které za-
jisti vytvofeni dostate¢né paky mezi pevnym, pfipadné otoénym, ¢epem 43 a mistem sptaZeni
ramen 41 s pistnici 51. Kromé€ toho jsou tato ramena 41 s vyhodou spfaZena také s jednim kon-
cem alespoii jedné tazné pruZiny 6, ktera je ve zndzoméné variant® provedeni vedena podél pne-
umatického valce 5, a jejiz opacny konec je spfaZeny s rdmem bezvietenového dopiddaciho
stroje.

Pfi pouziti jedno¢inného pneumatického valce 5 jako pohonu zafizeni 4 pro zvedani a brzdéni
civky 2 je dréha tohoto zafizeni 4, resp. jeho ramen 41 s vyhodou alespoii z jedné své strany vy-
mezena nezndzornénym mechanickym dorazem.

V neznizornéné varianté provedeni navijeciho tstroji pracovniho mista bezvietenového doprada-
ciho stroje miiZe byt pneumaticky valec 5 uspofadan opaéné, neZ je tomu ve varianté zndzornéné
na obr. 1 a 2, tj. miZe byt svou pistnici 51 spfaZen s rimem bezvietenového doptadaciho stroje
a svym opa¢nym koncem s rameny zafizeni 4 pro zvedani a brzdéni civky 2.

V okamZiku, kdy neznézornén4 fidici jednotka bezvietenového dopfadaciho stroje vyda piikaz ke
zvednuti civky 2, napf. v disledku navinuti pozadovaného mnoZstvi ptize nebo pfetrzeni piize,
pfivede se do pneumatického valce 5 tlakovy vzduch, v disledku ¢ehoZ se vysune jeho pistnice
31, které pietladi taZnou pruzinu/pruZiny 6 (pokud je piitomna), a kolem pevného &epu 43 (Sipka
A) vyklopi ramena 41 zafizeni 4 pro zvedani a brzdéni civky 2 smérem k civce 2. V diisledku
toho se podélny brzdici prvek 42 neseny témito rameny 41 vsune mezi hnaci valec 3 a civku 2,
a po piekonani pfitlaku na navijeci ramena 1 daného hmotnosti civky 2 a pfipadné i neznazorné-
nym piitlaénym prostfedkem, zvedne navijeci ramena 1 s civkou 2 mimo kontakt s hnacim val-
cem 3, pfi¢emz soucasné zabrzdi otaCeni civky 2 - viz obr. 2. Vzhledem k tomu, Ze tento proces
neni pii pouZiti pneumatického valce 5 zavisly na aktudlnim uspofadani jednotlivych prvki na-
vijeciho zafizeni a probéhne v podstaté okamzité po vydani signilu, umoZiuje tato konstrukce
navijeciho Ustroji zvednout a zastavit civku 2 tak, aby konec na ni navinuté piize zistal na vech
pracovnich mistech bezvietenového dopiadaciho stroje piiblizné ve stejné poloze - dle potreby
napf. navinuty nebo nenavinuty na civce, nasaty v neznazornéném podtlakovém kompenzatoru,
pfipadné v rotoru neznazornéné spradaci jednotky, apod., coZ usnadni jeho vyhledani a napt.
v piipadé pfetrhu pfize znaéné€ zrychli nové zapfedeni. Zpétny pohyb zafizeni 4 pro zvedani
a brzdéni civky 2, resp. jeho ramen 41 po sniZeni tlaku v pneumatickém valci 5 je pak zajiStén
piitlakem na navijeci ramena 1 danym hmotnosti civky 2 a pfipadné i nezndzornénym pfitlaénym
prosttedkem. Vyhodné v3ak je, pokud je tento zpétny pohyb zrychlen alespoit jednou taznou
pruZinou 6.

V piipadé, kdy je bezvietenovy dopfadaci stroj pro kuZelové naviny opatfen mechanickym kom-
penzatorem délky pfize, je zafizeni 4 pro zvedéani a brzdéni civky 2 s vyhodou opatfeno ovlada-
cim vystupkem 45 mechanického kompenzatoru délky pfize, ve znazornéné varianté vytvofenym
na spodni strané jednoho z jeho ramen 41, ktery pfi uvolnéni navijecich ramen | a poloZeni civky
2 na povrch hnaciho vélce 3 pfi zaptedeni aktivuje neznazornény mechanicky kompenzator délky
pfize a uvolni jim zachyceny piebytek ptize.

NAROKY NA OCHRANU

1.  Navijeci ustroji pracovniho mista bezvietenového dopradaciho stroje se zafizenim (4) pro
zvedani a brzdéni civky (2) vykyvn€ uloZenym na rdmu bezvietenového dopfadaciho stroje, které
obsahuje brzdici prvek (43) uloZeny na ramenech (41) s vybranim pro hnaci vélec (3), vy-
znacujici se tim, Ze ramena (41) zafizeni (4) pro zvedani a brzdéni civky (2) jsou spta-
Zena s pneumatickym vélcem (5), kterému je pfifazen samostatné ovladany vystup pneumatic-
kého ventilu.

2. Navijeci ustroji podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze ramena (41) zafizeni pro
zvedani a brzdéni civky (2) jsou spfaZend s pistnici (51) pneumatického valce (5).

-3.
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3. Navijeci zafizeni podle ndroku 1 nebo 2, vyznaéujici se tim, Ze pneumaticky
valec (5) je jednoéinny pneumaticky valec (5).

4. Navijeci ustroji podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze zafizeni (4) pro zvedani
a brzdéni civky (2) je opatfeno ovladacim vystupkem (45) mechanického kompenzatoru délky
prfize.

5.  Navijeci stroji podle naroku 1 nebo 2, vyznacéujici se tim, Zeramena (41) zafi-
zeni (4) pro zvedani a brzdéni civky (2) jsou spfaZena s alespoii jednou taznou pruZinou (6), ktera
je svym opaénym koncem spfaZena s rimem bezvfetenového doptadaciho stroje.

6. Navijeci zafizeni podle naroku 5, vyznacéujici se tim, Ze alespoii jedna tazna
pruZina (6) je uloZena podél pneumatického valce (5).

7. Bezvietenovy dopiadaci stroj jehoZ alespofi jedno pracovni misto je osazeno navijecim
Gistrojim se zafizenim (4) pro zvedéni a brzdéni civky (2) vykyvné uloZenym na ramu bezviete-
nového doptadaciho stroje, které obsahuje brzdici prvek (43) uloZeny na ramenech (41) s vybré-
nim pro hnaci valec (3), vyznaéujici se tim, Ze ramena (41) zafizeni (4) pro zvedani
a brzdéni civky (2) jsou spfaZena s pneumatickym valcem (5), ktery je svym opanym koncem
spiaZen s ramem bezvietenového dopfadaciho stroje, a kterému je pfifazen samostatné ovladany
vystup pneumatického ventilu.

1 vykres
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