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Kompensator pradu stalego o charakterystyce liniowej i sposéb
wykonywania pomiaréw pradu tym kompensatorem

1
Przedmiotem wynalazku jest kompensator pradu
stalego, przeznaczony do dokladnych pomiaréw
wartoSci pradu stalego metoda kompensacyjnag.
Dziatanie kompensatora pradu stalego wediug wy-
nalazku opiera si¢ na zasadzie kompensacji pradu,
ustalanej za pomocg galwanometru statycznego.

Za pomoca kompensatoré6w pradu stalego mo-
zna dokonywaé bardzo dokladnych pomiaréw pra-
du, nie zmieniajgc rozptywu pradéw ani rozkladu
spadk6éw napieé w badanym elektrycznym obwo-
dzie; stanowig one jakby bardzo dokladne ampe-
romierze o oporno$ci wewnetrznej praktycznie ré-
wnej zeru (w odréznieniu od kompensatoré6w na-
piecia, bedgcych bardzo dokladnymi woltomierzami
o oporno$ci wewnetrznej praktycznie réwnej nie-
skoniczonoSci).

Kompensatory pradu stalego znajduja coraz
to szersze zastosowanie w technice dokladnych
pomiaréw szczegélnie w tych obwodach, gdzie wia-
czenie amperomierza lub opornika wzorcowego
wyraznie zmieniloby rozptyw pradéw i rozkilad
spadkéw napieé.

Znane rozwigzania konstrukcyjne kompensato-
réw pradu stalego posiadajg zloZone uklady, wy-
magajace dla okre§lenia pradu kompensatora za-
stosowania amperomierza magnetoelektrycznego
albo ustalania prgdu kompensatora za pomoca
ogniwa wzorcowego (zasada du Bois-Reymonda).
Te uklady i ich rozwigzania konstrukcyjne powo-
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duja, ze nie mozna uzyskaé liniowej zalezno$ci
pradu mierzonego od parametréw obwodu, w kté-
rym zachodzi kompensacja.

Istota wynalazku polega na tym, Ze opornik
wzorcowy jest wilgczony w obw6éd pradu kom-
pensatora poza badanym obwodem elektrycznym;
warto§é mierzonego pradu okrefla sie jako sto-
sunek pomierzonej wartosci spadku napiecia na
tym oporniku wzorcowym do wartosci oporno$ci
opornika wzorcowego, umieszczonego w obwodzie
kompensatora pradu, lecz poza obwodem prgdu
mierzonego.

Uklad kompensatora pragdu wedlug wynalazku
daje w wyniku bardzo istotng wlasciwo$é, ze war-
to§é mierzonego pradu jest liniowg funkcjg spad-
ku napiecia na oporniku wzorcowym.

Schemat ukladu kompensatora pradu stalego we-
dilug wynalazku jest przedstawiony na rysunku.
Skilada sie on zasadniczo z dwbéch ukladéw kom-
pensacyjnych: kompensatora prgdu KP i kompen-
satora napieciowego KN.

W obwodzie kompensatora prgdu KP jest umie-
szczony opornik wzorcowy Ry, na ktérym mierzy
sie spadek napiecia Ux wprost proporcjonalny do
mierzonego pradu I, plyngcego w badanym obwo-
dzie OB. Uklad kompensatora pradowego KP we-
dlug wynalazku zawiera: Zrédlo sily elektromoto-
rycznej E, zesp6l opornikéw tworzacych dekade‘"
przewodnosci G, wylacznik W, galwanometr
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statyczny Gal wraz ze zwieraczem VA
i bocznikiem galwanometru b oraz opor-
nik wzorcowy Ry. Dekada przewodnosci G

stuzy do liniowej regulacji pradu kompensacyj-
nego I w ten spos6b, by galwanometr Gal wska-
zywal stan réwnowagi przy rozwartym zwieraczu
Z oraz odlgczonym beczniku b. Woéwczas prad
mierzony Iy plyngcy w obwodzie OB jest réwny
pradowi I.

Prad kompensujgcy Iy, réwny mierzonemu Iy,
wywoluje na oporniku wzorcowym R, spadek na-
piecia Ux wprost proporcjonalny do pradu I.. Spa-
dek napiecia Ux = IxRy, jest mierzony za pomoca
kompensatora napieciowego KN z duzg doklad-
no$cia. Kompensator napieciowy KN moze by¢
wyskalowany w jednpstkach pradu. Kompensator
pradu statego wedlug wynalazku moze by¢ wyko-
nany na jeden lub wiecej zakres6w pradowych,
ktérych zmiane mozna uzyskaé przez zmiane war-
tofci opornika wzorcowego Ry,.
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Zastrzezenia patentowe

1. Kompensator pradu stalego o charakterystyce
liniowej znamienny tym, Ze jeden lub wieksza
liczba opornikéw wzorcowych (Ry) jest umiesz-
czona w obwodzie utworzonym ze Zrédia sily
elektromotorycznej (E), zespolu dekad prze-
wodnosci (G), wylacznika (W), statycznego gal-
wanometru (Gal), zwieracza (Z) i bocznika (b)
galwanometru, lecz poza obwodem (OB) mie-
rzonego pradu (Ix).

2. Spos6b wykonania pomiaréw pradu za pomocs

kompensatora wedlug zastrz. 1 znamienny tym,
ze mierzy sie spadek napiecia (Ux) za pomocg
kompensatora napiecia stalego (KN), a wartosé
mierzonego pradu (Ix) okrefla sie jako stosunek
pomierzonej warto§ci spadku napiecia (Ux) na
oporniku wzorcowym (Ry) do wartoSci opor-
no$ci opornika wzorcowego (Ryw), umieszczonego
w obwodzie kompensatora pradu stalego (KP),
lecz poza obwodem mierzonego pradu (Ix).
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