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(57) Resumo: CONJUNTO DE JANELA COM UM MECANISMO
MOTORIZADO DE CORTINA DE JANELA. Um mecanismo
motorizado para movimento de acionamento dentro de um alojamento
de um arranjo de cortina de janela tendo primeira € segunda cortina de
janela para controlar a quantidade de luz admitida através de uma
janela. O mecanismo motorizado, compreende um primeiro conjunto
de trilho mével no alojamento e conectado a uma primeira extremidade
da primeira cortina de janela e uma primeira extremidade da segunda
cortina de janela, um segundo conjunto de trilho mével no alojamento e
conectado a uma segunda extremidade da segunda cortina de janela,
a segunda extremidade da primeira cortina de janela sendo fixada no
alojamento, a primeira e a segunda cortina de janela sendo adaptadas
para extensdo e compressdo em relagdo a janela de acordo com o
movimento dentro do alojamento de pelo menos um do primeiro e
segundo conjuntos de trilho. Um primeiro cabo é enlagado entre uma
primeira polia, acionada a motor, € uma segunda polia ao longo de um
primeiro percurso. Um segundo cabo é enlagado entre uma terceira
polia acionada a motor e, uma quarta polia ao longo de um segundo
percurso. Extremidades correspondentes em um lado do primeiro e do
segundo conjunto de trilho estdo no primeiro percurso, com apenas um
do primeiro e segundo conjunto de trilho sendo conectado ao primeiro
cabo, e extremidades correspondentes no outro lado do primeiro e
segundo conjuntos de trilho estando no segundo percurso, com
apenas 0 outro do primeiro e segundo conjunto de trilho estando
conectado ao segundo cabo.
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CONJUNTO DE JANELA COM UM MECANISMO MOTORIZADO DE CORTINA
DE JANELA

CAMPO DA INVENCAO

A presente invengdo se refere a um conjunto
motorizado de cortina de janela adaptado particularmente
para uso em janelas de avido, o qual é facilmente montado e
instalado, e o dgual proporciona operac¢do conveniente e
confiavel.

ANTECEDENTES DA INVENCAO

O mecanismo motorizado de cortina de Jjanela
revelado em US 6.186.211 foi um grande aperfeicoamento em
relagdo a outros mecanismos desse tipo, conhecidos naquela
época. Por exemplo, ele era altamente eficaz em reduzir o
nimero de componentes exigidos, confiabilidade crescente, e
satisfazendo &as exigéncias rigidas associadas ao uso a
bordo de avides.

Apesar de suas muitas vantagens, existe
oportunidade para que se obtenham aperfei¢coamentos
adicionais nesse produto. Por exemplo, a janela de avido
tem uma clarabdia através da qual a luz entra na cabine.
Além da cortina de janela sendo mével para cima e para
baixo por intermédio de um conjunto de acionamento para
controlar a quantidade de luz sendo bloqueada, sua largura
€ dimensionada para ser mais larga do gque aquela da
clarabdéia por certo espagamento lateral de modo que a borda
lateral da cortina de janela se estende lateralmente além
da clarabdéia para bloquear a luz gque entra. Se a extensio
lateral da cortina de janela além da clarabdia for pequena,
alguma luz penetrard em torno do lado da cortina da janela.

Assim, & desejavel fazer a cortina de janela mais larga
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possivel em relagdo a clarabdia. Contudo, como a largura da
estrutura (Wshell) para o conjunto de Jjanelas é uma
dimensdo determinada para cada avido, a largura da cortina
de janela (Wshade) é limitada pela largura do canal de
acionamento vertical (Wdc) através dd qual se desloca o
conjunto de acionamento (Wshade = Wshell - 2Wdc). Quanto
mais largo for esse canal de acionamento, mais estreita
deve ser a cortina de Jjanela. Assim, uma Area para
aperfeicoamento potencial & a de fazer esse canal de
acionamento do mecanismo motorizado de cortina de janela
conforme revelado em US 6.186.211 mais estreito.

Uma modalidade revelada em US 6.186.211 tem duas
cortinas de janela que podem ser movidas seletivamente para
posigdo para bloquear a luz. Uma cortina de janela pode ser
translicida enquanto que a outra & opaca. Cada cortina tem
seu proéprio mecanismo de acionamento motorizado. Ambos os
mecanismos de acionamento motorizados devem cabexr dentro
dos confins de uma janela de avido. Para realizar isso, os
mecanismos motorizados de cortina de Jjanela, conforme
revelado em US 6.186.211, tinham os motores inseridos no
trilho fixado na borda inferior da cortina. Como os motores
se deslocavam junto com o trilho quando a cortina era
estendida .e comprimida, uma fita condutiva flexivel
funcionando como um cabo de forgca e se deslocando com os
motores era exigida para energizar os motores. Esse cabo
exigia seu prdprio espag¢o no canal de acionamento dentro do
qual podia se deslocar com os motores. E desejavel eliminar
a necessidade desse cabo e o espago que ele exige. Na
realidade, essa & uma forma de fazer o canal de acionamento

malis estreito. Além disso, instalar os motores no trilho
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impde graves limita¢des de tamanho ao motor, o que torna
mais dificil encontrar um motor adequado em termos de
tamanho, desempenho e prego. Tal arranjo também £faz o
trilho grande, desse modo aumentando a altura de
empilhamento do conjunto de cortina, o que & indesejavel.

Além disso, cortinas motorizadas de janela podem
experimentar movimento embora elas devam estar
estaciondrias enquanto o motor de acionamento estad inativo,
isto §&, movimento ndo comandado. Tal movimento ndo
comandado pode ocorrer devido a fatores tais como o peso da
cortina e/ou a pressdo de compressdo da cortina enquanto o
motor estd desativado. E desejavel eliminar tal movimento
ndo comandado.

SUMARIO DA INVENCAO

Um objetivo da presente invengdo & o de prover um
conjunto motorizado de cortina de janela, aperfeicoado.

outro objetivo da presente invengdo €& o de
eliminar a passagem de luz em torno da borda lateral da
cortina de janela.

Um objetivo adicional da presente invencdo é o de
simplificar o uso de motores em um conjunto motorizado de
cortina de janela.

Ainda outro objetivo da presente invencdo é o de
eliminar a ocorréncia de movimento ndo comandado.

Esses e outros objetivos s8o realizados de acordo
com um aspecto da presente invengdo, dirigido a um
mecanismo motorizado para operar uma cortina de janela para
controlar a quantidade de 1luz admitida através de uma
janela. O mecanismo motorizado inclui uma cortina de janela

adaptada para ser estendida e comprimida em relacdo a
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janela de acordo com o movimento dentro de um alojamento de
um conjunto de trilho fixado em uma extremidade da cortina
de janela. Um motor & fixado ao alojamento e acoplado a uma
primeira polia acionada a motor. Um cabo & enlagado entre a
primeira polia, acionada a motor, e uma segunda polia, a
segunda polia sendo fixada ao alojamento remotamente a
partir da primeira polia. Um componente & acoplado a uma
extremidade do conjunto de trilho e ao cabo para ser mbvel
dentro do alojamento entre a primeira e a segunda polia com
o movimento do cabo em resposta & rotacdo acionada a motor
da primeira polia para estender ou comprimir a cortina de
janela.

Outro aspecto da presente invencgdo se refere a um
mecanismo motorizado para movimento de acionamento dentro
do alojamento de um arranjo de cortina de janela para
controlar a gquantidade de 1luz admitida através de uma
janela. O mecanismo motorizado compreende uma primeira
cortina de janela e uma segunda cortina de janela, a
primeira cortina de janela tendo uma extremidade fixada ao
alojamento e uma segunda extremidade fixada a um primeiro
conjunto de trilho mével no alojamento, a segunda cortina
de janela tendo uma primeira extremidade fixada ab primeiro
conjunto de trilho e uma segunda extremidade fixada a um
segundo conjunto de trilho mével no alojamento, a primeira
e a segunda cortina de janela sendo adaptadas para extensdo
e comprésséo em relagdo a janelé de acordo com o movimento
dentro do alojamento de pelo menos um do primeiro e segundo
conjuntos de trilho. Um primeiro motor & preso no

alojamento e acoplado a uma primeira polia acionada a

motor. Um primeiro cabo & enlagado entre a primeira polia e
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a segunda polia, a segunda poiia sendo fixada ao alojamento
remotamente a partir da primeira polia. Um segundo motor é
fixado ao alojamento e acoplado a wuma terceira polia
acionada a motor. Um segundo cabo é enlacado entre a
terceira polia acionada a motor e uma quarta polia, a
quarta polia sendo fixada ao alojamento remotamente a
partir da terceira polia. Um primeiro componente & acoplado
a extremidade do primeiro conjunto de trilho e um segundo
componente acoplado a outra extremidade do primeiro
conjunto de trilho. Um terceiro componente & acoplado a uma
extremidade do segundo conjunto de trilho e um quarto
componente & acoplado &a outra extremidade do segundo
conjunté de trilho. O primeiro cabo & acoplado ao terceiro
componente para ser mdvel dentro do alojamento entre a
primeira e a segunda polia com o movimento do primeiro cabo
em resposta a rotagdo acionada ao motor da primeira polia
para estender ou comprimir a segunda cortina de janela, e o
segundo cabo €& acoplado ao segundo componente para ser
mével dentro do alojamento entre a terceira e a quarta
polia com o movimento do segundo cabo em resposta & rotacgdo
acionada a motor da terceira polia para estender ou
comprimir a primeira cortina de janela.

Outro aspecto da presente invengdo se refere a um
mecanismo motorizado para movimento de acionamento dentro
de um alojamento de um arranjo de cortina de janela tendo
primeira e segunda cortina de Jjanela para controlar a
quantidade de 1luz admitida através de uma janela. O
mecanismo motorizado compreende um primeiro conjunto de

trilho mével no alojamento e conectado a uma primeira

extremidade da primeira cortina de janela e uma segunda
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extremidade da cortina de janela, um segundo conjunto de
trilho mdével no alojamento e conectado a uma segunda
extremidade da segunda cortina de Jjanela, uma segunda
extremidade da primeira cortina de janela sendo fixada ao
alojamento, a primeira e a segunda cortina de janela sendo
adaptadas para extensdo e compressdo em relagdo a janela de
acordo com o movimento dentro do alojamento de pelo menos
do primeiro e segundo conjunto de trilho. Um primeiro cabo
é enlagado entre uma primeira polia, acionada a motor, e
uma segunda polia ao longo de um primeiro percurso. Um
segundo cabo & enlag¢ado entre uma terceira polia acionada a
motor e uma quarta polia ao longo de um segundo percurso.
Extremidades correspondentes em um lado do primeiro e
segundo conjunto de trilho estdo no primeiro percurso, com
apenas um do primeiro e segundo conjunto de trilho estando
conectado ao primeiro cabo, e extremidades correspondentes
no outro lado do primeiro e segundo conjunto de trilho
estando no segundo percurso, com apenas o outro do primeiro
e segundo conjunto de trilho estando conectado ao segundo
cabo.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS

A Figura 1 & uma vista em elevagdo de um conjunto
de janela que inclui um mecanismo motorizado de cortina de
janela de acordo com uma modalidade da invencdo.

A Figura 2 & uma segdo transversal tomada ao
longo da linha 2-2 do conjunto de janela da Figura 1.

A Figura 3 & uma ampliag¢do das extremidades da
se¢do transversal mostrada na Figura 2.

A Figura 4 & uma vista explodida de uma janela de

avidao na qual foi incorporada a modalidade da invencdo
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conforme mostrado na Figura 1.

A Figura 5 é uma vista em perspectiva dos
mecanismos motorizados de acionamento para duas cortinas de
janela da modalidade mostrada na Figura 1.

A Figura 6 €& uma vista ampliada, em perspectiva
do mecanismo de trilho e acionamento nas proximidades da
segdo transversal mostrada na Figura 7.

A Figura 7 €& uma segdo transversal tomada ao
longo da linha 7-7 da modalidade mostrada na Figura 1.

A Figura 8 é uma seg¢do transversal tomada ao
longo da linha 8-8 do conjunto de janela da Figura 1.

A Figura 9 & uma vista explodida correspondendo
ao conjunto de janela conforme mostrado na Figura 8, exceto
gue o mecanismo motorizado de acionamento 15 nio é mostrado
em seg¢do, mas mals propriamente em uma vista lateral.

A .Figura 10 & uma vista explodida das duas
cortinas de Jjanela e certos componentes do mecanismo de
acionamento.

A Figura 11 & uma vista frontal de um conjunto de
esticamento de cabo.

A Figura 12 & uma vista posterior do conjunto de
esticamento de cabo mostrado na Figura 11.

A Figura 13 & uma vista em perspectiva de um
protetor de cabo.

A Figura 14 & uma vista lateral do protetor de
cabo mostradeo na Figura 13.

A Figura 15 é uma segdo transversal tomada ao
longo da linha 15-15 da Figura 14.

A Figura 16 & uma vista plana do motor e conjunto

de cancelamento manual.
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A Figura 17 & uma se¢do transversal tomada ao
longo da linha 17-17 da Figura 16.

A Figura 18 & uma vista em perspectiva explodida
de uma porg¢do da Figura 17.

DESCRICAO DETALHADA DOS DESENHOS

Conforme mostrado na Figura 1, o conjunto de
janela 1 (em seguida “janela”) tem uma clarabdéia 3 e
cortinas de janela 5 e 7 que s8o posicionadas de modo que
elas podem ser desdobradas para bloquear a passagem de pelo
menos alguma 1luz através da clarabdéia 3. Cada uma das
cortinas de janela 5 e 7 & feita de qualquer tipo conhecido
de material pregueado convencionalmente usado para cortinas
o qual pode ser comprimido de forma relativamente apertada,
até uma altura inferior a meia polegada (1,27 cm), por
exemplo, de modo que ele ocupa uma quantidade wminima de
espa¢o no topo da janela para prover uma vista desobstruida
e para permitir que a luz passe completamente de forma ndo
obstruida através da clarabdia 3. A cortina 5 é& feita de um
material translicido que permite a passagem de alguma luz.
A cortina 7 & feita de um material opaco que permite a
passagem de pouca ou nenhuma luz. Cada cortina pode ser
estendida até qualquer posigdo desejada. A partir da
posigdo completamente comprimida de ambas as cortinas no
topo da janela, a cortina 5 é primeiramente mével até
qualquer posigdo desejada, tal como a posi¢do parcialmente
estendida mostrada na Figura 1. A cortina 7 permanece
completamente comprimida gquando a cortina 5 & estendida.
Quando a cortina 5 & completamente estendida, a cortina 7
pode ser movida para qualquer posigdo desejada. Desse modo,

O passageiro tem praticamente uma opg¢do infinita de quanta
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luz admitir através da janela.

Embora a janela 1 possa ser de qualquer tipo de
janela montada em qualquer ambiente, a presente invengdo &
revelada com aplicabilidade especifica a uma janela de
avido. Conforme mostrado nas Figuras 4 e 9, uma janela de
avido & tipicamente contorneada para se ajustar a curvatura
do corpo especifico do avido na qual ela serd instalada. A
janela 1 tem uma vidraga interna 9 e uma vidraga externa
11. Um mecanismo de acionamento motorizado 15 (vide Figuras
4, 5 e 9) & provido para operar as cortinas de janela 5 e
7. O mecanismo 15 & colocado na estrutura 17 e & mantido no
lugar por intermédio de um painel 19 o qual & fixado na
estrutura. A vidraga interna 9 é fixada pelo retentor 21 o
gqual se encaixa em uma fenda (ndo mostrada) no painel-19. A
vidraga externa 11 é fixada por intermédio do retentor 23 o
quai € encaixado em um flange da estrutura 17. Assim, as
cortinas, 5 e 7, sdo posicionadas dentro do espago interior
da janela entre as vidragas 9 e 11.

As cortinas, 5 e 7, e alguns componentes
associados do mecanismo do acionamento s3o mostrados na
Figura 10. As cortinas sdo mostradas em suas formas
completamente comprimidas. Na parte inferior da cortina 5
existe um trilho 25 que & compreendido de uma capa superior
27, uma capa inferior 29, e um canal 31. As capas, 27 e 29,
sdo configuradas de modo que elas podem ser encaixadas no
canal 31 para fixar as mesmas no lugar. A capa 27 &
deslizada através da prega inferior da cortina 5, e ent3o
ela & encaixada no canal 31. Desse modo, a prega & fixada

ao trilho 25. Assim, quando o trilho 25 é deslocadof seu

movimento produz extensdo ou compressdo da cortina 5. A
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P

capa 29 & decorativa e & usada para proporcionar acabamento
estético ao trilho de cortina de janela.

Um‘ éixo, ou fuso, 33 é& configurado para ser
inserido no furo direto no canal 31. Conforme mostrado
melhor na Figura 3, as extremidades do eixo 33 se projetam
a partir do canal 31 de modo que elas podem carregar
engrenagens 35 e 37. A engrenagem 35, embora posicionada
dentro do transportadoxr 36, desliza sobre a extremidade do
eixo 33 que tem a parte plana 39 no mesmo. Quando a
extremidade do eixo 33 passa através da clarabdia 34 no
ressalto 34a (vide Figuras 3, 5, 7 e 10) do transportador
36 para alcangar a engrenagem 35, o transportador 36 &
simultaneamente montado no eixo 33 junto com a engrenagem
35. A engrenagem 35 tem uma parte plana correspondente 41
de modo que ela é travada para girar em conjunto com o
eixo. Similarmente, a engrenagem 37, embora posicionada
dentro do transportador 38, & montada de forma que pode ser
travada sobre a outra extremidade do eixo 33 de modo a ser
giratdéria com o mesmo. Por razdes que se tornario evidentes
abaixo, a engrenagem 37 & uma engrenagem acionada, e a
engrenagem 35 & uma engrenagem passiva. Quando a engrenagem
37 & acionada, seu movimento cooperard com a cremalheira 43
e estrutura 17 (descrita em detalhe abaixo com relacdo &as
Figuras 6 e 7) para mover o trilho 25 para cima e para
baixo para comprimir e expandir a cortina 5. Como a
engrenagem passiva 35 & acoplada & engrenagem acionada 37
por intermédio do eixo 33, as duas engrenagens girardo em
conjunto para produzir um movimento suave do trilho 25 ao
longo da jénela sem qualquer torgdo do trilho ou

emperramento das engrenagens na cremalheira que de outro
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modo poderia ocorrer.

Um arranjo similar é provido para a cortina 7.
Particularmente, o trilho 45 €& compreendido de uma capa
superior 47, uma capa inferior 49, e canal 51. As capas, 47
e 49, sdo configuradas de modo que elas podem ser
encaixadas no canal 51 para prender as mesmas no lugar. A
capa 47 é& deslizada através da prega inferior da cortina 7,
e entdo ela é encaixada no alojamento 51. Desse modo a
prega é fixada ao trilho 45. Assim, quando o trilho 45 é
deslocado, seu movimento produz a extensdo ou compressido da
cortina 7. A capa 49 é deslizada através da prega superioxr
da cortina 5, e entdo & encaixada com pressdo no canal 51.
Assim, a cortina 5 & suspensa entre os trilhos 25 e 45.

O eixo 53 é configurado para ser inserido no furo
direto no canal 51. As extremidades do eixo 53 se projetam
a partir do canal 51 de modo que elas podem carregar
engrenagens 55 e 57. A engrenagem 55, embora posicionada
dentro do transportador 56, desliza sobre a extremidade do
eixo 53 gue tem uma parte plana 59 na mesma. A engrenagem
55 tem uma parte plana correspondente 61 de modo que ambas
sdo travadas para girar em conjunto. Similarmente, a
engrenagem 57, enquanto posicionada dentro do carregador
58, é montada de forma que pode ser travada na outra
extremidade do eixo 53 de modo a ser giratdria com a mesma.
Por razdes que se tornardo evidentes abaixo, a engrenagem
55 & uma engrenagem acionada, e a engrenagem 57 & uma
engrenagem passiva. Quando a engrenagem 55 €& acionada, o
seu movimento cooperarad com a cremalheira 43 na estrutura

17 para mover o trilho 45 para cima e para baixo para

comprimir e expandir as cortinas, 5 e 7. Como a engrenagem
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passiva 57 & acoplada & engrenagem acionada 55 por
intermédio do eixo 53, as duas engrenagens girardo juntas
para produzir o mesmo movimento suave do trilho 45 obtido
para o trilho 25.

A Figura 3 mostra claramente o cabo 63 acomodado
dentro do canal 75 do transportador 36. O cabo 63 contihua
descendentemente a partir do transportador 36 até o
conjunto de esticamento 67 (vide Figura 5) e entdo retorna
no outro lado do retentor 77 para a polia 65. O retentor 77
estd nos lados da estrutura 17 (vide Figura 4), conforme
descrito em detalhe adicional abaixo. A Jjustaposicdo do
cabo 63 e do retentor 77 é vista melhor na Figura 3 que
mostra o cabo 63 assentado no recesso formado pelo retentor
77 e capa 160 (vide Figura 4). Evidentemente, um arranjo
similar & mostrado no outro lado da cortina para o cabo
63a, retentor 77a e capa 1l60a.

Os eixos 33 e 53 sdo feitos de fibra de carbono
pultrudada. As capas 27, 29, 47 e 49 sd3o feitas de
plastico, e todas elas podem ser idénticas umas as outras.

Voltando-se agora para a Figura 5, ela mostra o
mecanismo de acionamento motorizado 15 junto com cortinas 5
e 7. O trilho 25 & mostrado junto com transportadores 36 e
38 montados nas extremidades do eixo 33 alojado dentro do
trilho 25. Similarmente, o trilho 45 & mostrado com
transportadores 56 e 58 montados nas extremidades do eixo
53 alojado dentro do trilho 45. Passando através dos
transportadores 36 e 58 estd um lago de um cabo Synchromesh
63 que coopera com a polia acionada a motor 65 como parte
de um Acionamento de Cabo Synchromesh. Tal acionamento esta

disponivel através da Stock Drive Products. O cabo
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Synchromesh 63 tem uma seg¢do central reta feita de um feixe
de niGcleo de fios de ag¢o inoxidavel trangados envolvidos em
uma camisa de mndilon. Enrolada em espiral em torno da
camisa de ndailon estd outra segdo feita de um feixe de
ntcleo de fios trancados de ag¢o inoxidavel envolvidos em
uma camisa de poliuretano. Quando o cabo Synchromesh &
colocado na polia 65, a segdo de cabo enrolada em espiral
se acomoda dentro e engata as ranhuras helicoidais
especialmente dimensionadas e configuradas na polia, de
modo gue a rota¢do da polia produz movimento 1linear do
cabo.

O cabo 63 & esticado entre a polia acionada a
motor 65 e o conjunto de esticamento de cabo 67 {(discutido
em detalhe abaixo com relagdo &as Figuras 11 e 12). Um
protetor de cabo 105 (descrito abaixo em detalhe em conexdo

P

com as Figuras 13-15) €& montado adjacente ao cabo 63 e
polia 65. O motor 69 gira a polia 65. Como o cabo 63 &
encaixado com as ranhuras na polia 65, a rotag¢do da polia
65 produz movimento linear correspondente do cabo 63.

O transportador 56 é um transportador acionado
porque ele é fixado no cabo e acionado pelo cabo 63.
Conforme mostrado na Figura 10, o transportador 56 tem um
furo 71 em sua parede de extremidade 73. (Uma boa visdo do
furo 71 & apresentada na Figura 3 com relagdo ao
transportador acionado 38.) Esse furo 71 segue
completamente através do transportador 38 até uma clarabdia
similar (n83o mostrada) na parede de extremidade oposta. O
cabo 63 €& inserido através de uma dessas clarabdias e sai

através da outra clarabdia para passar completamente

através do transportador 38. O cabo 63 & preso ao
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transportador 56 por intermédio de um parafuso de aperto
(ndo mostrado) inserido no furo roscado 74 (vide
transportador 38 na Figura 3). O cabo 63 continua entdo até
o0 transportador 36 que & um transportador passivo porque
ele nao & afixado ao cabo 63. Em vez disso, o transportador
36 tem um canal alongado 75 passando completamente através
do mesmo de uma extremidade até a outra. O cabo 63 se
estende livremente através do canal 75. O canal 75 pode ser
curvo, conforme & visivel na Figura 10, por exemplo, para
casar com o arco seguido pelo cabo 63.

Em operag¢do, o motor 69 é& usado para estender e
comprimir a cortina 7. Quando o motor 69 & controlado para
girar em uma direg¢do especifica, dependendo de se a
extensdo ou compressdo da cortina 7 & desejada, e para um
nuimero especifico de voltas, dependendo de quanto movimento
da cortina 7 é& desejado, ele aciona a polia 65. Por sua
vez, a rotagdo da polia 65 gera movimento linear do cabo
63. Como o transportador 56 & fixado ao cabo 63, os dois se
deslocam em conjunto. Quando o transportador 56 se desloca
e devido a sua engrenagem associada 55 em engate com a
cremalheira 43, a engrenagem 55 girarda em conjunto com o
eixo 53. A rotagdo do eixo 53 causara a rotacido da
engrenagem 57 na extremidade oposta do eixo. Como a
engrenagem 57 estd engatada com a cremalheira 43, ambas as
extremidades do trilho 45 se deslocardo de forma sincrona e
suavemente para posicionar a cortina conforme desejado.
Assim, devido ao fato do cabo 63 ser fixado ao
transportador acionado 56, mas ndo ao transportador passivo

36, o motor 69 aciona apenas a cortina 7 e nd3o a cortina 5.

Similarmente, no outro 1lado do conjunto de
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cortina de Jjanela, o cabo 63a é& esticado entre a polia
acionada a motor 65a e o conjunto de esticamento de cabo. O
motor 69a gira a polia 65a. Como o cabo 63a esta engatado
com as ranhuras na polia 65a, a rotac¢do da polia 65a produz
movimento linear correspondente do cabo 63a. O cabo 63a é
afixado ao transportador acionado 38. O cabo 63a entdo
continua até o transportador passivo 58 o gqual tem a mesma
estrutura que o transportador passivo 36. O transportador
passivo 58 ndo é fixado ao cabo 63a. O cabo 63a se estende
livremente através do transportador 58.

Em operag¢do, o motor 69a & usado para estender e
comprimir a cortina 5. Como o motor 69a €& controlado para
girar em uma diregdo especifica, dependendo de se extensio
ou compressdo da cortina 5 & desejada, e para um namero
especifico de voltas, dependendo de quanto movimento da
cortina 5 & desejado, o mesmo aciona a polia 65a. Por sua
vez, a rotagdo da polia 65a gera o movimento linear do cabo
63a. Como o transportador 38 é fixado ao cabo 63a, eles
dois se deslocam em conjunto. Quando o transportador 38 se
desloca, e devido a sua engrenagem associada 37 estar em
engate com é cremalheira 43, a engrenagem 37 girarda em
conjunto com o eixo 33. A rotagdo do eixo 33 causarid a
rotagdo da engrenagem 35 na extremidade oposta do eixo.
Como a engrenagem 35 estid em engate com a cremalheira 43,
as duas extremidades do trilho 25 se deslocardo de forma
sincrona e suave para posicionar a cortina conforme
desejado. Assim, devido ao fato do cabo 63a ser fixado ao
transportador acionado 38, mas ndo ao transportador passivo

58, o motor 69a aciona apenas a cortina 5 e ndo a cortina

7.
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Os motores 69 e 69a recebem energia a partir de
uma fonte de energia (ndo mostrada) no avido mudando para o
conjunto de janela através do conector 101, montado na
estrutura 17. Os fios 99 mudam a partir do corpo de
conector 101 para o circuito de controle eletrdnico 103 na
forma de uma placa de circuitos impressos, montada na
estrutura 17.

O mecanismo de acionamento motorizado 15 & seguro
dentro do conjunto de janela 1 por intermédio de retentores
77 e 77a (os quais sd3o imagens em espelho um do outro) nas
bordas laterais da estrutura 17, conforme mostrado na
Figura 4. As Figuras 6 e 7 ilustram os retentores em maior
detalhe. O retentor 77a tem uma fenda 79 entalhada em seu
lado. A fenda 79 é definida pela parede frontal 81 e pela
parede posterior 83. A cremalheira 43 & embutida na parede
frontal 81 para confrontar a fenda 79. O transportador 38
se desloca dentro da fenda 79 e a engrenagem 37 engata com
a cremalheira 43. O cabo 63a também & visivel nesses
desenhos, como & o ressalto 34a com sua abertura 34 para
receber o eixo 33.

As Figuras, 11 e 12, mostram que o conjunto de
esticamento de cabos 67 inclui polias 85 e 86 montadas
giratoriamente na chapa 87 que & montada de forma pivotante
no mancal 91. O ponto pivdé 94 permite a rotagdo da chapa 87
em relagdo ao mancal 91. Um parafuso de ajuste de valor
especifico 93 é inserido em uma abertura roscada 92 na
chapa 87. O parafuso 93 pode deslizar dentro da fenda 95 no
bloco 91 se ele ndo estiver apertado. A sua posiqéo dentro
da fenda pode ser fixada mediante aperto do parafuso. Em

operagdo, o cabo 63 & enlagado em torno das polias 65, 85 e
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86. Quando a chapa 87 & pivotada em torno do ponto pivd 94,
a tensdo sobre o cabo 63 pode ser ajustada. Quando a tensao
desejada & alcangada, o parafuso 93 & apertado para manter
a chapa 89 naquela posigdo.

As Figuras 13-15 mostram detalhes do protetor de
calor 105. O mesmo tem uma superficie curva 107 que &
concéntrica com a polia 65. A polia 65 & assentada dentro
da curvatura da superficie 107. A ligeira folga entre as
mesmas & dimensionada de tal modo que, conforme evidente a
partir das Figuras 14 e 15, o cabo 63 é retido entre a
polia 65 e a superficie 107. Isso impede que o cabo 63
salte para fora da polia 65 gquando o motor 69 aplica forgas
diversas ao cabo. Ha versdes, esquerda e direita, do
protetor de cabo 105 que s8o imagens em espelho uma da
outra.

O conjunto de janela 1 inclui também um conjunto
de cancelamento manual 111 mostrado nas Figuras 16 e 17.
Esse recurso & provido de modo que as cortinas de janela
podem ser operadas mesmo sob condi¢gdes quando a energia
elétrica for perdida. O motor 69 tem um eixo de acionamento
de formato hexagonal 113. O eixo de acionamento 113 montado
no alojamento é compreendido de alojamento inferior 114a e
alojamento superior 114b. O eixo de acionamento 113 gira o
eixo de saida 115 por intermédio do conjunto de
cancelamento manual 111. O eixo de saida 115 tem a sua
extremidade de acionamento de polia acoplada de forma
acionada com a polia 65. A outra extremidade do eixo de
saida 115 também tem o formato hexagonal. O acoplador 123 é

montado de forma deslizante nas extremidades de formato

hexagonal dos eixos 113 e 115 que estd3o contiguos um ao
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outro. A mola 125 estd sob compressdao entre o ressalto 127
no acoplador e o ressalto 129 no alojamento inferior.
Assim, a mola 125 empurra o acoplamento 123 para sua
posigdo de acoplamento. Nessa posigdo do acoplador 123, a
rotagdo do eixo de acionamento de motor 113 sera
transmitida para polia 65 por intermédio do eixo 115.

O conjunto de cancelamento manual 111 inclui um
eixoivertical 117 com uma engrenagem chanfrada 119 em sua
extremidade que estd em engate com a engrenagem chanfrada
121 no eixo de saida 115. O topo do eixo 117 tem uma
clarabdia 150 (vide Figura 18) que é moldada para receber
uma ferramenta (ndo mostrada) que pode ser inserida e entdo
usada para girar manualmente o eixo 117. Quando o eixo 117
e, junto com ele, a engrenagem chanfrada 119 sdo girados, a
engrenagem chanfrada 121 pode girar o eixo 115. Contudo,
desde que os eixos 113 e 115 sejam acoplados mutuamente, a
rotagdo manual do eixo 115 é impedida pelo motor 69. Para
evitar esse empecilho, uma c¢obertura deslizante 131 &
provida. Os lados alargados 152 da cobertura 131 deslizam
sobre trilhos 154 e mna superficie superior 155 do
alojamento superior 114b. Conforme pode ser considerado a
partir da Figura 18, a borda inferior reta 156 do 1lado
alargado 152 engata sob o trilho 154, enquanto o topo 158
se desloca sobre a superficie 155.

A cobertura 131 tem uma aba inferior 133 que tem
uma meia abertura 135 através da qual passa o eixo 115. A
parede da aba 133 que define a clarabdia 135 se apoia
contra o acoplador 123. Conforme mostrado nas Figuras 16 e

17, a capa 131 estd em sua posigdo estatica, de descanso

quando a mola 125 pressiona o acoplador para a direita, e o
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acoplador 125 similarmente pressiona a aba para a direita.
A capa 131 tem uma parede estendida no sentido para cima
137 que pode servir como um detentor de dedo. A capa 131
pode ser movida manualmente para a esquerda mediante
enganchamento de um dedo contra a parede 137 e empurrando
contra a forga exercida pela mola 125. Isso descobre a
clarabdia 150 no eixo 117 de modo que a ferramenta de giro
pode ser inserida na mesma. Com a ferramenta na clarabdia,
a capa 131 é impedida de retornar para sua posigdo de
descanso sob a influéncia da mola 125. Assim, a capa 131
permanece em sua posigdo deslocada até que a ferramenta de
giro seja removida.

Quando a capa 131 & movida para sua posicgédo
deslocada, a aba 133 forg¢a o acoplador 123 a deslizar para
fora do eixo de saida 115, desse modo desacoplando os eixos
113 e 115 um do outro. Isso libera o eixo de saida 115 para
girar sob as forgas de giro aplicadas pelo eixo 117 e
engrenagens 119, 121 sem interferéncia a partir do motor
69.

Para impedir movimento nao comandado das
cortinas, os motores 69 e 69a sdo providos individualmente
com um freio eletromagnético 165 que & ativado pelo
controle eletrbnico quando a cortina atinge a sua posicdo
desejada. Os motores também s8o providos com engrenagem
principal 170. Os motores 69 e 69a estd3o disponiveis
através da Faulhaber como Péga N° 2232V0085. d freio
eletromagnético 165 estd disponivel a partir da Inertia
Dynamics LLC como Pega N° M1701-0005. A engrenagem
principal estd disponivel através da Faulhaber como Peca N°

104250.
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Embora o mecanismo de acionamento motorizado 15
seja revelado como sendo acionado a motor, o restante do
mecanismo 15 sem os motores também pode ser muito Gtil. Os
motores 69 e 69a podem ser substituidos por um arranjo de
acionamento manual. Ele poderia ser similar ao conjunto de
cancelamento manual 111, como revelado aqui, que
funcionaria como um acionamento permanente mais
propriamente do que como um substituto. Contudo, outros
arranjos manualmente acionados também poderiam ser
empregados para girar a polia 65 e mover o cabo 63 de modo
a criar movimento linear para estender e comprimir as
cortinas.

O escopo de protecdo da invencdo ndo é limitado
aos exemplos fornecidos acima. A invengdo é incorporada em
cada caracteristica novel e cada combinagdo de
caracteristicas, que inclui cada combinag¢do de quaisquer
recursos o0s quais sdo declarados nas reivindicag¢des, mesmo
que esse recurso ou combina¢do de recursos ndo for

explicitamente declarado nos exemplos.



10

15

20

25

30

1/8

REIVINDICAGOES
1. Mecanismo motorizado para operar uma cortina
de Jjanela para controlar a gquantidade de 1luz admitida

através de uma janela, caracterizado por compreender:

uma cortina de janela adaptada para ser estendida
e comprimida em relagdo a janela de acordo com o movimento
dentro de um alojamento de um conjunto de trilho fixado em
uma extremidade da cortina de janela;

um motor preso ao alojamento e acoplado a uma
primeira polia acionada a motor;

um cabo enlagado entre a primeira polia, acionada
a motor, e uma segunda polia, a segunda polia sendo presa
ao alojamento remotamente a partir da primeira polia; e

um componente acoplado a uma extremidade do
conjunto de trilho e ao cabo para 'ser mével dentro do
alojamento entre a primeira e a segunda polia com o
movimento do cabo em resposta & rotagdo acionada a motor da
primeira polia para estender ou comprimir a cortina de
janela.

2. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que:

o conjunto de trilho inclui um eixo que se
estende a partir de uma extremidade do conjﬁnto de trilho
até a outra extremidade,

©o componente inclui uma engrenagem,

outro componente é acoplado & outra extremidade
do conjunto de trilho, e

as engrenagens dos componentes respectivos sdo

fixadas em extremidades opostas do eixo para engate com

cremalheiras respectivas afixadas no alojamento de modo que
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ambas as engrenagens sdo acionadas ao longo do alojamento
em resposta a rotagdo acionada a motor da primeira polia.
3. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que a segunda

polia & presa ao alojamento por intermédio de um conjunto
de esticamento de cabo.
4. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 2, caracterizado pelo fato de que o

componente compreende um transportador que tem a engrenagem
acoplada giratoriamente ao mesmo e em que o cabo & preso no
transportador.

5. Mecanismo motorizado para movimento de
acionamento dentro de um alojamento de um arranjo de
cortina de Jjanela para controlar a gquantidade de 1luz

admitida através da janela, caracterizado por compreender:

uma primeira cortina de janela e uma segunda
cortina de janela, a priméira cortina de janela tendo uma
primeira extremidade presa ao alojamento e uma segunda
extremidade presa a um primeiro conjunto de trilho mdével no
alojamento, a segunda cortina de janela tendo uma primeira
extremidade presa ao primeiro conjunto de trilho e uma
segunda extremidade presa a um segundo conjunto de trilho
mével no alojamento, a primeira e a segunda cortina de
janela sendo adaptadas para extensdo e comprésséo em
relagdo &a janela de acordo com o movimento dentro do
alojamento de pelo menos um do primeiro e segundo conjunto
de trilho;

um primeiro motor preso ao alojamento e acoplado
a uma primeira polia acionada a motor;

um primeiro cabo enlagado entre a primeira polia
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e uma segunda polia; a segunda polia sendo presa ao
alojamento remotamente a partir da primeira polia;

um segundo motor preso ao alojamento e aéoplado a
uma terceira polia acionada a motor;

um segundo cabo enlag¢ado entre a terxceira polia
acionada a motor e uma quarta polia, a quarta polia sendo
presa ao alojamento remotamente a partir da terceira polia;

um primeiro componente acoplado a uma extremidade
do primeiro conjunto de trilho e um segundo componente
acoplado a outra extremidade do primeiro conjunto de
trilho;

um terceiro componente acoplado a uma extremidade
do segundo conjunto de trilho e um quarto componente
acoplado a outra extremidade do segundo conjunto de trilho;

em que o primeiro cabo é& acoplado ao terceiro
componente para ser mdvel dentro do alojamento entre a
primeira e a segunda polia com movimento do primeiro cabo
em resposta a rotagdo acionada a motor da primeira polia
para estender ou comprimir a segunda cortina de janela; e

em que o segundo cabo & acoplado ao segundo
componente para ser mdével dentro do alojamento entre a
terceira e a quarta polia com o movimento do segundo cabo
em resposta & rotagdo acionada a motor da terceira polia
para estender ou comprimir a primeira cortina de janela.

6. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 5, caracterizado pelo fato de que o primeiro

cabo se desloca em um primeiro percurso entre a primeira e
a segunda polia, e em que o segundo cabo se desloca em um
segundo percurso entre a terceira e quarta polia, o

primeiro e o terceiro componente estando no primeiro
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percurso, e o segundo e o quarto componente estando no

segundo percurso.

7. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 6, caracterizado pelo fato de que o primeiro

cabo engata de forma ndo acionada o primeiro componente, e
em que o segundo cabo engata de forma ndo acionada o quarto
componente.

8. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 7, caracterizado pelo fato de que:

o primeiro conjunto de trilho inclui um primeiro
eixo que se estende a partir de uma extremidade do primeiro
conjunto de trilho até a outra extremidade,

cada um do primeiro e segundo componente inclui
uma engrenagem, e as engrenagens do primeiro e segundo
componente, respectivas, sdo fixadas mnas extremidades
opostas do primeiro eixo para engate com as cremalheiras
respectivas afixadas no alojamento para serem acionadas ao
longo do alojamento em resposta & rotag¢do acionada a motor
da primeira polia,

0 segundo conjunto de trilho inclui um segundo
eixo que se estende a partir de uma extremidade do segundo
conjunto de trilho até a outra extremidade, e

cada um do terceiro e quarto componente inclui
uma engrenagem, e as engrenagens do terceiro e quarto
componente, respectivas, sdo fixadas nas extremidades
opostas do segundo eixo para engate com as cremalheiras
respectivas afixadas no alojamento para serem acionadas ao
longo do alojamento em resposta a rotagdo acionada a motor
da terceira polia.

9. Mecanismo motorizado, de acordo com a
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reivindicagdo 5, caracterizado pelo fato de que a segunda

polia é presa ao alojamento por intermédio de um primeiro
conjunto de esticamento de cabo, e em que a quarta polia &
presa ao alojamento por intermédio de um segundo conjunto
de esticaﬁento de cabo. | |

10. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 5, caracterizado pelo fato de que o terceiro

componente compreende um terceiro transportador tendo a
engrenagem do terceiro componente acoplada giratoriamente
com O mesmo, em que o primeiro cabo & preso ao terceiro
transportador, em gque o segundo componente compreende um
segundo transportador que tem a engrenagem do terceiro
componente acoplada giratoriamente ao mesmo, e em que O
segundo cabo & preso ao segundo transportador.

11. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 10, caracterizado pelo fato de que o primeiro

componente compreende um primeiro transportador tendo a
engrenagem do primeiro componente acoplada giratoriamente
com O mesmo, em que o primeiro cabo engata de forma ndo
acionada o primeiro transportador, em que o quarto
componente compreende um gquarto transportador que tem a
engrenagem, do quarto componente, acoplada giratoriamente
com O mesmo, € em que O segundo cabo engata de forma n3o
acionada o quarto transportador.

12. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicag¢do 5, caracterizado por compreender ainda:

um primeiro eixo de saida tendo uma extremidade
acionando a primeira polia e uma segunda extremidade
acoplada por intermédio de um primeiro acoplador, gquando em

uma posigdo de acoplamento, a um eixo de acionamento do
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P

primeiro motor, em que o primeiro acoplador é montado de
forma mdével e & propendido por mola para estar na posigdo
de acoplamento, um primeiro mecanismo de liberacgédo
manualmente acionavel configurado para movimento contra a
propensdo de mola para uma posigdo de desacoplamento do
primeiro acoplador para desacoplar o eixo de acionamento do
primeiro motor a partir do primeiro eixo de saida, e um
primeiro mecanismo de giro manualmente aciondvel para girar
© primeiro eixo de saida quando o primeiro acoplador esta
na posigdo de desacoplamento; e

um segundo eixo de saida tendo uma extremidade
acionando a terceira polia e uma segunda extremidade
acopiada por um segundo acoplador, quando em uma posigdo de
acoplamento, a um eixo de acionamento do segundo motor, em
que o segundo acoplador €& montado de forma mdvel e &
propendido por mola para estar na posi¢d3o de acoplamento,
um segundo mecanismo de liberagdo manualmente acionével
configurado para movimento contra a propensido de mola para
uma posigdo de desacoplamento do segundo acoplador para
desacoplar o eixo de acionamento do segundo motor a partir
do segundo eixo de saida, e um segundo mecanismo de giro
manualmente aciondvel para girar o segundo eixo de saida
quando o segundo acoplador esta na posigéo de
desacoplamento.

13. Mecanismo motorizado para movimento de
acionamento dentro de um alojamento de um arranjo de
cortina de janela tendo primeira, e segunda, cortinas de
janela para controlar a quantidade de luz admitida através

de uma janela, caracterizado por compreender:

um primeiro conjunto de trilho wmével no
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alojamento e conectado a uma primeira extremidade da
primeira cortina de janela e uma primeira extremidade da
segunda cortina de janela, um segundo conjunto de trilho
mdével no alojamento e conectado a uma segunda extremidade
da segunda cortina de janela, uma segunda extremidade da
primeira cortina de janela sendo fixada no alojamento, a
primeira e a segunda cortina de janela sendo adaptadas para
extensdo e compressdo em relag¢do & janela de acordo com O
movimento dentro do alojamento de ao menos um do primeiro e
segundo conjunto de trilho;

um primeiro cabo enlagado entre uma primeira
polia acionada a motor e uma segunda polia ao longo de um
primeiro percurso;

um segundo cabo enlag¢ado entre uma terceira polia
acionada a motor e uma quarta polia ao longo de um segundo
percurso;

extremidades correspondentes em um lado do
primeiro e do segundo conjunto de trilho estando no
primeiro percurso,i com apenas um do primeiro e segundo
conjunto de trilho sendo conectado ao primeiro cabo; e

extremidades correspondentes no outro lado do
primeiro e segundo conjunto de trilho estando no segundo
percurso, com apenas o outro do primeiro e segundo conjunto
de trilho estando conectado ao segundo cabo.

14. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 13, caracterizado pelo fato de que a segunda
polia & fixada ao alojamento por intermédio de um primeiro
conjunto de esticamento de cabo, e em que a quarta polia é
fixada ao alojamento por intermédio de um segundo conjunto

de esticamento de cabo.
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15. Mecanismo motorizado, de acordo com a

reivindicagdo 13, caracterizado pelo fato de que:

o primeiro conjunto de trilho inclui um primeiro
eixo que se estende a partir de uma extremidade do primeiro
conjunto de trilho até a outra extremidade, e engrenagens
sdo fixadas em extremidades opostas do primeiro eixo para
engate com cremalheiras respectivas afixadas no alojamento
para serem acionadas ao longo do alojamento em resposta a
rotagdo acionada a motor da primeira polia, e

o0 segundo conjunto de trilho inclui um segundo
eixo que se estende a partir de uma extremidade do segundo
conjunto de trilho até a outra extremidade, e engrenagens
sdo fixadas nas extremidades opostas do segundo eixo para
engate com as cremalheiras respectivas 1afixadas no
alojamento para serem acionadas ao longo do alojamento em

resposta a rotagdo acionada a motor da terceira polia.






2/12

S 091 I

wa

=

5 /////

//////A/

= ,&\\\\

£ DI

= AN ////////////

147

//////////////// Ta :

2

>////////////

rl.ln.,_..‘..“,.a
&m\ Y 27




3/12




4/12

11

67a



5/12

FIG. 6




6/12




7/12







9/12

FIG. 11
67 34
\ \ 87
5 *
&y
Sl
23

FIG. 12



10/12




11/12

sn

&l
arit

m
an

€8l gn
T AL

£21
Set
L2l got

£1

££1

L1 DI

a1
ear 69

91 'O

s @ e - ——— - ——— - o ]




12/12

FIG. 18



10

15

20

25

30

1/1

RESUMO
CONJUNTO DE JANELA COM UM MECANISMO MOTORIZADO DE CORTINA
DE JANELA

Um mecanismo motorizado para  movimento de
acionamento dentro de um alojamento de um arranjo de
cortina de Jjanela tendo primeira e segunda cortina de
janela para controlar a quantidade de luz admitida através
de uma Jjanela. O mecanismo motorizado compreende um
primeiro conjunto de trilho mdvel no alojamento e conectado
a uma primeira extremidade da primeira cortina de janela e
uma primeira extremidade da segunda cortina de janela, um
segundo conjunto de trilho mével no alojamento e conectado
a uma segunda extremidade da segunda cortina de janela, a
segunda extremidade da primeira cortina de janela sendo
fixada no alojamento, a primeira e a segunda cortina de
janela sendo adaptadas para extensdo e compressdo em
relagdo a Jjanela de acordo com o movimento dentro do
alojamento de pelo menos um do primeiro e segundo conjuntos
de trilho. Um primeiro cabo & enlagado entre uma primeira
polia, acionada a motor, e uma segunda polia ao longo de um
primeiro percurso. Um segundo cabo & enlacado entre uma
terceira polia acionada a motor e uma quarta polia ao longo
de um segundo percurso. Extremidades correspondentes em um
lado do primeiro e do segundo conjunto de trilho estdo no
primeiro percurso, com apenas um do primeiro e segundo
conjunto de trilho sendo conectado ao primeiro cabo, e
extremidades correspondentes no outro lado do primeiro e
segundo conjuntos de trilho estando no segundo percurso,
com apenas o outro do primeiro e segundo conjunto de trilho

estando conectado ao segundo cabo.
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