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Dispositif tendeur de fi! pour machines textiles.

Dispositif tendeur de fil du type comportant trois galets 5,
6. 7 montés libres en rotation sur un boitier support 1, au
moins I'un de ces galets étant soumis & I'action d'un systeme
de freinage & aimant permanent réglable {ou frein magnétique)
et le fil 3 lors de son déplacement venant embarrer autour de
la périphérie desdits galets, fe déplacement du fil en amont et
en aval de I'ensemble tendeur étant réalisé selon une direction
XX commune dite « axe de défilement ».
w= les galets sont montés sur le boitier support 1 de telle
sorte que :
— les deux galets 5, 6 dits « galets d'entrée » soient
I disposés au voisinage de la zone d'introduction du fil et soient
maintenus en contact sensiblement de part et d'autre de l'axe
L de dsfilement, au moins I'un de ces galets 5 comportant un
dispositif de freinage réglable:
— le troisiéme galet 7 dit « galet de sortie » &tant quant &
lui, positionné en aval des galets précités si on suit le trajet
du fil, sa surface tangentant avec l'axe de défilement XX.
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DISPOSITIF TENDEUR DE FII. POUR MACHINES TEXTILES.

La présente invention concerne un nouveau type de
tendeur de f£il utilisable sur tout type de matériel tex-
tile, et plﬁs particuliérement sur les machines permet-
tant de tordre et/ou assembler par torsion des fils de
nature quelconque.‘

Lors des différentes opérations de transformation
que subit un fil au cours de son é&laboration, il est
indispensable de 1lui communiquer une tension aussi régu-
liére et_coﬁstanté qgue possible. Pour ce faire, de treés
nombreuses solutions de dispositifs tendeurs ont été
proposées a ce jouf, parmi lesquelles on peut mentionner
celle citée dans le préambule du brevet frangais no. 2

-

145 056 et qui consiste & faire passer 1le fil en mouve-

~ment en contact avec la surface d’une poulie ou galet

soumis & l’action de moyens de freinage constitués par un
frein a 'courant de Foucault ainsi que cela résulte du

brevet'frangaié 2 167 957 en freinant ladite poulie de
guidage du £fil au moyen d’un ensemble éomprenant un ai-
mant'dont_le‘nombre‘ de poles magnétiques est pair, cet
aimant étant disposé en regard d'un disque dont la face
est percée de plusieurs trous, disque qui supporte la
poulie de guidage au fil. Le freinage de la poulie est
obpénﬁ enbfaisant varier la distance entre le disque et

l’aimant.

Ces - solutions qui peuvent étre'résumées par l’ex-
pression "tambour freiné par frein magnétique" implique
cependant d’avoir un "tambour" de diamétre relativement
important (de 1l’ordre de 80 a 100 mm) si l‘on veut ob-
tenir une bonne surface d'adhérence du fil. Par ail-~
leurs, lors de la mise en route, elle présente comme

inconvénient d’entrainer des a-coups de tension. Enfin
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et surtout, ces solutions nécessitent un pré-freinage en
1’absence dugquel il ne peut y avoir adhérence du fil sur

la poulie.

Pour résoudre ces problémes, il a été proposé, comme
cela ressort du FR-A-2 295 900 de. réaliser des disposi-
tifs tendeurs comportant deux rouleaux montés en rotation
dans un carter et qui se touchent le long de leurs cir-
conférences avec une pression régiable, au moins l‘un de
ces rouleaux étant garni d‘un béndage en une matiére
ayant une élésticité du caoutchouc et le fil & tendre
étant gquidé de maniére & ce qu’il entraine les deux rou-
leaux lorsqu’il traverse le dispositif. Un tel dispositif
largement utilisé de nos jours, présente cependant comme
inconvénient que, notamment compte tenu des grandes vi-
tesses de production actuelles, il se produit un échauf-
fement de la couche de caoutchouc en cours de fonctionne-
ment, variation qui se répefcute sur la qualité du fil
produit.

I1 a également été proposé, notamment afin d’obtenir
une mise en tension progressive lors du lancement de la
machine ainsi qu‘une tension aussi constante que possible
en fonctionnement normal des dispositifs tendeurs compor-
tant plusieurs galets montés libres en rotation sur un
boitier support, soumis & l’action de moyens de freinage
(frein magnétique), des guide-fils étant prévus sur le
boitier en amont et -en aval desdits galets si l'on con-
sidére le sens de déplacement du fil afin que ce dernier
embarre autour de la périphérie desdits galets lors de

son passage au travers du dispositif tendeur.
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De tels dispositifs présentent cependant encore un
certain nombre d’'inconvénients parmi lesquels on peut
citer le fait que l‘embarrage de sortie qui est utilisé
comme multiplicateur de freinage entraine également ‘une
multiplication des a-coups de défilement occaéionnels de
la bobine en amont. Par ailleurs, les conditions de frot-
tement sur les oeillets peuvent varier par suite de la
modification de 1’état de surface due notamment au dépdt
d’ensimage, ce qui entraine donc une variation de la ten-
sion de sortie du fil.

Enfin, les moyens de freinage des galets sont en
généréi incorporés a ces derniers et ils ne permettent
pas de régler la tension au cours du fonctionnement.

Or on a trouvé, et c’est ce qui fait 1l‘objet de la
présente invention, un nouveau type de dispositif ten-
deur qui' surmonte les in?onvénients des solutions anté-
rieures, hotémment par le fait qu’il élimine tout risque
de transmission des a-coups de défilement qui peuvent se
produiré en amont dudit dispositif tendeur, la tension
de sortie étant également maintenue & une valeur cons-
tante non susceptible de varier en cours de fonctionne-

ment.

Par ailleurs, selon une forme de réalisation préfé-
rentielle, les moyens de freinage sont congus de maniére
& permettre un réglage en cours de fonctionnement.

D’une maniére générale, le dispositif tendeur con-
forme & 1’invention du'type comportant des galets montés
libres en rotation sur un boitier support, au moins 1l‘un
de ces galets étant soumis & 1l’action d‘un systéme de -
fre?ﬁage féglablé a4 aimant permanent {(ou frein magnéti-
que) et le fil lors de son déplacement venant embarrer

\7
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autour de 1la périphérie desdits galeté, le déplacement
du fil en amont et en aval de l’ensemble tendeur étant
réalisé selon une direction commune dite "axe de défile-
ment", se caractérise en ce Que lesdits galets sont au
nombre de trois et sont montés sur le boitier support de
telle sorte que :

- deux de ces galets dits "galets d’entrée” soient
disposés au voisinage de la zone d’introduction du £il,
sensiblement de part et d’autre de 1'axe de défilement,
au moins 1l'un de ces galets comportant un dispositif de
freinage'réglable et leur montage étant réalisé de telle
sorte qﬁ’ils soient maintenus en contact tangentiel l‘un
avec l'autre ;

- le troisiéme galet dit "galet de sortie" étant
quant & lui, positionné en aval des galets précités si
l’on suit le trajet du fil, sa surface tangentant avec

l’axe de défilement.

Dans le dispositif conforme & l’invention, les ga-
lets d’entrée sont de préférence des galets caoutchou-
tés, le galet de sortie présentant, gquant & lui, une
surface dure (par exemple métallique) pour résister aux
frottements dus & la torsion.

Par ailleurs, le dispositif conforme & l'invention
est de préférence associé, au niveau de la zone d’'entrée
du £il, a un diépositif de prétension qui fait également
l‘objet de la présente invention et qui permet d’absor-
ber les &a-coups de dévidage et évite qu’ils ne se réper-

cutent en aval.

Diverses formes de réalisation du dispositif selon

l’invention peuvent &tre envisagées.
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Ainéi, selon une premiére forme de réalisation, les
trois galets sont maintenus en contact mutuel, les deu-
xiéme et troisiéme galets étant montés sur le boitier au
moyen d‘un levier (ou similaire) soumis a l'action d‘'un
moyen de rappel (ressort..).

Selon une autre forme de réallsatlon, seuls les deux
premlers galets sont maintenus en contact nmutuel, le

deuxiéme galet étant, comme précédemment, monté sur le

boitier par l‘intermédiaire d’un bras articulé soumis a
l’action d‘un ressort -de rappel et le troisiéme galet .
étant, quant & lui, monté selon un axe fixe sur le boi-
tier.

Grédce & une telle .conception d’un dispositif ten-
deur, il est poss;ble d’éliminer tous les a-coups de
défilement occasionnels qui peuvent se produire en amont
et, par ailleurs, la tension en fbnctionnemeht normal

est maintenue & une valeur constante, parfaitement dé-

terminée.

L’invention et les avantages qu’elle apporte seront
cependant mieux compris gréce aux exemples de réalisa-
tion donnés ci-aprés & titre indicatif mais non limita--

tif et qui sont illustrés par les schémas annexés dans

lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique en coupe et
en élévation d’un dispositif tendeur conforme & 1‘inven-
tion ; .

- la figure 2 est une vue de dessus, montrant une
forme de réalisation d‘un dispositif de préten510n an-
nexe associé a un tendeur conforme & l'invention et per-

mettant d‘&liminer tous les a-coups de tension lors du

. dévidage ;
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- les fiqures 3 et 4 sont des vues en coupe selon
les axes AR et BB de la figure 1 montrant la structure

des galets entrant dans 1la réalisation d‘un dispositif

conforme a l’invention ;

- la figqure 5 illustre d‘une maniére similaire a la
figure 1 une autre forme de réalisation d‘un tendeur
conforme & l’invention. ’

Dans la suite de la description, le dispositif ten-
deur de fil conforme & l’invention sera décrit en con-
sidérant que 1le trajet du fil en amont et en aval dudit
dispositif tendeur est vertical mais, bien entendu, cela

n‘est pas limitatif.

Par ailleurs, dans les deux modes de réalisation
illustrés, les mémes éléments sont désignés par les mémes

références.

Dans le premier mode de réalisation illustré‘par
les figures 1 & 4, le dispositif tendeur selon l’inven-
tion est constitué par une pluralité de galets qui sont
montés libres en rotation sur un boitier support désigné
par la référence généfale (1), lui-méme fixé sur le béati

(2) de la machine.

Dans un tel dispositif, le fil (3) qui est destiné
& étre retordu provient d‘une source dfalimentation non
représentée et pénétre & 1l’intérieur du boitier support
(1) au travers d‘un oeillet de guidage (4) puis vient
embarrer autour des rouleaux et sort en (25) pour é&tre
amené au systéme de renvidage non représenté. Le défile-
ment du fil en amont et en aval du dispositif tendeur
est réalisé selon un axe XX désigné, dans la saite de la

description par l'’expression "axe de défilement".
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Conformément & l’'invention, les galets sont au nom-
bre de’ trois-respectivemént (5,6 et 7). Chaque galet est
monté de maniére connue sur le boitier support (1) de
telle sorte que lors ~du passage du fil, ce dernier les
entr@iné en rotétién; Des moyens de fréinage'sont asso-
ciés & au moins l‘un de ces galets, dans le cas présent
au galét (S5)s un mode de réalisation permettant un ré-
glage en marche et qui fait également partie de 1l’inven-
tion, étant de préférence associé au premier galet (5).
La structure d'hn tel élément de freinage sera vu plus en
détail dans la suite de la description.

Afin d’éviter que les a-coups de tension produits
en amont du dispositif (1) lors du guidage du fil ne se
répercutent, les galets (5,6,7) sont montés sur le boi-
tier support (1) de telle sorte que :

- les deux premiers galets (5,6) soient disposés a
proximité de 1l’oeillet de guidage d‘entrée (4) et sen-
siblement de part et d’autre de l’axe de défilement (XX)
du fil ;

- le troisiéme galet (7) est, quant & lui, monté

‘ au—degsus' du second galet (6) et est disposé de telle

25

30

35

sorte que sa surface vienne tangenter avec l'axe de défi-
lement (XX) ; de cette maniéré, en sortie de l’appareil
tendeur, le fil ne subit aucun embarrage et sort directe-
ment. '

Selon le premier mode de réalisation illustré par
la figure 1, les trois galets sont en contact mutuel, le
deuxiéme galet (6) et le troisiéme gaiei (7) étant mon-
tésAsur_des bras pivotants (8,9), soumis & 1l’action de
ressorts de rappel (10,11) simplement schématisés & la
figure 1. Les deux galets (5,6) sont revétus d‘une cou-
che de caoutchouc alors que le galet (7) présente quant
a lui une surface dure et est de préférence en métal.
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Dans le mode de réalisation préférentiel de la fi-
gure 1, le galet (7) joue le rdle de bloqueur de remontée
de torsion et, par ailleurs, comme il est maintenu en
contact avec le second galet (6), il permet d’assurer le
maintien du f£il (3) méme & l’‘arrét. '

Dans la variante illustrée & la figure 5, le troi-
sidme galet (7) n’est pas maintenu en contact avec le
galet (6), mais est monté libre en rotation sur un axe
fixe. Cette -forme de réalisation permet de simplifier la
conception du tendeur, mais en revanche, Ile fil n’'est
pas parfaitement maintenu & l'arrét comme dans le mode
de réalisation préférentiel.

Les figures 3 et 4 sont des coupes selon les axes
AA et BB de la figure 1 montrant plus en détail la
structure des galets (5,6,7) . que comporte le tendeur de
fil conforme a l’invention. Il convient de noter que dans
la variante illustrée par la figure 5,.la seule diffé-
rence réside dans le fait que le troisiéme galet (7)
n’‘est pas maintenu en contact avec le galet (6).

Si 1’on se reporte & ces schémas, chaque galet est
monté sur le boitier support (1) par l’intermédiaire de

- ~ouloments portés par des axes support (5a,6a,7a). Le

galet d’entree (5; o__-.

zinsi que cela ressort de la
figure 3, associé & un dispositif de f=xzainage désigné
par la référence générale (F) pouvant &tre réglé en fonc-
tionnement. Ce dispositif de freinage est du type a.hys-
téresis 2 aimant permanent. Tout autre dispositif équiva-
lent pourrait bien entendu étre utilisé&. Dans la forme de
réalisation illustrée, ce dispositif de freinage (F) est
monté de l’autre cété du boitier (1) par rapport au galet
(5). I1 est constitué essertiellement par un corps fixe
(12) en forme de cage centré sur 1l’axe (5a) du galet (5),
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un roulement étant interposé entre ce corps [12) et l'axe
(55). Un disque (13) comportant une ron&elle d’'hysteresis
(14) est f£fixé par l'intermédiaire d’une vis (15) sur
l’extrémité de l’axe (Sa). En regard de ce diéque, est .
disposé'un jeu d’aimants (16) monté'sur'une bégue (17),

=

bague qui peut étre déplacée & l'intérieur du corps fixe

'(12) de manidre & modifier l'entrefer entre les aimants

(16) et la rondelle d'hysteresis (14).

Si pour la plupart -des cas, un seul dispositif de
freinage associé au premier galet (5) est suffisant, il
peut également &tre envisagé d’'associer au deuxiéme galet
(6) voire méme également au troisiéme galet (7), un élé-
ment de freinage additionnel non réglable en fonctionne-

ment.

Par ailleurs, le dispositif conforme & l'invention
est de préférence associé & un ensemble pérmettant,
d'éliminer les a-coups de tension qui se produisent en
amont de 1‘ceillet (4) d’entrée. Un tel ensemble compen- .

‘sateur est constitué . essentiellement de deux oeillets

-

additionnels (20,21) disposés & l’entrée du tendeur selon
l*axe de défilement XX. L’un des oeillets (21) est monté
sur un bras pivoﬁant (voir figure 2) alors que le second
est monté fixe sur .la base du boitier (1). Deux aimants °
respectivement (23,24) sont montés 1l’un sur la base du
boitier (1) (aimant (23)), l'autre (24) sur le bras pivo-
tant (22j; Ces deux aimants sont disposés de telle sorte
que leurs faces de méme polarité soient en regard l’une
de l'autre. De cette maniére, le bras (22) a tendance a
étre repoussé comme " illustré’ & la figure 2 en traits
mixtes et, lorsque le fil (3) passe, on forme donc en
amont de 1l’oeillet d‘entrée (4) un embarrage variable
pérmeftant dféliminer les a-coups de tension.
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Un tel dispositif tendeur de conception simple et
particuliérement efficace, permet d’assurer une tension
réguliére et constante au fil, sans variation en cours
de fonctionnement. De plus, grdce au systéme de freinage
accessible de 1l‘extérieur que comporte l'un des galets,
il est possible d‘effectuer des réglages en cours de
fonctionnement. Un tel dispositif peut étre utilisé sur
tout type de matériel textile. '

Bien entendu, l’invention n’‘est pas limitée aux
exemples ‘'de réalisation, mais elle en couvre toutes les
variantes réalisées dans le méme esprit. '



10

15

20

2649965
11
REVENDICATIONS

1/ bispositif tendeur de fil du type comportant des
galets montés ;ibres en rotation sur un boitier support

(1), au. moins l'un de ces galeté étant soumis a l’action
d'un'systéme de freinage & aimant permanent réglable (ou
frein magnétique) et le f£fil (3) lors de son déplacement
venant embarrer autour de la périphérie desdits galets,
le déplacemeht du fil en amont et en aval de l’ensemble
tendeur étant réalisé selon une ‘direction commune dite
"axe de défilément“; céractérisé en ce que lesdits ga-
lets sont au nombre de trois et sont montés sur le boi-
tier support de telle sorte que :

- deux de ces galets (5), (6) dits "galets d’entrée"
éoient»disposés au voisinage de la zone d’introduction du
fil, sensiblement de part et d’autre de l’axe de défile-
ment, au moins 1l’un de ces galets comportant un disposi-’

tif de freinage réglable et leur montage étant réalisé de

telle sorte qu’ils soient maintenus en contact tangentiel
l’un avec l’autre ;

- le troisiéme galet (7) dit "galet de sortie" étant
quant a lui,'positionné en aval des galets précités si
l’on suit le trajet du fil, sa surface tangentant avec

- lraxe de défiiement.

25"

30

35

2/ Dispositif tendeur selon la revendication 1,
caractérisé en ce que ‘les galets d’entrée (5), (6) sont
des galets caoutchoutés, le galet de sortie (7) présen-
tant, quant & lui, une surface dure (par exemple métal-
lique) pour résister aux frottements dus a la torsion.

© 3/ Dispdsitif tendeur de fil selon 1’une des reven-
dications 1 et 2;' caractérisé en ce qu’il est associé,
au niveau de la zone d’entrée du fil, a un dispositif de
prétension (20,21) qui absorbe les a-coups de dévidage.
et évite qu‘ils ne se répercutent en aval.
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4/ Dispositif tendeur de fil selon 1‘une des reven-
dication 1 & 3, caractérisé en ce que les trois galets
(5,6,7) sont maintenus en contact mutuel, 1les deuxiéme
(6) et troisiéme galets (7) étant montés sur le boitier
(1) au moyen d‘un levier (8) (ou similaire) soumis a

l’action d’un moyen de rappel (ressort..).

5/ Dispositif tendeur de fil selon l‘une des reven-
dications 1 a 3, caractérisé en ce que les deux premiers
galets (5,6) sont maintenus en contact mutuel, le deu-
xiéme galet (6) étant monté sur le boitier par l’inter-
médiaire d‘un bras articulé soumis a l’action d’'un res-
sort de rappel et le troisiéme galet (7) étant, quant a

lui, monté selon un axe fixe sur le boitier.

6/ Dispositif tendeur de fil selon l‘une des reven-
dications 1 & 5, caractérisé en ce que. les ﬁoyens de
freinage sont associés aux galets d’entrée (5) et sont
constitués par un corps fixe (12) en forme de cage cen-
trée sur 1l’axe (5a) du galet (5), un roulement étant
interposé entre ce corps (12) et 1l'axe (5a), un disque
(13) portant une rondelle d’'hysteresis (14) étant fixée
par l’intermédiaire d‘une vis (15) sur 1l'extrémité de
lraxe (5a), et un jeu d’'aimants (16) étant monté en re-
gard de cette rondelle d’hysteresis (14) sur une bague
(17) gqui peut étre déplacée & l’intérieur du corps fixe
(12) afin de modifier 1l’entrefer entre les aimants (16)
et la rondelle d’hystereéis (14).

7/ Dispositif selon l’une des revendications 3 & 6,
caractérisé en ce que le dispositif de prétension dis-
posé au niveau de la zone d'entrée du fil est constitué
de deux oeillets additionnels (20,21) disposés & l1l’‘en-
trée du tendeur selon l‘axe de défilement (XX): 17un des
oeillets (21) étant monté sur un bras piQotant (22) alors
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que le second (20) est monté fixe sur la base du boitier
(1), deux aimants respectivement (23,24) étant montés

1’un (23) sur la base du boitier (1), l’autre (21) sur le

_ bras pivotant (22), de telle sorte que leurs faces de
5 méme polarité soient en regard l’'une de 1’autre.
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