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1

Vyndlez se tiké zafizeni k provddéni praci v radiadnim poli, pfesndji YeZeno biologicky
ochranného uloZeni manipulédtoru k provddéni praci v radiadaim polf. UloZeni podle vyndlezu
mife byt pou¥ito k provdd&ni praci s radioaktivnimi ldtkami, které jsou uloZeny ve vnit¥ku
biologicky ochranného pouzdra, dile pii provddEni oprav na vnitini ploge jaderného.reaktoru
bez ozdfeni obsluhy, 4

Biologicky ochranné ulo¥eni manipuldtoru k providddni praci v radialnim poli je znémo.
Zndmé uloZeni je tvoFeno skfini, kterd je upravena v biologicky ochranném pouzdru, které
ohranifuje radia&ni pole. Ve sk¥ini je upevnén kloub na zplsob Kardanu, tvofeny dv&ma objimka~
mi s navzdjem k;lmimi osami, a to vndjsi a vnit¥ni bbjimkou.

Vn&jsi objimka md slo¥ity tvar rota&niho t&lesa a je ve sk¥ini uloena na dvou vileZkovych
loZiskdch se zakfivenou mezerou mezi sk¥ini a vnéj§i_objimkou,»coi zabrafuje pfimému prdniku
zdfeni lehkého typu.

Vnit¥fni objimka m4 8olkovity tvar a je ve vndjEi objimce ulo¥ena ve dvou védlefkovych
loZiskdch v ose, kterd je kolmd k ose otdleni vnéjsi objimky, pFifem? mezi vnéj¥i a vnit¥ni
objimkou je vytvofena zak¥ivend mezera. Ve voit¥ni objimce je upraven prichozi otvor v ose,
kterd je kolmd k osdm otdleni vn&jdi a vnit¥ni objimky a kteryZto otvor je uréen pro manipuldtor.
Toto konstrukini feSeni se vyznaluje komplikovanym uspo¥iddnim vnEj3i a vnit¥nt objimky, coZ
zapFi&inuje technologické obtise pEi vyrob& objimek. Rovn&: komplikované jsou odpovidajict
'plochy, jeliko? od velikosti zak¥ivené mezery, kterd mé}bit co nejmen$i, z4visi t&snost biolo-
gické ochrany,

Zvolené tvary objimek maji mald zak¥iveni, kterdfto okolnost nepFipousti pouZiti t&chto
konstrukeci uloeni v silnfch radia&nich polich od velikosti jednotky 1 R/sec. Zv&tZeni polo-
méru zak¥iveni v$ak vede u tdchto konstrukci ke zvdtSeni rozmdrd vn&jsi a vnit¥ni objimky,
co? vede k rozdilaosti intenzity ochrany biclogicky ochranného pouzdra a uloZen{.

U uvedenych konstrukci uloZeni se provddi pfesouvdni manipuldtoru rufnim ovlddédnim
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obsluhou, kterd pracuje.podle oka, bez mifeni a fixace polohy manipuldtoru, coZ zt&fuje
prdci a zplsobuje technické obtiZe p¥i rufnim ovlidéni mechanismi,

"Uprava otddecich dstroji a flxaEnich zafizeni se zd4 nemo¥nd v disledku nedostatku miatn
‘a komplikovaného tvaru objimek.

Vyndlezu byla stanovena tdloha vyvinout biologicky ochranné uloZeni manipulétoru k provié-
d&ni praci v radza!nim poli s takovou vnéJEi a2 vnit¥ni objimkou, které by zarufovalo spolehli~
vou biologickou ochranu u radiaénich poli s vellkosti zéfeni od 1 R/sec a nebylo komplikované
pFi vyrobéd.

Dand dloha byla vyFe3ena tim, %e v biologicky ochrannem ulo¥eni manipulétoru k provadéni
praci{ v radia¥nim poli, opatfeném sk¥infi pro umist&ni v pouzdru, ohranifujicim radialni po-
le, je ve vnit¥ku sk¥iné upevn¥n Kardandv kloub, fvﬁieni dv&ma objimkami s navzdjem kolmymi
osami, a to vn&jsi a vnit¥fni objimkou, ve které je proveden prdchozi otvor podél osy, kolmé
k osdm Kardanova kloubu pro ulofeni manipuldtoru v prichozim otvoru. Podle vynilezu maji
objimky ve st¥edové Edsti vdlcovy tvar, kteii na &elnich strandch pF¥echdzi do sefiznutgch
kuZeld. ' ’

Pro pohodln&jsi{ ovlidddni manipuldtoru je u objimek s navrZenym tvarem nejménd jedna
z nich podle vynélezu opatfena otd¥ecim dstrojim a upevnovdnim polohy a na povrchu'objimky
je nanesena podél tvo¥ici p¥imky vdlcové Edsti stupnice.

Biologicky ochranné ulofeni manipuldtoru podle ptedloZeného vyndlezu je vyrobné&€ jedno-
duché a umofnuje dodrZet miniméloni zakfivenou mezeru, kterd je déna mechanickym obrobenim
véilcovych a kuZelovych ploch uvedenych objimek, coZ opdt zaru¥uje t&snou biologickou ochra-
nu v désledku probihajiciho vzp&rného tlaku tEchto ploch.

' Podle vyndlezu navrieny tvar uvedenych objimek umoZnuje kinematické spojeni objimek
s otdlecini ﬁstrqjimi, kterd jsou opatfena fixaci polohy a mEficimi stupnicemi. Toto vede
k podstatnému ulehleni préce'obsluhy a ke zkréceni pracovni doby manipulétoru:

Vyndlez je déle vysvitlen na popisu konkrétnich pFikladd provedeni podle pE¥ipojenych
vykresd, na nich% znali

obr, 1 biologicky ochranné ulofeni s manipulédtorem, vestavinym do ochranného pouzdra,

v podélném fezu,

obr., 2 Yez podle ¥4ry II-II z obr. 1,
obr. 3 pohled ve smdru Jipky A z obr 1,

obr. 4 otdfeci vstroji, fez podle &dry IV-IV z obr. 3,

obr. 5 upeviovaci jednotku obou polovin vn&jsi objimky, Fez podle Zdry Y-Y z obr. 2,

Biologicky ochranné uloZeni 1 /obr. 1, 2/ manipuldtoru je tvofeno sk¥fni 2, kterd je
podle vykresd vestavéna do ochranného pouzdra 3, ohranifujiciho radiadni pole. Ve skfini 2
je upraven Kardanilv kloub, sestdvajici ze dvou objimek 4 a 3, ‘a to vn¥jsi a vnit¥ni ob;lmky
s navzdjem kolmymi osami. Ve vnitfni objimce je podél osy, kolmé k osdm kloubu, proveden
prichozi otvor 6. Na vfkresech je zndzorn&no uloZeni 1 se svafovacim manxpulétorem, upravenym
v otvoru 6 a ddle s periskopem 8, vestavé&nym do objimky 5. Vn&j8i objimka 4 je ve sk¥ini 2
ulofena ve vidleSkovych lo¥iskdch 9 a je vytvofena z divodl pohodlndj$i montdie ze dvou polo-
vin 10 a 1t obJLmky /obxr. 5/, které jsou navzdjem spojeny ¥roubovymi svorniky 12. Povrch
objimky je ve stF¥edové g4dsti 13 proveden védlcovy a pfechdzi na Zelnich strandch do sefiznu-
tych kuZeld 14, s dhlem 120° ve vrcholu kuZelu. o

Uvnit? vnZj3i objimky 4 je na védlelkovych loZiskdch 15 upravena vnit¥nf objimka 5,
kterd je stejnd jako vn&jii objimka 4 provedena ve st¥fedové &dsti vdlcovd a pfechdzi na Eel-
nich strandch do sefiznutych kuzelﬁ 17.

Na skfini 2 /obr. 1, 2, 3/ 2 na vnéjsi objimce 4 jsou upravena otdfeci dstroji 18. KaZdé
otd¥eci tdstroji 18 /obr. 4/ je tvofeno dvojici kuZelovych kol 20, uloZeénou ve skfini 19
a ovliddanou drZadlem 21 a ddle ozubenym kolem 22, upravenym na h¥ideli 23 s dvojici kuielo-
vjch kol 20, Ozubené kolo 22 zabird do ozubeného segmentu 24, ktery je proveden na povrchu
objimek 4, 5. .

‘Mime to je na povrchu kaidé objimky 4, 5 provedena podél tvofici primky vélcové Eﬁstx,
stupnice 25 ke stanoveni thlové polohy objimek 4, 5. Pro bezpe¥né upevnini objimek 4, S ‘ve
stanovenych dhlovjch polohdch je na drfadle 21 upraveno fixadni. zafizeni 26.

Biologicky ochranné uloZeni manipuldtoru podle vyndlezu pracuje nédsledujicim zpisobem:

Obsluha pEistoupi k ovlddacim drfadl@m manipuldtoru 7, nahlédne do per1skopu 8 a nastavi
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manipuldtor.] pomoci otd&ecich Wstroji 18 a fixa¥nich za¥izeni 26 do vychozi polohy.
Poté provede napfiklad svafovéni, prilem? postup avafovdni se sleduje p¥es ochranné skio
periskopu 8 a manipuldtor 7 se ovl4d4 pomoeci driadel a otdlecich dstroji 18, pfilem se
obsluha or1entu3e podle m&ficich stupnic 25.

PREDMET VYNALEZU

1. Biologicky ochranné ulofeni manipuldtoru k provddéni praci v radzaEnim poli, opapfenéi
skfini pro umistdni v pouzdru, ohranidujicim radia¥ni pole a ve vn1trku sk¥in& upevninym '
Kardanovym kloubem, tvoFfenym dvima objimkami s navzdjem kolmymi osami, a to vnEj3i a vanit¥ni
objimkou, ve které je proveden préchozi otvor podél osy, kolmé k osdm Kardanova kloubu,

~urfeny k ulo¥eni manipuldtoru, vyznalujici se tim, %e objimky /4, 5/ maji vdlcovy tvar,

ktery pfechdzi na &elnich strandch do sefiznutych kaZeld /14, 17/, \
2. Biologicky ochranné ulofeni manipulédtoru podle bodu 1, vyznalujici se tim, %e nejménd

jedna z objimek 14/ je opatfena otd¥ecim ustrojim /18/ a fixainim za¥fizenim /26/ a na povrchu

objimek /4, 5/ je podle tvoFfici pEimky vidlcové E4sti nanesena stupnice /25/,

2 listy.vikresﬁ

Severografia. n. p.. zdvod 7. Most
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