emonames DOPIS VYNALEZU | 241316

REPUBLIKA (11) (B1)

| K_AUTORSKEMU OSVEDCENIU

— (5
D

1) Int. C14
03 D 51/34
(22) Prihlasené 28 02 83

x
o (21) (PV 1375-83)

(40) Zverejnené 22 08 85

UKAD PRO VYNALEZY | (45) Vydané 15 09 87
A OBJEVY

(75) < .
Autor vyndlezu DRHA JOZEF, DUBNICA nad Vghom; MISANI JAN,'
KLCO JAROLIM ing., NOVA DUBNICA

(4] Snimat doletu Gtkovej nite pre bezkoniuzorové tkacie stroje

i 2
Uelom vynélezu je snimanie priletu Gt-
kovej nite bezkonfdzorovych tkacich strojov
do kontrolovaného priestoru. Vynélez sa
tyka doletovej zardZky pre neortodoxné
tkacie stroje so zand¥anim dtkovej nite kyv-
n§ym pohybom pomocou kanédla vytvoreného
v profilovanom I10¢i. Podstata vyndlezu je
v rie§eni snimaca a jeho umiestnenia na pro-
filovanom lGéi.
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Vynédlez sa tyka snimata doletu ttkovej
nite pre bezkonfuzorové tkacie stroje so
zanaSanim tutku pomocou profilovaného ld-
ta, kde rie$i prilet titkovej nite do kontro-
lovaného priestoru a elektronické impedanc-
né a urovilové prispdsobenie k dalSiemu
spracovaniu pomocou vyhodnocovacieho za-
riadenia na principe bezkontaktného opto-
elektronického snimania tdajov.

Doposial zndme snimafe tutkovej nite pre
bezkonfizorové tkacie stroje pracuji na
roznych principoch. Mechanicko -elektro-
nické snimade pozostdvaji z mechanického
kontaktu, ktory je oddelovany od spinacej
tasti nevodivym materidlom Tttkovej nite.
Snima&e na vodivostnom principe snimaji
dtkovy materidl tak, Ze dve elektrody, resp.
jedna je premostovand utkovou nitou pri-
om vznikaja vstupné tdaje pre dalSie spra-
covanie. Piezoelekironické a trieboelektro-
nické snimade st umiestfiované na vstupné
Sasti prehozu utkovej nite, priCom material
trenim na snimaci vytvdra spracovavatelny
signél.

Optoelektronické snimade pracuja na ref-
lexnom principe, t. j. principe odrazu vyZa-
rovanych lddov a ich pretinani dtkovou ni-
fou, priom tieto snimade sii umiestiiované
pred prehozovym Kkanalom, alebo snimaji
a¥ zatkany utkovy materidl. Dal$im opto-
elektronickym snimacdom, ktory je znamy,
je snimad, pri ktorom je tutkovy materidl
predstrkovany pred prirazom do kontrolo-
vaného priestoru pomocou mechanického
zariadenia a aZ potom nasleduje priraz.

Mechanicko elektronické snimuCe z do-
vodu velkych zotrvaénych sil a velmi vel-
kych odstredivych sil, pretaZenia a vibrécii
nemdZu pracovat pri vysSich otdckach stro-
ja. Snimate na vodiveostnom principe pra-
cujii na strojoch s prehozom itkovej nite
pomocou vodivého média, napr. vody a ne-
moZu spracovéavat sklenené a staplové
priadze. Snimade piezoelektronické a trie-
boelektronické si pouZivané len pri stro-
joch, pri ktorych je dtkovd nit zand3ana do
prehozového kandla pomocou ¢lnku, alebo
Skripca, popripade pri ihlovych tkacich stro-
joch. Optoelektronické snimace na reflex-
nom principe sa pouZivajd pri uréitych ty-
poch materidlu a ich spolahlivost pri velmi
tenkych spracovdvanych materidloch je vel-
mi ni¥ka. Optoelektronické snimade, ktoré
pracuji na principe predstrkovania uatko-
vej nite, vysielajd signédl pre dalSie spra-
covanie aZ po dolete atkovej nite, a tym sa
celé zastavenie stroja postiva do mimotech-
nologickych poléh, v opa¢nom pripade je
velmi namihané zastavovacie mechanicke
tstrojenstvo tkacieho stroja.

Hore uvedené nedostatky odstraiiuje sni-
mad doletu dtkovej nite pro bezkonfizoro-
vé tkacie stroje podla vynédlezu, ktory po-
zostdva zo snimada umiestneného za profi-
lovanym ld¢om, prifom snimacia &ast je
prestréend zubom ldaéa tak, Ze vydstuje do
profilu, v ktorom sa pohybuje ttkové nit.
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Snima& pozostdva z dvoch asti, z Sasti vy-
sielata a z Casti prijimada. Prijima€ je u-
miestneny na 1G&i v priestore profilu sldZia-
cemu na zanéSanie titkovej nite. Vysiela je
umiestneny pred la¢om tak, Ze vyZaruje e-
lektromagnetické Ziarenie smerom k pro-
filu 1G6a sliZiacemu na zan&Sanie ttkovej
nite, pritom tento priestor cely wvykryva.
Prijima¢ umiestneny za ldfom a prestrée-
ny v mieste kontroly doletu ttku v profilo-
vanom la¢i zubom pozostdva z prijimada,
alebo n-prijimacCov elektromagnetického Zia-
renia, priom na prenos elektromagnetické-
ho Ziarenia k prijimaom moZu sliZit napr.
1—n svetlovodov, alebo priamo 1—n priji-
macov opatrenych tvarovacou clonou.

V prijimadi sit umiestnené prispdsobova-
cie, alebo vyhodnocovacie elektronické ob-
vody, ktoré st spojené s dal$imi obvodmi v
rozvadzadi elektrickym kéblom. Prispdsobo-
vacie obvody umiestnené pod bidlenom tka-
cieho stroja umoZiuja viest elektromagne-
tické Ziarenie od vysielada pomocou 1—n
svetlovodov a taktie¥ od profilového luda
sliZiaceho na zané3anie ttkovej nite k pri-
jimadom umiestnenym pod bidlenom tka-
cieho stroja.

Pri dolete ttkovej nite do priestoru kon-
trolovaného snimafom doletu tutkovej nite
pre bezkonfiizorové tkacie stroje dtkovéa nit
prerusi elektromagnetické Ziarenie vysie-
lané Ziariom priamo, resp. cez svetlovody,
a tym vznikne na strane prijimafov napéd-
tovy impulz, ktory je dalej upravovany a zo-
siltiovany. Napédtovy impulz je dalej spra-
covdvany vo vyhodnocovacich obvodoch. Pu-
kial déjde pri tkacom procese k chybe, tzv.
nedoletu v i-tej obrdtke neddjde k preru-
Seniu elektromagnetického Ziarenia, a tym
ani ku wvzniku napdtového impulzu na stra-
ne prijimafov, vyhodnocovacia elektronika
vyhodnoti chybu v tkanine, im vznikne za-
stavovaci impulz pre zastavenie tkacieho
stroja v polohe pre péranie chybného -
ku — nedoletu. Snima¢ doletu ttkovej nite
pre bezkonfizorové tkacie stroje je moZné
prestavovat podla 8irky tkaniny a je_prak-
ticky nezavisly na otd¢kdch stroja. DalSou
vyhodou snimafa doletu fttkovej nite pre
bezkonfuzorové tkacie stroje je, Ze snima
dolet nutku, a tym je moZné tkacie stroje
vybavovat zastavovanim v technologickych
polohédch i pri velmi vysokych otd€kach.

Snimad& doletu ttkovej nite je znézorneny
na vykresoch, kde znad¢i obr. 1, obr. 2, obr.
3 priklad snimafa doletu ttkovej nite pre
bezkonftizorové tkacie stroje v priraze. Na
obr. 1 je zndzorneny profilovany 14¢ 1 s
profilom 2 pre zandSanie ttkovej nite do
pre$lupu 3, prijima¢ 4 doletu udtkovej nite
pre bezkonflizorové tkacie stroje je umiest-
neny za profilovanym li¢om 1 a je prestr-

"eny zubom 5 profilovaného 1luda 1. Vy-

sielad 6 elektromagnetického Ziarenia je u-
miestneny na drZiaku 7 bidlenu 8, -oproti
prijimatu 4.
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- Detail doletovej plochy 89 je osadeny za-
lepenymi svetlovodmi 10, ktoré musia byt
zaleStené z obidvoch strdn. Na obr. 2 je
priklad prijimata 4 doletu utkovej nite pre
bezkonflizorové tkacie stroje v priraze, pri
ktorom je elektromagnetické Ziarenie vede-
né pomocou svetlovodov 10 a vysielal 6
elektromagnetického Ziarenia spolu s pri-
jimadom 4 elektromagnetického Ziarenia sa

vykonédva len medzi svetlovodmi 10. Obr. 3-

6

zndzorfiuje prestréenie prijimaa 4 doletu
utkovej nite pre bezkonfdzorové tkacie
stroje zubom 5 profilovaného lGéa 1 a 12
znézoriiuje &elo ttkovej nite. Prijimal 4 e-
lektromagnetického Ziarenia a vysielal 6
elektromagnetického Ziarenia je tvoreny
1 —n podtom prvkov, pritom prenos elek-
tromagnetického Ziarenia je zabezpeleny
1 — n pottom svetlovodow 10.

PREDMET VYNALEZU

1. Snimal doletu.ttkovej nite pre bezkon-
fazorové tkacie stroje je vyznateny tym, Ze
prijima¢ (4) elektromagnetického Ziarenia
je prestréeny zubom (5) profilovaného lu&a
{1} v mieste profilu (2), pridom vysielal
(6) elektromagnetického Ziarenia je umiest-
neny oproti prijimacu (4). ‘

2. Snimac¢ doletu tdtkovej nite pre bez-

konfiizorové tkacie stroje podla bodu 1 je
vyznadeny tym, Ze prijimag (4) elektromag-
netického #iarenia a vysielad (6) elektro-
magnetického Ziarenia je tvoreny 1 — n pot-
tom prvkov, pritom prenos elektromagne-
tického Ziarenia je zabezpefeny 1 — n pot-
tom svetlovodov (10).

3 listy vykresowv
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