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Uklad zawieszenia wysiegnika
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Przedmiotem wynalazku jest uklad zawieszemia
wysiegnika, zwlaszcza na obrotowej platformie
zurawia jezdniowego.

W znanych rozwigzaniach ukladéw zawieszenia
wysiegnika, wysiegnik osadzony jest obrotowo
bezposrednio w kadtubie platformy oraz zawie-
szony na odciggu linowym zmiany wysiegu zwig-
zanym z kadlubem poprzez stojak zawierajacy
wspornik i sztywny badZ teleskopowy odciag.

Rozwigzania te posiadaja mniedogodnosci pole-
gajace na rozbudowanym ustroju nosnym platfor-
my wymagajacym osadzanie wysiegnika wysoko
wzgledem plyty platformy dla polozenia go do
transportu nad kabing kierowcy podwozia zura-
wia, za$§ zawieszenie wysiegnika poprzez odciag
linowy i sztywny stojak powoduje niekorzystny
wzrost gabarytu wysokosci zurawia, a unikmiecie
tego problemu przez wprowadzenie do stojaka
trudnego technologicznie odciggu teleskopowego
zwieksza pracochlonnoéé jego wytwarzania.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych niedogodnoéci osadzajac wysiegnik na plat-
formie poprzez ustr6j wsporczy i zaWieszajac go
na odciggu linowym zwigzanym z platforma po-
przez stojak zawierajacy skladany odcigg.

Cel ten osiagnieto osadzajac wysiegnik na plat-
formie poprzez przestrzenmy ustr6j pretowy ZWig-
zany sztywno ze skorupowym kadlubem i piyta
platformy oraz zawieszajac na odciggu linowym
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zmiany wysiegu zwigzanym z kadlubem poprzez
stojak ze skladanym odciggiem przegubowym.

Zaletami takiego rozwigzania s3: zwarta kon-
strukcja ukladu zawieszemia wysiegnika w polo-
zeniu tramsportowym i wlaséciwa rozpietos¢ w po-
lozemiu roboczym oraz mniejszy ciezar platformy
obrotowej przy zwiekszonej sztywnosci.

Przedmiot wymnalazku  przedstawiony jest w
przykladzie wykonania na rysunku, gdzie fig. 1
przedstawia uklad zawieszenia wysiegnika w po-
lozeniu tramsportowym, fig. 2 — ten sam uklad
w polozeniu roboczym, za$ fig. 3 — widok ukladu
w poloZzeniu roboczym z tylu platformy.

Jak uwidoczniono na fig. 1, 2 i 3 uklad zawie-
szenia wysiegnika 1 na obrotowej platformie 23
zurawia jezdniowego 21 zawiera wysiegnik 1 osadzo-
ny obrotowo poprzez sworze 2 na przestrzennym
ustroju pretowym 3 o ksztalcie piecioscianu o pod-
stawie prostokatnej, ktérego dwie przeciwlegle
Sciany 24 maja ksztalt trapezow stezonych po
przekatnej pretem 4. Ustréj pretowy 3 zwigzany
jest sztywno ze skorupowym kadlubem 5 i plyta
platformy 6. Wysiggnik 1 zawieszony jest na od-
ciggu linowym 7 ze zbloczem linowym 8 zmiany
wysiegu uruchamianym weciggarka linowsg 9. Od-
ciag linowy 7 zwigzany jest z kadlubem platfor-
my 5 poprzez skladany odciag przegubowy 10 zlo-
zony z ogniwa dolnego 11 i gérnego 12 powigza-
nych sworzniem 13 oraz pomiedzy kadiubem 5
sworzniem 14 i ze wspornikiem 15 sworzniem 16,
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przy czym jedno z ogniw 11 posiada ogranicznik
obrotu 17 oraz mozliwo§é sworzniowej blokady z
kadtubem 5 i z pozostalym ogniwem 12 poprzez
otwory 18. Polozenie robocze ukladu zawieszenia
wysiggnika uzyskujemy uruchamiajac weciggarke
linowg zmiany wysiegu 9 w kierunku nawijania
liny 19 na begben 20 wtedy zblocze zmiany wysie-
gu 8 skracajac sie obraca wspornik 15 woko6l
sworznia 2 wraz ze skladanym odciggiem 10 do
wgprwtqwama_ go i dalszy obrét wciggarki 9 wy-

o

4

siegu, znamienny tym, ze wysiegnik (1) osadzony
jest na platformie (23) poprzez przestrzenny ustroj
pretowy (3) zwigzany sztywno ze skorupowym ka-
diubem (5) i plytka platformy (6) oraz zawieszony
na odciggu linowym zmiany wysiegu (7) zwigza-
nym z kadlubem (5) platformy (23) poprzez skia-
dany odcigg przegubowy (10).

2. Uklad zawieszenia wysiegnika wedlug zastrz. 1,
znamienny {tym, Zze przestrzenny ustréj pretowy
(3) platformy (23) posiada ksztalt piecioscianu o

woluje napiecie odciggu linowego 7 i podnoszenie 1 podstawie prostokatnej, ktorego dwie przeciwleg-
wysiegnika 1. le Sciany (24) maja ksztalt trapezéow stezonych po
Polozenie tramsportowe uzyskujemy odwijajac przekatnej pretem (4).

line 19 z bebna 20 do ulozenia wysiegnika 1 nad 3. Uklad zawieszenia wysiegnika wedtug zastrz.
kabing podwozia zurawia 21 i dalsze odwijanie 5 1, 2, znamienny tym, Zze skladany odcigg przegu-
g—"l'm wotyje grawitacyjny obrét wspornika 15 bowy (10) zlozony jest z dwoch ogniw: dolnego
,"”Wrﬁz’ 2 odcigkferm 10, ktérego dolne ogniwo 11 (11) i goérmego (12) obrotowo powigzanych z ka-
t obraca sie¢ wok6l sworznia 14 w kadlubie 5 do dilubem (3) i wspornikiem (15), przy czym jedno
s« BEAYRQIY Z tglnaa‘ $ciang 22 kadtuba 5. z ogniw (11) posiada ogranicznik obrotu (17) oraz
b oamus 4wt o 20 mozliwosci sworzniowej blokady z kadiubem (5)
e m—_———— i z pozostalym ogniwem (12) poprzez otwory (18).
Zastrzezenia patentowe 4. Uklad zawieszenia wysiegnika wedlug zastrz.
1, 2, 3, znamienny tym, ze sworzmie mocujgce (14,
1. Uklad zawieszenia wysiegnika na obrotowej 2), kadluba (5) i ustroju pretowego (3) oraz sworz-
platformie Zurawia jezdniowego zawierajgcy ustroj 25 nie (13, 16) skladanego odciggu przegubowego (10)

wsporczy i odeigg linowy mechanizmu zmiany wy- tworza uklad czworoboku przegubowego.
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