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o Echipament pentru un post de lucru, deservit de o persoand
handicapatd

67 Rezumat: Inventia se referd la un echipament
pentru un post de lucru, flexibil, deservit de catre
o persoanid handicapata, protezati la membrele
superioare, cu aplicafii in diverse procese
tehnologice ca, de exemplu, montaj, prelucriri,
ambaliri. Handicapatul este dotat cu proteze de
adaptare (6), previzute cu sisteme de cuplare
rapidi (7), la care se cupleazi dispozitive de
apucare (3), portbacuri (4) sau scule specifice (5),
toate acestea fiind depuse in magazii proprii
postului de lucru, pe suporti speciali (11 si 14) de
unde sunt extrase de citre operator, comanda
alimentarii cu energie a dispozitivelor de apucare
sau a sculelor fiind dati de operator, la dorinti,
prin actionarea unor pedale (9), agentul energetic
fiind dupa necesititi pneumatic sau electric.
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Inventia se referd la un echipament
pentru un post de lucru flexibil, deservit de
citre o persoani handicapatd, protezatd la
membrele superioare, cu aplicatii in diverse
procese tehnologice ca, de exemplu, montaj,
prelucriri, ambaliri.

Sunt cunoscute o serie de proteze, de
la cele mai simple - gen cérlige, la proteze
complexe, cu functii de apucare, senzorizate.

Dezavantajele acestor ultime solutii
sunt generate de sarcina portantd, redusd si
manevrabilitatea limitat, pretul de cost ridicat,
al protezei si de dificultatea antrenamentului pe
care trebuie si-1 faci handicapatul, pentru a
reusi si comande elementele de executie, ale
diverselor componente ale protezei. Un alt
dezavantaj al solutiilor mentionate mai sus
constd in faptul cd integrarea persoanei
handicapate, in procesul de productie, se face
dificil, datoritd, in primul rdnd, a unor
capacititi reduse de manipulare a pieselor si
sculelor, in procesul tehnologic respectiv.

Problema pe care o rezolvi inventia de
fatd este de a realiza un post de lucru flexibil,
modulat cu aplicatii in diverse procese
tehnologice, a cirei - organizare si componentd
si asigure, pentru handicapati, o deservire
comodi si eficientd, permitdnd integrarea
economicd a acestora.

Inventia inliturd dezavantajele de mai
sus, prin aceea ci persoana handicapatd este
dotatd, pentru membrul sau membrele
superioare, cu proteze de adaptare, de
constructie specifici fiecdrui handicap in parte,
la care se pot cupla rapid, mecanic, energetic
si senzorial, diverse dispozitive de apucare, de
manipulare sau scule specifice procesului
tehnologig respectiv (ale cdror principii de
functionare sunt date in brevetele RO 105603
si 105604), acestea fiind depuse intr-o magazie
proprie postului de lucru respectiv, de unde
sunt extrase de citre operator, comanda
alimentirii energetice a dispozitivelor de
aplicare, de manipulare sau a sculelor fiind
datd de citre handicapat, la dorintd, prin
actionarea unor pedale, agentul energetic fiind,
dupi necesitdti, pneumatic sau electric.

Prin aplicarea inventiei, se obtin
urmitoarele avantaje:

- integrarea rapidd si eficientd a
persoanelor handicapate, protezate la
membrele superioare, in procesul muncii;
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- realizarea unei productivitdti
comparabile cu cea obtinutd de operatorii
valizi;

- posibilitatea integririi persoanelor
handicapate in procese tehnologice cu operatii
de manipulare, complexe, alituri de operatori
valizi.

Se di, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei in legiturd cu fig.1...3
care reprezintd:

- fig.1, vedere, in perspectivd, a
postului de lucru;

- fig.2, detaliu de cuplare a
dispozitivelor de prindere, de manipulare sau
a sculelor;

- fig.3, detaliu privind manevrele de
extragere si depunere a dispozitivelor de lucru
in magazii.

Echipamentul pentru un post de lucru,
conform inventiei, se compune dintr-0 masa
speciald 1 §i un scaun ergonomic 2, in cazul in
care este necesar.

Masa speciali 1 este dotatd cu suporfi
speciali, in care sunt depuse dispozitive de
apucare 3, diverse tipuri de "degete" numite
portbacuri 4, precum §i scule 5, cum ar fi
surubelnite sau magini de fngurubat, actionate
pneumatic sau electric. Persoana handicapatd
este dotatit cu proteze de adaptare 6, specifice
membrului infirm, care permit, printr-un
sistem de cuplare rapidd 7, legitura mecanica,
energeticd si senzoriald intre acestea si
dispozitivele de prindere 3 sau sculele 4,
manipulate de operator.

in cazul exemplului dat, alimentarea cu
energie, pentru actionarea inchiderii-
deschiderii portbacurilor dispozitivelor de
apucare sau a actionirii sculei se realizeazi cu
aer comprimat furnizat de la un grup de
preparare a aerului comprimat 8, format dintr-
un robinet, filtru, regulator de presiune i
ungitor, comanda actiondrii fiind datd de cétre
operator, prin apisarea unei pedale 9 situatd de
aceeasi parte a zonei protezate, care permite
alimentarea cu energie, printr-un furtun 10
cuplat la proteza 6.

Actionarea electricd, in conditiile de
securitate impuse de norme, se face pe baza
acelorasi proncipii, comanda de actionare fiind
dati, prin apisarea unei pedale 9.
~ - Pentru a se extrage un dispozitiv de
apucare sau 0 sculd din suportul special 11 al
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acestora, handicapatul se apropie cu bragul
protezat, cu proteza de adaptare 6, previzuti
cu sistemul de cuplare rapida 7, de dispozitivul
respectiv, introducind stutul de cuplare 12, in
orificiul din placa de cuplare 13 a
dispozitivului, deplasarea ficindu-se in sensul
sigetilor a si b, la ridicarea dispozitivului din
suportul special 11, cuplarea mecanici,
energetici §i senzoriali fiind realizate,
dispozitivul sau scula respectivd fiind
operationale.

Pentru depunerea dispozitivului de
apucare sau a sculei, in suport, se executd
deplasirile in ordinea inversd, marcatd prin
sigetile ¢ si d.

La fel, se procedeazd si in cazul in
care, la dispozitivul de apucare, se cupleazd
sau se decupleazi diferite portbacuri 4, acestea
fiind depuse in suporti 14. In fig. 1, operatorul
tine, in proteza din dreapta, o piesd 15 la care
executd o insurubare in stinga, fiind cuplatd
scula respectiva.

Modul de lucru, in cazul unei operatii
de montaj, de exemplu, este urmditorul: opera-
torul handicapat la ambele brate, de exemplu,
are fixate, pe brate, protezele de adaptare 6,
previzute cu sistemele de cuplare rapidid 7.

in functie de ordinea de desfisurare a
operatiilor, operatorul trebuie si ia, dintr-un
container, o piesd in care trebuie si introduc3
un ax, de exemplu, in acest caz, prin
deplasarea de tip a si b isi extrage din suporti
dispozitivele de prindere 3 corespunzitoare
celor doud tipuri de piesd, apucd cele doud
piese si le introduce una in alta, apoi depune
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unul din dispozitivele 3 in suportul siu 11 prin
deplasirile in sensul ¢ si d si apoi isi extrage
o surubeliniti 5 cu care realizeazd strangerea
unui gurub, de exemplu, dupd care depune
scula respectivd, conform aceleiasi proceduri.
Pentru a asigura comoditatea lucrului,
in functie de necesititi, dispozitivele de
prindere 3 au portbacurile normal inchise,
acestea putdnd fi deschise prin alimentare cu
aer comprimat, prin actionarea pedalelor 9.
Actionarea sculelor, pneumaticd sau
electrici, se comandi de citre operator tot de
la pedalele 9 care sunt individualizate, pe tip
de agent energetic, §i pozitionate pe stinga si
pe dreapta operatorului, 1in partea
dispozitivului sau sculei actionate.

Revendicare

Echipament pentru un post de lucru,
deservit de o persoand handicapatd, protezatd
la membrele superioare, cuprinzind o masd
adaptati, eventual un scaun ergonomic,
caracterizat prin aceea ci handicapatul este
dotat cu proteze de adaptare (6), prevdzute cu
sisteme de cuplare rapidd (7), la care se
cupleazi dispozitive de apucare (3), portbacuri
(4) sau scule specifice (5), toate acestea fiind
depuse in magazii proprii postului de lucru, pe
niste suporti (11 si 14) de unde sunt extrase de
citre operator, comanda alimentdrii cu energie
a dispozitivelor de apucare sau a sculelor fiind
datd de operator, la dorintd, prin actionarea
unor pedale (9), agentul energetic fiind, dupi
necesititi, pneumatic sau electric.
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