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Wibrator do zageszczania usypywanego podloza i innych mate-

rialow
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Przedmiotem wynalazku jest wibrator do zagesz-
czania usypywanego podloza i innych materialéw,
ktérego wibracja przeprowadzona jest za pomoca
wirowania jednej lub wielu niezré6wnowazonych
mas.

Znane sg liczne rozwigzania urzadzen wibracyj-
nych, ktére przemieszczajg sie w okreSlonym kie-
runku za pomocg sit odsrodkowych ' wywolanych
przez mimosSrodowo wirujgce masy.

Innego rodzaju urzadzenia do zageszczania pod-
loza pracuja na zasadzie przeciwbieznie wiruja-
cych mas niezréwnowazonych, przy czym impulsa-
tor jest ulozyskowany obrotowo w podstawie.

W innych dalszych rozwigzaniach konstrukcyj-
nych ruch przeciwbiezny mas niezré6wnowazonych
jest zrealizowany za pomocag skomplikowanych me-
chanizméw, diwigni, widelek rozrzgdczych itp.

Celem niniejszego wynalazku jest opracowanie
takiego wibratora, ktéry odznaczalby sie uproszczo-
na konstrukcja ukladéw nastawczych i przetgczaja-
cych, zmiejszeniem liczby wspéipracujgcych czesci
oraz zwigzanych z tym ulatwieniem dokonywania
napraw. Istota nowosci wibratora wedlug wyna-
lazku polega na tym, ze co najmniej jedna masa
niezréwnowazona umieszczona na réwnologle nape-
dzanych walach, jest swobodnie ulozyskowana
obrotowo z sgsiednim walem napedowym, do kté-
rego jest zamocowany zderzak zabieraka lub po-
dobny element w taki sposéb, Ze przez zmiane kie-
runku obrotéw wspomnianego walu napedowego,
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nastepuje w rezultacie ruch wibratora w kierunku
zabierania masy niezréwnowazonej, Jezeli przykla-
dowo zderzaki-zabieraka sa rozstawione co 180°, to
przez odwrécenie kierunku obrotéw walu napedo-
wego nastgpi ruch postepowy wibratora w S$cisle
okreslonym odwrotnym kierunku pracy, przy tym
samym stosunku mas niezré6wnowazonych.

Istota wynalazku polega réwniez na tym, ze opi-
sana zasada jest stuszna dla ukladu wibracyjnego
niezaleznie od liczby uzytych waléw. Mozna stoso-
waé zar6wno uklad o jednym wale z jedng lub
kilkoma masami niezré6wnowazonymi, jak réwniez
uklad o wielu walach. W tréjwalowym ukladzie
wibracji na przyklad mozna zastosowaé dla dwéch
zewnetrznych waléw trwale przymocowane masy
niezré6wnowazone, a §rodkowg wyposazyé w zamo-
cowany do niej zabierak oraz w swobodnie ulozy-
skowang obrotowo mase niezréwnowazong, przy
czym ruch tych waléw moze byé zrealizowany za
pomoca wspblpracujgcego przeciwbieznie zestawu
k6t zebatych, poprzez naped &rodkowego walu za
pomocg dowolnego silnika, a ponadto mozna zasto-
sowa¢ - przekladnie nawrotng do zmiany kierunku
obrotéw tych waléw. W ukladzie o wielu watach
mogg te waly leze¢ w jednej lub réznych plaszczy-
znach.

Oprécz tego masy niewywazone, zewnetrznych
waléw moga byé dobierane w sposéb rézny, a masa
srodkowa winna byé od nich wieksza.

Zmiana liczby swobodnie ulozyskowanych obro-
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towo mas niezré6wnowazonych jak réwniez zrdzni-
cowanie liczby obrotéw poszczegblnych waléw jest
mozliwe w ramach niniejszego wynalazku.
Wynalazek bedzie objasniony blizej na podstawie

rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia wibrator

wedlug. wynalazku w widoku bocznym, w zgodnej
fazie polozenia mas niewywazonych, fig. 1a'— wy-
kres réwnoleglych sit, odpowiadajacy tej fazie
polozenia, fig. 2 — poziomy przekrdj urzadzenia
z fig. 1, a fig. 3 i 3a inng faze polozenia mas nie-
wywazonych oraz wykres sil réwnolegltych, nalezg-
cych do tej fazy. Na podstawie 1 wibratora uwido-
cznlonego na fig. 1 i 2 jest umocowana obudowa
spawana 2, w ktérej sg ulozyskowane réwnolegle
trzy waly 3, 4, 5 mas niezréwnowazonych. Kazdy
z tych waléw posiada trwale osadzone kola zebate
6, 7, 8, ktore sie z sobg zazebiajg. Zewnetrzne masy
niewywazone 9, 11 sg zamocowane trwale do wa-
16w 3 i 5. Wat napedowy 4 wspélpracuje ze swo-
hodnije uloiyskowana obrotowo masg niezr6wnowa-
zong 10 poprzez zamocowany na nim trwale zabie-
rak 12, ktéry posiada usytuowane na przyklad co
180° zderzaki 12’. Masa niezréwnowazona 10 zawie
ra wystep 10°, ktéry wspélpracuje w ruchu obro-
towym ze zderzakami 12’ zabieraka 12,

Wal napedowy 4 jest napedzany przez silnik 13
i pas klinowy 14, przekladnie nawrotng 15 oraz
pas klinowy 16. Rama 17, do ktérej jest zamocowa-
ny silnik 13, jest zawieszona sprezyScie na podsta-
wie 1 przy uzyciu metalowo-gumowych: elementéw
sprezystych 18.

Podczas pracy wibratora wal napedowy obraca
waly 3 i 5 z masami niewywazonymi 9 i 11 w prze-
ciwnych kierunkach od kierunku obrotu watu 4,
z obrotowo ulozyskowang na nim masg 10, ktéra
jest zabierana przez zderzak 12’ zabieraka 12. Moc
niezréwnowazona obu mas 9 i 11 moze byé dowol-
nie dobierana, przy zastosowaniu wla$ciwego sto-
sunku niezréwnowazonej mocy do obrotowo ulo-
zyskowanej masy 10.

W uwidocznionej na fig. 1 fazie polozenia mas
niewywazonych, ktérej wykres sit réwnolegtych
zilustrowano na fig. 1a, wystepuja poziome sklado-
we sily transportujacej, ktére powoduja przesuwa-
nie wibratora do przodu. Przy zmianie kierunku
obrotéw watu napedowego 4 za pomocg przekladni
nawrotnej 15 nastapi ruch wsteczny przez obraca-
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jacy sie wat 4 w kierunku przeciwnym, niz uwi-
doczniony na fig. 1. Zwolniona masa 10 watu nape-
dowego 4 bedzie po zderzeniu z nastepnym zde-
rzakiem 12’ zabieraka 12, odwr6conym od poprzed-
niego o 180° obracana w przeciwnym Kkierunku.
Wykres réwnogletych sil przedstawiony na fig. 3a
wskazuje przeciwnie skierowane skladowe sily
transportujacej w stosunku do wykresu z fig. 1a,
ktére powodujg ruch zwrotny wibratora.

Zastrzezenia patentowe

1. Wibrator do zageszczania usypywanego podioza
i innych materialéw, ktérego wibracja jest do-
konana przez jedng lub kilka wirujgcych mas
niezréwnowazonych, znamienny tym, Ze co naj-
mniej jedna z kilku mas niezréwnowazonych,
polaczonych z réwnolegle napedzanymi walami
jest swobodnie ulozyskowana obrotowo na wale
napedowym, do ktérego zamocowany jest zde-
rzak zabieraka lub podobny element w taki
sposéb, ze przez zmiane kierunku obrotéw wspo-
mnianego walu napedowego nastepuje w rezul-
tacie ruch urzadzenia w kierunku zabierania
masy niezré6wnowazonej.

2. Wibrator wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
zderzaki zabieraka osadzone sg co 180°.

3. Wibrator wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
7e sklada sie z trzech waléw, z ktérych dwa
zewnetrzne (3, 5) z zamocowanymi masami nie-
zréwnowazonymi (9, 11) wsp6tpracujg ze S$rod-
kowym walem napedowym (4), na ktérym ulo-
zyskowana jest obrotowo masa niezréwnowazona
(10), obracana przez zderzak (12’) zabieraka (12),
przymocowanego do tego walu napedowego, przy
czym waly te sprzegniete sa miedzy sobg za
pomoca koét zebatych (6, 7, 8) i obracane przez
Srodkowy wal, ktéry jest napedzany przez sil-
nik poprzez przekladnie nawrotng (15).

4. Wibrator wedlug zastrz. 1—3, znamienny tym,
ze uklad wielu watéw wspéipracujgcych z masa-
mi niezréwnowazonymi znajduje sie w tej samej
lub réznych plaszczyznach.

5. Wibrator wedlug zastrz. 1—4, znamienny tym,
ze masy niezrébwnowazone poszczegblnych wa-
16w, sa dobrane w spos6éb rézny, a masa ulo-
zyskowana obrotowo na wale jest od nich wiek-
sza.
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