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La présente invention se rapporte a un systéme
de transport de film dans lequel le film est entrainé dans
le plan des perforations qu'il porte, par un arbre
d'entratnement par l'intermédiaire d'au moins un axe de
transport, dans lequel ledit arbre d'entratnement présente
dans le plan des perforations,une courbe de dismétre
constant tandis que l'axe de transport précité est relié
par 1l'intermédiaire d'un cadre préhenseur 3 ladite courbe
de diamétre constant. ,

Dens un tel systéme de tramsport de film connu
par le brevet allemand 1 280 667, la commande du déroulement
du mouvement du cadre préhenseur est réalisée respectivement
par 1l'intermédiaire de deux courbes de diamétre constant
disposées sur des arbres différents, les deux arbres étant
couplés 1l'un & 1'autre suivant le rapport 1:1. Le logement
de 1'arbre entrainé directement et 1'accouplement Jui-méme
sont & l'origine de bruits glnants. D'autre part, il n'est
pas possible d'ajuster 1l'axe de transpert par rappert a la
perforation du film. '

La présente invention a donc pour but de créer
un systéme de transport de film du type précité développant
un niveau de bruit beaucoup plus faible.

Conformément & 1l'invention, ce bui est oblenu
par le fait que le b&ti préhenseur est relié , & btitre
supplémentaire, & ure boxle de manivelle oscillantd,

Par l'utilisation d'un tel élément oscillant,
on obtient que le systéme de tramspert n'utilise qu'un seul
arbre d'entrainement et par conséguent qu'il soit plus
silencieux.

Dans un mode de réalisation avantageux de
1lt'invention, la barre d'accouplement de 1'élément de
manivelle oscillant est guid& sur uvnme articulation d'appui
qui pour permettre un ajustage de liaxe de tramsport, est
montée mobile en translation par rapport & la perforatien
du film dans le plam de la barre dtaccouplement. IL est
ainsi possible d'une part de faire varier la profondeur de
pénétration et d'avtre part la position du point de départ
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et du point d'extrémité de 1'engrénement.

Une autre solution du but proposé par la présente
invention réside dans le fait que le cadre préhenseur est
relié 3 titre supplémentaire & une coulisse a4 manivelle,
Suivant une réalisation avantageuse de cette solution,
le point d‘'attache de la coulisse & manivelle, pour
1'ajustage de l'axe de transport, est monté déplagable en
translation par rapport au plan de perforation du film,
dans le plan de ladite coulisse.

Pour commander le ou les axes de préhension de
blocage , on a prévu un coulisseau qul les supporte et
constitue une partie d'un mécamisme & manivelle de poussée
dont 1'axe d'entratnement est identique & 1'arbre d'entral-
nement de 1l'organe préhenseur de tramsport. '

Dans une autre configuration avantageuse de
1tinvention, les courbes & diamdtre constant sont de forme
circulaire ou approximativement circulaire. Cecl permet
encore de réduire les bruits et présente 1l'avantage que
les dites courbes sont faciles & réaliser.

L'invention sera mieux comprise, et d'autres
buts, caractéristiques, détails et avantages de celle-ci
apparaftront plus clairement au cours de la description
explicative qui va suivre faite en référence aux dessins
schématiques annexés donnés uniquement a4 titre d'exemple
illustrant deux modes de réalisation de 1l'invention et
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue de cdté du dispositif
de transport conforme 3 1l'invention;

= 1a figure 2 est une vue de dessus du dispositif
de transport de £ilm illustré & la figure 1; et

- la figure 3 est une vue de c8dté d'un autre
mode de réalisation d'un systdme de transport de film
conforme & 1l'invention.

Un arbre d'entrafnement 71 comprend deux courbes 3
de diamdtre constant. L'orientation longitudinale de
1tarbre d'entratnement 1 s'étend parallélement au plan du
film, 1l'arbre d'entrafnement lui-méme étant orienté
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perpendiculairement au sens du passage du film. Les deux
courbes 3 de diamétre constant se trouvent dans les deux
plans des perforations du film. A ces courbes de diamétre
constant sont respectivement reliés des cadres préhenseurs
2 qui pour assurer le transport du film comprennent chacun
au moins un axe 4 de transport du film. La rotation des
courbes de diamétre constant assure le déplacement et le
transport du film.

Sur l'arbre d'entrainement 2, on a d'autre part
prévu deux courbes de commende 5, Il s'agit également de
courbes & diametre constant dont la loi de déplacement,
comme celle des courbes 3 & diamétre comstant, est eptimisée
suivant des considérations de technique de mouvements
oscillants. Sur les courbes de commande précitées sont
respectivement mentées des barres d'accouplement 6 qui,
sur leur cdté tourné vers le £ilm, présentent une forme
de fourche et somt guidées chacune au moyen d'un coulisseau
7 faisant partie d’une articulatiom d'appui 8. A leurs
autres extrémités, les barres d'accouplement 6 sont relides
au niveau des points d'artieulation 9, aux cadres
préhenseurs 2, Les courbes de commande 5, la barre d'accou-
plement 6 et llarticulation d'appui 8 forment respectivement
une boucle de mamivelle oscillante pour la réalisation de
laquelle il n'est pas nécessaire gue les articulations
d'appui 8 viennent s'appliguer entre le plan du £il et
les courbes de commande.

Les articulations d”aﬁpui 8, pour ajuster l'axe
de transport du film par rapport & la perforation de ce
dernier, sont montées mebiles en translaticn dans le plan
de la barre d'accouplement 6. Les points d'accouplement 9
décrivent , pendant la rotation de 1'arbre d'entrafmement 1,
des courbes d'accouplement provogquées par la rotation des
courbes de commande 5, Le mouvement préhenseur de levage
et le déplacement du point d'accouplement sont inverses.
Ceci permet de réduire les forces de masse.

Suivant un autre mode de réalisation de 1'inven-
tion illustré & la figure 3, les articulations d'appui 8
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sont remplacées par des poinfs,d'articulation tournants 15
qui sont montés pivotants autour de points de montage 16

fixes utilisés pour 1l'ajustage de la position de préhension-

et de levage. Pour cela, les barres d'accouplement 6 sont
relides par articulation & des bras oscillants 17. Les
batis préhenseurs 2 ne sont alors pas reliés aux boucles
de manivelle oscillantes mals aux bras oscillants ou
coulisses de manivelle formés des arbres d'entratnement 1,
des courbes de commande 5, des barres d'accouplement 6 et
des bras oscillants 17. h

D'autre part, l'arbre d'entrainement 1, comme
le montre la figure 1, comprend une manivelle 10 sur
laquelle est montée une barre d'accouplement 11. A son
extrémité, on a prévu une pidce de Jjonction 12 qui est
solidaire d'un coulisseau 13. Le coulisseau 13 est monté
mobile en direction horizontale et porte les axes pré-
henseurs de blocage 14, La manivelle 10, la barre

- d'accouplement 11 et le couliseeau 13 forment un engrenage

3 manivelle de poussée qui assure le déplacement en va-et-
vient des axes préhenseurs de blocage du film.

Les modes de réalisation qui viennent d'8tre
décrits comprennent dans chaque plan de perforation du
film, respectivement un axe de transport et un axe
préhenseur de blocage. On obtient un transport du film
également satisfaisant lorsqu'on ne prévolt qu'un seul
axe de transport de film et un seul axe préhenseur de
blocage dams un seul plan de perforation , ce qui signifie
que les éléments assurant le déplacement ne doivent,dans
ce cas,8tre prévus qu'a un seul exemplaire respectivement,

Bien entendu, l'invention n'est nullement
1limitée aux modes de réalisation décrits et représentés
qui n'ont été domnés qu'd titre d'exemple. En particulier,
elle comprend tous les moyens constituant des équivalents
techniques des moyens décrits ainsi que leurs combinaisons
si celles-ci sont exécutées suivant son esprit et mises en
eouvre dans le cadre de la protection comme revendiquéeQ
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REVENDICATIONS

1.- Systéme de transport de film dans lequel
le film est entrainé par le plan des perforations qu'il
porte, & partir d'un arbre d'entralnement, par 1‘'intermé-
diaire d'au moins un axe de transport, dans lequel ledit
arbre d'entratnement comprend dans le plan des perfora-
tions du film une courbe & diamétre constant tendis gque
1'axe de transport est relié par 1l'intermédiaire d'um
cadre préhenseur & au moins une courbe de diamétre
constant, caractérisé en ce gque le b4ti préhenseur (2) est
relié & titre supplémentaire 3 une boucle de manivelle
oscillante.

2.~ Systéme de tramsport de film selen la
revendication 1, caractérisé em ce gque la barre d'accou~
plement de la boucle de manivelle oscillante est guldée
sur une articulation d!appui (8) qui, pour l'ajustage
de 1l'axe de transport (4) précité, est mentée mobile en
translation par rappert au plan de perforations du film,
dans le plan de ladite barre dtaccouplement (6).

3.~ Systéme de transport de film dans lequel
le film est entrainé dans le plan des perforations gu'il
porte, & partir d'un arbre d'entrainement, par l'intermé-
diaire d'au moins un axe de transport, dans leguel 1l'axe
d'entratunement précité présemte dans le plan des perfora=
tions du film, une courbe de diamétre constant tandis gue
l'axe de trahsport est relié par l'intermédiaire d'un
cadre préhenseur & une courbe de diamétre comstant,
caractérisé en ce gue le cadre préhenseur (2) est relié
4 titre supplémentaire 3 un bras oscillant ou coulisse
de manivelle (17).

4,- Systéme de tramsport de film selon la
revendication 3, caractérisé em ce gue le point de
fixation (16) du bras oscillant (17), pour l'ajustage de
1l'axe de tramsport (4), est monté mobile en translation par
rappartaiplan de perforation du ruban de film, dans le
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plan dudit bras oscillant.

5.- Systéme de transport de film selon 1'une
des revendications 1 & 4, caractérisé en ce qu'un ou
plusieurs axes préhenseurs de blocage (14) sont portés
par un coulisseau (13) qui constitue une partie d'un
engranage 3 manivelle de poussée dont 1'axe d'entralinement
est identique 3 l'arbre d'entrainement 1 de 1'axe
préhenseur de transport (4).

6.~ Systéme de transport de film selon 1'une
des revendications 1 & 5, caractérisé en ce que les
courbes (3) & diamdtre constant sont de forme circulaire
ou approximativement circulaire.
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