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Anotace:

Pri sklizeni hub sbéraci hlavou automatického zati-
zeni na sklizeni hub se ¢ara zabéru pneumatického
smykadla (10) sbéraci hlavy nejprve vyrovna do spo-
le¢né osy s houbou, uréenou ke sklizeni, nateZ se
uvede v ¢innost pneumatické smykadlo (10), které
priblizi pfisavku (26) sbéraci hlavy konstantni
rychlosti ke zminéné houbé pfi celkové kinetické
energii pohybujicich se ¢asti sbéraci hlavy nejvyse
0.25 J. Bezprostfedné po pfilnuti pfisavky (26} k
houbé se prisavka (26) pooto¢i okolo své osy a nasle-
duje zpétny pohyb pneumatického smykadla (10) s
pfisatou houbou. Automatické zafizeni na sklizeni
hub je pohyblivé uspofadano na voziku (19) nad
péstebni oblasti hub. Je vybaveno sbéraci hlavou,
ktera obsahuje pneumatické smykadlo (10) s po-
hyblivou pistnici (14). Na volném konci pistnice (14)
je upravena prisavka (26) pro styk s houbou, ur¢enou
ke sklizeni. Zatizeni dale obsahuje pneumatické ovla-
daci ustroji (24) pro regulaci ptfivodu podtlaku k
pneumatickému smykadlu (10) a pro ovladani
rychlosti pfibliZeni ptisavky (26) k houbé¢, uréené pro
sklizeni, pii zachovani kinetické energie pohyblivych
¢asti pneumatického smykadla (10) mensi nez 0,25 J
pfi styku pfisavky (26) s ur¢enou houbou.
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Zpiisob sklizeni hub sbéraci hlavou a automatické zatizeni k provadéni tohoto zpiisobu

Oblast techniky

Vynalez se tyka zpiisobu sklizeni hub sbéraci hlavou, uréenou pro zabudovani do automatického
stroje na sklizeni hub. Vynélez se dale tykd automatického stroje na sklizeni hub se sbéraci
hlavou podle tohoto vynalezu. '

Dosavadni stav techniky

Pé&stovani a sklizeni hub v primyslovém méFitku, zejména hub druhu agaricus, je pracovn€ velmi
naroéné a asi 75 % pracovniho Gsili je vynakladano na sklizeni - sbér dorostlych hub. V mnoha
zemich se zvySuje poptavka po primyslové péstovanych houbach, aviak vzhledem k naro€nosti
péstovani a sklizeni je vieobecné malo kvalifikovanou a placenou praci a fluktuace pracovniki
v tomto odvétvi se znaéné zvysuje. Kdyby bylo moZno sbéraci proces automatizovat, mél by
z toho tento primysl zjevny prospéch.

Automaticky sbér hub je ztizen tim, Ze se houby pfi sbéru snadno otlaci a na otlagenych mistech
méni barvu, nebo v piipadech, kdy se na houby pisobi jen nepatrné vétsi silou, se houby
rozlamuji, nebo se oddéluji od svych nozek. Pfedbézné zkousky, provadéné se zafizenimi na
automaticky sbér hub, prokazaly, Ze u nich dochézi k otlaceni velkého poctu hub, nebo k jejich
poskozovani. Ukézalo se, Ze je tieba, aby ekonomicky vyhodnd konstrukce zafizeni na sklizeni
hub méla sbéraci hlavu schopnou pracovat vysokou rychlosti, pii které by vSak dochazelo
k poskozeni hub v jen relativné nizké mife.

Vyzkumné prace, zaméfené na minimalizaci podkozovani hub pfi jejich automatickém sbéru,
prokazaly, 7e v okamziku, kdy dochazi ke kontaktu mezi sbéraci hlavou a zvolenou houbou, je
tfeba pouzit jen nizké energetické hladiny. Je-li v3ak sbéraci hlava upravena tak, Ze se ke zvolené
houbg ptiblizuje a uchopi ji velmi nizkou rychlosti, aby se minimalizovala narazova energie, je
celkova pracovni rychlost automatického stroje na sklizeni hub velmi nizka, takze v daném Case
tento stroj sklidi relativné maly poZet hub, v porovnani s ruénim sbérem. Navic je tfeba, aby
zatizeni bylo vybaveno komplexnimi ovladacimi mechanismy pro pfesné uréeni povrchu houby,
ktera ma byt sbéraci hlavou sklizena aje zavislé na urité srovnavaci roviné, nebot vySka
rostoucich hub je velmi rozdilna. PEiblizovaci rychlost sbéraci hlavy je nutno sniZit na dostatedné
nizkou hodnotu, zejména tésné pred dotykem houby. Tato dalsi komplikace sniZzuje spolehlivost
sklizecich zatizeni, zvy3uje pravdépodobnost poskozovani hub aje soucasné pfi¢inou dalsiho
snizeni pracovni rychlosti téchto stroja.

Vynélez vychazi z vysledkd vyzkumu automatického sbéru hub se zfetelem k minimalizaci
poskozeni sklizenych hub apfi zachovani co nejvy3si rychlosti sbéru. Disledkem tohoto
vyzkumu je také zjisténi, ze pokud lze udrzet energetickou hladinu pohybujicich se Casti sbéraci
hlavy na dostatedné nizké arovni, neni tfeba sniZzovat rychlost sbéraci hlavy pti jejim ptiblizovani
se k povrchu houby a pfi jejim uchopeni, ¢imz je také odstranéna nutnost pfedchozi pfesné
indikace polohy povrchu houby, ktera ma byt sbéraci hlavou uchopena.

Podstata vynalezu

Vynalez fedi vySe uvedené nedostatky znamych zafizeni zpusobem ovladani sbéraci hlavy
automatického zaFizeni na sklizeni hub s vozikem, pohyblivé ulozenych nad plochou substratu,
vnémz jsou houby péstovany, se sbéraci hlavou, uzpisobenou pro upevnéni na voziku
a sestavajici z pneumatického smykadla a pistnice, opatfené na volném konci pfisavkou.
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Podstatou tohoto zpisobu ovladani je, Zze Eara zabéru pneumatického smykadla se vyrovnava do
spole¢né osy s houbou, uréenou ke sklizeni, nadez se uvadi v Einnost pneumatické smykadlo,
které pfiblizuje pfisavku ke zminéné houbé konstantni rychlosti, pficemz celkova kineticka
energie pohybujicich se ¢asti sbéraci hlavy pfi ptiblizovani ke zvolené houbé& neptesahuje 0,25 J.

U tohoto zplisobu ovladani je vyhodné, Ze prisavka sbéraci hlavy se pohybuje smérem ke zvolené
houbé v podstaté konstantni rychlosti, alespofi v prib¢hu konetného pfiblizovani az do
okamziku, kdy se houby dotkne. V diisledku toho neni tfeba piesné znat vertikalni polohu houby
pied pfiblizovanim piisavky, nebot’ rychlost priblizovani prisavky nemusi byt pred vlastnim
dotykem houby snizovana. Aby se zajistilo, Ze pravdépodobnost poskozeni houby bude udrzena
na pfijatelné nizké Grovni, je tieba, aby kineticka energie pohybujicich se ¢asti v kone¢né fazi
ptiblizovani neprekrocila hodnotu 0,25 J.

Aby se rychlost sbéru hub udrzela na pfijatelné vysoké Urovni, je tieba, aby sbéraci hlava méla
co nejrychlejsi pohyb; vozik by tedy mél byt pfemistovan nad houbu, kterou je tfeba sklidit, co
nejrychleji, natez by mél ihned nasledovat potiebny pohyb pneumatického smykadla, ato
nejvyssi moznou rychlosti, shodujici se s hladinou vy$e vymezené kinetické energie. Na druhé
umoznéni rychlého pracovniho pohybu pneumatického smykadla. Se zietelem k tomu je tfeba,
aby hmotnost pohybujicich se ¢asti smykadla byla nizsi, nez 0,25 kg a priblizovaci rychlost
pfisavky nizsi nez 2 m/s. Vyhodné vsak je, je-li pfiblizovaci rychlost v rozmezi 1,5 m/s az 2 m/s,
pfi hmotnosti pohybujicich se ¢asti v rozmezi od 0,14 kg do 0,085 kg.

Zvlasteé vyhodny zplsob ovladani sbéraci hlavy spoc¢iva v tom, ze se pneumatickému smykadlu
dodava stlaceny vzduch na zacatku jeho pracovniho pohybu, ¢imZ se urychluje pohyb pfisavky
k povrchu houby, kterou je tfeba sklidit; kratce nato se omezi odvzdusfiovani pneumatického
smykadla, ¢imZ se zpomali rychlost pohybu pfisavky v zavérecné fazi, ktera pak pokraluje ve
svém pohybu smérem k houb& az do okamziku styku s jejim povrchem. Poté, a béhem svého
zpétného pohybu po dotyku houby, je pfisavka spojena se zdrojem podtlaku. Smér pohybu
pneumatického smykadla se obraci atim se houba odtahuje smérem od substratu, z néhoz
vyrusta.

Spojeni ptisavky se zdrojem podtlaku v pribéhu jejiho pohybu smérem k houbé a v dobé, kdy
doslo k jejimu styku s houbou, a pfi jejim zpétném pohybu je velmi vyhodné. Z piisavky se
odsava vzduch az do okamziku, kdy pfijde do styku se sklizenou houbou; poté v disledku
dal$iho sani poklesne v ptisavce tlak a pfisavka se pfisaje na kloboudek houby. Tohoto poklesu
tlaku v pfisavce, atim také ve vedeni, spojeném se zdrojem podtlaku, na ktery je pfisavka
napojena, lze vyuzit pro detekci skuteénosti, Ze do$lo k dotyku ptisavky a houby, &imz lze
vyvolat impulz pro zpétny pohyb pneumatického smykadla.

Nejvyhodnéj$im fesenim je nakrucovat pfisavku okolo jeji osy bezprostfedné po pFisati k houbé,
pfi¢emz tento zkrutny pohyb je vhodné uskuteénit bud’ pfed, nebo na zadatku zpétného pohybu
pneumatického smykadla. Ugelem tohoto zkrutného pohybu je oddéleni nozky houby od
podhoubi, zakofenéného v substratu. Houba se tak snadno oddéli od podhoubi, zakofenéného
v substratu, aniz dojde ke zlomeni nozky, a bez vétsiho poskozeni podhoubi. Zkouskami bylo
prokazano, ze je nejvyhodnéjsi nakrucovat pfisavku do thlu 30° az 90°, coz ¢inné prispiva
k oddéleni nozky od podhoubi.

Dalsi podstatou vynalezu je sbéraci hlava pro automatické zatizeni na sklizeni hub, uréené pro
spojeni s vozikem, pohyblivym nad plochou substratu, v némz jsou houby péstovany. Sbéraci
hlava je tvofena pneumatickym smykadlem, uzpisobenym pro ulozZeni na voziku tak, Ze ¢ara
zabéru pistnice pneumatického smykadla sméfuje ke zvolené houbé a naopak, na volném konci
pistnice je upevnéna pruzné deformovatelna ptisavka, uzpiisobena pro styk s povrchem zvolené
houby pii dopfedném pohybu pneumatického smykadla a pro pfilnuti k houbé d¢inkem sani,
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s pneumatickym ovladacim ustrojim pro regulaci pfivodu vzduchu k pneumatickému smykadlu,
pfi¢emz pneumatické ovladaci dstroji je upraveno pro ovladani rychlosti pfiblizovani ptisavky ke
zvolené houbé tak, aby byla zachovana kinetickd energie pohybujicich se &asti sbéraci hlavy
v okamziku dotyku pfisavky a zvolené houby na hodnoté nizsi nez 0,25 J.

Ma-li se udrzet kineticka energie pohybujicich se &asti pod hodnotou 0,25 J, musi byt hmotnost
v rozmezi 0,085 kg az 0,15 kg. Soucasti pneumatického smykadla by proto mély byt vyrobeny
z materiald nizké mémé hmotnosti, odpovidajicich pozadované pevnosti smykadla, tedy
naptiklad zhliniku nebo hlinikovych slitin, popfipadé z plastickych hmot. Za ucelem
minimalizace tlaku vzduchu pro vysouvéani smykadla pfijatelnou rychlosti je vhodné, aby
pneumatické smykadlo mélo pist a pistnici, volné prokluzujici ve valci za minimalniho tfeni.
Proto je také vhodné nepouZivat zadného t&snéni mezi styénymi plochami pistu a vélce, pist ma
byt uloZen ve valci velmi lehce, aby se ve smykadle tfeni sniZilo na minimum.

Ma-li se ptisavka nakrucovat okolo osy pneumatického smykadla za Glelem snadnéjSiho
oddélovani houby od podhoubi pfed zpétnym zdvihem smykadla, nebo na zaCatku zpé&tného
zdvihu, je vhodné, aby pneumatické smykadlo bylo ulozeno na voziku oto¢né, pistnice aby byla
ve valci smykadla ulozena neoto¢né a aby smykadlo bylo spojeno s Gstrojim pro jeho otaCeni
okolo vlastni osy. Za timto ucelem je vhodné, ma-li dutina valce pneumatického smykadla
polygondlni, svyhodou &tvercovy, prufez apist, ulozeny na pistnici vdutin€ valce, ma
odpovidajici tvar, takZe ota¢enim valce se dosahuje odpovidajiciho otaceni pistnice.

Podstatou tohoto vynalezu je rovnéZ automatické zatizeni na sklizeni hub s vozikem, pohyblivym
nad plochou substratu, ve kterém jsou houby péstovany, na kterém je upravena sbéraci hlava
s pneumatickym smykadlem a pistnici, pfi¢emz Cara zabéru pneumatického smykadla je
vyrovnatelnd vhodnym pohybem voziku do spole¢né osy shoubou urfenou ke sklizeni, na
volném konci pistnice je ptisavka, upravena pro styk se zvolenou houbou a jeji pfidrzeni sanim,
uvadéna do pohybu pneumatickym smykadlem, acelé zafizeni je spojeno s pneumatickym
ovladacim ustrojim pro regulaci pfivodu vzduchu do pneumatického smykadla, pfi¢emz
pneumatické ovladaci Gstroji je uzpusobeno pro udrzovani kinetické energie pohybujicich se
asti pneumatického smykadla pfi priblizovani pfisavky k houbé na hodnoté nizsi nez 0,25 J.

Piehled obrazki na vykresech

Pro snadngj$i pochopeni podstaty vynalezu bude dale podrobnéji popsano jeho piikladné
provedeni sou€asné s typickym provedenim sbéraci hlavy a s odvolanim na pfipojené vykresy,
kde na obr. 1 je diagram kritické narazové energie vzhledem k hmotnosti sbéraci hlavy, na obr. 2
je diagram hmotnosti sbéraci hlavy vzhledem k rychlosti, na obr. 3 je diagram hmotnosti sbéraci
hlavy vzhledem k rychlosti, s korekci G¢inku hmotnosti sbéraci hlavy, na obr. 4 je schematické
znazornéni sbéraci hlavy v fezu, zkonstruované a provedené podle tohoto vynalezu, a na obr. 5 je
znazornén fez podle Cary V - V sbéraci hlavou podle obr. 4.

Ptiklady provedeni vynalezu

Se sbéraci hlavou pro sklizeni hub, sestavajici z podpérné &asti, unasejici ptisavku, kterd se
pohybuje smérem ke zvolené houbé& za Ggelem jejiho uchopeni a sebrani, byla provedena fada
zkousek, sledujicich stanoveni maximalni hladiny kinetické energie &asti, které se pohybuji
smérem ke zvolené houbé a které se zastavuji v okamziku, kdy se pfisavka této houby dotkne, pfi
jejim minimainim poskozeni. Typicky pfijatelnd hodnota poskozeni priimyslové péstovanych
hub atakto sklizenych hub &ini 10 %, takze za kritickou hladinu narazové energie byla
povazovana hladina, pfi které zistava neposkozeno 90 % primyslové péstovanych hub druhu
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agaricus. Pro cel t€chto zkousek bylo brano v Gvahu i poskozeni nozky zatlacenim do substratu,
jakoz i zjevnéjsi poskozeni, naptiklad kloboucku houby, zejména jeho zlomeni nebo oddéleni od

nozky.

Na obr. 1 je diagram kritickych kinetickych hodnot, které byly stanoveny na zikladé fady
zkousek na priimyslové péstovanych houbach, vyznacenych vzhledem k hmotnosti sbéraci hlavy,
ktera prichazela do styku s houbami. Pro tuto zkousku byly zvoleny houby, jejichz kloboudek
mél primér od 35 mm do 45 mm. Z tohoto diagramu je moZno odvodit, ze stfedni kriticka
hladina narazové energie byla v podstaté konstantni pro sbéraci hlavu o hmotnosti niZii nez
0,25 kg, pficemz odpovidajici hodnota energie Cinila 0,25 J. Pfi piekroceni hmotnosti 0,25 kg
sbéraci hlavy se zjistilo, Zze dochazi u poméme znaného poctu hub k poskozeni, i kdyz rychlost
vlastniho kontaktu s houbou byla sniZzena na nulu.

Nato byly provadény vypolty za Ofelem zjiSténi maximalni rychlosti sbéracich hlav rtzné
hmotnosti s cilem dosdhnout zvySeni hodnoty kritické kinetické energie 0,25 J pfi narazu.
Vysledky jsou ziejmé z obr. 2, kde je diagram zavislosti rychlosti a hmotnosti sbéraci hlavy.
Z tohoto diagramu je také zfejma kfivka u€inku hmotnosti pfi pfedpokladu, Ze G&inek &isté
hmotnosti na poskozovani hub (ktery, jak bylo zji$t€no, poskozuje houby i pfi nulové narazové
rychlosti, dosdhne-li hmotnost sbéraci hlavy 0,25 kg) se se sniZovanim hmotnosti linearn&
snizuje na nulovou hodnotu. Vertikalni vzdalenost mezi kfivkou uginku hmotnosti a kfivkou
konstantni kritické kinetické energie predstavuje maximalni rychlost narazu sbéraci hlavy dané
hmotnosti, ze které vyplyva kriticka hodnota energie, korigovana vzhledem k uéinku hmotnosti
atato korigovana rychlost je vyznafena na diagramu, zndzornéném na obr. 3, vzhledem
k hmotnosti sbéraci hlavy. Z tohoto diagramu je ziejmé, Ze pro to, aby se zabezpec&ilo, Ze nebude
znalnéji poSkozeno vice nez 10 % primyslové péstovanych hub, musi byt hmotnost sbéraci
hlavy a rychlost narazu nizsi, nez je kriticka kiivka, zndzornéna na obr. 3.

Obr. 4 a 5 zndzoriuji typickou sbéraci hlavu, provedenou a vytvoienou podle tohoto vynilezu.
Tato sbéraci hlava sestiva z pneumatického smykadla 10 s valcem 11, vyrobenym z tenkosténné
trubky 12 Ctvercového priifezu, a z dvojice koncovych uzavéra 13, které maji souosé kruhové
otvory, v nichz je kluzné uloZena pistnice 14 s pistem 15, uspofddanym v dutiné valce 11. Pist 15
ma tvar odpovidajici vnitinimu prifezu vélce 11, je vSak ve valci 11 volné uloZen tak, aby jeho
tfeni o stény valce 11 bylo minimalni, takze neni pouzito zadné tésnéni mezi pistem a vnitini
sténou valce 11.

Kazdy zkoncovych uzavéri 13 je opatfen kruhovym pouzdrem 16, uloZenym na ptipojené
upeviiovaci konzole 17 pomoci vlozky 18, ¢imZ je valec 11 udrzovan ve stabilni axialni poloze
mezi obéma upeviiovacimi konzolami 17. Upeviiovaci konzoly 17 jsou soudasti voziku 19
zafizeni na sklizeni hub, jehoz ¢4st je zndzornéna a oznadena vztahovou znatkou 19, ktery je
pohyblivy nad plochou péstovanych hub a je ovladan vhodnym dvouosym pohonnym strojim.

Niz3i koncovy uzavér 13 je spojen sradidlné vy¢nivajicim klikovym ramenem 20 a natadeci
pneumaticky pist 21 spojuje klikové rameno 20 s vozikem 19, pfi¢emz dopfedny a zpétny pohyb
tohoto nataceciho pneumatického pistu 21 vyvozuje otaivy pohyb vélce 11 okolo jeho vlastni
osy. NataCeci pneumaticky pist 21 mize byt pod tlakem pruziny, ktera jej dotladuje do jedné
krajni polohy a tlakovy vzduch tla¢i nataceci pneumaticky pist 21 do jeho druhé krajni polohy,
proti pfedpéti pruziny.

Na obou koncich vaice 11 jsou provedeny otvory 22 a 23, kterymi je valec 11 napojen na
pneumatické ovladaci Gstroji 24. Pistnice 14 je duta a jeji horni konec je pruznou hadi¢kou 25
spojen s pneumatickym ovladacim dstrojim 24. Na spodnim konci pistnice 14 je upevnéna
mékkd a pruznd ptisavka 26, kterd ma okraj pfiblizné pfizpisobeny pro dosednuti na povrch
klobou¢ku houby. V disledku napojeni pruzné hadi€ky 25 na zdroj podtlaku dochazi k pevnému
pfilnuti pfisavky 26 na kloboucek houby.
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Pneumatické ovladaci Gstroji 24 je spojeno jak se zdrojem atmosférického podtlaku, tak ise
zdrojem pietlaku a vykondva nastaveny pracovni cyklus na zikladé elektrického spoustéciho
impulzu 27. Tento spoustéci impulz 27 ovlada sbéraci hlavu, ktera vykona Uplny pracovni cyklus
a sebere zvolenou houbu.

Hmotnost pohyblivych &asti, tj. pistu 15, pistnice 14 a ptisavky 26, jakoZ i pruzné haditky, musi
byt co nejmensi, aviak musi odpovidat pevnosti, pozadované u téchto sou€asti. Je vhodné, aby
pistnice 14 apist 15 byly zhotoveny z hlinikové slitiny a ptisavka 26 zmékké syntetické
plastické hmoty. Misto z hliniku nebo jeho slitiny mohou byt pistnice 14 apist 15 rovnéz
zhotoveny z plastické hmoty. Pruzna hadi¢ka 25 ma minimalné ovliviiovat pohyb pistnice 14.
Typicka hmotnost pohyblivych &asti sbéraci hlavy, zahrnujici pistnici 14, pist 15 a pfisavku 26,
by méla byt v rozmezi od 0,14 kg do 0,085 kg.

Za provozu se vozik 19 pohybuje tak, ze &ara piisobeni pistnice 14 pfiblizné protina stfed houby,
ktera se ma sklidit. Nato se udili spoustéci impulz 27 pneumatickému ovladacimu dstroji 24,
které spoji zdroj podtlaku s pruznou hadi¢kou 25 ahorni otvor 22 se zdrojem stlateného
vzduchu, &imz se pist 15 uvede do pohybu smérem doli. Kratce nato se omezuje odvzduSnéni
spodnim otvorem 23, ¢imZ se zpomali rychlost pohybu pneumatického smykadla 10. Pistnice 14
a s ni i piisavka 26 se pohybuji dale smérem doli, az se pfisavka 26 dostane do styku s houbou;
dotykem houby dojde ke zvy3eni podtlaku v pfisavce 26, ¢imz se zastavi dalSi dopfedny pohyb
pistnice 14, pistu 15 a pfisavky 26. Pfisavka 26 pfilne k houbé a soucasné dochézi ke zvySeni
podtlaku v pruzné hadicce 25. Zvy3eni podtlaku snima pneumatické ovladaci ustroji 24. Detekce
zvyseni podtlaku dava impulz ke vpusténi stlaGeného vzduchu do spodniho otvoru 23, zatimco
prostor nad mistem 15 je nyni odvzdusfiovan hornim otvorem 22, takZe pist 15 je tla¢en vzhiiru.
Pneumatické ovladaci astroji 24 uvadi také soucasné v ¢innost pneumaticky pist 21, ktery natadi
valec 11 okolo jeho vlastni osy, ¢imZ se také v diisledku shodného tvaru valce 11 a pistu 15 otadi
i prisavka 26. Prisavka 26 tak odlomi nozku houby od podhoubi a kompletni houba i s nozkou
miZe byt pohybem pistnice 14 smérem vzhiiru zvednuta od podhoubi a substratu.

Tlak vzduchu, dodavaného do horniho otvoru 22, a omezeni odvzdusiiovani spodnim otvorem 23
jsou zvoleny tak, aby energie narazu pfisavky 26 byla nizsi nez 0,25 J. Z tohoto divodu je také
tieba, aby pfiblizovaci rychlost pfisavky 26 byla v rozmezi 1,5 m/s az 2 m/s pfi vySe popsané
hmotnosti pohyblivych ¢asti.

PATENTOVE NAROKY

1. Zpuisob sklizeni hub sbéraci hlavou automatického zafizeni na sklizeni hub, s vozikem,
pohyblivym nad plochou substratu, ve kterém jsou houby péstovany, se sbéraci hlavou,
upevnénou na voziku a sestavajici z pneumatického smykadla a pistnice, opatfené na volném
konci pfisavkou, vyznadujici se tim, Ze nejprve se vyrovna Cara zibéru
pneumatického smykadla (10) do spole¢né osy s houbou, uréenou ke sklizeni, nadeZ se uvede
v ¢innost pneumatické smykadlo (10), které piiblizi pfisavku (26) konstantni rychlosti ke
zminéné houbé pii celkové kinetické energii pohybujicich se &asti sbéraci hlavy nejvyse 0,25 J.

2. Zpisob podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze nejvyssirychlost pfiblizovani
pkisavky (26) k houbé, uréené ke sklizeni, je 2 m/s.
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3. Zptsobpodle ndarokul, vyznaédujici se tim, Zerychlost pfiblizovani prisavky
k houbé, uréené ke sklizeni, je v rozmezi 1,5 m/s az 2 m/s pfi hmotnosti pohybujicich se ¢asti
pfisavky (26) v rozmezi 0,085 kg az 0,14 kg.

4. Zpusob podle jednoho znaroki 1 az 3, vyznacdujici se tim, Ze
k pneumatickému smykadlu (10) se na pocatku jeho Cinnosti pfivadi tlakovy vzduch, ktery
urychli pohyb ptisavky (26) k houbg, uréené ke sklizni, kratce poté se omezi odvzdu3néni
pneumatického smykadla (10), ¢imz se zpomali rychlost pohybu pfisavky (26), kterd pokraluje
smérem k houbé az do styku s jejim povrchem.

5. Zpusob podle jednoho z ndrokt 1 az4, vyznadujici se tim, Ze pfisavka (26) se
b&hem svého pohybu smérem k houbé& a béhem svého zpétného pohybu, nasledujiciho po styku
s houbou, spoji se zdrojem podtlaku.

6. Zplsob podle naroku 5, vyznacdujici se tim, Ze poklesem tlaku v pfisavce
(26), zpusobenym jejim pfilnutim k houbg, se vyvola zpétny pohyb pneumatického smykadla
(10).

7. Zpisob podle jednoho znaroki 1 az6, vyznacujici se tim, Ze pfisavka (26)
bezprostiedné po pfilnuti k houbé se pootaci okolo své osy bud’ pied po¢atkem zpétného pohybu
pneumatického smykadla (10), nebo sou€asné s nim.

8. Automatické zafizeni na sklizeni hub k provadéni zptisobu podle nirokd 1 az 7, které je
pohyblivé uspofadano nad péstebni oblasti hub, se sbéraci hlavou, kterd je napojena na zdroj
podtlaku a je opatfena pruzné deformovatelnou pfisavkou, vyznacéujici se tim, Ze
sbéraci hlava obsahuje pneumatické smykadlo (10) s pohyblivou pistnici (14), které je
uspofadano na voziku (19), a na volném konci pistnice (14) je upravena pfisavka (26) pro styk
s houbou, uréenou ke sklizeni, a dale obsahuje pneumatické ovladaci ustroji (24) pro regulaci
pfivodu podtlaku k pneumatickému smykadlu (10) a pro ovladani rychlosti pfiblizeni prisavky
(26) khoubé, urcené pro sklizeni, pfi zachovani kinetické energie pohyblivych &asti
pneumatického smykadla (10) mensi nez 0,25 J pfi styku pfisavky (26) s uréenou houbou.

9. Zafizeni podle naroku 8§, vyznacujici se tim, Ze hmotnost pohyblivych &asti
pneumatického smykadla je mensi nez 0,25 kg.

10. Zafizeni podle naroku 9, vyznacujici se tim, Ze hmotnost pohyblivych &asti
pneumatického smykadla (10) je v rozmezi 0,085 kg az 0,25 kg.

11. Zatizeni podle naroku 9, vyznadcujici se tim, Ze pistnice (14) s pistem (15)
jsou uspofadany volné kluzné ve valci (11) pneumatického smykadla (10).

12. Zatizeni podle naroku 11, vyznacdujici se tim, Ze dutina vilce (11)

pneumatického smykadla (10) ma polygondlni prifez a pistnice (14) je pfipojena na pist (15)
odpovidajiciho prifezu, uspofddany v dutiné vélce (11).

5 vykrest
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