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(54) Ploch§ reguladni tF#{did

. Gtelem vynélezu je vyfeSeni plynus
16 zmény hranice tf¥fdénf v rozmezi aZ
nékolikandsobku jmenovité hranice t¥i-
déni v jedné i vice tifdicich plochéich,
a to jak v klidové poloze, tak i za pro~

vozu tr¥idicde.

Uvedeného ddelu se doséhne tim, Ze
v horni plode noside (2) je pFipevnéno

stiednf Zebro, vedle kterého jsou po
obou strandch vnit¥n{ Sepy (16), na kte-
rych jsou nasazeny vidlice (3). Stiednd
Zebro i vnitifni Sepy (16) jsou pFipev-

- nény k nosidi (2), jenZ je uspofédén na
rému (1). V dolnf 84sti nosile (2) jsou
upevnény dolni &epy (162), na kterych
jsou upevnény dolni vidlice (21). Nosid
(2) je opatien vibratory (20),
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Vyndlez se tykéd plochého reguladniho t¥idide pro t¥idéni
zrnitych & kusovych hmot, zvl43t€ druhotnych surovin a kovo-
vého Srotu. | | |

" Dosud znjgf ploché t¥idice jsou opatfeny jednou nebo
nékolike t¥idumi plochami tvorenymi ddrovenym plechem, drdtée
nym sitem nebo podélnymi Zebry, které byveji sklonéné ve sméru
pohybu t¥idéného materidlu. Podé1nd Zebra se obvykle ve sméru
pohybu materidlu zU%uji. Technické parametry téchto t¥ididd,
zv145t8 pak hranice t¥idéni a sklon t¥idicich ploch’jsou konsg~
Nevyhodou téchto t¥ididld je, Ze p¥i poZadované zméné hrenice
t¥idéni zprzcovdvaného materidlu, nutno vyménit celou t#idici
plochu, Tato vyméne je Casov& ndrolnd, tekZe p¥i nutnosti rychlé
zmény hrenice t#Idéni se pak voli obvykle dvé soubdiné techmo-
logické linky s pouzitim dalSiho t¥idice o' vhodné hrenici t¥i-
déni, I pPi tomto investi&n& ndrodném YeSeni nelze vSak hranici
t¥idéni ménit plynule.

Uvedené nevyhody se'odsggggé plochym regulaénim t¥idicem
podle vyndlezu, ktery sestdvdyz ramu s ndsypkou, na které je
uloZen odpruZeny nosil op@tfénj vibrdtory a jednak z vidlic.
Podstatou Vynélezu je, %e k horni plode nosile je v jeho podél-
né ose pfipevnéno stPedni Zebro, vedle kterého jsou po obou
strandch v jedné fedé piipevnény mezi krajnimi &epy vait¥ni &epy,
ne kterych jsou svymi pouzdry nasezeny vidlice, opatiené na '
druhé Shrqné rameny, mezi nimi% jsou na vodici ty¥f, pfipadnd
spojovaci tyli,nasunuty pruZiny. Ne krajnich &epech jsou pFipev-
nény levd & pravd bolnice opet¥ené rameny. Spojovaci tyé je
pevnd spojena s jednou Z bodnic a na opadné strané s posuvnym
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¢lenem prestavitelnd uspofédgnjm ve t¥menu, pevné spojehém 8
druhou boénic{. Pod vidlicemi jsou zespodu k nosidéi pripevnény
dolni Cepy, na kterych jsou upevnény svymi pouzdry dolni vidli-
ce prodlouZené svymi rameny.

V§hodou regulacéniho t¥idicde podle vyndlezu je to, Ze umoZ-
nuje plynulou zménu hranice tFidéni v rozmezi aZ nekollkanasobku
jmenovité hranice t?#1d8ni v jedné i vice t¥idicich plochach,a to
Jjek v klidové poloze, tak 1 za provozu t¥idide, coZ ddle umo ¥ni
regulovat optimdlpi pribsh t¥idfei technologie a zafadit tek
zaifizeni do gutomatibkjch cykld celych dpravnickych linek.
Zvléé%‘mihcdné se vyuZije ta%o vlastnost pfi t¥idéni mendich
- mnoZstvi plynule dopravovenych surovin, pfedevdim kovového Sro-

tue Je zde umoZnéno i doreguloviéni hrenice t¥idéni po mechanic~
kém opot¥ebeni hornich praéovnich ploch vidlice | '

Plochy reguledni t¥idig podie vynédlezu je v p¥ikladném
provedeni zndzorn¥n ne p¥ilo¥engfch vikresech, kde na obr. 1
je podélny Yez t¥idifem, na obr. 2 phdorysny pohled na t¥{did
s nastavenim na nejmenSi hranicl t¥idéni a na obr. 3 pddorysny
pohled na t¥1{dié s nestavenim na nejveétsi hranlci trldenz. Ne
obr. 4 jsou zndzorndny moiné tvary vidlic.

Podle pfiklgdného provedeni sestdvd ploch§ regulaéni t¥i-
di¢ z rdmu 1, k jehoZ vnitinim konzoldm jsou upevnény pruZné
vleZky 17,na které je zhora uloZen nosié 2. K rdmu 1 jsou rov-
né%Z pevné uchyceny nasypkn 2y V¥sypka 23 nadsi%neho, vysypka
24 stredni frekce, visypka 25 pods{tného & Sikmy skduz 22,

K nogiéi 2 jsou pevné uchyceny stifedni Zebro 15, vnit¥ni depy
16, krajni depy ;é#q dolni cepy 162. Ve spodni &dsti noside 2.
jsou p¥ipevnény vibrdtory 20. Na vnit¥nich Sepech 16 jsou otosnd
- UloZeny vidlice 3, které jsou prodlouieny svymi rameny 31 g na
krajnich depech 161 jsou uloZeny prgvéﬂboénice 4 g'levé bodni~
ce 41, které jsou prodlouZeny svymi rameny 42, rozmérové shodny-
misrgmeny 31 vidlic 3. Soum&rné ke st¥ednimu Zebru 15 jsou na '
obé strany vloZené mezi ramena 31 vidlic 3 tladné pruZiny 19

- 8t¥edéné vodici tyél 6 nebo spojovaci tyéi 7, kterd je prostrie=
ne ae&non.z Yad pruzin 19 a kterd je ne jednom konci upevnena

k pravé boénicl 4 a na druhem‘konol k posuvnému ¢lenu 9, jenz
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prochézi konzolovym t¥menem 8, spojenym pevné s le¥ou boénicl
41. Posuvny &€len 9 je viiéi konzolovému t¥menu 8 pi‘estqviteln;f,
e to Jak ruéné, tak i ddlkové servopohonem napojenym na auto-
matizacd t¥idife i celé linky. Svisly pohyb vidlice 3 je omezen
p¥iloZkou 12, Na dolnich &epech l@_z_“jsou pak uloZeny dolni
vidlice 21, prodlouZené svymi rameny 3l. V ¢4sti noside 2, kde
. se pohybuji 'ramena. 31 vidlic 3 a ramena 42 obou bolnic 4, 41;
jsou upevnény nerdZky pro omezeni minimdlniho rozev¥eni vidlic
" 30 Tvar vidlic 3 miZe byt s lomenou horni plochou 32, (obr. ll)
ziZujici se horni plochou 33, (obr. 5) ' proldmovanou horni

plochou 34, (obv‘: 6)

. Plochy regulaonl t¥1di¢ pddle vyndlezu pracuje tek, Ze
vatupujici materidl je usmdrnovdn ndsypkou 5 ne vidlice 3 a
soulasnd 1 stPedni Zebro 15 tak, Ze se rozprostfe aZ po obé
bodnice 4, 41, které omezuji dalsl boéni pohyb materialu.
Drobny me eridl propq,dava postupné na skluz 22 a dle pot¥eby
i na dolni vidlice 21 a ddle do vysypky 25 pods'ftného. Meteridl
ktery nepropadne t¥idici plochou, je usmdrnén visypkou 23
ne_,ds:ftného na ndsledné dopravai zetizeni, Pri stlaefeni pruzZin
19 posuvnym &lenem 9, ktery timto méni polohu viéi konzolovému
t¥menu 8, se ramena 31 vidlic 3 spolu s remeny 42 obou bodnic
4, 41 vé3{fovité seviou, &imZ pootodi vidlice 3 na vnitinich
Sepech 16, ddle také ob& bolnice 4, 41 na krajnich Cepech 161,
p¥ipadnd dolni vidlice 21 na dolnich femech 162, které se
taktéZ v8ji¥ovité rozeviouje tim umoini plynulé regulovatelné
zvétSovdni nebo zmenSovini hranice t¥idéni, jejiZ velikost

je déna konstrukdnim YeSenim t¥idides
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Plochy reguladni t¥idid, sestdvajici jednak z rdmu s nédsyp-
kou, ne kterém je uloZen odpruZeny nosid opat¥eny vibrdtory
a jednak z vidlic, vyznaleny tim, Ze k horni plose noside (2)
je v jeho podélné ose p¥ipevnéno st¥edni Zebro (15), vedle
kterého jsou po obou strandch v jedné Yadé pripevnény mezi
krejnimi Sepy (16}) vnitini depy (16), ne kterjch jsou svymi.
pouzdry nasazeny vidlice (3), opatiené na druhé stran& rameny
(31), mezi nimi% jsou na vodiei tyéf (6), p¥ipadng spojoveci
ty8i (7) nasunuty pruZiny (19) e na krajnich Sepech (161) jsou
pFipevnény levé & pravd boénice (4, 41), opat¥ené rameny (42),
p¥idem# spojovaci ty& (7) je pevnd spojena s jednou z bodnic
(4, 41) a ne opalné stran€ s posuvnym clenem (9) prestavitelnd
usporadanym ve trmenu (8), pevné spoaenyn\s druhou bocnicl(4l,
4), kde pod vidlicemi (3) jsou zespodu k nosiéi (2) p¥ipewnény
dolni depy (162), na kterych jsou upevneny svymi Pouzdxy dolny
vidlice (21) prodlouzene svimi remeny (31° e

3 wkresy
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