[(a] TIIVISTELMA - SAMMANDRAG

(11) (21) Patenttihakemus - Patentansdkan 923945
(51) Kv.1k.5 - Int.cl.5

B 288 15/00, B 25J 9/00

SUOMI-F INLAND (22) Hakemispdivda - Ansokningsdag 03.09.92
(24) Alkupdivd - Lopdag 03.09.92
(F1) (41) Tullut julkiseksi - Blivit offentlig 05.03.93

(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet
Patentti- ja rekisterihallitus 04.09.91 DE 4129368 P
Patent- och registerstyreisen

(71) Hakija - Sokande
1. Weckenmann Anlagentechnik GmbH, Birkenstrasse 1, 7461 Dormettingen, BRD, (DE)
(72) Keksija - Uppfinnare

1. Weckenmann, Hermann, Amselweg 2, 7461 Dormettingen, BRD, (DE)
2. Weckenmann, Wolfgang, Kaffeebiihlstrasse 4, 7461 Dormettingen, BRD, (DE)

(74) Asiamies - Ombud: Leitzinger Oy
(54) Keksinndn nimitys - Uppfinningens bendmning

Laitteisto esivalmistettujen betonielementtien valmistamiseksi
Anordning for framstdllning av prefabriserade betongelement

(57) Tiivistelmd - Sammandrag

Laitteistoon esivalmistettujen betoniele-
menttien valmistamiseksi kuuluu ohjelmoita-
va robotti (15), joka voi tartuntakadella
(30) siirtda muottielementteja, tassad reu-
nanrajaamisseinid (10) ja niiden irroitet-
tavaksi kiinnittémist& varten olevia kesto-

magneettikappaleita (12) tarkasti muotti-

pdyd&lle (13). Tartuntak&asi (30) on varus-
tettu kahdella tartuntaleualla (33, 34),

jotka 1liikkuvat vastakkaisesti toistensa

suhteen, ja jotka ovat profiloidut sopi-

viksi muottielementteihin tarttumista var-

ten.

En anldggning for framstdllning av prefab-
ricerade betongelement omfattar en program-
merad robot (15), som med en griphand (30)
kan forflytta formelement, hdr kantavgrins-
ningsvidggar (10) och permanentmagnetstycken
(12) f6r l&stagbart exakt fidstande av dessa
pa ett formbord (13). Griphanden (30) &r
forsedd med tvd gripkidkar (33, 34), vilka

rér sig i motsatta riktningar i f&rh3llande |

till varandra, och vilka &r lampligt profi- 3 W 3

lerade f&r ingrepp med formelementen.
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