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Sposéb pomiaru poziomych odksztalcert obudowy szybu
oraz uktad instrumentéw do pomiaru poziomych odksztatcert obudowy szybu

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest sposéb pomiaru poziomych odksztatceri obudowy szybu
oraz uktad instrumentéw do pomiaru poziomych odksztatceri obudowy szybu, przydatne zwtaszcza dla wa-
runkéw kopali gtgbinowych.

Stan techniki. Stosowana dotychczas metoda pomiaru poziomych odksztatceri obudowy szybéw, polega na
pomiarze odlegtosci od punktéw obserwacyjnych zastabilizowanych. w obudowie szybu wzglednie na zbrojeniu
szybowym do zwisajacych w rurze szybowej pionéw mechanicznych. Stosowanie tego sposobu wymaga wy1gcze-
nia szybu z ruchu oraz wentylacji kopalni na okres od 2 do 4 d6b, w zaleznosci od gi¢bokosci szybu, zaangazo-
wania na czas pomiaru znacznej liczby pracownikéw, nadto trudno$é w uzyskaniu spokojnego potozenia pionéw
przy duzych gl¢bokosciach nie tylko przedtuza czas wykonania pomiaru lecz réwniez wptywa na jego dokta-
dnosé.

Istota wynalazku. Istota wynalazku polega na tym, Zze wykonuje si¢ pomiar poprzéz odczytanie potoZenia
srodka krzyza nitek pionownika optycznego na gérnej i/lub dolnej tarczach sygnalizacyjnych umieszczonych na
punktach obserwacyjnych stabilizowanych w linii pionowej w obudowie szybu oraz odczytanie na pionowniku
optycznym kata skretu tych tarcz.

Uktad instrumentéw do wykonywania pomiaru wedtug wynalazku sktada si¢ z jednej lub wigcej tarcz
sygnalizacyjnych oraz pionownika optycznego usytuowanego w miejscu pozwalajacym na dokonanie odczytu na
gornej i/lub dolnej tarczy. Tarcza sygnalizacyjna ma na gérnej i dolnej swej powierzchni naniesione uktady wsp61-
rzg¢dnych usytuowane w stosunku do siebie réwnolegle i majace wspélny srodek. Pionownik optyczny ma nanie-
siony podziat katowy i indeks umotzliwiajagce pomiar katéw poziomych.
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Objasnienie figur wynalazku. Uktad mstrumentow do wykonywania pomlaru poziomych odksztatcen
obudowy szybu wedtug wynalazku, w przyktadowym zastosowaniu uwidoczniono na zatgczonym rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia schemat usytuowania pionownika optycznego i tarcz sygnalizacyjnych w czasie pomia-
ru w szybie. Na fig. 2 przedstawiono tarcze sygnalizacyjng w widoku z géry, natomiast na fig. 3 przedstawiono
przekrdj poprzeczny tarczy.

Przyktad realizacji wynalazku. Przed przystgpieniem do pomiaru poziomych odksztatcert obudowy szybo-
wej, stabilizuje si¢ w obudowie punkty A obserwacyjne w linii pionowej, w odlegtosciach pionowych zaleznych
“od lokalnych warunkéw, jednak nie wigkszych niz 50 m, na ktérych osadza si¢ tarcze 1 sygnalizacyjne. Pomig-
dzy tarezami 1 mocuje si¢ na zbrojeniu B szybowym pionownik 2 optyczny, przy czym usytuowanie pionownika
musi by¢ tak dobrane aby mozna byto wykonaé odczyty na dolnej i gérnej tarczy sygnalizacyjnej. Pomiar wyko-
nuje si¢ przenoszac tarcze 1 sygnalizacyjne z punktu na punkt oraz pionownik 2 z jednego stanowiska migdzy
tarczami do nastgpnego.

/Czynnosci pomiarowe na danym stanowisku polegaja na:

— spoziomowaniu pionownika

— wykonaniu dwéch odczytéw (x’, y°) na tarczy gornej .

— wykonaniu dwéch odczytéw (x, y) na tarczy dolnej

— odczytanie kata (yp) skretu tarcz
Z odczytanych na danym stanowisku wartosci (x, y) oraz kata skretu ‘() otrzymujemy wspétrz¢dne punktéw
obserwacyjnych w stosunku do uktadu wyjsciowego poziomu obserwacyjnego wedtug wzoréw:

X’ = —x  txcosp +y siny
v = -y, —Xsing +y cosy

gdzie .
x,y’ — wsp6trzedne §rodka krzyza nitek odczytane na tarczy gérnej
X,y — wsp6trzedne $rodka krzyza nitek odczytane na tarczy dolnej
¢ — kat skretu tarcz '
o' Yo — wielkosci przesunigé punktéw obserwacyjnych w stosunku do uktadu wyjsciowego

Zmiana przesuni¢é¢ x_ i y, migdzy kolejnymi pomiarami wykonanymi w réznych odstgpach czasowych
pozwala na interpretacje ruchow obudowy szybu.

Caloé¢ pomiaru wykonywanego w szybie mozna rozwigzaé w uktadzie lokalnym, przyjmujac za podstawg
trzy najnizej potozone punkty obserwacyjne, lub nawiazaé go do sytuacyjnej sieci powierzchniowej lub dotowe;.

Doktadnosé okreslenia przesunigcia dwéch sasiednich punktéw wynosi +3 mm przy zatoZeniu, Ze odczyty
na tarczach sygnalizacyjnych wykonane s z doktadnoscia +2 mm a kat skretu tarcz +0°30’. Doktadnosé okresle-
nia wielkosci przesunigcia ostatniego punktu obserwacyjnego w linii obserwacyjnej zalezy od ilosci stanowisk
obserwacyjnych. W przypadku dowigzywania pomiaru do sieci dotowej lub powierzchniowej doktadnos$é wyzna-
czonych przesuni¢é punktéw obserwacyjnych bedzie mniejsza.

Wykonywanie pomiaru poziomych odksztatcern obudowy szybu metoda wedtug wynalazku nie wymaga
wylaczenia wentylacji kopalni. Pomiar moze by¢ przerwany w dowolnie obranym momencie w przypadku ko-
niecznoéci oddania szybu dla innych robét, a dokoriczenie pomiaru moze nastgpi¢ po powtérnym wejsciu do szy-
bu, bez szkody dla catosci pomiaru. Pomiar wykonuje si¢ z klatki a nie z jej dachu, co znacznie zwigksza bez-
pieczeristwo. Czas wykonania pomiaru skrécony jest o okoto 60% w stosunku do metody tradycyjnej.

Zestaw instrumentéw do wykonywania pomiaru sktada si¢ z dwu tarcz 1 sygnalizacyjnych oraz pionow-
nika 2. optycznego typu zenit—nadir. Tarcza 1 sygnalizacyjna ma gérng i dolng powierzchni¢ wykonang z ptytek
z materialu przezroczystego, ujetych w stalowa kwadratowg ramke 3, przy czym wewnatrz tarczy umieszczone
s3 punkty 4 $wietlne. Na obu gérnej i dolnej powierzchniach tarczy 1 naniesione sa skale odlegto$ciowe, z kt6-
rych jedna jest réwnolegta do stycznej do okregu przekroju szybu, druga prostopadta do niej, realizuje kierunek
promienia okregu przekroju szybu, stanowigce uktad S prostokatny wspétrzednych. Uktady S wspétrzednych
na gornej i dolnej powierzchni tarczy sa do siebie réwnolegte i majg wspélny srodek. Na kazdej tarczy 1 umiesz-
czona jest libela 6. Bok ramki 3 tarczy 1 zaopatrzony jest w uchwyt 7 z zapadka 8 zapewniajace jednoznaczne
ustawienie tarczy na punkcie A obserwacyjnym. Pionownik 2 optyczny ma naniesiony podziat 9 katowy i indeks
10 umozliwiajagce pomiar katow pozromych i wyposazony jest w uchwyt 11 umozliwiajacy umocowanie go do
zbrojenia B szybowego. .

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b pomiaru poziomych odksztatceri obudowy szybu, znamienny tym, Ze wykonuje si¢
pomiar poprzez odczytanie potozenia srodka krzyZza nitek pionownika (2) optycznego na gornej i/lub dolnej
tarczach (1) sygnalizacyjnych umieszczonych na punktach obserwacyjnych (A) stabilizowanych w lini plOnOWC]
w nhudnwis czvhn araz dokannie sie odezvty na ninnownikn (2) kata skretu tveh tarez (1),
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2. Uktad instrumentéw do pomiaru poziomych odksztatceri obudowy szybu, znamienny tym,
ze sktada si¢ z jednej lub wigcej tarcz (1) sygnalizacyjnych i pionownika (2) opiycznego usytuowanego w miejscu
pozwalajacym na dokonanie odczytu na gérnej i/lub dolnej tarczach (1) sygnalizacyjnych.

3. Uktad wedtug zastrz. 2, znamienny ty m, Ze tarcza (1) sygnalizacyjna ma na gérnej i dolnej
swej powierzchni naniesione uktady (5) wspétrzednych, przy czym uktlady te sg usytuowane w stosunku do
siebie réwnolegle i maja wspéSiny srodek.

4. Uktad wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze pionownik (2) optyczny ma naniesiony podziat
(9) katowy i indeks (10) umozliwiajace pomiar katéw poziomych.
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