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Wynalazek niniejszy dotyczy ukladu tranzysto-
rowego regulatora obroté6w i obcigzenia, stoso-
wanego w obwodach automatycznej regulacji na-
pedéw elektrycznych, zasilanych z prostownikéw
rteciowych lub tyrystorowych.

Wspbiczesnym napedom stawiane s wysokie
wymagania w zakresie stabilno§ci obrotéw, nie-
zaleznie od wahan napiecia sieci zasilajgcej i ob-
cigzenia na wale silnika, uzyskania wysokiego
wspdtezynnika wypelnienia krzywej pradu obwo-
du gléwnego w czasie rozruchu, mozliwosci usta-
wienia wymaganego pulapu prgdu odciecia, wy-
stepujgcego podczas przecigzen, okreSlonego sta-
tystycznego i dynamicznego spadku obrotéw oraz
czasu reakcji ukladu napedowego na sygnaly ste-
rujgce.

Wyzej wymienione wymagania stawiane sg mie-
dzy innymi ukladom automatyki napedéw wal-
cowniczych w hutnictwie, jak réwmiez w prze-
myS$le maszynowym.

Dotychczas stosowane uklady z regulatorami
elektro-maszynowymi i elektromagnetycznymi nie
zapewniajg wtasSciwych parametréw statycznych
i dynamicznych, wymaganych przez najnowsze
technologie, ze wzgledu na to, ze majg duzg bez-
wiladno§é wynikajgcg z duzej stalej czasowej.

W zwigzku z tym, zaistniala koniecznosé zasto-
sowania takiego ukladu, ktéry gwarantowalby
zmniejszenie do minimum zwloki czasowej, pow-
stalej od chwili zadania sygnatu sterujgcego, do
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czasu jego realizacji przez czlon wykonawczy, po-
przez jego wlasciwe uformowanie, co stanowi cel
wynalazku,

Cel ten zgodnie z wynalazkiem. osiggnieto dzig-
ki temu, Zze zastosowano wezel ksztalbowania tran-
smitacji zZbudowany na tranzystorze, diodzie Ze-
nera, kqn.densatoradh, opornikach oraz potencjo-
metrach, pozwalajgcy na dopasowanie transmitan-
cji regulatora do transmitancji napedu, w sposéb
umozliwiajacy osiggniecie optymalnych statycz-
nych i dynamicznych parametréw napedu.

Wynalazek zostanie objasniony szczegélowo na
podstawie przykladowego wykonania regulatora,
zilustrowanego na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia jego schemat ideowy, a fig. 2 — sche-
mat blokowy 'konkretnego zastosowania regulato-
ra w ukladzie napedowym.

Uklad tranzystorowego regulatora zawiera we-
zet ksztaltowania jego transmitancji, ktéry to
wezel sklada sie z tranzystora T, diody Zenera DZ,
diody D, kondensator6w C; i C,; opornikéw Rj
R, i Ry oraz potencjometréw P; i P,.

Tranzystor T jest potgczony w ukladzie wtornika
emiterowego, ktérego wyjécie poprzez diode Ze-
rena DZ przenosi duze statyczne sygnaly sprzeze-
nia pradowego lub napieciowego o okreSlonym
progu dzialania.

Pozagdany pr6g dzialania sygnalu sterujgcego,
podawanego na wejscie We;, okresla sie odpowied-
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nimi wartosciami napiecia Zenera diody DZ oraz
opornosci oporniké6w R, Rz i potencjometru P,
Dioda D eliminuje mozliwo§é zmiany punktéw
pracy tranzystorow regulatora dla sygnatéw wcho-
dzacych na wejScie We, Ktérych warto§é jest
mniejsza od poziomu progu dzialania tego kanalu
sprzezenia. )
Kondensator C; wraz z opornikiem R, stanowi
elastyczne sprzezenie zwrotne, zapewniajace wy-
gladzenie sygnalu wyjSciowego Wy z regulatora,
chronigc go przed zewnetrznymi  zakléceniami
b wch‘t_)dzacymi na wejScie We,, We, i We,,

" Kondensator C, wraz z potencjometrem P, bez-
pofrednio okreslaja transmitancje sygnaléw po-
dawanych na wejscia We, i We; oraz ksztattuja
ztozong transmitancje wypadkowg sygnalu wcho-
dzgcego na wejscie Wey.

Przedstawiony na fig. 2 przyklad ukladu tran-
zystorowego regulatora obrotéw i obcigzenia Rnl,
bedacego przedmiotemm wynalazku, zastosowano
w ukladzie automatycznej regulacji napedu zasila-
nego z prostownika Pr,

Sygnal wyjSciowy regulatora RnI jest podawany
na generatory impulséw GI, ktérych przesunigcie
fazowe a powoduje odpowiedniag zmiane wartosci
napiecia U prostownika Pr. '

Przez wymagane zmiany napiecia U zasilajace-
go silnik pradu stalego M, uzyskuje si¢ regulacje
jego obrotéw n araz pradu I, ktére tp parametry
za pomocy pradnicy tachometirycznej TG i tran-
zystorowego wzmacniacza pradu TWP sg podawa-
ne na odpowiednie wejScia regulatora.
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Poziom obrotéw silnika M jest podyktowany
przez warto§é napiecia pobieranego z wzorca pred-
kosci WP. Prostownik Pr moze byé¢ zasilany z sie-
ci pradu zmiennego bezposrednio lub za pomocg
transformatora Tr.

Uklad regulatora wedlug wynalazku jest prosty
w swojej budowie, latwy do regulacji, umoZzliwia
ewentualne wprowadzenie dodatkowych sygnaléw,
regulacyjnych, w zaleznosci od potrzeb techno-
logicznych, i moze byé stosowany dla napedéw
dowolnej mocy.

Regulator RnI zapewnia optymalny przebieg
statycznych i dynamicznych charakterystyk nape-
du, odpowiadajgcych najnowszym wymaganiom
techniki w tej dziedzinie.

Zastrzezenie patentowe

Uklad tranzystorowego regulatora obrotéw i ob-
cigzenia naped6w elektrycznych, zasilanych z pro-
stownikéw, zawierajgcy wzmacniacz prgdu state-
g0, wspélpracujacy z generatorem impulséw ste-
rujgcych oraz prostownik rteciowy lub tyrystoro-
wy, zasilajgcy silnik prady stalego, znamienny tym,
ze jest wyposazony w wezel ksztaltowania tran-
smitancji, zbudowany na tranzystorze (T), diodzie
Zenera (DZ), diodzie (D), kondensatorach (C; i C,),
opornikach (R;, Ry i Rg) oraz mpotencjometrach
(Py i Pg), umozljwiajaey dopaspwanie transmitan-
c¢ji regulatora do transmitancji napedu w celu
osiggniecia optymalnych statycznych i dynamicz-
nych parametrow tego napedu.
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