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49 Zévésné zairizeni pro uchyceni zam@iovacich prvkd geodetickych piistrojd

Vynélez iedi zavésné zarizeni pro uchyceni zamdfovacich prvkd geodetickych piistrojd,
obsahujici vertikélni posuvny mechanismus hrubého nastaveni, k jehoZ posuvné &asti je pii-
pevnéna pevné &éet horizontalniho posuvného mechanismu hrubdho nastaveni. Osy posuvid obou

posuvnych mechanismd jsou mimob&Zné.

Pro nedestruktivni razbu délnich d&l, podzemnich inZenyrskych staveb a tuneld se
pouzivé razicich strojd. P#i razbé mohou byt stroje vedeny klasickymi zaméFovacimi pii-
stroji, nebo modernimi laserovymi zamdFovaii. Laserové zamdiovaci pristroje jsou pro ule-
ly vedeni razicich strojé upevnény ve sténd chodby, nejiast$ji ve strop&. Dosud pouZivané
typy uchyt& laserovych zamdFovacich piistrojd po strance geodetické nespliuji komplexné

pozadované naroky, zejména v 3iii mnoZstvi nastaveni vytydéovacich prvka,

Uvedené nedostatky odstranuje zavésné zaiizeni pro ushyceni zemé fovacich prvkd geo-
detickych piistroj podle vynédlezu, obsahujici vertikalni posuvny mechanismus hrubého’
nastaveni, k jehoZ posuvné &dsti je pripojena pevns Zast horizontélniho posuvného mecha-
nismu hrubdho nastaveni, piFiem osy posuvd obou posuvnych mechanismd jsou mimob&Zné,
jehoZ podstata spo&ivé v tom, Ze k pohyblivé Zésti horizontélniho posuvného mechanismu je
prosti¥ednictvim ramena pi#ipevndn nosny &len, k n¥muZ je pripojena oto&na deska, Mezi noe-
nym &lenem a oto&nou deskou je upraven horizontalni otadeci mechanismus., Dale k otoléné

desce je vykyvnd pripojen nosil zamdFovaciho prvku tak, Ze mezi otodnou deskou a nosidem
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je upraven vertikalni otadeci mechanismus. Nad nosnym &elem mdZe byt upevndn ochranny
kryt tak, Ze pddorysnd piekryvé rozméry zaméiovaciho prvku. Mezi pohyblivou &dsti hori-
zontalniho posuvného mechanismu a nosnym telem mdZe byt upraven kloubovy spoj. Noei& za-

mnd¥ovaciho prvku miZe byt vybaven zévésem, umistdnym ve svislé ose zdv8sného zarizeni.

Zévdené zarizeni je vylresSeno s ohledem na nendro&né technické provedeni a jednodu-
chou menipulaci, Zévéené zaiizeni umoZhuje nastaveni vyty&ovacich prvkd ve vdech rovinéch,
zachovévé stabilitu nastavenych hodnot & umoZfuje vyuZiti vlaetni staebility v technolo-
gickém postupu geodetického vyty&ovéni. Nestavitelmé hodnoty papreku laseru jsou tak i~
roké, %e zaruduji pokryti celého profilu rafeného ddlniho dila jiZ na vzdélenost jednoho
metru, Mechanismy hrubého nastaveni spolu s kloubovym spojem zajiZtuji neomezeny pohyb
tubusu laseru ve vdech moZnych rovinach. Vlﬁetni zamdFovaci prvek je chrénén pFed podko-

zenim padajici horninou i zne&igténim etékajici vodou a to ochrannym krytem,

Na piiloZenych vykresech je schematicky znézorndno p#ikladné uspoiédéni zdvéeného
zattizeni podle vynélezu, kde na obr. 1 je vyobrezeno v bo&nim pohledu a na obr. 2 v tel=-
nim pohledu.

Zavéené zarizeni je zachyceno na svorniku 12, pevnd vklindném ve stropé ddlniho di-
la. Na svorniku 12 je prestavitelnd uchycena posuvné &ést ll vertikélniho posuvného me- '
chaniemu 10 hrubého nastaveni, ke které je piripojena pevné &dst 21 horizontélniho posuv-
ného mechanismu 20 hrubého nastaveni. Osy posuvd obou posuvnych mechanismd 10, 20 jeou
mimob&2né. K pohyblivé Zdeti 22 horizontélniho posuvného mechaniemu 20 je prostiednictvim
ramena 33 pripevnidn nosny &len 30, k ndmuz je piipojena otodnéd deska 40. Mezi noenym &le-
nem 30 a oto&nou deskou 40 je upraven horizontédlni otéZeci mechaniemus 41. K otolné
desce 40 je vykyvné piipojen noeil 50 zeméi‘ovacich prvkd. Mezi oto&nou deekou 40 a nosi-
tem 50 je upraven vertikalni otéleci mechanismus 51. Nad nosnym &lenem 30 je upevndn
ochranny kryt 31, ktery pOdorysné pirekryvé rozméry zeméfovaciho prvku 80. Mezi pqpyblivou
Séeti 22 horizontélniho posuvného mechaniemu 20 & nosnym &lenem 30 je proveden'ﬁloubovv

epoj 32. Nosi& 50 zaméiovacich prvkd 60 je vybaven zdvésem 52 olovnice,

Z4vésné zaiizeni pro uchyceni zam&iovacich prvkd geodetickych pristrojd je pripevné-
no ke stropu ddlniho dila na vklin&ném a zabetonovaném svorniku 12, Prostiednictvim po~
suvnych mechanismé 10, 20 hrubého naetaveni a kloubového spoje 32, upraveného mezi nosnym
&lenem 30 a pohyblivou &4sti 22 horizontélniho posuvného mechanismu 20, je moZno provéet
hrubé zaméeni zamérovaciho prvku 60, v nadem piipadé tubusu laseru, upevndného v nosidi
B0 zdvésného zatizeni. Jemné nastaveni zamdiovaciho prvku 60 se provéddi horizontdlnim
otétecim mechanismem 41, upravenym mezi nosnym &lenem 30 a oto&nou deskou 40 a vertikél-

-nim otddecim mechanismem 51, upravenym mezi otolnou deskou 40 a nosilem 50 zam&iFovaciho
prvku 60. Zaméiovaci prvek 60 je chrén&n ochrannym krytem 31, upevndnym nad nosnym &le~
nem 30. Ochranny kryt 31 pfidorysné pifekryvé rozméry zaméifovaciho prvku 60 a chréni jej
tak pied padajicimi dlomky horniny i stékajici vodou. Zévés 52 je umistén v ose zdvéeného

zaiizeni a umoZhuje provést centraci napiikled theodolitu pro dal$i vyty&ovaci priace.
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Z4vésné zatrizeni podle vyndlezu je urdeno pro uchyceni zam&rovacich prvké geodetickych
pristrojt, predevdim pro uchyceni tubusu saseru, pru mé*iské prace provadéné v podzemi

a gsouvisejici s nedestruktivni raZbou ddlnich dél.

PREDMET VYNALEZU

1, Zavésné zaiizenas pro uchyceﬁi zamdiovacich pryko geodetickych p#istroj0, obsahujici .
vertikélni posuvny mechanismus hrubého nastaveni, k jehoZ posuvné tésti je pfipevndna
pevné &ast horiiontélnihé posuvného mechanismu hrubého nastaveni, pi*idemZ osy posuvi
obou posuvnych mechanismd jsou mimob&Zné, vyznalené tim; 2e k pohyblivé tdeti (22)
horizontalniho posuvného mechanismu (20) je prosti¥ednictvim ramena (33) pi#ipevndn nos-
ny &len (30), k ndmuZ je pFipojena oto&nd deska (40), pFifemZ mezi nosnym &lenem (30)
a oto&nou deskou (40) je upraven horizontdlni otéleci mechaniemus (41), piitemZ déle
k otoiné deesce (40) je vykyvnd pFipojen nosil (50) zaméifovaciho prvku (60) tak, Ze me~

zi otolnou deskou (40) a nosidem (50) je upraven vertikélni otéleci mechanismus (61).

2. Z4vésné zairizeni podle bodu 1, vyznadené tim, %e nad nosnym &lenem (30) je upevndn
ochranny kryt (31) tak, 2e pddorysnd piekryvéd rozméry zamdioveciho prvku (60).

3. Zivésné zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze mezi pohyblivou &&eti (22) horizontél-
niho posuvného mechanismu (20) a nosnym &lenem (30) je kloubovy spoj (32).

4, Zévésné zatizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze nosi® (50) zam&Fovaciho prvku (60)

je vybaven zévésem {52), umistdénym ve svielé ose zévésného zaiizeni.
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