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Obuvnicky Sici stroj je opatfen podélnym vedenim (7), které
ma spodni plochu pro uloZeni op&mych okrajti (9a, 8a) svriku
(9) a piislusné podesve (8). Toto vedeni (7) pfivadi okraje
(9a, 8a) smérem k zakiivené jehle (6), ktera provadi vykyvny
pohyb kiiZzem p¥i€né k vedeni (7), zatimco volné kolecko
(17), umisténé pod podélnym vedenim (7) podepira okraj (8a)
podesve (8) behem prosivani. Kolecko (17) je neseno
vrcholem vykyvného ramene (13), které miiZe zaujmout
jakoukoliv polohu, takZe neptekéazi pohybu boty béhem

" pro3ivani. Obuvnicky Sici stroj dale obsahuje otoény chapag
(10) s civkou prosivaci nité, ktery je umistén vedle podéiného
veden{ (7) na opatné strané neZ je zak¥ivena jehla (6).
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Stroj na p¥iSivani svrSku obuvi k pfislu3né podesvi

Oblast techniky

Vynalez se tykd prisSivani svrd3kd k pfisludnym spodnim
dildm, jako jsou podesve nebo podrazky, za udelem vytvoreni

bot.

Dosavadni stav techniky

Jsou znamy stroje na se3ivani svr3kd obuvi a p¥islus3nych
podesvi, vytvofené ze stroji na pro3ivani okrajd koZenych
vyrobkd uzpisobenych tak, Ze jsou vybaveny vhodnymi néastroji.
Prikladné provedeni takového stroje ije popsano napriklad

v patentovém spise US 4 848 252 téhoZ pfihlaSovatele.

Tento stroj zahrnuje podélné vedeni, vymezujici dvé
ploché sklonéné roviny, které se vzdjemné& sbihaji smé&rem
vzhiru a vymezuji p#isluiné pracovni plochy, na kterych se

pohybuji kusy kiZe, které maji byt pro3ivany.

Rameno je pfipevnéno ke h¥ideli, umisté&nému nad vedenim

a SV

a ori ém volném:

konci je rameno opatfeno obloukovit& zak¥ivenou jehlou.
Hfidel je pohanén tak, Ze provadi vykyvny pohyb kolem
své podélné osy, takZe se jehla pohybuje mezi zdviZenou a

spuSténou polohou, ve které prochazi okraji kusd kuze.




Jehla spolupracuje s otoénym chapalem, ktery se obvykle
nazyva ,hacCkovac“, a ke kterému je pfipojena jehla prodivaci

nité.

Tento stroj umoZfiuje se8ivat okraje dvou koZenych

vyrobkl, jako je napfiklad svrZek obuvi a kryt $pi&ky obuvi.

AvSak tento stroj neumoZifiuje p¥isivat podeSev ke svriku,
pokud jde o otevieny typ} to znamend, Ze vytvari pdas, ktery

ma byt pfipojen k podedvi podél jejiho okraje.

Jak jiz ‘bylo dfive zd@raznéno, bylo toto provozni
omezenl prekondno vyvinutim stroje s prislusnymi néstroji,
ktery je odvozen od stroje podle shora uvedeného patentového
spisu US 4 848 252. |

V mezindrodnim patentovém spise WO 97/05316 rovnés
stejného pfihlaSovatele je popisovan zpisob a prisludny stroj

na prisivani podesvi ke svrdku otevfeného typu.

Tento stroj v podstaté& sestavd z hlavy, nesouci jehlu a

provozni prostfedky chapaCe, a z oto¢ného ramene.

Podélné vedeni, podepirajici prodivané vyrobky, je

umisténo na konci tohoto otod&ného ramene.

Hlava je vhodné& sklonéna vzhledem ke svislé roving,
takZe cast kruhové drahy, pokryté jehlou v oblasti prosivaci
plochy, ma smér takovy, Ze usnadfiuje vstup jehly do svrdku a

vystup jehly z podedve.
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Oto¢né rameno je opatfeno motorickymi prostiedky
ovladdanymi peddlem, které umoZhuji umistit toto rameno do
vhodnych poloh béhem pro$ivani boty, takZe toto rameno

Z v oz

neprekazi pohybu boty.

Kromé toho oto&né rameno zahrnuje ustroji pro udrZovani
neménné prostorové polohy vedeni nezivisle na polohach, které

zaujima uvedené rameno.

PfihlaSovatelem byl vyvinut jiny stroj, ktery je popsan
v evropské patentové prihlaSce EP 96 941 797.1, a ktery

odstrariuje nedostatky shora popsaného stroje.

Tento posledné Jjmenovany stroj zachovavad sklonénou
hlavu, a to v souladu se zpisobem jiZ pouZitym u
predchéazejicich strojd, zatimco odstraﬁﬁje rameno, které je
zde nahrazeno staciondrnim vedenim, pfipevn&nym k uvedené

hlavé a probihajicim smé&rem dolu.

Spodni konec vederni je opat¥en pfirubou, ktera podepira

z

vnit¥ni okraj podesSve béhem pro3ivani.

Tento posledné jmenovany stroj je mnohem kompaktné&jsi,
jednodussi a v disledku toho rovnéZ i vyrobné levn&jsi
v porovnani se shora uvedenym prvnim strojem, a proto je

z komer¢niho hlediska daleko 1lépe vyuZitelné&j3i, a to
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konstrukce.

ProSivani obuvi nemdZe byt ve skute&nosti ukond&eno
prostfednictvim dokoncéeni uzaviené smy&ky v podatednim bodé&.

Je zde zabranéno tomu, aby pfiruba, kterd bé&hem pro3ivani je




umist&na uvnit¥ boty, mohla byt vyjmuta ven, takZe zUstava

zachycena uvnitf a nedovoluje vytdhnout botu z vedeni.

Za uCelem odstranéni tohoto nedostatku je prosivani
pferuSeno pred provedenim posledniho stehu, takZe bota muZe
byt vyjmuta, naceZ je nésledné& pro$ivani dokon&eno obsluhou

ruc¢né.

Zde je nutno >2dﬁraznit, Ze shora popsané provozni
omezeni musi byt posuzovdno jak z technického, = tak i
z komercéniho hlediska, a rovnéz v té souvislosti, Ze jedinou
alternativou 3je manudlni prace hebo mnohem sloZitéjsi a
pracovné naroc¢néjsi zplsoby a zarizeni. Proto toto omezeni

nebylo na zavadu komerénimu uspéchu.

Podstata wvynélezu

Ukolem pf¥edmé&tu tohoto vynalezu je navrhnout a vyvinout
takovy stroj, ktery umoZni pf¥iSivani otev¥eného svriku obuvi
k prislusné podesvi kompletnim a definitivnim zpdsobem, a’to
bez nasledné dokonfovaci operace a/nebo bez prerudeni

prosivani pred jeho skutednym dokondenim.

DalSim uUkolem predmétu tohoto vyndlezu je navrhnout a
vyvinout takovy stroj, jehoZ stavba a konstrukce s malymi
Upravami umoZni provadét prislu3né prosivani tak, Ze horni

A

Shora uvedenych ukold bylo v souladu s predmé&tem tohoto
vynalezu dosaZeno navrZenim a vyvinutim stroje na p¥isivani

svrsku obuvi k pfislusné podesvi, ktery obsahuje:




podélné vedeni, vytvofené na spodnim volném konci
konzoly, wuspofadané v podstaté svisle, ptricemZ uvedené
podélné vedeni vytvafi horni doraz pro okraj svrsku obuvi a
pro okraj pfisludné podedve, které se posunuji podél stejného

podélného vedeni,

zak¥ivenou jehlu, majici obloukovity tvar, pficemZ se
jehla pohybuje vykyvnym pohybem v rovin& k¥iZem naptid
vzhledem k uvedenému podélnému vedeni mezi vychozi polohou
vedle uvedeného podélného vedeni a maximalni oto&nou polohou,
ve které zak¥ivend jehla prochdzi nejprve uvedenym okrajem
svrsku a poté okrajem podeSve, pridemZ uvedend zak¥ivena
jehla se rovnéZ pohybuje pfimoCarym vratnym pohybem
rovnobézné s uvedenym podélnym vedenim v souladu se zdvihy o

pfedem stanovené roztedi,

oto¢ny chapa&¢, k nédmiZ je pridruzZena civka prodivaci
niteé, pficemZ Jje otolny chapad wumist&n vedle uvedeného
podélného vedeni na opaéné strané&, neZ je strana, kde
zakfivena jehla vstupuje do uvedeného svr3ku obuvi, p¥idem?
uvedeny otolny chapa¢ spolupracuje se zak¥ivenou jehlou tak,

Ze jsou vytvafeny stehy,

otocné rameno, usporddané oto¢né& vi&i pFislusné opé&re

v blizkosti a vedle uvedeného podélného vedeni,
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ramene a umisténé pod uvedenym podélnym vedenim, pridemZ

uvedené kolecko m& takové uspofadani, Ze se maZe otadet kolem

o W

vodorovné osy, umisténé kfiZem a prién& v8Ei uvedenému

‘

podélnému vedeni a shodujici se s osou otadeni uvedeného




otoCného ramene, takZe kolec¢ko vytvari spodni doraz a opéru

pro vnit¥ni povrchovou plochu okraje podesve.

Uvedena opéra s vyhodou =zahrnuje prostfedky, které
udrZuji uvedené rameno ve zdviZené pracovni poloze, ve které
je uvedené kolecko v predem stanovené vzdalenosti od
uvedeného podélného vedeni, ptricemZ uvedené prostfedky jsou
uvadény do provozu pro spoudténi uvedeného ramene k obuvi,
ustavené ve vyjimaci poloze, ve které se koledko pohybuje
vzdadlené od uvedeného podélného vedeni pro jeho ustaveni na
svrSku, ktery m& byt ptrisivan, a pro vyjmuti uvedeného

svr8ku, ktery byl jizZ pfisit k pEislusné podesvi.

Uvedené podélné vedeni s vyhodou vymezuje dvé pracovni
roviny, které jsou v podstaté svislé a smé&fuji proti sobg,
pric¢emZ do nich zasahuji pfrislusné okraje uvedeného svr3ku a

podesve.

Uvedené podélné vedeni je s vyhodou opatfeno dvojici
ozubd, umisténych v blizkosti uvedenych pracovnich rovin, a
vymezujicich spole¢n& s témito pracovnimi rovinami polohu

uvedenych okraja svr$ku a podedve.

Uvedené ozuby Jjsou s vyhodou nezavisle vySkové
nastavitelné pro nastaveni vzdjemné polohy uvedeného svrdku a

podesSve.

Uvedené podélné vedeni s vyhodou vymezuje =zaobleny
kanal, jehoZ konkdvni ¢&ast je obrécena dolt, pro udrZovani
tvaru a polohy uvedeného okraje uvedeného svr3ku obuvi tak,

aby pfesahoval uvedeny okraj podeSve, pficemZ zak¥ivena jehla

B e P




propichuje dvakrat uvedeny okraj svrd3ku obuvi v bodech, kde

vstupuje a vystupuje.

Vraskovaci skupina je s vyhodou umisténa vedle uvedeného
podélného vedeni a je opatfena hlavou, pohybujici se
ptimoCarym vratnym pohybem ve dvou sm&rech k¥i%em pi¥iéné
k uvedenému podélnému vedeni, takze zabird s okrajem
uvedeného svrSku obuvi podélné va¢i tomuto vedeni pro

vytvareni zvrdsnéni na uvedeném okraji svrdku obuvi.

Patka je s vyhodou umisté&na na stejné strand& podélného
vedeni, Jjako chapa¢, pricemZ se pohybuje kfiZem napfric
k uvedenému vedeni pro zastaveni podeSve b&hem propichovani
jehlou, pficemZ uvedend patka je opat¥ena prlichozim otvorem,

kterym uvedend jehla volné& prochazi.

Pritla¢ny prvek pro pfitlaCovani kuZe Jje s vyhodou

D¢

umistén vedle uvedeného vedeni a pohybuje se k¥iZem pt¥ién

vzhledem k tomuto vedeni pro zastaveni uvedeného svrSku p

o

provedeni kaZdého stehu p¥i vytahovani jehly.

Prehled obrdzkl na vykresech

Vynalez bude v dal$im podrobné&ji objasnén_na pfikladech
jeho konkrétniho provedeni, jejichZz popis bude podan s

pfihlédnutim k pfiloZenym obrazkim vykres®, kde:

obr. 1 znazornuje axonometricky pohled na predni &ast
stroje podle tohoto vynadlezu, kde jsou umisté&ny prodivaci

prostredky;




obr. 2 znazorfiuje stejny axonometricky pohled, jako na
obr. 1, pricemZ ukazuje polohu c¢lenu stroje, ve které mizZe

byt svr3ek ustaven nebo vyjmut;

obr. 3a zndzornuje axonometricky pohled na detail

proSivaci oblasti;

obr. 3b znézornuje axonometricky pohled na detail

prosivaci oblasti z odli&ného uhlu;

obr. 4 znazornuje Celni ndrysny pohled na pro3ivaci

oblast, pricemz je stroj pripraven pro prvni proSivaci typ;

obr. 5 zndzornuje axonometricky pohled na botu, uditou
prostfednictvim stroje podle tohoto vynalezu, a to

prosttedky, znédzornénymi na obr. 4;

obr. 6 zndzorfuje stejny narysny pohled, jako na obr. 4,
a to na stroj podle tohoto vyndlezu, pfipraveny pro druhy

proSivaci typ; a
obr. 7 znézornuje axonometricky pohled na predni &&st
boty, uSitou prostfednictvim stroje podle tohoto vynalezu, a

to s vyuZitim prosttedkd, zndzornénych na obr. 6.

Priklady provedeni vynélezu

Na shora - uvedenych obrdzcich vykrest je vztahovou
znaCkou 1 oznalena hlava 1 pro3ivaciho stroje, nesouci

provozni prostfedky pro pohanéni prosivacich prosttedki.




Hlava 1 prosivaciho stroje je nesena znadmym zpUsobem
prostfednictvim zakladového bloku, ktery m& takovy tvar, Ze
je hlava 1 proSivaciho stroje vhodné& sklon&na vzhledem ke

svislici.

Hlava 1 prosivaciho stroje nese zndmym zplsobem podélny

htidel 4, opatfeny radidlnim ramenem 5.

Zakrivenad jehla 6, kterd m& obloukovity tvar, je
usporddana soustfedné vzhledem k podélnému h¥ideli 4. Tato
zakfivend jehla 6 je pfipevnéna k volnému konci radi&lniho

ramene 5 (viz rovnéZ patentovy spis US-A-4 848 252).

Hlava 1 proSivaciho stroje je sklonéna tak, Ze &ast
kruhové drahy, pokryté zakrivenou Jjehlou 6 v oblasti
proSivaci plochy, m& vhodny smér tak, aby mohla =zakF¥ivena
jehla 6 vhodné vstupovat dovnit¥ a vystupovat ven

v pozadovanych uUrovnich.

Zakrivena jehla 6 se cyklicky pohybuje z vychozi polohy
vedle podélného vedeni 7 a do maximadlni oto&né aktivni
polohy, ve které zakfivend jehla 6 propichuje b&hem prosivani
nejprve okraj 9a svrsku 9 a poté odpovidajici okraj 8a

podesve 8, zabirajici s podélnym vedenim 7.

Svrsek 9 je zejména otevieného typu, ptficemZ méd byt
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pripojen X p i i 8, Kktera je varovana, a
to v oblasti jeho spodniho okraje 9a.

Podélny hridel 4 zakfivené jehly 6 se rovn&Z pohybuje
pEimocCarte vratnym pohybem v osovém sméru ve zdvizich,

majicich predem stanovenou amplitudu, a ve vhodné d&asové
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souvislosti s vykyvnym pohybem zakfivené jehly 6, Jjak bude

podrobnéji vysvétleno v dalsSim.

Zakfivena jehla 6 spolupracuje s otoénym chapacem 10,
ktery Jje obecné znadm jako ,hackovac“, a ke kterému Je

pripojena civka s pros$ivaci niti.

OtocCny chapa¢ 10 je umistén vedle podélného vedeni 7, a
to na opacné strané&, neZ je strana, kde zakfivend jehla 6
vstupuje do svr3ku 9 obuvi, a dale se premistuje
v synchronizaci s pohybem podélného h¥idele 4 zak¥ivené

jehly 6.

Jak je uvedeno a zndzornéno ve shora uvedeném patentovém
spise WO-A-9 705 316, tak patka 20, vyznaCend carkovanou
carou na vyobrazenich podle obr. 4 a podle obr. 6, ije

umisténa na stejné strané&, jako otoény chapad 10.

Patka 20 se pohybuje k¥fiZem napf¥ié¢ vzhledem k podélnému
vedeni 7 ve vhodné c&asové souvislosti s vykyvnym pohybem
zakrivené jehly 6 pro uCely ptridriovani pode3ve 8 béhem

propichovani jehlou 6.

Zakfivena jehla 6 prochazi Stérbinou 21, vytvofenou

v patce 20.
Pritlalny prvek 52 pro pfitlalovéni klZe, ktery je
umistén na stran&, kde jehla 6 vstupuje do svrsku 9 obuvi, se

pohybuje kfiZem napfi¢ vzhledem k podélnému vedeni 7 ve
vhodné c¢asové souvislosti s vykyvnym pohybem zakfivené

jehly 6 pro GCely pfidrZovani svr3ku 6 smérem dold po
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provedeni kaZdého stehu, kdyZ je zakfivend jehla 6 vytahovéna

ven.

Vraskovaci skupina 53 je umisténa na té stran&, kde
zakfivena jehla 6 vstupuje do svrdku 9 obuvi, pridemZ e
v provozu na zakladé ptrisluiného povelu, takZe vykonava
primoCary vratny pohyb v podélném smé&ru vzhledem k podélnému
vedeni 7 a kfiZem napfi¢ vzhledem k podélnému vedeni 7, a to
ve vhodné <&asové souvislosti s vykyvnym pohybem zak¥ivené

jehly 6.

Vraskovaci skupina 53 nese hlavu 54, plsobici na
svrsek 9 za uUCelem zvét3eni jeho postupnych krokd vzhledem
k podesvi 8, v disledku c&ehoZ dochdzi k vraskovani nebo ke
zvrasiiovani okraje 9a svrsku 9, napf¥iklad bé&hem prosivani

Spic¢ky obuvi.

Podélné vedeni 7 je vytvofeno na spodnim volném konci
konzoly 12, je usporaddno v podstaté svisle a je pfipevnéno
k hlavé 1 proSivaciho stroje. Konzola 12 a rovn&% podélné
vedeni 7 maji za dkol zajistovat vedeni okraje 9a svrdku 9 a

okraje 8a podeSve 8 béhem prodivani.

V souladu s prvnim provedenim pfedmé&tu tohoto vynalezu,
které je podrobné&ji zndzornéno na vyobrazeni podle obr. 4,
vymezuje podélné vedeni 7 dvé pracovni roviny 7a a 7b, které
podstateé svislé a leZzil proti sobé v opaénych smérech.
Podélné vedeni 7 je opatfeno zahloubenim, které je vytvofeno
znamym zpusobem a proto neni zndzorné&no, pri&emZ je otevieno
smérem k hlavé 1 proSivaciho stroje, takZe umoZiuje, aby jim

mohla prochazet zakfivend jehla 6.
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PfisluSné ozuby 14 a 15, které jsou nezavisle vySkové
nastavitelné, spolupracuji se shora uvedenymi pracovnimi

rovinami 7a a 7b.

Timto zplsobem podélné vedeni 7 vytva¥i horni doraz pro
okraj 9a svrsku 9 a pro okraj 8a podedve 8, &imZ je umoZné&no
nastavit jejich vzajemnou polohu pro pro3ivani a nasmé&rovat
spravné tyto okraje 9a a 8a do bodu, kterym prochazi

zakfivenad jehla 6.

Pravé popsané podélné vedeni 7 umoZfiuje vyrabé&t obuv,

ktera je zndzornéna na vyobrazeni podle obr. 5.

V souladu s druhym provedenim pfedmétu tohoto vynalezu,
které je podrobnéji zndzornéno na vyobrazeni podle obr. 6,
podélné vedeni 7 vymezuje zaobleny kanal 70 JjehoZ konkévni

Cast je otoCena smérem dolu.

Profil tohoto zaobleného kandlu 70 umoZfiuje definovat
typ tvaru, diky jemuZ je moZno p¥iSivat svr3ek 9 k podesvi 8
takovym zplisobem, Ze okraj 9a svr3ku 9 presahuje okraj 8a

podesve 8, takZe ji Castecdné zvréshuje.

Timto zpusobem =zak¥ivend jehla 6 propichuje dvakréat

~okraj 9a svrsku 9 v bodech, ve kterych vstupuje a vystupuje.
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na vyobrazeni podle obr. 8, kde Jje znadzorn&na <&ast obuvi,

vyrobené v souladu s timto zpusobem.

Druhy zplUsob pro$ivani je obzvlasté G&inny pri vyrobé

obuvi, kterd ma vysokou vodoté&snost.
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Podélné vedeni 7 u obou shora popsanych provedeni
spolupracuje s koleCkem 17, umisténym pod nim a ota&ejicim se
kolem vodorovné osy kfiZem nap#¥i& vzhledem k podélnému

vedeni 7.

KoleCko 17 je neseno voln& na vrcholku ramene 13, které
se otaci volné& vzhledem k pf¥isludné opé&fe 130, pripevnéné

i
k hlavé 1 pros$ivaciho stroje.

Osa otaceni ramene 13 se shoduje s osou otadeni
kolecka 17, takZe vykyvny pohyb ramene 13 nezplsobuje zmé&nu

polohy kolecka 17.

Opéra 130 je opatfena prostfedky 131 pro udrZovani ramene 13

ve zdviZené pracovni poloze L (viz obr. 1, obr. 4 a obr. 6).

Za této situace Jje kolec¢ko 17 v pfedem stanovené
vzdalenosti od podélného vedeni 7, p¥idemZ pusobi jako doraz

a op€ra pro vnitrni povrchové plochy okraje 8a podesve 8.

Prostfedky 131 jsou ovladany pro spoudt&ni ramene 13
k obuvi, ustavené ve Vyjimaci poloze K, ve které Jje

kolec¢ko 17 vzdaleno od podélného vedeni 1 (viz obr. 2).

V této poloze je moZno ustavit svrSek 9, ktery mad byt
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pfislusné podesSvi 8, po dokon&eni priZivani.

Prostredky 131 jsou tvoreny napfiklad svislym
hfidelem 132, ke kterému je kloubové p¥ipojeno rameno 13,

takZze se miZe pohybovat ve svislém sm&ru a je podrobeno

i
%
i
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pusobeni pruZnych prostfedkl (na vyobrazenich nezndzornéno),

které udrzuji shora uvedenou pracovni polohu L.

Pohanéci prostfedky 133, pohanéné naptiklad pneumaticky,
mohou byt ovladany prostfednictvim tladitka 134, takZe plisobi
na svisly h¥idel 132 tak, Ze rameno 13 je spousté&no k obuvi,
ustavené ve vyjimaci poloze K, na rozdil od shora uvedenych
pruznych prostfedkd. Pokud je tladitko 134 uvolné&no, tak
pohénéci prostfédky 133 uvedou rameno 13 zpé&t do =zdviZené

pracovni polohy L.

Prvni operaci prosivaciho cyklu v souladu s obéma

zplisoby Jje montadZ svrsku 9 prostfednictvim spoudténi . a

zdvihani ramene 13, jak jiz bylb shora uvedeno.

Proto jsou okraj 9a svr3ku 9 a okraj B8a podedve

M« |oo

umistény podél podélného vedeni 7 a potom jsou. ruén
posunuty, aby leZely vzajemné proti sobé&. Poté jsou vzajemné
sééity, pticemZz je podeSev 8 podepirdna koleCkem 17, které se

odvaluje po vnit#ni povrchové plose jejiho okraje 8a.

Prosﬁfedky stroje pohanéji jehiu_§ do vykyvného pohybu
znamym zpusobem, takZe tato jehla 6 prochazi nejprve
~okrajem 9a svrSku 9 a poté okrajem 8a podedve 8, aZ jehla 6

dosdhne své maximdlni oto&né polohy (viz obr. 4 a obr. 6).

V tete peolecze je SpiCka zakfivené jehly 6 uvnit?
otoc¢ného chapace 10, kde jsou prodivaci nité& vratnym pohybem

zachyceny.

SouCasné se zakfivena jehla 6 a otoény chapa& 10

pfemistuji v synchronizaci podél osy pfisludnych htideld o

i
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pfedem stanovenou pro$ivaci rozted, v duasledku &ehos je

provadén posuv svrSku 9 a pode3ve 8.

Poté je zakfivend jehla 6 vytaZena ven z materialu,
ktery je proSivan, a je uvedena zp&t do své vychozi polohy.
Zaktivenad jehla 6 spoledné& s oto&nym chapadem 10 se pohybuje
zpét o stejnou rozted jako b&hem pravé béhem dokonc¢eného

zdvihu ve sméru doptfedu.

Patka 20 a pfitlaény prvek 52 pro pritladovani klze
pracuji shora popsanym zpusobem b&hem ka?dého stehu,

provadéného v souladu s pravé popsanym cyklem.

Béhem proSivani obsluha uvddi do &innosti vraskovaci
skupinu 53, kterd prostfednictvim vraskovani svrdku 9
- kompenzuje jeho delsi obvodovy rozsah vzhledem k podesvi 8
v oblasti SpiCky, v disledku ¢&ehoZ dochazi k zak#iveni

podesve.

Obsluha béhem pro$ivani vhodn& pohybuje ramenem 13,

takZe jeho poloha nepteka?i pohybu svriku 9 obuvi.

ProSivani je dokon&eno podél celé délky obuvi, pridem?
Jsou posledni stehy provedeny prostfednictvim prositi
pocatec¢nich stehl, takZe prosivaci dréha C vytvori uzavfenou

smyCku, a je souasné& vhodn& upevnéna (viz obr. 5 a obr. 7).

Poté je rameno 13 spu3téno dolli stladenim tladitka 134,

nacez je hotova bota vyjmuta.

Prace je dokonCena odfiznutim prosivacich niti bez

jakychkoliv dalSich operaci.
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Proto je zfejmé, Ze ukoll, uvedenych v uvodni Casti,
bylo plné dosazeno prostfednictvim jednoduchého, spolehlivého

a mimotadné kompaktniho technického ¥Feseni.

Zejména je nutno zdlraznit, Ze v disledku skuteénosti,
Ze je dosaZeno kompletniho a definitivniho prisiti, dochéazi
ke zvySeni produktivity ﬁréce, pricemZ neni nutno vyuZivat
vySkolené obsluhy pro manualni provadéni proSivaciho procesu.
Tim doch&zi ke kompenzaci daldich naklada, ptrestoZe pouze
nizkych, které vyplyvaji z pfidani ramene 13 a ptisludnych

prostfedkid, které jsou k nému pripojeny.

Je zcela pochopitelné, Ze shora popsané FeSeni je zde
uvadéno pouze jako neomezujici prikladné provedeni, takze
pfipadné mozZné konstrukéni varianty spadaji do rozsahu
ochrany pfedmétného technického #eZeni, které bylo shora
popsano a které je specifikovano v nasledujicich patentovych

narocich.
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PATENTOVE NAROKY

1. Stroj na prisivani svrd8ku obuvi k pfisludné podesvi,

vyznadcuijici s e t im, Ze obsahuje:

podélné vedeni (7), vytvofené na spodnim volném konci
konzoly (12), usporddané v podstaté& svisle, pridemZ uvedené
podélné vedeni (7) vytva¥i horni doraz pro okraj (9a) svriku
obuvi a pro okraj (8a) ptrislu3né podedve. (8),  které se

posunuji podél stejného podélného vedeni (7),

zakfivenou jehlu (6), majici obloukovity tvar, p#icem?
se Jjehla pohybuje vykyvriym pohybem v roving k#izem napfié
vzhledem k uvedenému podélnému vedeni (7) mezi vychozi
polohou vedle uvedeného podélného vedeni (7) a maximalni
otocnou polohou, ve které zakfivend jehla (6) prochazi
nejprve uvedenym okrajem (9a) svr3ku (9) a poté okrajém (8a)
podesve (8), ptricemZ uvedend zakfivend jehla se rovnéz
pohybuje prfimodarym vratnym pohybem rovnobé&zné s‘uvedenYm
podélnym Vedenim (7) v souladu se Zdvihy o pfedem stanovené

roztedi,

otoény chapad¢ (10), k némuZz je pfidruZena civka
proSivaci nité, pticemz je otoéhy chapa¢ (10) umistén vedle
uvedeného podélného vedeni (7) na . opadné strané€, nei je
strana, kde zakfivend jehla (6) vstupuﬂe do uvedeného
buvi, pfilemi wuvedeny oto&ny chapad {10)
spolupracuje se zakfivenou jehlou (6) tak, Ze jsou vytvafeny

stehy,




18

oto¢né rameno (13), uspofddané oto&n& vi&i pFisludné
opére (130) v blizkosti a vedle uvedeného podélného

vedeni (7),

koleCko (14) nesené volné volnym koncem uvedeného
otoc¢ného ramene (13) a umisténé pod uvedenym podélnym
vedenim (7), pticemz uvedené kolecko (17) ma takové

usporadani, Ze se miZe otddet kolem vodorovné osy, umisténé
kfiZem a pfic¢né& va¢i uvedenému podélnému vedeni a shodujici
se s osou otéaceni wuvedeného oto¢ného ramene (13), takzZe
kolecko (17) vytvari spodni doraz a opéru pro vnit¥ni

povrchovou plochu okraje (8a) podedve (8).

2. Stroj podle naroku ' l}
vyznacuijici s e t im, Ze uvedend opéra (130)
zahrnuje prostfedky (131), které udrZuji uvedené rameno (13)
ve zdviZené pracovni poloze. (L), ve které e uvedene
koleCko (17) v predem stanovené vzdalenosti od uvedeného
podélného vedeni (7), pficemZz uvedené prost¥edky (131) jsou
uvadény do provozu pro spoudt&ni uvedeného ramene (13)
k obuvi, ustavené ve vyjimaci poloze (K), ve které se
kolecko (17) pohybuje vzdalené& od uvedeného podélného
vedeni. (7) pro jeho ustaveni na svrdku (9), ktery ma& byt
pfisivan, a pro vyjmuti uvedeného svrsku (9), ktery byl jiz
prisit k prisludné podedvi (8).

P -

- L1
3. Stro le aroxKu L,

3 po
vyznacdcuijici S e tim, ze uvedené podélné
vedeni (7) vymezuje dvé& pracovni roviny (7a, 7b), které jsou
v podstaté svislé a sméfuji proti sob&, pricemZ do nich

zasahuji prislusné okraje uvedeného svriku (9) a podesve (8).
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4. Stroj podle naroku 3,
vyznacuijici s e tim, zZe uvedené podélné
vedeni (7) je opatfeno dvojici ozubd (14, 15), umisténych
v blizkosti uvedenych  pracovnich rovin (7a, 7b), a
vymezujicich spole¢né s témito pracovnimi rovinami (7a, 7b)

polohu uvedenych okrajd (9a, 8a) svr3ku 9 a podedve (8).

5. Stroj podle naroku 4,
vyznadcuijici s e tim, 2Ze . uvedené ozuby
(14, 15) jsou nezavisle vy3kov& nastavitelné pro nastaveni

vzajemné polohy uvedeného svriku (9) a podesve (8).

6. Stroj podle naroku 1,
vyznadcuijici s e tim, Ze uvedené podélné
vedeni (7) vymezuje zaobieny kanadl (70), jehoz konkévni Cast
je obracena dold, pro udrzZovdni tvaru a polohy uvedeného
okraje (9a) uvedeného svr3ku (9) obuvi tak; aby prfesahoval
uvedeny okraj (8a) podedve, ptridemZ zakfivend jehla (6)
propichuje dvakrat wuvedeny okraj (9a) svrdku (9) obuvi

v bodech, kde vstupuje a vystupuje.

7. Stroj | podle naroku 1,
vyznadcuijici s e t im, Ze vraskovaci skupina’
je umisténa vedle uvedeného podélného vedeﬁi (7) a je
opatfena hlavou (54), pohybujici se pfimodarym vratnym.
pohybem ve dvou sm&rech k#iZem pfi¢né k uvedenému podélnému
, takie zabird s okrajem (9%a) uvedeného svrdku
obuvi (9) podélné vi¢i tomuto vedeni (7) pro vytvareni

zvrasnéni na uvedeném okraji (9a) svrdku (9) obuvi.

8. Stroj podle naroku 1,

vyznadcuijici s e tim, ze patka (20) je
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umisté&na na stejné strané podélného vedeni (7), Jjako
chapa¢ (10), pricemZ se pohybuje k¥iZem napfi¢ k uvedenému
vedeni (7) pro zastaveni pode3ve (8) bé&hem propichovani
jehlou (6), ptidemZ uvedena patka (20) je opatfrena pruchozim

otvorem (21), kterym uvedend jehla (6) volné& prochéazi.

9. Stroj - . podle naroku 1,
vyznadcuijici s e tim, Ze ptitlacény
prvek f52) pro pfitlacovani klZe je umistén vedle uvedeného
vedeni (7) a pohybuje se ktizem priéné vzhledem k tomuto
vedeni (7) pro zastaveni uvedeného svr3ku (9) po provedeni

kaZdého stehu p¥i vytahovani jehly (6).-
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