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DESCRIPCION

Celosia plegable.
Objeto de la invencion

La presente invencion se refiere a una celosia ple-
gable, concretamente una del tipo de las constituidas
por un marco de soporte que comprende a un conjun-
to de dos batientes horizontales articulados entre sf,
de los cuales el superior estd abisagrado al travesa-
flo superior de dicho marco de soporte, mientras que
el inferior es deslizante a lo largo de los montantes
de dicho marco de soporte, estando dotada la referida
celosia plegable de medios que permiten el encajado
en forma coplanaria y automadtica de ambos batientes
horizontales en el vano del propio marco de soporte.
Estado de la técnica

Las celosias plegables del tipo conocido estdn for-
madas por sendos marcos que, estando coplanaria-
mente superpuestos dentro del marco de soporte, pre-
sentan un primer eje horizontal de basculacién, que
se encuentra situado entre el travesafio superior del
marco de soporte y el travesafio superior del marco
del batiente, que se halla en la posicién superior en
el conjunto, y que es independiente con respecto al
marco del batiente inferior, un segundo eje horizontal
de articulacién entre los respectivos travesafios infe-
rior y superior yuxtapuestos entre si de ambos marcos
de los batientes, unos medios de guiado vertical del
travesafio inferior del marco del batiente inferior que
deslizan a lo largo de gufas instaladas en los montan-
tes del marco de soporte del conjunto en cuyo vano
encaja la celosia en su posicion de cerrada, compren-
diendo ambos marcos de los batientes, superior e infe-
rior, sendas disposiciones de celosia mediante lamas
que son paralelas a los travesafios de los citados mar-
cos de los batientes superior e inferior y equidistantes
entre si.

Estas celosias plegables conocidas adolecen de los
defectos de que el encaje de los batientes en el vano
del marco de soporte debe realizarse a mano, dado
que el accionamiento mecdnico de elevacién para la
apertura y de descenso para el cierre no es capaz de
conseguir el encaje total en forma coplanaria de am-
bos batientes en el referido vano del marco de soporte,
a no ser que se dispongan en ellas de unos antiesté-
ticos cilindros compensadores, y de que los herrajes
de basculacién del batiente superior resultan excesi-
vamente visibles.

Descripcion de la invencion

Con el d4nimo de eludir tales inconvenientes seria
de desear la incorporacién en una celosia plegable de
unos medios mecdnicos que permitan realizar auto-
maticamente el encaje coplanario de los batientes en
el vano del marco de soporte, sin necesidad de la in-
tervencion del factor humano que, en algunos casos,
es practicamente imposible de realizar por encontrar-
se las celosias en lugares de dificil acceso.

Para ello se ha adoptado la solucién, por una par-
te, de actuar sobre el marco del batiente superior en
orden a que este marco sea aplicado automaticamente
contra el marco de soporte una vez se ha desplega-
do totalmente la celosia y, por otra parte, a que dicho
marco de batiente superior se halle articulado al mar-
co de soporte en forma imperceptible.

De acuerdo con la precedente solucién se ha des-
arrollado la celosia plegable que es objeto de la pre-
sente invencion, segtin la cual, la celosia plegable, por
una parte, dispone de un elemento motor que, fijado
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en el marco de soporte de la celosia, determina, me-
diante un elemento de arrollado de un cable de ple-
gado, la basculacién y la articulaciéon de ambos ba-
tientes, respectivamente alrededor de un eje prime-
ro, el batiente superior con el travesafio superior del
marco de soporte y alrededor de un eje segundo entre
los dos batientes, en los sentidos alternados de aper-
tura y de cierre de la celosia, mientras que, por otra
parte, el mismo elemento motor dispone de unos me-
dios de actuacién sobre unos medios de leva dispues-
tos en un montante del marco del batiente superior,
cuya actuacién de dichos primeros medios de actua-
cién sobre los medios de leva determina, en el cierre
de la celosia, el encaje coplanario del conjunto de los
dos batientes en el vano del marco de soporte de la
celosfa.

Una caracteristica de la invencién consiste en el
hecho de que el elemento motor en una parte de su
actividad determina el arrollado y desenrollado de un
cable de plegado que esta fijado por un extremo su-
perior a un tambor de arrollado y por el otro extremo
inferior estd relacionado en forma holgada en un pun-
to de anclaje que se halla situado en un extremo del
travesafio inferior del marco de batiente inferior.

Otra caracteristica de la invencién la constituye
el hecho de que el relacionado holgado del extremo
inferior del cable de plegado con el punto de ancla-
je lateral del travesafio inferior del marco de batiente
inferior se lleva a cabo mediante una disposicién de
enlace holgada que comprende un tope regulable de
arrastre y un contrapeso fijados en un tramo extremo
del cable de plegado, pasando éste por un ojete, guia-
hilos o similar previsto en por lo menos en uno de dos
pivotes de guia que, siendo solidarios a los extremos
del travesafio inferior del marco de batiente inferior,
deslizan por el interior de unas guias instaladas en los
montantes del marco de soporte, de modo que la lon-
gitud qtil del cable es ligeramente mayor que la dis-
tancia real entre el punto de traccién en el tambor de
arrollamiento y el punto de anclaje holgado del marco
de batiente inferior.

Constituye una caracteristica de la invencién el
que los medios de leva estin constituidos por una pie-
za receptora que estd formada por una tira rigida do-
blemente angulada en “Z” de la que uno de sus extre-
mos estd ligado a un montante del marco superior de
batiente y el otro extremo libre estd dispuesto seglin
un voladizo que forma un dngulo diedro que esta ac-
cesiblemente encarado a los medios de actuacion para
los que constituye una entrada para la actuacién y sa-
lida de los mismos.

También constituye una caracteristica de la inven-
cion el hecho de que los citados medios de leva dispo-
nen la pieza receptora, configurada como una tira do-
blemente angulada en “Z”, en forma articuladamente
relacionada, por su extremo de ligado, a un montan-
te del marco del batiente superior y eldsticamente re-
lacionada por un punto medio de la misma a dicho
marco, restando el otro extremo de la citada pieza en
un voladizo que, formando un diedro con el referido
montante, resulta espacial y funcionalmente encarado
a los medios de actuacion.

Otra caracteristica de la invencién, segtin una for-
ma de realizacion preferente, consiste en el hecho de
que, estando situado el elemento motor por debajo del
eje de basculacién del batiente superior con respecto
al travesano superior del marco de soporte, unos me-
dios de actuacién dispuestos en dicho elemento motor
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consisten en un rodillo de giro libre montado en el ex-
tremo de un dedo radial solidario del giro del eje del
elemento motor, cuyo rodillo describe una trayectoria
circunferencial que, en la fase de cierre de la celosia,
coincide con una entrada de acceso a los medios de
leva dispuestos en un punto de un montante del mar-
co de batiente superior, con lo que provoca el arrastre
de los medios de leva y con ellos el de los marcos de
batiente hasta lograr el encaje de ambos en el vano
del marco de soporte, momento en el que se detiene
el elemento motor que, en la préxima activacion de
los mismos en la fase de apertura de la celosia, gi-
rard en sentido contrario al anterior y asi se suceden
secuencialmente alternados los giros del citado ele-
mento motor.

Una caracteristica aplicable a la primera de las dos
realizaciones expuestas, radica en el hecho de que el
eje primero de basculacion es coplanario con un ele-
mento motor constituido por un electromotor tubular
que, por un extremo acciona a un tambor de arrollado
para el arrollado de sendas disposiciones de cable fi-
jadas al mismo por uno de sus extremos, de las cuales
disposiciones de cable una esta fijada por su extremo
libre a uno de los dos pivotes de guiado que discurren
a lo largo de unas guias previstas en los montantes del
marco de soporte y estdn situados solidariamente en
los extremos del travesafio inferior del marco inferior
de batiente, mientras que la otra de dichas disposi-
ciones de cable, que se arrolla y desenrolla en senti-
dos contrarios a la disposicién de cable anterior, estd
anclado, por un extremo, a un carrete de cierre mon-
tado en el elemento motor y, por el otro extremo, a
unos medios de actuacién constituidos por un carro
de cierre que desliza a lo largo de una de las guias de
los montantes del citado marco de soporte y dispone
de un dedo de accionamiento que en su desplazamien-
to ascendente alcanza a los medios de leva fijados en
correspondencia en un montante del marco superior
de batiente, cuyo accionamiento determina el despla-
zamiento por basculacién del referido marco superior
de batiente en el sentido perpendicular al plano del
mentado marco de soporte y el consiguiente arrastra-
do por el anterior.

Otra caracteristica que constituye una variante de
la anterior, consiste en que las dos disposiciones de
cable estdn constituidas por un solo cable que esta fi-
jado y controlado por el elemento arrollador de ma-
nera que conforma dos ramales que discurren en sen-
tidos contrarios, de modo que el arrollado de uno de
ellos, que en su movimiento ascendente hace bascular
a los marcos superior e inferior de batiente en orden
a abrir la celosia, determina el desenrollado del otro
ramal que permite el descenso por gravedad del carro
de cierre, mientras que en esta posicion, determinada
por un fin de carrera, el desenrollado del tramo citado
en primer lugar determina el cierre de la celosia por
basculacién y por gravedad de ambos marcos supe-
rior e inferior de batiente y el arrollado del otro ramal
que arrastra al carro de cierre y determina el encaje de
los citados marcos superior e inferior de batiente en el
vano del marco de soporte.

En los casos precedentes se prevé que el carrete
de cierre, que se incluye en el elemento arrollador, es-
t4 interiormente roscado para hacer posible su giro y
desplazamiento por engrane sobre un husillo rosca-
do accionado por el eje del elemento motor situado
en la proximidad del eje de basculacién del marco de
batiente superior, alcanzando alternativamente sendos
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finales de carrera que determinan el sentido de giro
del mismo.

Otra caracteristica de la invencion para el caso de
la segunda de las realizaciones precedentes radica en
el hecho de que el elemento motor se halla dispuesto
por debajo del eje de basculacion del batiente superior
en el que se encuentran los medios de leva.

Otra caracteristica de la invencion, que también es
especialmente aplicable a la segunda de dichas reali-
zaciones, estriba en el hecho de que porque el mar-
co de batiente superior estd basculantemente articula-
do al marco de soporte mediante espigas laterales que
emergen de los montantes del marco del mismo y es-
tan alojadas en quicios dispuestos en los montantes de
dicho marco de soporte.

La invencién contempla que las lamas de los ba-
tientes de la celosia pueden ser del tipo que son fijas
o del tipo en que son méviles y pueden ser orientadas
a voluntad.

Finalmente la invencién también contempla que
los medios de actuacién estdn constituidos por un ro-
dillo de giro libre montado en un dedo radial que,
montado giratoriamente en un montante del marco de
soporte y en correspondencia con los medios de leva
montados en un montante del batiente superior de la
celosfa, es accionado en su rotacién por el elemento
motor a través de una cadena. Sin excluir por ello que
los medios de actuacién puedan ser accionados direc-
tamente por un reducido electromotor.

Breve descripcion de los dibujos

Para facilitar la comprensién de las precedentes
caracteristicas se describen seguidamente algunas de
las realizaciones posibles de la invencién, haciendo
referencia a los dibujos ilustrativos que se acompa-
fian. En los dibujos:

Figura 1, representa, esquematicamente, una vista
lateral de los elementos méviles que intervienen en el
accionamiento de una celosia plegable, que se halla
en posicion de desplegado total.

Figura 2, representa los elementos de la figura an-
terior vistos frontalmente por su cara interior en solo
una mitad de la anchura de la celosfia.

Figura 3, representa, andlogamente al caso de la
figura 1, los elementos mdviles vistos lateralmente en
el inicio del plegado de la celosia.

Figura 4, representa, andlogamente al caso de la fi-
gura 2, los elementos mdviles vistos frontalmente en
la fase de plegado grafiada en la figura 3.

Figura 5, representa, andlogamente a las figuras 1
y 3, alos elementos méviles vistos lateralmente en su
posicion de maximo plegado.

Figura 6, representa, andlogamente al caso de las
figuras 2 y 4, a los elementos méviles vistos frontal-
mente en su posicién de maximo plegado.

Figura 7, representa, andlogamente a las figuras 1,
3y 5, alos elementos moviles vistos lateralmente al
inicio de su desplegado, que finaliza como se ilustra
en la figura 1.

Figura 8, representa, andlogamente a las figuras 2,
4y 6, a los elementos moviles vistos frontalmente al
inicio de su desplegado, que finaliza como se muestra
en la figura 2.

Figura 9, representa, andlogamente a las figuras
anteriores, un detalle a escala ampliada de la figura 1.

Figura 10, representa, en alzado interior, una rea-
lizacién constructiva de una celosia plegable segtin la
invencion, que se halla en la posicién de desplegada
con encaje en el marco de soporte.
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Figura 11, representa una vista segtn la linea XI-
XI de la figura 10.

Figura 12, representa, en perspectiva, un detalle
de la posicion previa de los medios de actuacién en su
relacién con los medios de leva antes de actuar sobre
los mismos.

Figura 13, representa andlogamente al caso ante-
rior, los medios de actuacién ejerciendo su accién so-
bre los medios de leva.

Figura 14, representa, en alzado lateral, un detalle
de la posicion de los medios de actuacién y de leva
correspondiente a la figura 12.

Figura 15, representa, en alzado frontal interior, la
posicion de los medios de actuacién y de leva corres-
pondientes a las figuras 12 y 13.

Figura 16, representa, en perspectiva, una realiza-
cién de un carrete arrollador.

Figura 17, representa, en alzado lateral, el carrete
arrollador de la figura anterior.

Figura 18, representa, esquematicamente en alza-
do lateral, los medios de actuacién y de leva corres-
pondientes a una segunda realizacién de una celosia
segun la invencién, que se halla en la posicién de
cerrada o desplegado total.

Figura 19, representa los elementos de la figura
anterior vistos frontalmente por su cara interior en so-
lo una mitad de la anchura de la celosia.

Figura 20, representa, andlogamente al caso de la
figura 18, la disposicién de los elementos méviles en
fase de plegado grafiados en linea de trazos disconti-
nuos.

Figura 21, representa los elementos de la figura
anterior vistos frontalmente por su cara interior en so-
lo una mitad de la anchura de la celosia.

Figura 22, representa, en alzado lateral, los medios
de leva y de actuacion sobre los anteriores instalados
en un montante del batiente superior de acuerdo con
la realizacién de las figuras 18 a 21.

Figura 23, representa, en alzado lateral, un deta-
lle del punto de arrastre del marco de batiente inferior
por el cable, en reposo, que puede ser accionado por
el elemento motor.

Figura 24, representa, en alzado frontal, un detalle
de la situacion de la articulacion del marco del batien-
te superior de la figura 22 a un montante de un marco
de soporte.

Figura 25, representa, en seccion parcial, el pun-
to de arrastre por un cable, en activo, del marco de
batiente inferior de la figura 23.

Figura 26, representa, en seccidn, otra realizacién
de un punto de arrastre en el que se substituye la ac-
cion de la gravedad por la de un resorte.

Figura 27, representa, en perspectiva, una realiza-
cién del accionamiento por cadena de los medios de
actuacién y la de estos con respecto a los medios de
leva.

Descripcion detallada de la invencion

En la figura 1 se muestra esquemdticamente los
componentes de una realizacién de la celosia plega-
ble 1 de la invencién que consisten en un batiente su-
perior 2, un batiente inferior 3, un elemento motor 4,
un carro de cierre 5, un cable de cierre 6, un cable de
plegado 7 y unos medios de leva 8.

El batiente superior 2 estd articulado superiormen-
te a un marco de soporte, que en estas figuras esque-
maticas no se ha representado en aras a facilitar los
dibujos y la comprensién de los mismos, mientras que
inferiormente estd articulado solamente al batiente
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inferior 3.

El elemento motor 4, situado por encima de la ar-
ticulacion del batiente superior 2 con el travesaiio del
marco de soporte, comprende, en el caso presente, un
electromotor tubular 9 que, al menos por uno de sus
extremos, dispone de un tambor de arrollado 10 del
cable de plegado 7 y de un carrete de arrollado 11 del
cable de cierre 6, cuyo carrete de arrollado 11 discurre
por un husillo roscado 12 y comprende unos medios
de fin de carrera 13.

El batiente superior 2 dispone, en por lo menos en
uno de sus dos montantes, de uno de los medios de
leva 8 que son accionados por el correspondiente des-
plazamiento del carro de cierre 5 determinado por el
arrollado del cable de cierre 6.

Por su parte, el batiente inferior 3 dispone, en por
lo menos un punto inferior de un montante o en un
punto de su travesafio inferior, de un punto de arras-
tre 14 en el que actda el extremo inferior del cable de
plegado 7.

En las figuras 1 y 2 se muestra la disposicién de
los diversos elementos descritos precedentemente que
constituyen una realizacién de la celosia plegable que
es objeto de la invencién y se halla en posicién de
desplegado total, es decir, en situacion de cierre total
en la que ambos batientes superior 2 e inferior 3 son
absolutamente coplanarios y estan igualmente encaja-
dos en el marco de soporte bajo la accién del carro de
cierre 5 sobre los medios de leva 8.

En las figuras 3 y 4 se observa que los referidos
batientes superior 2 e inferior 3 pierden su coplanarie-
dad iniciando su plegado por la accién de la traccién
que ejerce sobre el batiente inferior 3 el cable de ple-
gado 7, que estd anclado por un extremo al punto de
arrastre 14 y por el otro al tambor de arrollado 10 que,
a su vez, estd accionado giratoriamente por el motor
tubular 9, al tiempo que el carro de cierre 5 inicia su
descenso abandonando a los medios de leva 8, lo que
permite que el montante del batiente superior 2 se se-
pare del citado carro de cierre 5 y del vano de dicho
marco de soporte, al igual que lo hace bajo ese tltimo
aspecto el batiente inferior 3.

Haciendo referencia a las mismas figuras 3 y 4, se
observa que, en la fase de plegado, el carrete de arro-
Ilado 5 se desplaza, como indica la flecha, alejdndose
del motor tubular 9 y desbloqueando al fin de carrera
13.

En las figuras 5 y 6 se muestra a la celosia en una
posicion inmediata a la de su maximo plegado, en la
que el cable de plegado 7, segun el sentido de las fle-
chas, se hallard en su mayor grado de arrollado en el
tambor de arrollado 10, al tiempo que, también segin
el sentido de las flechas, el cable de cierre 6 se en-
contrard en su situacién de maximo desenrollado del
carrete de arrollado 11 que, a su vez, se hallard a la
mayor distancia de la parte del fin de carrera 13 rela-
cionada con el motor tubular 9, y determinara el ma-
ximo alejamiento del carro de cierre 5 con respecto a
los medios de leva 8.

En las figuras 7 y 8 se muestra el inicio de la fase
de desplegado de la celosia plegable 1 que culminara
al alcanzar la posicion representada en las figuras 1y
2, observandose el giro en sentido contrario del tam-
bor de arrollado 10, el descenso del batiente inferior
3, el ascenso del carro de cierre 5 aproximandose a
los medios de leva 8 y el acercamiento del carrete de
arrollado 11 al fin de carrera 13.

En la figura 9 se detalla a mayor escala el momen-
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to en que el carro de cierre 5 introduce un dedo 15 de
accionamiento en el diedro de los medios de leva 8,
que determinard el encaje total de los batientes supe-
rior 2 e inferior 3 en el vano de un marco de soporte
de los mismos.

En la figura 10 se muestra una realizacién material
de una celosia plegable 1 segun la invencién que in-
corpora una de las disposiciones previstas en la inven-
cién para conseguir el encaje perfecto de los batientes
superior 2 e inferior 3 en el marco de soporte 16 y se
halla en una posicidén de inicio del plegado, en corres-
pondencia con los esquemas de las figuras 3y 4, o de
final del desplegado, en correspondencia proxima con
la de las figuras 1y 2.

En la referida figura 10 se ha representado, vista
por su cara interior, la celosia plegable 1 de la inven-
cién habiéndose omitido en la misma toda una zona
central, observandose en ella el referido marco de so-
porte 16, los marcos de los batientes superior 2, que
estd formado por sendos montantes 2A y travesafios
2B, e inferior 3, que esta formado por sendos mon-
tantes 3A y travesafios 3B, cuyos marcos soportan una
pluralidad de lamas 17 que pueden ser de tipo fijo u
orientable. Asimismo se observa que el elemento mo-
tor 4 dispone de un tambor de arrollado 10 en cada
extremo y, consecuentemente, la celosia plegable 1
presenta, también, dos cables de plegado 7 anclados
por sus extremos inferiores a otros tantos puntos de
arrastre 14.

En la figura 11 se muestra la celosia plegable 1 de
la figura 10 segun un vista lateral de la misma, en la
que se aprecia un eje de articulacion superior 18 del
batiente superior 2 al travesafio superior 16A del mar-
co de soporte 16 y un eje de articulacién inferior 19 al
travesafio superior 3A del batiente inferior 3.

La figura 12 muestra un detalle de la realizacién
de la celosia plegable 1 de las figuras 10 y 11 en lo
que atafie a la actuacion del dedo 15 sobre los me-
dios de leva 8. En dicha figura se observa que tales
medios de leva 8 estdn constituidos por una pieza re-
ceptora que estd formada por una tira rigida 20 doble-
mente angulada en “Z” de la que uno de sus extremos
20A estd ligado a un montante 2A del marco del ba-
tiente superior 2 y el otro extremo libre 20B esta dis-
puesto segin un voladizo que forma un dngulo diedro
que estd accesiblemente encarado a los medios de ac-
tuacién que, constituidos en este caso por el dedo 15
de carro de cierre 5, determinan una guia de entra-
da para los mismos. Se comprueba en la misma figu-
ra 12, que el montante 2A del batiente superior 2 no
se halla encajado en el vano 21 del marco de soporte
16.

La figura 13 muestra como el dedo 15 del carro
de cierre 5 ha actuado sobre la tira rigida 20, determi-
nando el arrastre con basculacién del montante 2A del
batiente superior 2 hasta aplicarlo contra el montante
16A del marco de soporte 16, momento en el cual,
tanto el batiente superior 2 como el batiente inferior
3 obligado por el anterior, encajan perfectamente co-
planarios en el vano 21 de dicho marco de soporte 16.
En las figuras 14 y 15 se detallan a escala mayor los
aspectos descritos en las figuras 12y 13.

En las figuras 16 y 17 se muestran el carrete de
arrollado 11 que es deslizante giratoriamente sobre el
husillo 12 y arrolla el cable de cierre 6. que actiia so-
bre el carro de cierre 5, disponiendo tal husillo 12 de
una abrazadera 21 que configura un dedo 21A que, en
su giro y desplazamiento, determina el giro de arrolla-
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do del carrete de arrollado 11 cuando aquél alcanza el
encaje en el embrague 11A previsto en dicho carrete
de arrollado 11, mientras que el desarrollado se efec-
tda por gravedad al producirse el desembragado de los
elementos citados, aunque, en un caso podria actuar
sobre un fin de carrera 13 relacionado con el electro-
motor tubular 9.

En las figuras 18 y 20 se muestra en forma esque-
madtica, andlogamente al caso de las figuras 1 a 8, otra
realizacién del objeto de la invencion segtn la cual se
dispone el elemento motor 4 situado a un nivel me-
dio con respecto al batiente superior 2 y disponiendo
los medios de actuacién sobre los medios de leva 8 en
forma de un rodillo 22 de giro libre montado en el ex-
tremo de un dedo radial 23 solidario del giro del eje
del elemento motor 4, cuyo rodillo 22 describe una
trayectoria circunferencial que, en la fase de cierre de
la celosia plegable 1, coincide con la entrada de acce-
so a los medios de leva 8 dispuestos en un punto de
un montante 2A del marco de batiente superior 2, con
lo que provoca el arrastre de la tira rigida 20 de los
medios de leva 8 y con ellos el de los batientes supe-
rior 2 e inferior 3 hasta lograr el encaje de ambos en
el marco de soporte 16, momento en el que se detiene
el elemento motor 4 que, en la préxima activacién de
los mismos en la fase de apertura de la celosia ple-
gable 1, girard en sentido contrario al anterior y asi
se suceden secuencialmente alternados los giros del
citado elemento motor 4.

Con la especial disposicién de los medios de ac-
tuacién presentados en las figuras 18 y 20 se prescinde
del cable de cierre 6, del carro de cierre 5 y del carrete
de arrollado 11, manteniéndose el tambor de arrollado
10y el cable de plegado 7.

En las figuras 18 y 20 la celosia plegable 1 se en-
cuentra en la posicion de desplegado total o cerrado,
mientras que en las figuras 20 y 21 las mismas se en-
cuentran iniciando el plegado de la celosia plegable
1.

Como se observa en las figuras 18 a 21, 23 y 25
el relacionado del cable de plegado 7 con el punto de
arrastre 14 se lleva a cabo mediante una disposicion
de enlace holgada que comprende un tope de arrastre
24 y un contrapeso 25 fijados al extremo del citado
cable de plegado 7, pasando éste por un ojete o simi-
lar previsto en uno de dos pivotes de guia que, siendo
solidarios a los extremos del travesano inferior 3B del
marco de batiente inferior 3, deslizan por el interior de
unas guias instaladas en los montantes 16A del marco
de soporte 16, de modo que la longitud dtil del ca-
ble de plegado 7 es ligeramente mayor que la distan-
cia real entre el tambor de arrollado 10 y el punto de
arrastre 14 del marco de batiente inferior 3 que con-
siste en una disposicion de anclaje holgado que puede
estar formada por un simple ojete o por la disposicién
de dos rodillos de paso 26, como la que se muestra en
las figuras 23 y 25.

En las figuras 22 y 24 se muestra un detalle de
una realizacién material de la articulacion del trave-
safio 2B del batiente superior 2 al travesafio superior
16A del marco de soporte 16, segtn la cual porque
el travesafio 2B del marco de batiente superior 3 estd
basculantemente articulado al travesafio 16B del mar-
co de soporte 16 mediante espigas laterales 26 que
emergen de los montantes 2A del marco del mismo y
estan alojadas en quicios 27 dispuestos en los mon-
tantes 16A de dicho marco de soporte 16, en este caso
de realizacién debe dejarse un huelgo 28 entre los tra-

5
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vesafios 2B Y 16B que sea suficiente para permitir la
basculacién del batiente superior 2.

Asimismo en la figura 22 se muestra el caso pre-
ferido en el que los medios de leva 8 disponen la pie-
za receptora 29, configurada como una tira rigida do-
blemente angulada en “Z”, en forma articuladamente
relacionada, por su extremo de ligado 29A, a un mon-
tante 2A del marco del batiente superior 2 y el4sti-
camente relacionada mediante una disposicién de tor-
nillo de regulacién 30 y de resorte de compresion 31
situada en un punto sensiblemente en medio del mon-
tante 2A a dicho marco, restando el otro extremo de
la citada pieza en un voladizo que, formando un die-
dro con el referido montante 2A, resulta espacial y
funcionalmente encarado a los medios de actuacion.

Descritos los diversos componentes que intervie-
nen en el desarrollo de la presente invencién, seguida-
mente se detallardn unas de las posibles realizaciones
del objeto de dicha invencion.

Para el encaje en el vano 21 del marco de soporte
16 de los marcos de los batientes superior 2 e inferior
3, se dispone en el eje superior de basculacién el ele-
mento motor 4 constituido por el motor tubular 9 que,
por un extremo incorpora al tambor de arrollado 10 y
al carrete de cierre 11 para el arrollado de las disposi-
ciones de cable de plegado 7 y de cierre 6, que estidn
fijadas respectivamente a los mismos por uno de sus
extremos, de las cuales disposiciones de cable la de
plegado 7 esta fijada por su extremo libre a un punto
de arrastre 14 relacionado con dos pivotes de guiado
que discurren a lo largo de unas guias previstas en los
montantes 16A del marco de soporte 16 (no represen-
tados) y estdn situados solidariamente en los extre-
mos del travesafio inferior 3B del marco de batiente
inferior, mientras que la otra disposicién de cable de
cierre 6, que se arrolla y desenrolla en el carrete de
arrollado 11 en sentidos contrarios a la disposicion de
cable de plegado 7, estd anclado por su otro extremo
a los medios de actuacidn constituidos por el carro de
cierre 5 que desliza a lo largo de una de las guias de
los montantes 16A del citado marco de soporte 16 y
dispone de un dedo 15 de accionamiento que en su
desplazamiento ascendente alcanza a los medios de
leva 8 fijados en correspondencia con el mismo en un
montante 2A del marco de batiente superior 2, cuyo
accionamiento determina el desplazamiento por bas-
culacién del referido marco de batiente superior 2 en
el sentido perpendicular al plano del mentado marco
de soporte 16 y el consiguiente arrastrado por el an-
terior mientras que la otra de dichas disposiciones de
cable, que se arrolla y desenrolla en sentidos contra-
rios a la disposicién de cable anterior, estd anclado a
unos medios de actuacién constituidos por un carro
de cierre que desliza a lo largo de una de las guias de
los montantes del citado marco de soporte y dispone
de un dedo de accionamiento que en su desplazamien-
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to ascendente alcanza a los medios de leva fijados en
correspondencia en un montante del marco superior
de batiente, cuyo accionamiento determina el despla-
zamiento por basculacion del referido marco superior
de batiente en el sentido perpendicular al plano del
mentado marco de soporte y el consiguiente arrastra-
do por el anterior.

Se contempla la posibilidad, que no ha sido repre-
sentada en los dibujos, de que las dos disposiciones
de cable de cierre 6 y de plegado 7 estan constituidas
por un solo cable que estd fijado y controlado por el
elemento arrollador de manera que conforma dos ra-
males que discurren en sentidos contrarios, de modo
que el arrollado de uno de ellos, que en su movimiento
ascendente hace bascular a los marcos de los batientes
superior 2 e inferior 3 en orden a abrir la celosia 1, de-
termina el desenrollado del otro ramal que permite el
descenso por gravedad del carro de cierre 5, mientras
que en esta posicién, determinada por un fin de carre-
ra 13, el desenrollado del tramo citado en primer lugar
determina el cierre de la celosia 1 por basculacién y
por gravedad de ambos marcos de batiente superior 2
e inferior 3 y el arrollado del otro ramal que arrastra al
carro de cierre 5 y determina el encaje de los citados
marcos de batiente superior 2 e inferior 3 en el vano
21 del marco de soporte 16.

Una realizacion preferente de la invencién la cons-
tituye la que establece que los medios de actuacién
dispuestos en el elemento motor 4 consisten en un ro-
dillo 22 de giro libre montado en el extremo de un
dedo radial 23 solidario del giro del eje del elemento
motor 4, cuyo rodillo describe una trayectoria circun-
ferencial que, en la fase de cierre de la celosia 1, coin-
cide con una entrada de acceso a los medios de leva 8
dispuestos en un punto de un montante 2A del marco
de batiente superior 2, con lo que provoca el arrastre
de los medios de leva 8 y con ellos el de los marcos
de batiente 2 y 3 hasta lograr el encaje de ambos en
el vano 21 del marco de soporte 16, momento en el
que se detiene el elemento motor 4 que, en la préoxima
activacion de los mismos en la fase de apertura de la
celosia 1, girard en sentido contrario al anterior y asi
se suceden secuencialmente alternados los giros del
citado elemento motor.

En la figura 26 se muestra una posible realizacién
de la invencidn segun la cual los medios de leva 8 y
los medios de actuacién de los anteriores son iguales
a los representados en la figura 22, con la salvedad de
que el accionamiento del dedo radial 23 con su rodillo
22 de giro libre se lleva a cabo mediante una cadena
de rodillos 43 enlazada con el eje del elemento motor
4.

Segtin una ultima posible realizacién del acciona-
miento de los medios de actuacién, que no se ha re-
presentado en los dibujos, se ha previsto que el dedo
radial 23 sea accionado por un reducido electromotor.
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REIVINDICACIONES

1. Celosia plegable, concretamente una del tipo de
las constituidas por un marco de soporte que com-
prende a un conjunto de dos batientes horizontales
que estdn formados por sendos marcos que, estan-
do coplanariamente superpuestos dentro del vano del
marco de soporte, presentan un primer eje horizon-
tal de basculacién, que se encuentra situado entre el
travesafio superior del marco de soporte y el trave-
safio superior del marco del batiente que se halla en
la posicién superior en el conjunto y que es indepen-
diente del marco del batiente inferior, un segundo eje
horizontal de articulacién entre los travesafios yuxta-
puestos de ambos marcos de los batientes, unos me-
dios de guiado vertical del travesafio inferior del mar-
co del batiente inferior que deslizan a lo largo de guias
instaladas en los montantes del marco de soporte del
conjunto en el que encaja la celosia en su posicién de
cerrada, comprendiendo ambos marcos de los batien-
tes, superior e inferior, sendas disposiciones de celo-
sfa mediante lamas que son paralelas a los lados hori-
zontales de los citados marcos de los batientes supe-
rior e inferior y equidistantes entre si, caracterizada
porque, por una parte, dispone de un elemento mo-
tor que, fijado en el marco de soporte de la celosia,
determina la basculacion y la articulacién de ambos
batientes, respectivamente alrededor de los ejes pri-
mero y segundo en los sentidos alternados de aper-
tura y de cierre de la celosia, mientras que, por otra
parte, el mismo elemento motor dispone de unos me-
dios de actuacidén sobre unos medios de leva dispues-
tos en un montante del marco del batiente superior,
cuya actuacion de dichos primeros medios de actua-
cion sobre los medios de leva determina, en el cierre
de la celosia, el encaje coplanario del conjunto de los
dos batientes en el vano del marco de soporte de la
celosfa.

2. Celosia plegable, segtin la reivindicacién ante-
rior, caracterizada porque el elemento motor en una
parte de su actividad determina el arrollado y desen-
rollado de por lo menos un cable de plegado que esta
fijado por el extremo superior a un tambor de arro-
Ilado accionado por el elemento motor y por el extre-
mo inferior estd relacionado con un punto de anclaje
holgado que estd situado en un extremo del travesafio
inferior del marco de batiente inferior.

3. Celosia plegable, segtn la reivindicacién 2, ca-
racterizada porque el relacionado del cable de ple-
gado con el punto de anclaje holgado situado en el
lateral del travesafio inferior del marco de batiente in-
ferior se lleva a cabo mediante una disposicién de en-
lace holgada que comprende un tope de arrastre y un
contrapeso fijados al extremo del cable, pasando és-
te por un ojete, o equivalente, previsto en al menos
uno de los dos pivotes de guia que, siendo solidarios
a los extremos del travesaiio inferior del marco de ba-
tiente inferior, deslizan por el interior de unas gufas
instaladas en los montantes del marco de soporte, de
modo que la longitud util del cable es ligeramente ma-
yor que la distancia real entre el tambor de arrollado
y el punto de anclaje holgado del marco de batiente
inferior.

4. Celosia plegable, segiin la reivindicacién 1, ca-
racterizada porque los medios de leva estan consti-
tuidos por una pieza receptora que estd formada por
una tira rigida doblemente angulada en “Z” de la que
uno de sus extremos estd ligado a un montante del
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marco de batiente superior y el otro extremo libre es-
t4 dispuesto segtin un voladizo que forma un dngulo
diedro que estd encarado accesiblemente a los medios
de actuacion, constituyendo una entrada para los mis-
mos.

5. Celosia plegable, segtin la reivindicacién 4, ca-
racterizada porque los medios de leva disponen la
pieza receptora, por su extremo de ligado, en forma
articuladamente relacionada a un montante del mar-
co del batiente superior y, por un punto medio de la
misma, en forma eldsticamente relacionada con dicho
marco, restando el otro extremo de la citada pieza en
el voladizo que, formando un diedro con el referido
montante, resulta espacial y funcionalmente encarado
a los medios de actuacién.

6. Celosia plegable, segtn la reivindicacién 1, ca-
racterizada porque los medios de actuacion dispues-
tos en el elemento motor consisten en un rodillo de
giro libre montado en el extremo de un dedo radial
solidario del giro del eje del elemento motor, cuyo ro-
dillo describe una trayectoria circunferencial que, en
la fase de cierre de la celosia, coincide con una en-
trada de acceso a los medios de leva dispuestos en un
punto de un montante del marco de batiente superior,
con lo que provoca el arrastre de los medios de leva y
con ellos el de ambos marcos de batiente hasta lograr
el encaje de los mismos en el vano del marco de so-
porte, momento en el que mediante un fin de carrera
se detiene el elemento motor que, en la proxima acti-
vacion de los citados medios de actuacién en la fase
de apertura de la celosia, girard en sentido contrario al
anterior y asi se suceden secuencialmente alternados
los giros del citado elemento motor.

7. Celosia plegable, segtin la reivindicacion 1, ca-
racterizada porque para el encaje en el vano del mar-
co de soporte de los marcos de batiente superior e
inferior, el eje primero de basculacién es coplanario
con un elemento motor constituido por un electromo-
tor tubular que, al menos por un extremo acciona a un
elemento arrollador para el arrollado de sendas dispo-
siciones de cable fijadas al mismo por uno de sus ex-
tremos, de las cuales disposiciones de cable una, que
es la responsable del plegado de la celosia, esta rela-
cionada por su extremo libre con uno de los dos pivo-
tes de guiado que discurren a lo largo de unas guias
previstas en los montantes del marco de soporte y es-
t4n situados solidariamente en los extremos del trave-
saflo inferior del marco de batiente inferior, mientras
que la otra de dichas disposiciones de cable, que es
la responsable del encaje de la celosia en el cierre de
la misma y se arrolla y desenrolla en sentidos con-
trarios a la disposiciéon de cable anterior de plegado,
estd anclado a unos medios de actuacion constituidos
por un carro de cierre que desliza a lo largo de una de
las guias de los montantes del citado marco de sopor-
te y dispone de un dedo de accionamiento que, en su
desplazamiento ascendente, alcanza a los medios de
leva fijados en su correspondencia en un montante del
marco de batiente superior, cuyo accionamiento deter-
mina el desplazamiento por basculacién del referido
marco de batiente superior en el sentido perpendicu-
lar al plano del vano del mentado marco de soporte y
el consiguiente arrastre en el mismo sentido del marco
del batiente inferior por el marco de batiente superior.

8. Celosfa plegable, segtn la reivindicacion 7, ca-
racterizada porque las dos disposiciones de cable de
plegado y de cierre estdn constituidas por un solo ca-
ble que estd fijado y controlado por el elemento de

7



13 ES 2 308 881 B1 14

arrollado de manera que conforma dos ramales, uno
de plegado y el otro de cierre, que discurren en senti-
dos contrarios, de modo que el arrollado del ramal de
plegado, que en su movimiento ascendente hace bas-
cular a los marcos de batiente superior e inferior en
orden a abrir la celosia, determina el desenrollado del
ramal de cierre que permite el descenso por gravedad
del carro de cierre, mientras que en esta posicion, de-
terminada por un fin de carrera, el desenrollado del
ramal de plegado determina el cierre de la celosia por
gravedad y la basculaciéon de ambos marcos de ba-
tiente superior e inferior y el arrollado del otro ramal
de cierre que arrastra al carro de cierre que, actuan-
do sobre los medios de leva, determina el encaje de
los citados marcos de batiente superior e inferior en
el vano del marco de soporte.

9. Celosia plegable, segtin la reivindicacién 7, ca-
racterizada porque el elemento de arrollado com-
prende un carrete de cierre interiormente roscado que
gira y se desplaza por engrane sobre un husillo ros-
cado accionado por el eje del elemento motor situado
coplanariamente con el eje de basculacién del mar-
co de batiente superior, alcanzando alternativamente
sendos finales de carrera que determinan el sentido de
giro del mismo.

10. Celosia plegable, segtin la reivindicacién 1,
caracterizada porque el elemento motor se halla dis-
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puesto por debajo del eje de basculacién del batiente
superior en el que se encuentran los medios de leva.

11. Celosia plegable, segin la reivindicacién 1,
caracterizada porque el marco de batiente supe-
rior estd basculantemente articulado a los montantes
del marco de soporte mediante espigas laterales que
emergen del marco del mismo y estdn alojadas en qui-
cios dispuestos en dichos montantes del citado marco
de soporte.

12. Celosia plegable, segtin la reivindicacién 1,
caracterizada porque las lamas de las celosias dis-
puestas en los marcos superior e inferior de batiente
son del tipo de las que son fijas.

13. Celosia plegable, segtn la reivindicacién 1,
caracterizada porque las lamas de las celosias ins-
taladas en los marcos superior e inferior de batiente
son del tipo de las que permiten ser reguladas en su
orientacion.

14. Celosia plegable, segtin la reivindicacién 1,
caracterizada porque los medios de actuacion estdn
constituidos por un rodillo de giro libre montado en
un dedo radial que, montado giratoriamente en un
montante del marco de soporte y en correspondencia
con los medios de leva montados en un montante del
batiente superior de la celosia, es accionado en su ro-
tacion por el elemento motor a través de una cadena.
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Declaracion

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones
Reivindicaciones

Actividad inventiva Reivindicaciones

(Art. 8.1 LP 11/1986) Reivindicaciones

2-10,14
1,11-13

Si
NO

si
NO

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacidn industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinion:

La presente opinion se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como ha sido publicada.
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OPINION ESCRITA Ne de solicitud: 200600516

1. Documentos considerados:

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracién para la reali-
zacion de esta opinion.

Documento Numero Publicacion o Identificacion Fecha Publicacion
Do1 US 3224493 A 21.12.1965
D02 EP 1258588 A2 20.11.2002
D03 EP 1433918 A1 30.06.2004
D04 GB 2262123 A 09.06.1993
D05 US 2004244291 A1 09.12.2004

2. Declaracion motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de marzo,
de patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

El objeto de la invencién, son dos batientes articulados entre si, estando el batiente superior abisagrado al travesafo superior
del marco soporte, mientras que el batiente inferior es deslizante a lo largo de los montantes del marco soporte. Estando dotado
el objeto de la invencién de medios que permiten el encajado automatico y coplanario de ambos batientes horizontales en el
vano del marco soporte.

La solicitud consta de 14 reivindicaciones, la 1 de las cuales es independiente y el resto dependientes.

La 1 reivindicacién, describe dos batientes articulados entre si, con eje de basculacion superior con marco soporte y guias
de deslizamiento en marco soporte para batiente inferior. Encontrandose montado un motor en el marco soporte, dotado de
medios de actuacion sobre medios de leva dispuestos en un montante del marco del batiente superior.

Las reivindicaciones 2 y 3, describen un cable de arrollado fijado a un tambor de arrollado accionado por el motor y anclado a
un extremo inferior del batiente inferior. Siendo el anclaje de tipo holgado, empleando un tope de arrastre y un contrapeso.

Las reivindicaciones 4 y 5, describen la pieza receptora que constituye los medios de leva.

La reivindicacién 6, describe los medios de actuacién dispuestos en el motor, siendo estos, un rodillo de giro libre dispuesto en
el extremo de un dedo radial de giro solidario con el eje del motor.

Las reivindicaciones 7, 8 y 9, describen la disposicion de los cables responsables del plegado y cierre de los batientes, descri-
biendo varias alternativas.

La reivindicacién 10, describe una alternativa al posicionamiento del motor, por debajo del eje de basculacién superior.
La reivindicacion 11, describe el empleo de espigas en articulacién superior de batiente superior.

La reivindicacién 12, describe el empleo de lamas fijas en los batientes.

La reivindicacion 13, describe el empleo de lamas orientables en los batientes.

La reivindicaciéon 14, describe alternativa a los medios de actuacion sobre los medios de leva, accionados a través de una
cadena por el elemento motor.

De los documentos citados en el Informe de busqueda, se considera el mas cercano del Estado de la Técnica a la invencion, el
documento US3224493 A (DO1), que describe una puerta plegable constituida por dos batientes horizontales articulados entre
si, presentando otra articulacién entre el travesafio superior del batiente superior y el travesafo superior del marco soporte,
disponiendo de un elemento motor situado en el marco soporte; el elemento motor dispone asimismo de medios de actuacion
sobre unos medios de leva situados en montante de marco de batiente inferior.

Las diferencias entre lo divulgado en este documento y la reivindicaciéon 1 de la solicitud, radican en el empleo de guias de
deslizamiento en el marco soporte para el deslizamiento del batiente inferior, el empleo de lamas en ambos batientes y la
colocacién de los medios de leva en el marco soporte superior en lugar del inferior a efectos de que sea el batiente superior el
que arrastre al inferior en el encaje coplanario y no viceversa.
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OPINION ESCRITA Ne de solicitud: 200600516

Hoja adicional

La invencién definida en la reivindicacion 1 es nueva, al no estar comprendida en el Estado de la Técnica anterior.(Art. 6.1 LP
11/1986)

El documento EP 1258588 A2(DO2), divulga una puerta de garaje formada por dos batientes articulados entre si y superior-
mente con marco soporte superior, dotada de guias de deslizamiento por las que desliza el batiente inferior.

Seria obvio para un experto en la materia introducir la caracteristica técnica de las guias de deslizamiento en el documento
DO1, obteniéndose el efecto técnico del deslizamiento guiado del batiente inferior.

Asimismo, seria obvio para un experto en la materia, la colocacion de los medios de leva en el marco del batiente superior,
obteniendo el efecto técnico del arrastre del batiente superior sobre el inferior durante el encaje coplanario. El empleo de lamas
en batientes, ya sean fijas 6 regulables, es ampliamente conocido en el Estado de la Técnica, como se puede apreciar en los
documentos DO5 y DOS3.

Por lo tanto, las reivindicaciones 1, 12 y 13, carecen de actividad inventiva. (Art.8.1 de la Ley de Patentes).

La reivindicacion dependiente 11, describe la caracteristica técnica del empleo de espigas laterales para conseguir el efecto
técnico de la articulacién superior del batiente superior. El empleo de espigas a efectos de articular batientes es ampliamente
conocido en el Estado de la Técnica, como se puede apreciar en el documento DO4.

Por lo tanto, la reivindicacion 11 carece de actividad inventiva. (Art.8.1 de la Ley de Patentes).

El resto de documentos citados en el IET con "A" como categoria, reflejan el Estado de la Técnica, sin afectar a la novedad 6
actividad inventiva del objeto de la invencién, ya sea individualmente é6 combinados.
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