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Urzadzenie do ustalania okreslonej wydajnosci pompy
zmiennej wydajnosci sterowanej hydraulicznie

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ustalania okreslonej wydajnosci pompy zmiennej wydajnosci
sterowanej hydraulicznie za pomocg sterownika,

Znane s3 z prospektu firmy Hydromatik RFN, urzadzenia do ustalania okreslonej wydajnosci pomp
o zmiennej wydajnosci. Urzadzenia te majg segment tarczowy posiadajagcy na swym obwodzie trzy wyciecia
stuzace do ustawienia dZwigni na zadana pozycje, a tym samym na zadang wydajnos¢. Pompa sterowina jest
stopniowo za pomoca okreslonej liczby wycieé na obwodzie segmentu tarczowego. Segment tarczowy wraz z
dzwignia sterujacg osadzony jest na wspdlnym wale. Wychylana recznie dzwignia sterujgca oddziatywuje na
kulkowy przytrzymywacz osadzony w otworze, na ktory to przytrzymywacz oddziatywuje sprezyna. W czasie
wychylania dzwigni sterujacej kulkowy przytrzymywacz $lizga sie po obwodzie segmentu tarczowego i natrafiajac
na wyciecie w nim powoduje zablokowanie uktadu w zadanej pozycji.

Wada znanego urzadzenia sterujagcego wydajno$é pomp za pomoca sterownika jest mozliwo$¢ popetnienia
btedu przez operatora i nastawienie urzadzenia na nieodpowiednia wydajno$é oraz brak mozliwosci ptynnego
sterowania. ’

Celem wynalazku jest urzadzenie stuzace do nastawiania pompy zmiennej wydajnosci na okreslong
wydajno$é, przy czym urzadzenie to powinno umozliwiaé nastawienie pomp zmiennej wydajnosci na rézng
wydajnosé, ponadto musi wykluczaé pomytke nastawienia a zarazem urzadzenie to powinno umozliwiaé
przejscie w razie potrzeby na reczne sterowanie ptynne w zakresie od 0 do max.

Cel ten osiagnieto poprzez zabudowanie w urzadzeniu tarczy wielobocznej, ktérej boki maja zarys kotowy.
Kazdy z bokéw tarczy posiada jedno wyciecie, lecz w réznym rozmieszczeniu, odpowiadajacym zadanej
wydajnosci. Tarcza ta ma otwor przelotowy w jej geometrycznym $rodku, ktérym osadzona jest na sworzniu
zamocowanym do wspornika urzadzenia. Wokét otworu $rodkowego tarcza ma rozmieszczone na swym
obwodzie otwory w liczbie rownej ilosci bokéw tarczy, ktérym to otworem tarcza jest osadzona na kotku
tkwigcym we wsporniku urzadzenia, przez co tarcza zostaje ustalona w okreslonym potozeniu.

W celu przejscia na ptynne sterowanie reczne, mechanizm ma d2wignie osadzona obrotowo na koricu rygla.
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Dzwignia ma w miejscu zamocowania do rygla krzywke. Krzywka tkwi w poprzecznym wycigciu kadtuba
mieszczacego w sobie rygiel isprezyne. Krzywka z jednej strony przechodzi w lini¢ prosta. Przy wychylaniu
dzwigni slizga sie ona powierzchnig krzywki w rowku kadtuba. Gdy krzywka spocznie w rowku kadtuba swym
odcinkiem prostym, uktad dZwignia-rygiel-sprezyna staje si¢ samohamowny i dZwignia ustawiona w tym potoze-
niu pozostanie w nim. Przy takim ustawieniu dZwigni rygiel przestaje si¢ styka¢ z bokiem tarczy, dzigki czemu
dzwignia sterujaca nie bedzie zaryglowana w wycigciu, czyli mozna sterowac recznie w sposéb ptynny.

Uzyteczny przyktad wykonania wynalazku pokazano na rysunku w widoku z boku. ‘

Urzadzenie wedtug wynalazku sktada si¢ ze wspornika 4 zamocowanego do sterownika 2. Sterownik 2
wywotuje wychylenie pompy, aprzez to ustala wydajnosé. Do sterowania sterownikiem 2 stuzy recznie
wychylana _dzwignia 17, Powyzej punktu obrotu 3 dZwignia 17 sterownika 2, do wspornika 1 na otworze 5 za
pomoca sworznia 18 jest zamocowana tarcza 4. Tarcza 4 ma kotowy zarys bokéw, przy czym koto tworzace ten
zarys ma swéj srodek w osi obrotu 3. Potozenie tarczy 4 ustala mocowany do wspornika 1 kotek 6 wchodzac
w jeden z jej otworéw 7. llo$é otworéw 7 odpowiada ilosci bokéw 8 tarczy 4. Kazdy z bokéw 8 tarczy 4 posiada
w réznym rozmieszczeniu jedno wyciecie 9. Do dZwigni 17 jest zamocowany kadtub 10. Wewnatrz kadtuba 10
na ryglu 11 umieszczona jest sprezyna 13. Goérna czesé rygla 11 potaczona jest z dzwignig blokady 14.
Blokada 14  zakoriczona jest krzywka 15, ktéra prowadzona jest w podfuznym wycigciu 16 kadtuba 10.
Rygiel 11 zakoriczony jest u dotu zebem 12. Ponad zebem 12 na ryglu 11 jest kotnierz 19. Sprezyna 13 wspiera
sie jednym koricem o kotnierz 19, a drugim o dno kadtuba 10 z wstgpnym naprezeniem.

W przyktadzie na rysunku, dZwignia blokady 14 jest w opisywanej sytuacji wychylona skrajnie ku dotowi.
W takim usytuowaniu dzwigni blokady 14, krzywka 15 opiera si¢ swym koricem najwiekszym promieniem
o wyciecie 16, wskutek tego zab 12 zostaje wciggniety do wnetrza kadtuba 10, tracac jednoczesnie kontakt
z ptytka 19. Przy takim ustawieniu dzwigni blokady 14, dzwignia 17 moze by¢ recznie wychylona w dowolne
potozenie, a z chwilg ustania nacisku reki na dzwignie 17, powréci ona samoczynnie do potozenia wyjsciowego.
. W celu ustawienia pracy pompy na poziomie odpowiedniej wydajnosci, dZwignie blokady 14 wychylamy
w kierunku najmniejszego promienia krzywki 15, wdéwczas sprezyna 13 dziatajac na kotnierz 19 wysuwa
rygiel 11 z zgbem 12 z kadtuba 10. Zab 12 wspiera si¢ wowczas o bok 8 ptytki 4. Wychylajac d2wignie 17 z jej
potozenia $rodkowego, powodujemy iz zab 12 élizga sie po boku 8 tarczy 4. Gdy zab 12 natrafi na wyciecie 9
wsuwa sie¢ w nie ustalajgc potozenie dzwigni 17, a tym samym ustalajagc wydajnos¢ pompy.

W celu wytaczenia tfoczenia pompy dzwignie blokady 14 nalezy przesunaé w takie potozenie, zeby zab 12
wyszedt z wyciecia 9. DZwignia 17 powréci wéwczas do potozenia poczatkowego a przez to wydajno$é pompy
zmaleje do zera.

Przedstawiony opis dziatania urzadzenia dotyczyt sytuacji, w ktérej pompa jest ustawiana na statg
wydajno$é, okres$long potozeniem wycigcia 9 na boku 8 tarczy 4. Je$li zamierzamy ustawi¢ pompe na inng staty
wydajno$é, nalezy wéwczas zmieni¢ potozenie tarczy 4. Tarcze 4 $ciaga sie ze sworznia 18 i montuje ponownie
na tym samym sworzniu tym bokiem 8 ku zebowi 12, na ktérym to wyciecie 9 odpowiada wybranej, nowej
wydajnosci pompy. Rrzy tym zamocowaniu tarczy 4 powtarzamy opisane poprzednio czynnosci, co przy
wychylaniu dzwigni 17, uzyskujac wydajnos¢ pompy odpowiednio do potozenia wycigcia 9, znajdujacego si¢
obecnie naprzeciw zeba 12,

Dzieki wynalazkowi wykonuje sie tarcze 4 identyczng dla kazdej pompy, jedynie montujemy te tarcze
w |nnym potozeniu,

. . !
Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ustalania okreslonej wydajno$ci pompy zmiennej wydajnosci sterowanej hydraulicznie za
pomoca sterownika, znamienne tym, Ze ma wieloboczng tarcze (4), ktérej boki (8) maja zarys kotowy
zakreslony z osi (3) dzwigni (17) zamocowang na osi (5) do wspornika (1), posiadajacq na kazdym ze swych
bokéw (8) jedno wycigcie (9), lecz w r6znym rozmieszczeniu odpowiadajacym zadanej wydajnosci pompy, ktéra
Zostaje unieruchomiona na osi (5) po wejsciu kotka (6) w otwor (7) przylegty do danego boku (8).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Zze na dzwigni (14) ma krzywke (15) zatoczong
z osi, na ktérej rygiel (11) jest zamocowany do dzwigni (14) i krzywka tkwi w poprzecznym wycieciu (16), przy
czym przy: dzwigni (14) docisnietej w kierunku tarczy (4) sprzyna (13) podtrzymuje dzwignie (14) w tym
potozeniu.
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