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Anordning fOr immatning av foder eller dylikt material i en silo

Tamidn keksinndn kohteena on laite rehun tms. materiaalin sydttamisek-
si siiloon, joka laite k&sittdad siilon yldosassa olevaan aukkoon laa-
keroidun renkaan tai vastaavan, joka on saatettavissa kiertoliikkee-

seen} sekd renkaaseen laakeroidun kaltevan pinnan, joka levittdad syd-

tettdvdn materiaalin siilossa laajemmalle alalle.

Varsinkin saildrehun varastointiin k8ytettdvien tornimaisten siilojen
tédyttédminen tapahtuu yleensd siilon yldpddssé olevasta sydttdSaukosta
ja tyhjennys siilon pohjalla olevasta purkuaukosta. Té&yttdmiseen 1liit-
tyvanid ongelmana on ollut se, ettd siiloon tuotu materiaali ei levia
tasaisesti siilon koko poikkipinta-alalle vaan kasaantuu keoksi sydt-
t8aukon alle. Tat&d on pyritty valttdmaédn asentamalla sybttdaukkoon
rengas tai muu vastaava py8rivaddn liikkeeseen saatettava elin, johon
on liitetty kalteva pinta. T&llainen pinta ohjaa liikkuessaan siiloon
tulevan materiaalin laajemmalle alalle ja aikaansaa siten siilon huo-
mattavasti tasaisemman tdyttymisen. Kuitenkaan td3ssakaan tapauksessa
ei saavuteta ihanteellista t&yttymistd, silld materiaalin pinta pyr-
kii j33maan kaltevan pinnan muodosta riippuen joko siilon keskelld

tai sen reunocille matalammalle kuin siilon muissa osissa.

-
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Tamin keksinndn tarkoituksena on poistaa mainittu epdkohta muodosta-
malla laite, jonka avulla voidaan saavuttaa sydtettdvan materiaalin
entist3d tasaisempi levidminen siiloon. Tunnusomaista keksinnGlle on
se, ettd laitteeseen kuuluva kalteva pinta on laakercitu renkaaseen
siten, ettid se pdisee laitteen toimiessa kdadntyma&n renkaan suh-
teen, ja ettd laitteeseen kuuluu lisdksi pinnan asentoa sdatdva
mekanismi, joka on toiminnallisesti kytketty renkaan kiertoliikkee-
seen. Pinnan asenndn s353d5118 aikaansaadaan se, ettd syBtettdvad
materiaalia ohjautuu eri etadisyyksille siilon keskustasta, jolloin
kohoutumien ja painanteiden muodostuminen materiaalipintaan voi-
daan v&ltt3da. Lis3dksi pintaa 1iikuttelevan mekanismin kytkemi-
selld renkaan kiertoliikkeeseen saavutetaan se, ettd laitteen
toimiessa pinnan asennon muutokset tapahtuvat automaattisesti

eivatks vaadi erillistd moottoria.

Eraalle keksinndn edulliselle sovellutusmuodolle on tunnusomaista se,
ettd k3antyvd pinta on laakeroitu renkaaseen kiinte&sti liittyvén
pinnan alap&&hdn niin, etta se muodostaa jatkeen viimeksi mainitulle.
Mainittu kiinte3 pinta on t&lldin sopivaea muotoilla niin, etta se
ohjaa siirrettdvdn materiaalin siilon keskelle kd&ntyvén pinnan olles-
sa ala-asennossaan. K&3ntyvdn pinnan asentoa s&3t&mdlld voidaan ta-
man jalkeen ohjata meteriaalia halutuille etdisyyksille siilon kes-

kustasta.

K&dntyvadn pinnan asentoa s&&tava mekanismi on edullista muodostaa
pintaan liitetystd vipuvarresta, renkaan suhteen kiintedsti asennet-
tuihin kannattimiin laakeroidusta hamméspyﬁrésté, joka on varustettu
vipuvartta painavilla tapeilla tms. elimilla, jousikuormitteisesta
akselista, joka on toisesta p3istdin kytketty hammaspy@r&én, seka
akselin toista pa&td ohjaavasta johteesta, jonka etdisyys hammaspyo -
rastd vaihtelee siten, ettd renkaan kiertoliikettd seuraava akseli
joutuu samalla edestakaiseen liikkeeseen hammaspydrdsn nahden. Tal-
laisessa mekanismissa hammaspydrddn kiinnitettyjen tappien ja kdanty-
vB3n pintaan liitetyn vipuvarren liikeradat voivat olla toistensa
suhteen sellaiset, ettd pinnan asennon muuttuminen ei ole tasaista
vaan tapahtuu nopeimmin pinnan ollessa kallistettuna mahdollisimman
jyrkdsti alaspdin. T&11l& tavoin estetddn se, ettd sybtettdvaa mate-
riaalia kasaantuisi liiaksi siilon keskustaan, joka edustaa vain

pient3d osaa siilon koko poikkipinta-alasta.

Edells mainitun, akselin p&3td ohjaavan johteen voi muodostaa renkaan
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kehdd seuraava kaareva ura, jonka pohja viettas loivasti alaspédin
aikaansaaden akselin hammaspydrdd ty8ntdvdn liikkeen, ja joka kasit-
téd -lisdksi portaan, jonka kohdalla akseli palautuu jousen painama-
na alkuasemaansa. T&llaisen uran ei tarvibxavélttémétté.ulottua syot-

tdaukon ympdri vaan se voi olla huomattavasti lyhyempikin.

Keksint8& selostetaan seuraavassa yksityiskohtaisesti esimerkin avull:

viittaamalla oheiseen piirustukseen, jossa

Kuv. 1 esittdd osittain leikattuna siilon yl&ocsaa, joka on varustet-
tu keksinndn mukaisella, sydtettdvdsd materiaalia levittavalla
laitteella,

Kuv. 2 esitté&d suuremmassa mittakaavassa osaa laitteeseen kuuluvan

kddntyvén pinnan asentoa s33tdvisti mekanismista Jja

Kuv. 3 esitt&8 mekanismiin kuuluvaa hammaspy&ris ndhtynd suunnasta
IIT-III kuviossa 2.

Kuviossa 1 on esitetty s&ildrehun varastointiin tarkoitetun, poikki-
leikkaukseltaan pydredn siilon 1 yl3osa, jossa on pybred aukko 2
siilon tdyttamistd varten. Aukkoon 2 on laakeroitu rengas 3, jonka
kehd on varustettu hammastuksella 4. Aukon 2 reunaan on edelleen
sijoitettu s&hkBmoottori 5, joka hammastuksen 4 valitykselld saattaa

renkaan 3 py6riv&dn liikkeeseen.

Siiloon 1 sydtettdvid3 materiaalia ohjaavina elimind toimivat renkaa-
seen 3 jaykdsti liitetty kaareva, siilon keskustaa kohti kallistettu
levy 6 sekd t&mdn jatkeeksi kd3ntyvdsti laakeroitu levy 7. Materiaali
pudotetaan sopivimmin levyn 6 pinnalle siten, ettd se liukuu t3t3

ja edelleen levyn 7 pintaa mySten halutulle etdisyydelle siilon kes-
kustasta.

Kadntyvén levyn 7 asentoa sddtdvdn mekanismin rakenne kdy selville
tarkasteltaessa kuvion 1 ohella myds kuvioita 2 ja 3. T&ssi mekanis-
missa levyyn 7 kuuluvina elimind ovat levyn reunasta, laakerointi-
pisteen 8 kohdalta ulkonevat vipuvarret 9. Levyyn 6 kiinnitettyihin
kannattimiin 10 on laakeroitu hammaspydrsd 11, joka on jarjestetty
pydriméddn vain yhteen, kuviossa 2 nuolella osoitettuun suuntaan.
Hammaspydrdn 11 keh&ll3d sijaitsee tasavalein 4 tappiparia 12, jotka
on jérjestetty painamaan vipuvarsia 9 kuviossa 2 ja 3 nahtavalli

- tavalla. Hammaspy®rd& 11 liikuttavan elimen muodostaa akselitanko
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13, jonka kdrki 14 on sovitettu hammastukseen 15. Tangon 13 toinen
padd on sovitettu siilon 1 katossa sijaitsevaan, pyérivédn renkaan 3
kehds seuraavaan uraan 16 ja tangon ja levyn 6 valille on sijoitettu
jousi 17, joka painaa tankoa uran pohjaa vasten. Tangon 13 paikallaan
pysymisen varmistamiseksi on levyn 6 takasivulle kiinnitetty lenkki
18, jonka 13pi tanko on johdettu. Siilon 1 katossa oleva ura 16 ei
jatku koko sydttdaukon 2 ympdri vaan muodostaa sopivimhin ainoastaan
n. 60° kaaren, jossa uran pohja 19 viettdd renkaan 3 pyGrimissuunnas-

sa loivasti alaspdin siilon pohjaa kohti.

Laitetta kdytettdessd pidetd&n rengas 3 moottorin 5 avulla jatkuvassa,
tésaisessa kiertoliikkeesss. Tanko 13 seuraa t&t&d liikettd siten,
ettd sen padd liikkuu uran 16 ohjaamana. Koska uran 16 pohja 19 on
jarjestetty alaspédin viettavéksi, siirtyy tanko 13 t&lléin levyn 6
suunnassa viistosti alspdin ja ty&nt&& hammaspydrdd 11 pienen matkan
myStapaivadn. Ura 16 pédttyy porrasmaiseen kohtaan, jossa tanko 13
pasdsee jousen 17 pakottamana palaamaan alkuasemaansa ja samalla tan-
gon k&rki 14 siirtyy hammaspydran 11 keh&dl11ld yhden pyk&lan taakse-
pdin. Mekanismi aikaansaa siten hammaspydran 11 pienen siirtymisen
kutakin renkaan 3 suorittamaa kierrosta kohti ja samalla hammaspyd -
rin kehalld oleva tappiparit 12 tydntdvdt edelldén vipuvarsia 9 niin,
ettd levy 7 kadntyy yl8spdin. Kun tappipari sivuuttaa vipuvarsien 9
pdadt, kddntyy levy 7 painovoiman vaikutuksesta alkuasentoonsa ja vi-
puvarret siirtyvdt seuraavan tappiparin kohdalle. Esitetyssa mekanis-
missa tapit painavat vipuvarsia aluksi lahes kohtisuorasti, jolloin
levyn 7 kééntyminen‘on nopeaa, mutta vahitellen kulma muuttuu siten,
ettd kadntyminen on yhd hitaanpaa. T&lla tavoin aikaansaadaan se,
ettei sybtettdvd materiaali kasaannu siilon keskelle vaan leviadd ta-

saisesti sen koko poikkipinta-alalle.

Alan ammattimiehelle on selv&d, ettd keksinndn erilaiset sovellutus-
muodot eivat rajoitu esitettyyn esimerkkiin vaan voivat vaihdella
oheisten patenttivaatimusten puitteissa. Niinpd esimerkiksi levyn 7
kddntymisnopeuteen ja sen muuttumiseen voidaan vaikuttaa tekemdlléd
hammaspydrdn keh&l1l3d oleva hammastus epdtasaiseksi. Lisdksi pintaa
k3antsva mekanismi on mahdollista konstruoida myds muilla kuin edelld
olevan esimerkin mukaisella tavalla. Er3and mahdollisuutena on jat-
t33 hammaspydrd kokonaan pois ja kytkea akselitanko suoraan kaanty-
véan levyyn tai sen jatkeena olevaan vipuun. Tdllaisessa tapauksessa
levy suorittaa edestakaisen liikkeen kutakin sydttdaukkoon laakeroidun

renkaan kierrosta kohti.
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1. Laite rehun tms. materiaalin sy&ttdmiseksi siiloon (1), joka laite
k&sittdd siilon yldosassa olevaan aukkoon (2) laakeroidun renkaan (3)
tai vastaavan, joka on saatettavissa kiertoliikkeeseen, sekd renkaa-
seen laakeroidun kaltevan pinnan (7), joka levittss sybtettdvén ma-
teriaalin siilossa laajemmalle alalle, tunnettu siits, etts
pinta (7) on laskeroitu renkaaseen (3) siten, ett3 se padsee laitteen
toimiessa k38ntym&3n renkaan suhteen, ja ettd laitteeseen kuuluu
lisdksi pinnan asentoa s&atdvi mekanismi, joka on toiminnallisesti

kytketty renkassn kiertoliikkeeseen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu siitd, etti
kédntyvéd pinta (7) on laakeroitu renkaaseen (3) kiinteasti liittyvan
pinnan (6) alapi&hdn niin, etts se muodostaa jatkeen viimeksimaini-
tulle.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnet tu siit:
ettd kd&ntyvdn pinnan (7) asentoa s88tdv8d mekanismi muodostuu pintaan
liitetystd vipuvarresta (9), renkaan (3) suhteen kiinte3sti asennet-
tuihin kannattimiin (10) laakeroidusta hammaspydrasts (11), joka on
varustettu vipuvartta painavilla tapeilla (12) tms. elimills, Jjousi-
kuormitteisesta akselista (13), Jjoka on toisesta p33st3in (14) kyt-
ketty hammaspydrdsn, sekd akselin toista p&&ta ohjaavasta Jjohteesta
(16), jonka etéisyys hammaspyérists vaihtelee siten, ett3 renkaan
kiertoliiketta seuraava akseli Jjoutuu samélla edestakaiseen liikkee-

seen hemmaspydridn nihden.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnettu siits,
ettéd ekselin (13) pasts ohjaavan johteen muodostaa renkaan (3) kehds
ceurasva kaareva ura (16), jonka pohja (19) viettsds loivasti alas-
pdin sikaansaaden akselin hammaspyorsdd (11) tydntdvan liikkeen, ja
Jjoka kd&sitt33 lisdksi portaan, jonka kohdélla akseli palautuu jou-

sen (17) painamana alkuasemaansa.
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PATENTKRAYV

1. Anordning f&6r inmatning av foder eller dylikt material i en
silo (1), vilken anordning omfattar en ring (3) eller motsvarande
lagrad i en 8ppning (2) i silons 8verdel vilken ring kan bringas
till en rotationsrérelse, samt ett lutande plan (7) lagrat vid
ringen, som brederut det inmatade materialet i silon dver en
stdrre yta, k 8 nnetec knad dirav, att planet (7) ar
lagrat vid ringen (3) s&, att den kan svinga i fdrhallande till
ringen dd& anordningen &r i gdng, och att till anordningen hor
dessutom en mekanism som reglerar planets stdllning, vilken &r

funktionellt kopplad till ringens rotationsrérelse.,

2. Anordning enligt patentkravet 1, k a3 nnetec knaddédrav,
att det sv3ngbara planet (7) &r lagrat vid nederdelen av ett till

ringen (3) fast anslutet plan (6) s&, att det bildar en fotsittning

till det sistndmnda planet.

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, k & n ne t ecknad
Jérav, att mekanismen som reglerar det svingbara planets (7) stdll-
ning bestdr av en till planet ansluten h3vstidng (9), av ett i vid
ringen (3) fast monterade bdrorgan (10) lagrat kugghjul (11), som
ir férsett med tappar (12) eller dylika organ som trycker pd h3v-
stidngen, av en fjiderbelastad axel (13), som &r vid sin ena &nda
kopplad till kugghjulet, samt av en styrning (16) som styr axelns
andra dnda, vars avstdnd fr&n kugghjulet varierar s3, att axeln

som féljer ringens rotation samtidigt hamnar i en rdrelse fram

och tillbaka i f&rh&llande till kugghjulet.

L, Anordning enligt patentkravet 3, k 8 nnetecknadddrav,
att styrningen som styr axelns (13) &nda bildar en bdjd skara

(16) som fdljer ringens (3) omkrets, vilkens botten (19) sluttar
svagt neddt 3stadkommande en kugghjulet (11) skjutande rdrelse

hos axeln och som dessutom omfattar ett steg, vid vilket axeln
pdtryckt av fjidern (17) 3tergdr till sin utgdngspunkt,
Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Kuulutusjulkaisuja:-Utldggningsskrifter: Ruotsi-Sverige(SE) 325 233 (B 65 G 65/28).
Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Sveitsi-Schweiz(CH) 446 794 (A O1 F 25/16),
59 Tu5 (A 01 F 25/18).

Muita julkaisuja:—Andra publikationer:

Teho, n:o 3-4/68, K. lLiskola:"Hein&tornimenetelmit", p. 95-27.



63151

Fo

o

IR

3
N




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	SEARCH_REPORT
	DRAWINGS

