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DESCRIZTIOCNE.

annessa a domanda di breveatto par INVE&ZIONE IMDUSTRIALE
avante per titolo: %
PROCEDIMENTO DI TRASPORTO PER CONTENITORI; IN PARTICOLARE
PER CONTENITORI IN MATERIALE PLASTIQO IN CONDIZIONE
SOSPESA, E TRASPORTATORE.
A nom=: SASIB BEVERAGE MECQIUM SPEED S.p.Al, di nazionalita
itaiiana, con sede in NOCETO (PR}, Via F.ﬁ1i Canvelli 22.
Inventori designati: BOLGARANI ROBFRTO, PEDRAZZI MARCO.
11 Mandatario: Ing. Stefanc GOTRA {A]b; n. 503), della
BUGNION S.p.A. domiciliato presso quest'@?tima in  PARMA,
Via Garibaldi N. 22,
Depositato il ]ﬁ SEYJ 4995 al M. F&QBHBQQOZQ
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DESCRIZIONE

Formano oggetto del presente trovato un procedimento per i1

trasporto di contenitori, in particolare éer contenitori in
materiale plastico movimentati sospesi per 1l collo, ed un
trasportatore che realizza detto proced¥m%nto.
Attualmente 1 contenitori plastici vuoti in PET o materiali
similari sono movimentati sospesi per ;il lore coltare
sporgente tramite trasportatori ad aria, che presentano
perd numercsi inconvenienti tra i quéli la etevata

rumorosits & potenza impiegata, Jun- elevato c¢onsumo

energetico € la possibilita di inquinamento dei contenitord
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in consaguenza dei notevold volumi di aria movimentaty.

Per tale motive sono stats tentate &ltre soluziont,

alternative al trasporto prnsumatico. i

De  IT 11905%3% & noto un tragportatoﬁe per contepnitort

plasticti provvisti di <coliare present%nte almeno un

slemento trascinatore ad avanzamsnto macéanico che afferra
i

i contenitori da trasportare, e d?spositﬁvi di¥ spinta = di

guida per detti trascinatori. ?

Sono descritti sismenti trascinatori in ¥forma di nastri di

1

avanzamento motorizzati sul quali le bottiglie peoagiano con

il propric collare, che svolgono Ia dup??ce funzionae di
i

trascinamento e supporto. [Detti nastr? di avanzamento

possono essare struttuyrati coms catens a éernfere, cinghia

flessibili, nastro continuo flessibile, cordoncino sagomato
;

flessibilae, cordoncino profiiato Potondo.i

It suddetto brevetto descrive anche la possibilita di una

gquida stazionaria di supporto assccfa?a ad elementi

trascinatori costituiti da levette rﬁgi&e applicats ad un
nastro di svanzamanto e ?nterfaren;i dall'alto o
tateraimente con 1'imboccatura dei contenftor¥,
I +trasportatori descritti nel suddetto b%evetto oresentano
numerosi inconvententi ed in q:u%ﬁ‘ti’ccﬂar‘ﬂ\t non rissconoe a
movimentare correttamente contﬁn1torﬁ nei tratti in

sglita = curvilined tanto che 153 ﬂ!ta che detti

trasportatori non siance mai stati commarcw Tizzati,
|
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Incltre, nszl caso delle levatte rigide vincolate ad un
nastro di scorrimento si ha 1'ulteriore inconvenisnte che
il trasportators non pud funzicnare in caso di accumulo det
contenitori lungo Tl1a linea di trasporto per interruzione
della macchina a valle,

Da IT 1238102 ¢ nota una linea aereg di trasterimento
meccanico per contenitori plastici vueti 4n cui a lato
della coppia di elementi longitudinali di guida = soztegno
del colletto dei contenitori, & previsto o scorrimento
del ramo attive di wuna catena 1ong?{udina¥e chiusa,
alloggiata 1in una guida sagomata munita, con passo parid
atl'interasse previsto per detti contenitori, di spintori

laterali elastici a sbalzo dal Tato dei contenitori stessi
realizzati con molle ripiegate ad "LY.

Fur ovviando tale soluzione al problema dell'laccumulo, essa
dé luogo ad elevata rumorosita dovuta allé molle che uwrtano
contro il colleo dei contenitori ed inoltre tali wurti sono
causa i danneggiamanti e rigature sul  corpo dai
contenitori. Ulteriore inconveniente €& dovuto alllusura
delle molle ad alla leore frequente rottura.
Da IT 1180548 & noto un trasportators a serraggio per
contenitori in cui 1l trascinamentc & effettuate dalls
maglie stesse delle catene di scorrimento che formano un

canale la cui larghezza & inferiore al diamstro dei

contenitori trasportati in modo che questi vengano serrati
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durante il trasporto. E' ovvio come tale soluzione provochi
la deformazione del contenitore durante il trasporto con
possibilita di danneggiamenti per 11 contenitore stesso.
Scopo del presente trovato & queilo di e2liminare 1 suddetti
inconvenienti =& di rendere disponibile un procedimento di
trasporto ed un trasportatore per conten{tori in grado di
gestire etficacemente i periodi di accumulo 3enza
dannzggiare 1 contenitori.

Yiteriore scopo & quello di  consentire una zfficace
conduzione dei contenitori nei tratt? in pendenza 2 nei
tratti curvilinesi.

Un aitro scopo & quello di consentire 1'impisgo di mezzi di
avanzamznto che interferiscono solo limitatamente con i1
corpo  dei contenitori & che necessitano.di ridotte potenze
impisgate.

Detti scopi sono pienamente raggiunti dal procedimento e
dal trasporttore oggetto del presanté trovato, c¢he 351
caratterizzano per guanto contenuto nelle rivendicazioni
sotto riportate. : b
In particolare il procedimento 3i caratterizza per il fat
chae prevede una fase di spinta laterale %ui contenitori che
avviene al di sopra del collare e da antrambi i lati degli
stessi in modo simmetrico con egqua suddivisione delle forze
di spinta.

Il trasportators comprende due serie distinte di elementi
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di trascinamanto, agenti simmetricaments da antrambi 1 lati
dei contenitori in una zona marginale degli stessi.

Guesta ed altre caratteristiche risultsranno maggiorments
esvidenziate dalla descrizione sequents di due preferits
formea di realizzazions ittustrate, a puro titelo
esemplificativo £ non limitativo, nelle unite tavole di
disegno, in cufi:

- le figure 1) € 2) illustranc il trasportatore in sezione
verticale, per evidenziare rispettivamante la zona delle
pulegge di movimentazione = le guide di sostegno degli
elementi di scorrimento;

- la figura 3) illustra un particolare degli elementi di
trascinamento lungo un tratto curvilineo di trasporto;

- la figura &) iltustra, {in pianta, un particolare degli
elementi di trascinamanto;

- la figura 5) {llustra schematicamente i) trasportatore in
una variante di r=zalizzazione.

Con riferimento alle figure, con 1 & stato findicatc un
contenitors in materiale piastico (ad asempio PET)
provvisto di collare 2 sporgente, tipicamente usato negl
impianti di imbottigliamento.

Con 3 & stata complessivamente indicata untintelaiaturs,
sorretta da montanti non illustrati o sBospesa dall'alto,
che alleoggia i1 trasportatore oggetto del presente trovato.

Con 4 sono state indicate due catene a rullini chiuse che
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scorronce su rispettive pulegae 5 ad asse sostanzialmente
verticale & prasenti in numero di due per;ognﬁ catensa.

Le catens possono essere s5o0stituite da cinghie o nastri di
scorrimento flessibili.

Una motorizzazione 6, solo schematicamente 1illustrata in
figura 1, pone2 1in rotazione una puleggia 5, e quindi 'a
rispettiva catena. L'altra catens 2 movimentata tramite
un'taltre analoga motorizzazione oppure pud eg5Rre
movimentata dall'unica motorizzazione tramite un rinvio
angolare che pone 1in rotaziones 1'albero di una puleggia
della seconda catena.

Le due catene 4, che risultano tra loro complanari, sono

provviste, ad dintervalli resgolari, di una pluralita di
elementi di trascinamsnto o spintori 7 destinati &l
interferire Jateralmsnte con i contaenitori 1 nella zona al
di sopra del collare 2. L& catene 4 sonoe quindi mezzi

motorizzati di avanzamento degli elementi di trascinamanto.
G17i elementi di trascinamento 7 sono costituiti da elementi
in gomma flessibite (preferibilmente gomma p=r alimenti,
NBR o EPDM) conformati con profilo esterno a dente di sega

o frastagltiato. G117 elementi di trascinamento 7 possono
altresi essere costituiti da spazzole.
Nel caso di elementi & dente di sega o a profiilo

trastagliato, ciascun elemente 7 & costituito da una

pluralita di denti 19 rivelti in senso opposto al senso di
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avanzamento aei contenitori tungo un canale 12 di
trasporto. I senso di avanzamento dei contenitori &
indicatoe da frecce 20 nelle figure 3 e 4.

Detti elementi sono fissati (o vulcanizzati) su piastrine 8
che tramite viti @ sono ancorate a sta%fe 10 di supporto
fissate alle maglie della catsna o della binghfa.

Ciascun contenitore 1 poggia con il proprio collare 2  su
una coppia di guide 171 che definiscono f! canale cantrale
12 di scorrimento dei contenitori.

La larghezza di tale canale ¢é regoiabile poiché sono
previste asole di scorrimento 14 per 1 bulloni 13 che
ancorano le guide 11 alitintelaiatura 3. In ogni caso detto
canale deve essere pild stretto del dﬁamet}o del collare 2
dael contenitore.

Gl1 elementi di trascinamento 7 agiscono originalmente in
modo simmetrico sui contenitori dnterfersnde lateralmente
da entrambi 1 lati dei contenitori. La zona di interferenza
& molto Tl1imitata tanto <che Jla distanza tra elementi di
trascinamento contrapposti & infariore diiso]o t=12 mm al
diamstro ssterno dell'imboccatura del conteniftors, in modo
tale c¢che ciascun elemento di trascinamento 7 finterferisca
con 11 contenitore per circa 0,5-5 mm.

Anche in questo caso ta larghezza del canéle definito dagli
#lementi di trascinamento & regolabile. Infatti le catene &

scorrono in guide 15, Jllustrate in figura 2, fimbuilonate
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superiormente al’l'intelaiatura 3 ove sono ricavats asoclie 16
per consentire la regolazione laterale delle guide 15 e
quindi delle catene 4 e degli elementi di trascinamento 7.
Anche parni distanziali 17 di supporto collagati alle guide
15 delle catene possono corrispondentemente essers spostati
lateralmente utilizzando ulteriori ascle 18.

Con 21 sono stati indicati gl1i alberi delle pulegge 5, 1
quali possono essere fissi, come illustrato in figura 1,
oppurse possono essere regolabili con un sistema ad asole
analogo a quello gia descritto per catene 4 & guide 11,

Con riferimento alla figura 5, 1in essa & illustrata una
variante di realizzaziong in cui le staffe 10 si prolungano
al di sopra del canale 12 ed hanno forma sostanzialmente di
e per supportare una coppia di elemsnti 7 contrapposti,
in modo tale da evitars 1'impisgo della seconda catena 4,
E' sutticients in gquesto caso una sola catena che porta
entrambe le serie di spintori contrapposti & simmetrici.

In entrambe le torme realizzative, le staffe 10 possono
supportars direttamente gli elementi 7 ssnza necessit
delle piagstrine 8 intermadie, come illustrato in figura 5.
I presenta trasportatore consente di movimentare 1
contenitori sia su percorsi rettilinei che curvilinai, coms
illustrato in figura 3, resi possibili poiché 1e guide 15
delle catene sono sagomate secondo la forma del percorso.

L'intelaiatura 3 & un'intelaiaturs sostanzialmente chiusa
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che circonda i1 canale 12 di trasporto & quindi TfTaverisce
T'isotamento ?gfenfco del canale dall‘ambiente circostants.
Con 1 ‘trasportatori meccanici di tipo noto che impiegano
una sola catena dotata di una sola sgerie di  spintori,
ultimi devono sssers obbligatoriamente conformati 1in
modo da 1interagire con 11 colito della bottiglia su una
lunghezza superiore a8l raggio dell'imboccatura (altrimenti
i contenitori non avanzerebbero o avanzerebbero inclinati e
spinti contro la guida 11 opposta agli spintori) e cid
rende indispensabile impiegare una certa forza per spingere
i contenitori.

Con 1l presents trasportatore, Itadozione di una duplice
sarie di spintori contrapposti consente di ridurre
considerevolmente la zona di contatto tra questi =2d 3]
contenitore rendendola ben inferiore alia meta del raggio
dell'imboccatura del contenitore, fa si che la spinta sul
contenitore sia easercitata in modo zimmetrice da due lati

contrapposti e consente di ridurre la forza di spinta

necessaria psr 1'avanzamento dei contenitori.
E' gufficiente infatti urtare lievemente i contenitori in
modo simmetrice per provocarne 1iavanzamento lunge 1

canale 12 di trasporto.

10
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RIVENDICAZIONI

13 Procedimento di trasporto per . contenitori, in
particolare per conteniteri plastici vuot% movimentati in
condizions sospesa, dal tipo che prevede{che i contenitori
(1) poggino con un loro collare (2) su guide (11)
stazionarie che definiscono un canaie (i2) di trasporto e
siano spinti TlTungo detto canale (12). da elemsenti di
trascinamento (7) agenti lateralmente sui;contenitorf,

caratterizzato dal fatto che la fase di spﬁnta laterale sui
contenizori avviene da entrambi 1 jati aeg]ﬁ stessi al di
sopra del collare (2 ed 1in modoe simmstrice con aqua

suddivisione deltle forze di spinta.

2) Procedimento secondo la rivendicazione 1, 1in cui la
spinta avviene su lati opposti delli'imboccatura su una zona
marginale di circa 0,%5-6 mm per ciascun - lato =& comunque

inferiore al ragaio dell'imboccatura stessa.

3} Trasportators per contenitori, in particolare per u
. X|

d LJ

contenitori in materiale plastico mov?meqtati in condiz?ong&
scspesa, del tipo comprendente:
-~ una coppia di guide (11) Tatera1ﬂ stazionarie che
detfiniscono un canale (12) di avanzamento dei contenditori
(1), 1 guali poggianoc con il proprioc collare (2) su datte
quide {11}

- elementi di trascinamento (7)) agenti lateraimants sui

contenitori (1} ed associati a mezzi motorizzati (4) per

i
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) tavanzamento di detti elementi di trascinamento (7)),
caratterizzato dal fatto c¢he comprende due serie di
glementi di trascinamento (7)), agenti simmetricaments da
antrambi 1 lati dei contenitori (1) in una zona marginals
degli stessi,

4) Trasportatore secondo la rivendicazione 2, in cui detta
zona marginale & una zona di circa 0,5-6 mm da ciascun lato
dell'imboccatura del contenitore.

5) Trasportatore secondo la rivendicazione 3, in cui detti
elementi di trascinamente (7)) sono contormati guali
elemznti in gomma con profilo a dente di se=qa.

6) Trasportatore secondo ta rivendicazione 3, 4in cui dettid

elementi di trascinamento (7) sono conformati quali

1

lementi con profile frastagliato.

7} Trasportatore secondo la rivandicazione 6, 1in cui il

profilo frastagliato € costituito da una pluralita di dentifl,
{(19) riveolti in senso contrario a quello di avanzamento dei
contenitori lungo 11 canale (12) di trasporto.

" ‘g

&
8) Trasportatore secondo Ta rivendicazione 3, 4in cui detti @% A
Ny

.
s
elementi di trascinamento (7) sono conformati quali

spazzole.

9) Trasportatore sscondo Ia rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che comprende un'intelaiatura (3)
di supporto chiusa e sostanzialmante isclata dall'ambiente

esternc.

12
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10) Trasportatore secondo la rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che detti mezzi motorizzati
comprendono catene (4) o c¢inghie chiuse che scorrone su
putegge (5} & recano ciascuna una serie di elzmenti di
trascinamanto (7).

11) Trasportatore saconde la rivendicazione 3, din cui le
guide {11} sono regelabili e possono essers 'spostate
latergimente per variare |la larghezza del canale (12)
mediante asole (14) nelle quali si inseriscono bulleni (13)
che fissano le guide (11) ad un'intelatatura (3).

12) Trasportatore sazcondo ta rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che entrambe le serie di =lementi
di trascinamento (7) possono =essera rsgolate e spostate
lateraimente mediante asocle (16, 18y nelle quali si
inseriscono viti che fissano ad untintelaiatura (3) guide
{15) di supporto deali elementi di trascinamanto (7).

13) Trasportatore secondo 1a rivendicazione 3,

caratterizzato dal fatto che le due serie di =lsmenti di

1

trascinamento {7) sono applicate a mezzi motorizzati
costituiti da wun'unica catena (4) o c¢inghia o nastro
motorizzato.

14) Trasportatore secondo ta rivendicazione 13,
caratterizzato dal fatto <¢he comprende staffe (10) che
collegano gli elementi di trascinamento (7) allz catenas.

I1 Mandata

Ing. STEFANQ
o GOT
'3 ALBQ . 503 RA
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