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(54) (57) 1. УСТРОЙСТВО ДЛЯ РЕГУЛИРО­
ВАНИЯ ПОЛОЖЕНИЯ,содержащее датчики 
положения, блоки сравнения, ключи, 
реверсивные счетчики и исполнитель- . 
ные механизмы, отличающее- 
с я тем, что, с целью повышения 
точности устройства, в нем выход 
первого датчика положения через пер­
вый реверсивный счетчик соединен с 
первыми входами первого и второго 
блоков сравнения, выход второго дат­
чика положения через второй реверсив­
ный счетчик соединен с вторым входом 
первого блока сравнения и первым вхо­
дом третьего блока сравнения, выход 
третьего датчика положения через 
третий реверсивный счетчик соединен
с вторыми входами второго и тре­

тьего блоков сравнения, выход перво­
го блока сравнения через первый ключ 
соединен с первыми входами первого 
и второго исполнительных механизмов, 
выход второго блока сравнения соеди­
нен через второй ключ с первым вхо­
дом третьего исполнительного меха­
низма и вторым входом второго испол­
нительного механизма, а выход тре­
тьего блока сравнения через третий 
ключ соединен с вторыми входами пер­
вого и второго исполнительных меха­
низмов ..

2. Устройство·поп. 1, отли­
чающееся тем, что блок срав­
нения содержит последовательно сое­
диненные алгебраический сумматор, 
первый элемент И-НЕ и второй эле­
мент И-НЕ, выход второго элемента И- 
НЕ и второй выход алгебраического 
сумматора образуют векторный выход 
блока сравнения, первый векторный 
вход которого образуют одни входы 
алгебраического сумматора, а второй 
векторный вход - вторые входы алгеб­
раического сумматора, второй выход 
которого соединен с вторым" входом" 
первого элемента И-НЕ.
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Изобретение относится к автома- ' 
тике, в частности'к устройствам для 
регулирования положения.

. Наиболее близким техническим ре­
шением к изобретению является устрой­
ство для регулирования положения, 5
содержащее датчики положения, блоки 
сравнения, ключи, реверсивные счет­
чики и исполнительные механизмы [1J .

Недостатком известного устройст­
ва является его низкая точность. 10

Цель изобретения - повышение точ­
ности устройства.

Цель достигается тем, что в уст­
ройстве, содержащем датчики положе­
ния, блоки сравнения, ключи, ревер- и 
сивные счетчики и исполнительные ме­
ханизмы, выход первого датчика поло­
жения через первый реверсивный счет­
чик соединен с первыми входами пер­
вого и второго блоков сравнения, 
выход второго датчика положения че­
рез второй реверсивный счетчик сое­
динен с вторым входом первого блока 
сравнения и первым входом третьего 
блока сравнения, выход третьего дат- 25 
чика положения через третий ревер­
сивный счетчик соединен с вторыми 
входами второго и третьего блоков 
сравнения, выход первого блока срав­
нения через первый ключ соединен с 
первыми входами первого и второго ис- 
полнительных механизмов, выход вто­
рого блока сравнения соединен через 
второй ключ с первым входом третьего 
исполнительного механизма·, и вторым 
входом второго исполнительного ме- 35 
ханизма, а выход третьего блока срав­
нения через третий ключ соединен с 
вторыми входами первого и второго ис­
полнительных механизмов.

Кроме того, блок сравнения содер­
жит последовательно соединенные ал­
гебраический сумматор, первый эле­
мент И-НЕ и второй элемент И-НЕ, вы- 
код второго элемента И-НЕ и второй 
выход алгебраического сумматора об­
разует векторный выход блока срав­
нения, первый векторный вход которо­
го образуют одни входа алгебраичес­
кого сумматора, а второй векторный 
вход - вторые входы алгебраического 
сумматора, второй выход которого сое­
динен с вторым входом первого эле­
мента 'И-НЕ.

Работа регулятора положения рас­
сматривается на примере регулирова­
ния положения платформы арматурно- “ 
навивочной машины.

На фиг.1 показана схема располо-' 
жения механизмов и аппаратуры подъе­
ма платформы арматурно-навивочной 
машины', на фиг.2 -.структурная блок- 60 
схема устройства для регулирования 
подъема платформы; на фиг.З - вари­
ант выполнения блока сравнения) на 
фиг.4 - вариант выполнения блока уп­
равления исполнительным механизмом. ¢5 

Кольцевая платформа 1 установле­
на на направляющих 2 с возможностью j 
перемещения по ним вдоль корпуса 3 
с помощью исполнительных механиз­
мов 4 - 6, например лебедок.

На кольцевой платформе 1 установ­
лены также датчики 7-9 импульсов, 
фиксирующие'перемещения платформы 1 
относительно направляющих 2.

Датчики 7 - 9 (фиг.2) подключены 
соответственно к реверсивным счетчи­
кам 10 - 12 импульсов. Выходы счет­
чика 11 подключены к входам бло­
ков 13 и 14 сравнения, выходы счет­
чика 10 - к входам блоков 13 и 15 
сравнения, а выходы счетчика 12 сое­
динены с входами блоков 14 и 15 
сравнения.

Блок 13 сравнения.через выходной 
ключ 16 связан с исполнительными 
механизмами 4 и 5, блок 14 сравнения 
через выходной ключ 17 соединен с 
исполнительными механизмами 5 и 6, 
а блок 15 сравнения через выходной 
ключ 18 - с исполнительными механиз­
мами 4 и 6.

Каждый из блоков 13 - 15 сравнения 
выполнен (вариант выполнения) в виде 
четырехразрядного алгебраического 
сумматора 19 (фиг.З) с разрядными 
ячейками 20 - 23, четырехвходового 
элемента И-НЕ 24 и двухвходового 
элемента И-НЕ 25.

В качестве сумматора 19 можно ис­
пользовать микросхему К 155' ИМ1, для 
элемента И-НЕ 24 - микросхему К 155 
ЛАЗ, а для элемента И-НЕ 25 - мик­
росхему типа К 155 ЛА 12.

Входы ячеек 20 - 23 сумматора 19 
соединены с кодовыми выходами счет­
чиков 10 и 11 (для блока 13 сравне-

40 ния), а выхода подключены к элемен­
ту И-НЕ 24.

Выход элемента И-НЕ 24 подключен 
к одному входу элемента И-НЕ 25, 
другой вход которого соединен с ин- 

45 версным выходом ячейки 23 старшего 
разряда сумматора 19.

Выход элемента И-НЕ 25 и инверс­
ный выход ячейки 23 подключены к 
выходному ключу 16.

Выходной ключ 16 (Фиг.З и фиг.4) 
содержит поляризованное реле с дву­
мя обмотками 26 и 27 и контактами 28 
и 29 и два промежуточных реле 30 
и 31, имеющих соответственно контак­
ты 32 и 33,

Исполнительные механизмы 4-6 
приводятся в действие реверсивными 
магнитными пускателями 34 - 36, вклю­
чаемыми пусковыми элементами 37 
"Вверх” и 38 "Вниз".

Устройство работает следующим об­
разом.

С помощью установленных на плат­
форме 1 на тележках 39 бабины 40 с
арматурой и натяжного шкива 41 с ,
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тормозом 42 производится натяжение 
и навивка арматуры 43 на корпус 3.

При включении пускового элемен­
та 37 "Вверх" (после намотки секции 
арматуры) включаются соответствую­
щие катушки магнитный пускателей 34 - 
36, а следовательно, и исполнитель­
ные механизмы 4 - 6, и кольцевая 
платформа 1 начинает движение вверх.

Датчики 7-9 вырабатывают импуль­
сы в количестве, пропорциональном 
величине перемещения платформы 1 от­
носительно соответствующих направляю­
щих 2.

Эти импульсы поступают на ревер­
сивные счетчики 10-12.

Сигналы с информационных выходов 
счетчиков 10 - 12, например,в коде 
8-4-2-1 поступают на входы бло­
ков 13 - 15 сравнения, с которыми 
они связаны.

В блоках 13 - 15 сравнения посту­
пившая на их входы кодовая информа­
ция сравнивается, в результате чего 
определяется, имеется ли разница 
в перемещении платформы 1 относитель­
но направляющих 2, т.е. имеется ли 
перекос платформы.

В случае наличия перекоса с вы­
хода соответствующего блока 13, 14 
или 15 сравнения поступает команда на 
соответствующий выходной ключ 16, 
1.7 или 18, которые отключают один из 
исполнительных механизмов 4, 5 или б 
на время устранения.перекоса.

Блок 13 сравнения (аналогично 14 
и 15) работает следующим образом.

На один из информационных вхо­
дов каждой ячейки 20 - 23 суммато­
ра 19 поступает кодовый сигнал с вы­
хода счетчика 10, а на другой ин­
формационный вход - с выхода счет­
чика 11.

При равенстве кодов на информа­
ционных входах ячеек 20 - 23 на их 
прямых выходах имеются Логические 
"1", которые пбступают на элемент И- 
НЕ 24, на выходе которого в этом 
случае имеется "0", означающий ра­
венство кодов реверсивных счетчи­
ков 10 и 11, т.е. отсутствие пере­
коса платформы 1.

В этом случае сигнал с выхода 
элемента И-НЕ 25 на выходной 
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ключ 16 соответствует логическо­
му "0" .

В случае несовпадения кодов на 
одной из ячеек, например на ячей­
ке 21, на ее прямом выходе будет "О" 
а на выходе элемента И-НЕ 24 - "1" 
и соответственно на выходе элемен­
та И-НЕ 25 также появится "1", в 
результате чего запитается обмот­
ка 26 поляризованного реле (исполь­
зование поляризованного ’реле созда­
ет возможность непосредственного под­
ключения к выходу элемента И-НЕ 25 
без промежуточного усилителя), и 
включается его контакт 28 в цепи про­
межуточного реле 30.

При срабатывании реле 30 его кон­
такт 32 разрывает цепь катушки пуска­
теля 34 и, поскольку перекос плат­
формы 1 возможен только относитель­
но двух из трех (а не относительно 
какой-то одной) направляющих, то 
при срабатывании выходного блока 16 
обязательно сработает и один из бло­
ков 17 и 18 и его соответствующее 
реле 30, которое также разорвет 
своим контактом 32 цепь магнитного 
пускателя 34 и остановит исполнитель­
ный механизм 4.

При этом если код счетчика 10 пре­
вышает код счетчика 11, то в резуль­
тате срабатывает обмотка 26 поляри­
зованного реле, а если код счетчи-· 
ка 11 превышает код счетчика 10, то 
в этом случае запитывается обмотка 27 
того же поляризованного реле и соот­
ветственно включает реле 31, кон­
такт 33 которого отключает пуска­
тель 35 исполнительного механизма 5.

После устранения перекоса отклюй 
ченный исполнительный механизм вновь 
включается в работу и т.д.

При движении платформы вниз (что 
происходит при включении пускового 
элемента 38) работа устройства про­
исходит аналогично описанному.

Экономическая эффективность при 
внедрении описанного устройства об­
условлена сокращением срока намотки 
арматуры в результате исключения 
простоев, связанных с ликвидацией 
перекосов платформы, кроме того, по­
вышается качество намотки арматуры 
(точность) .
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