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Nosi¢ nafadi /10 /, napriklad pro otevirad
brazd, je pfipojen svisle vykyvné na hlavnim
ramu a je prostfednictvim jak svoji hmotnos-
ti, tak také prostfednictvim pruZiny /92/ za-
tladovan do ptdy. Prufina /92/ pasobi mezi
hlavnim rdmem a mezi nafadim /10 /. Para-
lelné k pruZiné /92/ je upraven také omezo-
va¢ /86/ drahy, ktery je pruzinou /92/ obklo-
pen a na jehoz koncich pruZina /92/ doseda.
Omezovacd /86/ drahy je kluzné veden v nafa-
di /10 /, a je vytvoren del${ neZ funkéni délka
pruziny /92/. tak se vytvareji dvé pracovni
oblasti, ve kterych mtiZe naradi /10 / praco-
vat a to prvni oblast bez zatiZeni pruZinou
/92/ a druh& oblast, ve které mtiZze natadi
/10 / pracovat pod zatiZenim pruZiny /92/.




Nosié¢ néaradi

Vynalez se tykad nosife néfadi s hlavnim ramem a s nej-
méné jednim nafadim, které je prostfednictvim podpéry upra-
veno svisle vykyvné na hlavnim ramu, priéemZ mezi podpéron
a mezi hlavnim ramem je upravena pruZina zatlaujici néara-
di v jednom sméru a dosedajici jednim koncem zprostiedkova-
né nebo bezprostfednd na hlavni rédm a je upraven v délce mé-
nitelny omezoval dréay.
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7 US-A-5,092,255 je znamy seci stroj s oteviraéi braz-
dy, které jsou svisle vykyvné a jsoun pfikloubeny na hlavnim
rému ve sméru proti odporu pruziny. K tomu tlelu je upraven
nosié s ramenem, mezi kterym a mezi hlavnim rémem je upraven
omezovaé drahy a pruzina, kterd jej obklopuje. Zatimco omezo-
vaé drahy je upraven na spodni strané ramene v dosednuti a .
tak omezuje jeho pohyb smérem dolt, dosedad pruzina na jeho
horni stranu a vytvari tak odpor proti vykyvu nosile smérem
vzhiru. Omezoval dréahy je sice ve své délce nastavitelny,
coZ umoZnuje omezit pohyb otevirale brazdy smérem dold, ale
prnzina stale dosedd na rameno a pGsobi tak na oteviral braz-
dy pridavné k jeho hmotnosti.
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Zakladni problém podle vynalezu spolivd v tom, Ze néra-

4 - s

di pFi nasazeni na kypré padé prilis mnoho vnikd do phdy.




Tento problém je podle vyndlezu vyresen nsporddanim
podle vyznakové C¢asti patentového naroku 1, pricemZz v dal-
Sich patentovych narocich jsoun uvedeny znaky, které vyhod-

nym zplsobem dale rozvijeji toto reseni.

Toto Fe$eni umoZnuje nastavit dvé pracovni oblasti,
pfic¢emZ v prvni pracovni oblasti pisobi jen hmotnost naradi,
zatimco pruZzina je neulinné drZena mezi dorazem a mezi drZa-
kem pruziny na omezovali pohybu. Ve druhé pracovni oblasti
pisobi kromé hmotnosti naradi také s vyhodowu sila predepja-
té pruZiny.

Axidlné na omezovali pohybu pohyblivé uloZeny doraz
prfipousti, Ze se tento, pripadné k némn nédleZe jici taznad kot-
va, mohou pohybovat také jesté tehdy, kdyz doraz dosedne na-

v 2

pfiklad na rameno, které jej vodi nebo uné&si.

Ulozeni dorazu na dorazu omezovate drahy, to znamené
zafixovani jeho axidlni polohy v jednom sméru, zabezpecluje,
ze doraz dodrzi vidy shodné nastaveni na omezovaci drahy.
Jinak lze také prostiednictvim zmény délky omezovade drauy
bezprostredné ménit predpéti pruZiny a plovouci oblast néa-
stro je bez plisobeni pruziny.

Sdruzeni dobré vodici funkce s bezpelnym ulozenim jed-
noho konce pruZiny lze dosadhnout souldsti, n které sestéava
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doraz z objimky, prochdzejici skrz otvor v podpéfe, pripad-

né je jim ramenu, a z dorazu ve tvaru talire, ktery ma pod-
statné vetsi primér a na ktery pruzZina doseda.

Jednoduchi moZnost ménit predpéti pruziny a upinaci
roztel obou pracovnich oblasti spoliva v tom, Ze omezovad




dréhy sestava ze dvou Casti, které mohou byt navzijem se-
Sroubovany v riznych polohach, K tomu tGéelu je zv1asté vy-
hodnd zavitovad tyé a tainad kotva s axidlnim otvorem se zavi-

tem.

Prostrednictvim drZaku pruZziny ve tvaru talife, ktery
dosedd na taznou kotvu nebo je s ni spojen a ktery tedy ma
znaéné radidlni roztaZeni, lze zajistit spolehlivé uloZeni a

bezpelné nloZeni jednoho konce pruZiny.

Pritlaény tlak naradi lze nezavisle na nastaveni pruZi-
ny nebo plovouci oblasti ménit tim, Ze json naradi unasSena
sklopnym hridelem, ktery je prestavitelné uloZen na hlavnim
ramu a tak napriklad zcela vypind plovouci oblast a pripadné
pritladuje jedno nebo vice nafadi pruZinovym tlakem na pddu
nebo jinou plochu. K tomm Glelu je navrZeno zejména dédlkove
ovladatelné hydraunlicky pisobici pritladovaci ovladaci dstro-
ji.

Frostfedonictvim predpéti pruZiny, které je nejméné o
30 % vétsi nez sila vytvarena Wmotnosti néaradi, lze vyvolat
jednoznaény rozdil sil v ovlivnovani nafadi, ktery tak umoz-
nuje pouzit toto naradi za zcela rozdilnych podminek.

‘Pokud je naradi, zejména né&radi pro opracovavani pidy,
vystaveno znaéné stridavym podminkam, je pouziti noside na-
stroji podle vyndlezu pro nloZzeni nastroji vytvorfenych jako
otevirace brazd seciho stroje zv1asté udinné, protoZe pripra-
va vysévaciho loZe pro rist sadby je zv1aS§té dalezita
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Na vykresech je dale bliZe popsén priklad provedeni do-




savadniho stavu techniky a prikladu vyndlezu s odpovidajicim
popisem. '

Na obr. 1 je schematicky a v bokoryse znazornén nosicé
naradi s nafadim vytvorenym jako oteviral brazdy, s hydrau-
lickym pritladovacim ovladdéanim a s pruZinou.

Na obr. 2 je znédzornéno zdokonaleni podle vynédlezu z
hlediska pruZiny, pricCemZ naradi je zndzornéno v prvni pra-
covni oblasti s relativné malou pritlacnon silou. Na obr. 3
je vyobrazeni obdobné jako na obr. 2, pridemZ jen oblast
pruZziny je zndzornéna v ¢astefném rfezu. Na obr. 4 je znazor-
néno vyobrazeni obdobné jako na obr. 2, prifemZ naradi je
znazornéno na spodnim konci druhé oblasti poloh, ve které
pruzina zalina vytvaret pritlalovaci tlak na naradi.

Na obr. 1 je zndzornéna oblast nosice naradi s hlavnim
rémem, ktery je vytvoren tak, Ze miZe byt ve sméru F dopfed-
né jizdy tazZen nad povrchovou plochou pidy prostfednictvim’
traktorn., Tento nosié naradi miZe byt vyroben jako seci za-
rizeni, pripadné miZe byt pro néj doplnén a obsahnje vétsi
polet obvykly¥eh, jako otevirale brédzd vytvofenych naradi 10,
kteréd json unédsSena skléapéci oson 12 na hlavrnim rému. DalsSi
popis vychdzi pro zjednoduSeni z jednoho jediného naradi 10,
coZ vSak nelze povaZovat za omezeni. Misto seciho dstroji
miZe tvorit z&klad pro vyuzZiti vynalezu také sdzeci dstro-
ji nebo prosty kypri¢ pady. KaZdé naradi 10 v podstaté od-
povidid konstrukci, kterd je znamd z US-A-4,760,806 a z US-
A-5,092,255 a m4d zalomeny kotoué 18, ktery je prostrednict-
vim podpéry 22 drZen otolné kolem osy a je upraven v thlu
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k pfi¢nému sméru. Seci botka 24 je drZena v oblasti kotoude
18 a je prostrfednictvim ohebné trubky 28 osiva. - pfipoje-
na na ustroji pro predadvdni davkovanédho mnoZstvi osiva na
secim stroji. Smontovanéd piitlaéna pruzina 32, kteérd je pri-
pojena na nastavitelné hydraulické pritladovaci ovladaci
ustroji 34 zatlauje narfadi 10 ovladatelné do pady pro ote-
virani brazdly 36. Pridavné k funkcim nadzdvihovani.a spouns-
téni naradi 10 vytvari pritladovaci ovlddaci dstroiji 34 pri-
tlaénou silu, kterd plsobi na sklépéci osu 12 a kterd je v
podstaté konstantni a primérnd a pdsobi na nafadi 10, pridemz
je s vyhodou vytvofeno tak, jak je to popsano v jiZz uvede-
ném US~-A-5,065,681.

Nastavovaci kolo 42 hloubky je otolné uloZeno v oblasti
pfedni strany kotoude 18 kolem osy, které-je pfesazena vzhle-
dem k ose kotonle 18. Nastaveni hloubky brazdy se provadi
prostrfednictvim nastavovaciho dstroji 44, které prestavuje
ve svislém sméru osn nastavovaciho kola 42 hlouhky vzhledem
ke kotouti 18. PritlaCovaci kola 51 a uzaviraci kola 52 jsou
unasena rameny 53 a 54 vzadn a v sonsedstvi kotoude 18 a mo-
hou byt nastavovana prostrednictvim smontovanych pfitlaénych

pruzin 55 a 56.

V dalsim je uveden popis vyhodného pfikladu provedeni
vynéalezu. '

Na obr. 2 aZ obr. 4 je znazornéno naradi se zdokonale-
nym pfitlafovacim pruZinovym ustrojim 60, které umoZnuje
dvoustupnové pfitlaCovani pro vytvafeni lep$iho provozn pii
ménicich se plidnich podminkach. V prvnim stupni, pripadné
v prvni pracovni oblasti je pfitladni sila, to znameni. smé-
‘rem dold sméfujici sila nezavisla na pruziné 92 smontované
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pfitlacné pruZziny 32, zatimco ve druhém stupni se vytvari
obvykly pfitlaény tlak, ktery je nastavitelny a podporovéan

pruzinou 92.

Naradi ;g; ma drzdk 62, ktery je pripojen na sklapéci
osu 12 a ktery mad horni a spodni, nazpét nasmérovany nosny
usek 64 a 66. Sklapéci osa 12, pripadné sklapéci hridel, je
s drzékem 62 sklopny kolem napii¢ wpravené vykyvné osy pro-
stfednictvim hydranlického pritlatovaciho ovléadaciho tstroji
34. Podpéra 72 ve tvaru ramene ma prfedni horni usek 76, ktery
je vykyvné pripojen na nosny Usek 66. Podpéra 72 je upravena
smérem dold a smérem dozadu ke spodnimn Gseku 78 pro unéaSeni
obvyklého néradi 10 pro opracovavani phdy, jak je to zna-
zornéno na obr. 1, Spodni idsek 78 md rameno 80, které je upra-
veno smérem dozadu od podpéry 72, a spodni nosid §g, ktery
Jje upraven od spodniho konce podpéry 72 také smérem dozadu.
Zpétny konec ramene 80 unadsSi neznizornéni pritladovaci kola
a uzaviraci kola, ktera odpovidaji pritladovacim koltm 51
a vzaviracim kolidm 52 z obr. 1. Zalomeny kotoué, to znamené
kotoué, ktery je nastaven pod stanovenym thlem, nastavovaci
kolo hloubky a nastavovaci ustroji hloubky, kterd rovnéz ne-
jsou znazornéna, odpovidaji kotoufi 18, nastavovacimu kolun
42 hloubky a nastavovacimn ustroji 44 hloubKky znédzornénym na
obr. 1, pri¢emZ jsou pfipojeny na spodni koncovy tsek podpé-
ry 72 a spodniho noside 82.

PritlaCovaci pruzinové ustroji 60 mad omezoval 86 drahy
se vzprimené vytvofenou taZinou kotvou 88, ktera je na svém
hornim konci vykyvné pripojena na nosny dsek 64. Pruzina 92,
ktera je vytvorena jako tlafné Srouboviti pruzina, obklopu-
je tazipon kotvu 88 a doseda na horni drZak 94 pruZiny.92.
Tazna kotva 88 m& axi&lné upraveny otvor a zcela vespod uspo-
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radany a na obr., 3 znazornény maticovy pridrZovaci usek,

ve kterém je neotolné uloZena matice 98. Zavitem opatfend
koncova oblast zavitové tyCe 96 je uloZena v matici 98 v ma-
ticovém pridrzZzovacim Gseku a je upravena smérem vzhiru do

otvoru tazné kotvy 88.

Objimka 100 m& zvétSeny a pro uloZeni pruziny 92 upra-
veny doraz 102. Valcova objimka 104 je uloZena na spodnim
a hlavon Sroubu opatfeném konci zavitové tyce 96 pohyblive
bezprostredné nad dorazem 106, ktery je tvorfen vétsim kotou-
Cem. Objimka 104 je wloZena kluzné v otvoru 108, ktery je
upraven v UloZiné oblasti ramene 80. Délka objimky 104 je pod-
statné véts$i neZ tloustka ramene 80 v této oblasti, takze
objimka 100 mdZe klouzat mezi spodni polohou znézornénon
na obr., 4 a mezi nezhézornénou horni polohou volné ve svis-
1ém sméru vzhledem k ramenu §Q; Ve spodni poloze dosedd do-
raz 102 na horni strann ramene 80 a ve spodni poloze se do-
tykad kotoné vytvofeny také jako doraz 106 plidy, to znamena
spodni strany ramene 80.

Doraz 102 je wnpraven ve spodni koncové oblasti pruiinf
92 a drzi konec objimky 104. Zavitovd ty¢ 96 je pro vytvare-
ni pfedem stanoveného pruzZinového pfedpéti zaSroubovana do
matice 98. Podpéra 72 miZe byt vykyvovadna volné a nezavisle
na jakémkoli pnuti prostfednictvim pruziny 92, aZ dosahne
vykyvné polohy, ve které spodni strana dorazu 102 dosed4 na
horni strann ramene 80, jak je to zndzornéno na obr. 4. Po-
tom zpisobi jakykoli dal$Si vykyvny pohyb podpéry 72 smérem
vzhiru, Ze pruZina 92 je nad pfedem zvolené pruZinové pnuti
stlaCena mezi dorazem 102, ktery plsobi jako koncova &é&st,
a mezi drzakem 94 pruZiny 92. Spodni konec zavitové tyle 96
klouZe skrz objimku 104 smérem dold, kdyZ je pruzina 92 stla-




¢ena v disledku vzhiru nasmérovaného vykyvného pohybu pod-
péry 72 kolem nosného iseku 66, prfipadné kolem osy vykyvu,
kterd je jim definovéana. KdyZz je sklapéci osa 12 vykyvnnta

ve smyslu hodinovych ruéidek pro nadzdvizeni nastroje, pri-
padné naradi ;g: od pidy, dotkne se doraz 106 spodni strany
ramene 80 a omezoval 86 drahy vykyvne podpérn 72 smérem vzh-
ru do prepravni polohy, ve které vSechna naradi 10 pro opra-
covavani pady, kterd jsou upravena na ramenu 80, jsou uvede-
na do podstatné vzddlenosti od pudy.

V provozu, pri kterém se stanovi, Ze obsluhujici osoba
zaha ji seci proces na poli s nvolnénon phdou, je vykyvnuta
skladpéci osa 12 proti smyslu hodinovych rudiéek tim, Ze se
pritlafovaci ovladaci ustroji 34 nastavi na minimdlni hod-
notu, takZe k nému prislusny hydrauiicky valec se vysune,'
a? se naradi lgi prfimo dotkne pidy a objimka 100 projde polo-
hou zndzorné&nou na obr. 2 a obr. 3, aby dosedla na rameno
80. Pri minimdlnim pritladovacim vykonu pritladovaciho ovla-
daciho tstrnji 34 je smérem dold phsobici sila naradi ;Q;'
omezena v podstaté na jeho hmotnost. Podpéra 72 se miZe vol-
né vykyvovat smérem dold a vzhiru pro sledovani roviny pﬁdf,
a to nezavisle na prfedpéti pruzZiny 92 tak dlowho, aZ rameno
80 bud dosedne na doraz 106 nebo doraz 102 se dotkne objim-
ky 100 a ta zadne stlafovat pruZinu 92. Pokud by z jakychkoli
divod nékteré z naradi ;g; narazilo na prekazku, miZe se
podpéra 72 vychylit smérem vzhlru aZ pfes nepfedepjatou ob-
last vykyvu, protoZe doraz 102, ktery se potom dotkne rame-
ne 80, stlali pruzZinu 92. Jinak drZi pfitladovaci ovladaci
dstroji 34 sklapéci osu 12 v takové poloze, ve které je pri-
mérny pracovni tlak naradi lgi tak vysoky, Ze zlstane neome-
zeny vykyvny pohyb ne jméné vétSiny naradi LQ; na sklépéci
ose 12. Pokud pracuje nafadi 10 ve stopé kola nebo se musi




pohybovat v zatlafeni plidy, prispivA objimka 100 k tomu,

Ze se naradi ;g; nenadzdvihne z pidy. Pokud zjisti obslu-
hujici osoba pevnéj§si pidu, jako je to typické naprfiklad u
malo opracovavané nebo zcela neoprécovavané pidy, tak se
nastavi pritlafovaci ovladaci ustroji 34 tak, Ze pfivede
sklapéci osu 12 proti smyslu hodinovych rucicek z volné vy-
kyvné polohy néradi ;Q: do polohy, ve které dosedne doraz
102 na rameno 80 a pruZina 92 se zalne stlaCovat. Potom pra-
cuje naradi lQ; zndmym zpuasobem s pruZinovym predpétim, ve
kterém predstavuje sila plsobici na néaradi ;g: soutet jeho
hmotnosti a sily vytvarené pruZinow 92. Prostrednictvim pfi-
tlatovaciho ovladaciho tstroji 34 je udrZiovan primérny pri-
tlaény tlak. S vyhodoun je predpéti ve svislém sméru, které
je vytvorfeno v provozu obvyklého prnZinového predpéti, nej-
méné o 30 % vét${i neZ predpéti, kdyZ je rameno 80 v neome-
zeném'plovoucim stavu,
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PATENTOVE NAROKY

Nosié nafadi s hlavnim ramem a S nejméné jednim nafadim (10°),
které je prostrednictvim podpéry (22) upraveno svisle vy-
kyvné na hlavnim rému, pfidemZ mezi podpéron (22) a mezi
hlavnim ramem je upravena pruzina (92) zatladujici naradi
(107) v jednom sméru a dosedajici jednim koncem zprostfed-
kované nebo bezprostfedné na hlavni ram, a je upraven v dél-
ce ménitelny omezovaé (86) drahy, vyznaéujici i
se tim, Ze omezovaé (86) drahy ma doraz (102), na
ktery je opaénym koncem priveditelnd do dosednuti pruZina
(92).

Nosié néaradi podle néroku 1, vyznadc¢ujici s e

t im R Ze doraz (102) je na omezovaci (86)-dréhy ulozen
axialné pohybliveé.

Nosié néaradi podle néroku 1, vyznadcujici S e

t im, Ze doraz (102) je priveditelny do dosednuti na do-
raz (106), ktery je jednim svym koncem upraven na omezovadi
(86) drahy, pridemZz tento doraz (106) zachycuje hmotnost
nafadi (10°), zatimco na doraz (102) doseds pruzina (92)

a od predem stanovené drahy nafadi (10°) dosed4 na stranu
ndfadi (10°) protilehlou k dorazu (106).

Nosié naradi podle néroku 1, vy znadéuwugijici S e

t im, ze doraz (102) je spojen s objimkou (104) procha-
ze jici skrz otvor v podpéfe (22), je vytvorfen ve tvaru ta-
lire s podstatné vétsSim primérem neZz objimka (104) a je v
ném uloZena pruzina (92).

Nosié naradi podle narokn 1, vvyznacdcuj
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t 1 Ze omezovaé (86) drahy ma zavitovou tyé (96) a
taznou kotvu (88), ve které je uloZena, které jsou do sebe
zaSroubovatelné,

m,

Nosié naradi podle néroku 1, v
t i
tvaru

vyznadé¢uwujici S e

m , Ze tazZna kotva (88) ma driak (94) pruziny (92) ve

talire.

Nosi¢ naradi podle naroku 1,
t i 7e naradi (10°) je priveditelné zejména prostied-
nictvim pritladovaciho ovladaciho dstroji (34) do riznych
poloh vzhledem k hlavnimu ramn.

vyznadc¢ujici s e

m ,

Nosi¢ naradi podle naroku 1,
t i
stavitelné prfedpéti pruziny (92), které je ne jméné o 30 %

vyznadé¢ujici s e

m , Ze prostfednictvim omezovade (86) drahy je na-
vétsi nez sila vytvarejici se z hmotnosti naradi (10 ).

Pouziti nosiée narfadi podle jednoho nebo vice z predchidze-
jicich narok@ pro nloZeni nafadi (10 ) seciho stroje vy-
tvofenédho jako otevirade brazd.
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