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Engin agricole autonome équipé d'un systéme de motorisation éclate.

La présente invention vise un engin agricole auto-
nome (1) comprenant une ossature (2) ayant une section en
U inversé, 'engin agricole autonome (1) ayant un toit et
comprenant un systeme de motorisation thermique compor-
tant un moteur (3), 'engin agricole autonome (1) compre-
nant un systeme de refroidissement ayant une galerie de
circulation d’air (4) disposée en partie supérieure de 'ossa-
ture (2), directement sous le toit, la galerie (4) ayant au
moins une ouverture pour permettre 'admission d’air exté-
rieur dans la galerie de circulation d’air (4) et une sortie d’air
supérieure pour expulser 'air chaud vers le haut, vers le
dessus du toit,

le systeme de refroidissement comportant également un
dispositif de ventilation pour assurer la circulation d’air dans
la galerie de circulation d’air (4),

la galerie de circulation d’air (4) étant configurée pour
permettre la circulation d’air frais pour refroidir le moteur (3).

Figure de 'abrégé : Figure 2




Description

Titre de l'invention : Engin agricole autonome équipé d’un systeme
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de motorisation éclaté

Domaine technique

La présente invention concerne le domaine des engins agricoles autonomes. En par-
ticulier, la présente invention vise un engin agricole autonome, notamment adapté pour
de la pulvérisation de produit de traitement sur des cultures, comprenant notamment
deux réservoirs disposés sur chaque co6té, entre la roue avant et la roue arricre, dans
I’empattement de 1’engin, et vise un tel engin agricole autonome doté d’un systeme de

motorisation thermique €claté.

ETAT DE LA TECHNIQUE

L’état de la technique comprend des exemples d’engin agricole autonome,
notamment des engins agricoles autonomes de pulvérisation dont la fonction est de
pulvériser un produit de traitement liquide sur des cultures. Par exemple, un tel engin
agricole autonome de pulvérisation connu peut étre configuré pour pulvériser un
produit actif sur des vignes.

De tels engins agricoles autonomes présentent une ossature et quatre roues, ainsi que
des outillages et/ou deux réservoirs latéraux, disposés sur leurs flancs, entre la roue
avant et la roue arriere, de chaque coté.

Une problématique générale, dans ce contexte, concerne un besoin de davantage de
puissance. Les engins agricoles autonomes connus présentent des systemes de moto-
risation électrique ou thermique a essence présentant une puissance généralement in-
férieure a 30 CV.

Cela peut étre insuffisant, notamment pour certains outillages ou dans 1’hypothese ou
I’engin doit porter davantage d’équipements.

Pour satisfaire ce besoin, il est envisagé 1’utilisation d’un systéme de motorisation
thermique de type diesel.

Mais I’intégration d’un tel systeme de motorisation thermique de type diesel rend né-
cessaire I’intégration d’un échappement, d’un filtre a air, d’un systeme de refroi-
dissement, etc.

Pour intégrer un tel systeme de motorisation avec ses accessoires, il est a priori né-
cessaire d’augmenter le volume de ’engin agricole autonome, soit en disposant des
équipements et accessoire en déport longitudinal, c’est-a-dire s’étendant au moins en
partie au-dela de I’ossature de I’engin, en longueur, vers 1’extérieur, soit en disposant
des équipements sur le dessus de 1’engin, de sorte a augmenter la hauteur totale de

I’engin. Sinon, il faudrait €largir I’engin agricole, ce qui est impossible dans la plupart



des cas, la largeur et ’empattement des engins agricoles étant contraints par la largeur
de la végétation, typiquement des rangs de vignes, et par I’espacement entre les rangs.
La longueur des engins est quant a elle contrainte par le besoin de disposer d’une ma-

nceuvrabilité adaptée.
[0009]  Ainsi, les solutions connues ou a priori envisageables présentent des inconvénients.

La présence d’éléments en déport longitudinal augmente I’encombrement et le risque
de choc avec I’environnement. En effet, si des outils montés sur 1’engin agricole
autonome devaient se trouver a I’avant ou a I’arriere de I’engin, en déport, alors ces
outils ne se trouveraient plus sur des positions et trajectoires totalement connues, anti-
cipables et maitrisables, et présenteraient par conséquent un risque dans la planification
de la navigation autonome de I’engin agricole autonome, et induiraient par conséquent
un risque en maticre de sécurité.

[0010]  En outre, I’augmentation de la hauteur de 1’engin engendre une élévation de son
centre de gravité, ce qui réduit sa stabilité et augmente le risque de renversement de
I’engin, notamment sur une parcelle comprenant pentes et dévers. L’augmentation de
la largeur n’est pas souhaitable, voire est impossible.

[0011]  Pour pallier ces inconvénients, la présente invention propose un engin agricole
autonome avec un systeme de motorisation thermique éclaté et un systeme de refroi-
dissement spécifique.

PRESENTATION DE L’INVENTION

[0012]  Plus précisément, I’invention a pour objet un engin agricole autonome comprenant
une ossature ayant une section en U inversé€, a laquelle est reli€e au moins une roue
avant et au moins une roue arriere et définissant une voie, 1’ossature présentant deux
flancs, correspondant aux branches du U inversé et un toit, correspondant a la base du
U inversé ;

[0013]  L’engin agricole autonome comprend par ailleurs un systeme de motorisation
thermique comportant un moteur.

[0014]  L’engin agricole autonome comprend un systéme de refroidissement ayant une
galerie de circulation d’air disposée en partie supérieure de 1’ossature, directement sous
le toit, la galerie de circulation d’air ayant au moins une ouverture pour permettre
I’admission d’air extérieur dans la galerie de circulation d’air et une sortie d’air su-
périeure pour expulser de I’air chaud vers le haut, au-dessus du toit.

[0015]  Le systeme de refroidissement comporte également un dispositif de ventilation pour
assurer la circulation d’air dans la galerie de circulation d’air.

[0016]  La galerie de circulation d’air est configurée pour permettre la circulation d’air pour
refroidir le moteur, notamment pour refroidir un flux d’eau circulant dans le moteur et/

ou un flux d’huile circulant dans des circuits hydrauliques de systemes hydrauliques de
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I’engin agricole autonome.

Selon un mode de réalisation, la galerie de circulation d’air comprend des couloirs
longitudinaux et transversaux agencés pour ménager, entre ces couloirs, au moins un
volume, I’engin agricole autonome comprenant au moins un radiateur disposé dans
ledit volume, de sorte a dissiper de la chaleur dans I’air circulant dans la galerie de cir-
culation d’air.

Avantageusement, le dispositif de ventilation comprend au moins un ventilateur
disposé au-dessus du toit.

Selon un mode de réalisation, la galerie de circulation d’air a une ouverture arriere et
deux ouvertures longitudinales pour permettre I’admission d’air extérieur dans la
galerie de circulation d’air.

Notamment, I’au moins une ouverture de la galerie de circulation d’air peut &tre
fermée par un grillage configuré pour laisser passer 1’air et pour bloquer I’admission de
corps €trangers dans la galerie de circulation d’air.

Selon un mode de réalisation, le systeme de motorisation comprend €galement un
dispositif d’échappement et un filtre a air, le moteur étant disposé d’un c6té de
I’ ossature, c’est-a-dire sensiblement dans 1’alignement d’une branche de la section en
U de I’ ossature, et le filtre a air étant disposé€ a I’opposé du moteur, c’est-a-dire sen-
siblement dans 1’alignement d’une branche opposée de la section en U de I’ossature, le
filtre & air étant reli€é au moteur par un canal de circulation d’air.

Avantageusement, I’engin agricole autonome comprend par ailleurs au moins une
pompe principale d’avancement, une pompe de gavage de la pompe principale
d’avancement et une pompe accessoire disposée dans un volume situé entre une zone
porte-outil, située dans la voie et dans 'empattement de I’engin agricole autonome, et
le toit, la pompe principale d’avancement étant configurée pour fournir de I’énergie
hydraulique a des systemes hydrauliques permettant I’avancement de I’engin agricole
autonome et la pompe accessoire étant configurée pour fournir de 1’énergie hy-
draulique a des systémes hydrauliques permettant 1”’animation d’outillage monté sur le
porte-outil.

Selon un mode de réalisation, 1’engin agricole autonome comprend un turbo et un re-
froidisseur intermédiaire, dans lequel le systeme de refroidissement est par ailleurs
configuré pour refroidir un flux d’air d’admission en sortie du turbo, le flux d’air
d’admission en sortie du turbo étant refroidi par I’air circulant dans la galerie de cir-
culation d’air au moyen du refroidisseur intermédiaire.

Notamment, le moteur est un moteur diesel, par exemple ayant une puissance su-
périeure a 50 CV.

Selon un mode de réalisation, I’engin agricole autonome forme un engin agricole

autonome de pulvérisation comprenant deux réservoirs latéraux disposés substan-
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tiellement entre la roue avant et la roue arricre, respectivement de chaque c6té de
I’engin agricole autonome de pulvérisation, I’engin agricole autonome de pulvérisation
comprenant par ailleurs un systeme de pulvérisation, le systeéme de pulvérisation
comprenant au moins deux panneaux récupérateurs latéraux, les réservoirs latéraux et
les panneaux récupérateurs ¢étant situés dans la voie de I’engin agricole autonome de
pulvérisation, correspondant a sa largeur, sensiblement dans I’alignement de chaque
flanc défini par I’ossature, de chaque c6té de I’engin agricole autonome de pulvé-
risation.
PRESENTATION DES FIGURES

L’invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui va suivre, donnée
uniquement a titre d’exemple, et se référant aux dessins annexés donnés a titre
d’exemples non limitatifs, dans lesquels des références identiques sont données a des
objets semblables et sur lesquels :

la [Fig.1] montre une vue en perspective d’un exemple de I’engin agricole autonome
selon 1’invention ;

la [Fig.2] montre une vue en perspective d’un exemple de I’engin agricole autonome
selon I’invention, faisant apparaitre la galerie de circulation d’air ;

la [Fig.3] montre une vue de c6té d’un exemple de I’engin agricole autonome selon
I’invention ;

la [Fig.4] représente un gabarit de I’engin agricole autonome.

Il faut noter que les figures exposent I’invention de manicre détaillée pour permettre
de mettre en ceuvre I'invention ; bien que non limitatives, lesdites figures servent

notamment a mieux définir I’ invention le cas échéant.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L INVENTION

L’invention concerne un engin agricole autonome. Dans un mode de réalisation,
I’engin agricole autonome est configuré pour permettre la pulvérisation de produit
actif. Dans ce cas, I’engin agricole autonome comprend des réservoirs latéraux
contenant un produit de traitement.

Par exemple, I’engin agricole autonome est un enjambeur quatre roues, autonome,
permettant notamment, par exemple, le traitement de vignes. Dans ce cas, les ré-
servoirs latéraux sont notamment disposés de part et d’autre, entre la roue avant et la
roue arriere, dans I’empétement de 1’engin agricole autonome de pulvérisation.

L’engin agricole autonome peut toutefois &tre configuré pour réaliser d’autres
fonctions au moyen d’autres outillages. Par exemple, I’engin agricole autonome peut
étre équipé d’une rogneuse.

En référence aux figures 1 a 3, la présente invention s’applique a un engin agricole

autonome 1 équipé de panneaux récupérateurs et de réservoirs de produit de traitement,
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I’engin agricole autonome étant configuré pour permettre la pulvérisation d’une
parcelle de vignes. Cet exemple est toutefois illustratif. La possibilité d’intégrer des
panneaux récupérateurs et des réservoirs latéraux de produit de traitement est
avantageuse et cette possibilité constitue un mode de réalisation préféré. Toutefois,
I’engin agricole autonome peut €tre configuré pour réaliser d’autres fonctions.
Notamment, I’engin agricole autonome 1 peut ne pas €tre équipé de panneaux récu-
pérateurs ni de réservoirs de produit, mais €tre équipé d’un porte-outil sur lequel est
monté une rogneuse ou tout autre outil de travail du sol.

Ainsi, I’engin agricole autonome comprend un porte-outil situé dans la voie et dans
I’empattement de 1’engin, notamment pour porter un outillage disposé sur les flancs de
I’engin, a I’intérieur. Le porte-outil peut recevoir un outillage de type rogneuse par
exemple. La zone du porte outil peut aussi recevoir des panneaux récupérateurs
latéraux, sous lesquels sont disposés des réservoirs latéraux 11, 12.

L’engin agricole autonome 1 représenté sur les figures 1 a 3 comprend une ossature 2
ayant une section en U inversé. L’engin agricole autonome 1 présente ici des réservoirs
latéraux 11 et 12 destinés a contenir un produit de traitement, notamment un liquide ou
une bouillie, pour traiter des cultures, notamment des vignes.

La section en U comprend deux branches verticales et une base horizontale dé-
finissant la partie supérieure de 1’ossature 2. L’ossature 2 comprend ainsi deux
branches définissant les flancs de I’engin agricole autonome 1 et une base définissant
un toit de ’engin. L’engin comprend ici quatre roues 13, soit deux roues avant et deux
roues arriere. Les roues avant ont un axe de rotation et les roues arricre ont un axe de
rotation, les axes de rotation avant et arricre définissant un empattement de I’engin. La
largeur de 1’ossature 2, correspondant a la distance entre les roues gauche et les roues
droites, définit 1a voie de ’engin agricole autonome 1. L engin agricole autonome 1 re-
présenté a titre illustratif sur les figures 1 a 3 forme ainsi un enjambeur autonome 1 de
pulvérisation

L’engin agricole autonome 1 de pulvérisation comprend ici des panneaux récu-
pérateurs configurés pour capturer toute gouttelette de produit de traitement traversant
la végétation a traiter. Ces panneaux récupérateurs sont de préférence associés a des
cuves de récupération dispos€s en-dessous et reliées a des pompes péristaltiques pour
réintroduire le produit de traitement récupéré dans les réservoirs latéraux 11, 12.

L’engin agricole autonome 1 comprend par ailleurs un systéme de motorisation
fondé sur un moteur thermique 3, notamment de type diesel, avec son systeme de re-
froidissement. Le systeme de motorisation comporte un dispositif d’échappement relié
au moteur 3. De préférence, le moteur 3 étant de type diesel, le dispositif
d’échappement comprend, a I’extrémité de la tubulure d’échappement 31, un filtre a

particules 32. En particulier, le filtre a particules 32 est adapté a la réglementation eu-
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ropéenne en maticre de moteur thermique de type diesel.

Le toit de I’engin agricole autonome 1 est de préférence le plus bas possible afin de
garantir un centre de gravité le plus bas possible et donc une meilleure stabilité dans la
pente et le devers.

De plus, lorsque 1’engin agricole autonome 1 est configuré, comme ici, pour de la
pulvérisation, alors les panneaux récupérateurs doivent de préférence étre disposés
dans I’empattement et dans la voie de I’engin.

Selon I’invention, le systéme de motorisation est €claté : le filtre a air 33 est c6té
opposé au moteur 3. Cela permet de loger les panneaux récupérateurs dans
I’empattement et dans la voie sans augmenter la taille ni la hauteur de I’engin agricole
autonome 1. Le moteur 3 est refroidi par un systeme de refroidissement. Le systeme de
refroidissement est configuré pour refroidir le moteur 3 du systeme de motorisation,
notamment I’eau circulant dans le moteur 3, mais aussi, le cas échéant, 1’huile circulant
dans des systemes hydrauliques de I’engin agricole autonome 1 et éventuellement I’ air
d’admission en sortie d’un turbo lorsque le systeme de motorisation en est équipé.

Selon I’invention, le systeme de refroidissement comprend une galerie de circulation
d’air 4 disposée immédiatement sous le toit de I’engin agricole autonome 1.

La galerie de circulation d’air 4 comprend des couloirs 41 avec des parois fermées et
comporte au moins une ouverture 43 pour permettre I’admission d’air extérieur dans la
galerie. L.’au moins une ouverture 43 peut €tre grillagée pour €viter I’admission de
corps €trangers.

De préférence, la galerie de circulation d’air 4 comprend deux couloirs latéraux
s’étendant sur les flancs de 1’engin agricole autonome 1 et un couloir arriere s’étendant
transversalement, vers I’arriere de I’engin.

Les couloirs latéraux et le couloir arriere peuvent chacun comprendre une ouverture
43 d’admission d’air.

Un avantage de la galerie de circulation d’air 4 située au sommet de I’engin agricole
autonome 1 et comprenant des ouvertures 43 d’admission d’air, par définition
également au sommet de I’engin, réside dans le fait que I’air aspiré dans la galerie de
circulation d’air 4 et permettant le refroidissement du moteur 3 est moins sujet a
contenir des résidus végétaux par rapport a des systemes pour lesquels 1’admission
d’air est réalisée plus bas, notamment a proximité de la végétation. Le systeéme de re-
froidissement a air, dans 1’invention, est ainsi moins sujet a I’encrassement.

L’air extérieur, frais, est ainsi admis dans la galerie de circulation d’air 4 et alimente
des refroidisseurs pour refroidir les fluides respectifs du moteur 3. L’air chaud est
expulsé vers le haut, au-dessus du toit.

Par exemple, les couloirs 41 formant la galerie comprennent des couloirs longi-

tudinaux et transversaux ménageant des volumes, entre ces couloirs, lesdits volumes
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42 recevant des radiateurs configurés pour transmettre a 1’air circulant dans la galerie
de la chaleur capturée par échange thermique avec ’eau circulant dans le moteur 3 ou
avec I’huile circulant dans des circuits hydrauliques de 1’engin ou avec I’air
d’admission en sortie de turbo du systeéme de motorisation, aux fins de refroidissement
de ces éléments. Notamment, il peut étre ainsi défini trois volumes 42 pour trois ra-
diateurs.

L’engin agricole autonome 1 comprend notamment, sur le toit de I’engin, au moins
un ventilateur 6, pour mettre en circulation 1’air admis dans la galerie de circulation
d’air 4. Par exemple, ’engin agricole autonome 1 comporte a cette fin trois ven-
tilateurs €lectriques 6. Alternativement, I’engin agricole autonome 1 peut comporter a
cette fin au moins un ventilateur hydraulique.

Un avantage de ’invention est que, compte tenu de la disposition de la galerie de cir-
culation d’air 4 au somment de 1’engin agricole autonome 1, au niveau du toit cor-
respondant a la base de la forme de U inversé de 1’ossature 2, on peut disposer d’une
galerie de circulation d’air de grande dimension, notamment s’étendant sensiblement
sur toute la largeur de I’engin agricole autonome 1, et sur une portion substantielle de
sa longueur. Ainsi, les pertes de charge dans le flux d’air circulant dans ladite galerie
de circulation d’air 4 sont réduites. En conséquence, des ventilateurs électriques ne né-
cessitant pas de courant supérieur a 25 A sont suffisants pour obtenir un fonc-
tionnement adéquate du systeme de refroidissement, c’est-a-dire pour compenser les
pertes de charge et permettre un débit d’air suffisant dans le systeme de refroi-
dissement pour assurer le refroidissement du moteur 3, dont I’eau circulant dans le
moteur et/ou I'huile circulant dans des circuits hydrauliques de I’engin et/ou I’ air
d’admission en sortie de turbo du systeme de motorisation.

Le systeme de refroidissement est thermiquement connecté au moteur 3, I’eau
circulant dans le moteur 3 étant refroidie par I’intermédiaire de 1’ air frais issu de la
galerie de circulation d’air 4. Le systeme de refroidissement peut également €tre ther-
miquement connecté au turbo du systéme de motorisation, s’il en est équipé, ’air
d’admission en sortie du turbo étant refroidi par I’intermédiaire de 1’air frais issu de la
galerie de circulation d’air 4. Le systeme de refroidissement peut également €tre ther-
miquement connecté a des circuits hydrauliques de 1’engin agricole autonome, 1’huile
circulant dans ces circuits hydrauliques étant refroidie par I’intermédiaire de I’ air
circulant dans la galerie de circulation d’air 4.

En outre, dans le cas ou le systeéme de motorisation comprend un turbo, 1’air
d’admission en sortie du turbo peut égalent €tre refroidi par I’ air frais circulant dans la
galerie de circulation d’air 4, en particulier au moyen d’un refroidisseur intermédiaire
(désigné sous le terme « intercooler » en anglais), permettant de refroidir 1’air

d’admission en sortie du turbo, et ainsi d’augmenter les performances et la qualité de la
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combustion dans le moteur 3, et de réduire la consommation.

I1 faut noter que I’absence d’élément en déport améliore la sécurité. En effet, ’engin
agricole autonome 1 s’inscrit dans un gabarit, représenté a la [Fig.4]. Aucun outillage
ni aucun €lément ne fait saillie par rapport a ce gabarit 100, tout outillage étant confiné
a ’intérieur du tunnel délimité par I’ossature 2. Ainsi, il n’est pas possible qu’un
accident survienne a raison d’un outillage situé en déport par rapport a 1’ossature 2.
Cela simplifie la gestion de la sécurité de ’engin agricole autonome 1. Le gabarit 100
est défini par ’usage souhaité de ’engin agricole autonome 1. En particulier, la largeur
intérieure 101 du tunnel défini par le gabarit 100 et 1’ossature 2 de I’engin agricole
autonome 1 est par exemple adaptée pour enjamber un rang de vignes. La largeur ex-
térieure 102 du gabarit 100 est adaptée pour permettre par exemple la circulation de
I’engin agricole autonome 1 entre les rangs adjacents au rang enjambé.

La longueur 103 du gabarit est en outre limitée par I’usage souhaité de I’engin
agricole autonome 1. En particulier, la longueur 103 est limitée de sorte que la manceu-
vrabilité de I’engin agricole autonome 1 soit adaptée a 1’usage, notamment la pulvé-
risation de vignes.

L’engin peut ainsi porter des panneaux récupérateurs sans augmenter 1’empattement
et sans déborder de la voie de I’engin.

Notamment, I’engin agricole autonome par ailleurs au moins une pompe principale
d’avancement, une pompe de gavage de la pompe principale d’avancement et une
pompe accessoire disposées dans un volume situé entre la zone porte-outil, ol se
trouvent par exemple des panneaux récupérateurs, et le toit. La pompe principale
d’avancement est notamment configurée pour fournir de I’énergie hydraulique a des
systemes hydrauliques permettant I’avancement de 1’engin agricole autonome 1. La
pompe accessoire fournit notamment de 1’énergie hydraulique a des systemes hy-
drauliques permettant I’animation d’outillage monté sur le porte-outil de I’engin
agricole autonome 1. Le déport de ces pompes est notamment rendu possible par la
mise en ceuvre d’une transmission a courroie ou a chaine par exemple.

La puissance du moteur 3 est notamment supérieure a 50 CV. En particulier, le

moteur est un moteur diesel.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

Revendications

Engin agricole autonome (1) comprenant une ossature (2) ayant une
section en U inversé, a laquelle est reliée au moins une roue (13) avant
et au moins une roue (13) arriere et définissant une voie, I’ossature (2)
présentant deux flancs, correspondant aux branches du U inversé et un
toit, correspondant a la base du U inversé,

I’engin agricole autonome (1) comprenant par ailleurs un systéme de
motorisation thermique comportant un moteur (3),

I’engin agricole autonome (1) comprenant un systeme de refroi-
dissement ayant une galerie de circulation d’air (4) disposée en partie
supérieure de I’ossature (2), directement sous le toit, la galerie de cir-
culation d’air (4) ayant au moins une ouverture (43) pour permettre
I’admission d’air extérieur dans la galerie de circulation d’air (4) et une
sortie d’air supérieure pour expulser de 1’air chaud vers le haut, au-
dessus du toit,

le systeme de refroidissement comportant également un dispositif de
ventilation pour assurer la circulation d’air dans la galerie de circulation
d’air (4),

la galerie de circulation d’air (4) étant configurée pour permettre la cir-
culation d’air pour refroidir le moteur (3), notamment pour refroidir un
flux d’eau circulant dans le moteur (3) et/ou un flux d’huile circulant
dans des circuits hydrauliques de systeémes hydrauliques de I’engin
agricole autonome (1).

Engin agricole autonome (1) selon la revendication 1, dans lequel la
galerie de circulation d’air (4) comprend des couloirs (41) longitudinaux
et transversaux agencés pour ménager, entre ces couloirs (41), au moins
un volume (42), I’engin agricole autonome (1) comprenant au moins un
radiateur disposé dans ledit volume (42), de sorte a dissiper de la
chaleur dans I’air circulant dans la galerie de circulation d’air (4).

Engin agricole autonome (1) selon la revendication 1 ou 2, le dispositif
de ventilation comprenant au moins un ventilateur (6) disposé au-dessus
du toit.

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
la galerie de circulation d’air (4) ayant une ouverture (43) arriere et deux
ouvertures (43) longitudinales pour permettre I’admission d’air extérieur
dans la galerie de circulation d’air (4).

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,



[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]

10

I’au moins une ouverture (43) de la galerie de circulation d’air (4) étant
fermée par un grillage configuré pour laisser passer 1’air et pour bloquer
I’admission de corps étrangers dans la galerie de circulation d’air (4).
Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
le systeme de motorisation comprenant également un dispositif
d’échappement et un filtre a air (33), le moteur (3) étant disposé d’un
coté de I’ossature (2), c’est-a-dire sensiblement dans 1’alignement d’une
branche de la section en U de I’ossature (2), et le filtre a air (33) étant
disposé a I’opposé du moteur (3), c’est-a-dire sensiblement dans
I’alignement d’une branche opposée de la section en U de 1’ossature (2),
le filtre a air (33) étant relié au moteur (3) par un canal de circulation
d’air.

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
comprenant par ailleurs au moins une pompe principale d’avancement,
une pompe de gavage de la pompe principale d’avancement et une
pompe accessoire disposée dans un volume situé entre une zone porte-
outil, située dans la voie et dans I'empattement de I’engin agricole
autonome (1), et le toit, la pompe principale d’avancement étant
configurée pour fournir de 1I’énergie hydraulique a des systeémes hy-
drauliques permettant I’avancement de 1’engin agricole autonome (1) et
la pompe accessoire étant configurée pour fournir de 1’énergie hy-
draulique a des systemes hydrauliques permettant 1’animation
d’outillage monté sur le porte-outil.

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
comprenant un turbo et un refroidisseur intermédiaire, dans lequel le
systeme de refroidissement est par ailleurs configuré pour refroidir un
flux d’air d’admission en sortie du turbo, le flux d’air d’admission en
sortie du turbo étant refroidi par I’air circulant dans la galerie de cir-
culation d’air (4) au moyen du refroidisseur intermédiaire.

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
le moteur (3) étant un moteur diesel ayant une puissance supérieure a

50 CV.

Engin agricole autonome (1) selon I’une des revendications précédentes,
formant un engin agricole autonome de pulvérisation comprenant deux
réservoirs latéraux (11, 12) disposés substantiellement entre la roue (13)
avant et la roue (13) arricre, respectivement de chaque coté de I’engin
agricole autonome (1) de pulvérisation, I’engin agricole autonome (1) de

pulvérisation comprenant par ailleurs un systeme de pulvérisation, le



11

systeme de pulvérisation comprenant au moins deux panneaux récu-
pérateurs latéraux, les réservoirs latéraux (11, 12) et les panneaux récu-
pérateurs étant situés dans la voie de 1’engin agricole autonome (1) de
pulvérisation, correspondant a sa largeur (102), sensiblement dans
I’alignement de chaque flanc défini par I’ossature (2), de chaque c6té de

I’engin agricole autonome (1) de pulvérisation.
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