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Rotacyjna maszyna drukarska.
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Uzielono Y287 grudnia 1936 r.
Pierwszenstwo: I pazdziernika 1932 r. (Wielka Brytania).

Wynalazek niniejszy dotyczy maszyn
drukarskich, a mianowicie maszyn, druku-
jacych na pasmie, odwijajgcym si¢ z bgbna
i doprowadzanym ruchem przerywanym.

Rotacyjna maszyna drukarska wedlug
wynalazku sluzy do drukowania na pasmie
papieru lub innego materialu podczas za-
trzymania tego pasma w polozeniu robo-
czym za pomocg nieruchomego stotu dru-
karskiego i obrotowego walca lub walcow
drukarskich albo ofsetowych, ktére dru-
kuja na pasmie w kierunku jego ruchu pod-
huznego. W czasie pracy os$ lub osie wal-
co6w znajduja si¢ w plaszczyZnie réwnole-
glej do powierzchni stotu drukarskiego,
przy czym walec lub szereg walcow dru-
karskich obraca sie¢ zasadniczo w sposéb

ciagly tylko w jednym kierunku, zaréwno
podczas ruchu woézka, na ktérym sa one u-
mieszczone, wzdluz pasma i stolu drukar-
skiego, jak i w czasie powrotu w polozenie
pierwotne.

Znane jest stosowanie stalego plaskie-
go stotu oraz obrotowego i ruchomego wal-
ca ofsetowego w maszynach ofsetowych,
lecz maszyny te drukuja na arkuszach.
Znane sa réwniez maszyny drukarskie i
wykoriczajace, w ktoérych obrotowy walec
drukujacy (lub walce) wykonywa ruch
posuwisto-zwrotny w poprzek kierunku
ruchu pasma, jednak kierunek obrotu wal-
ca drukujacego (lub walcéow) odwraca sie
przy kazdej zmianie kierunku jego posuwu.

Na zalaczonych rysunkach przedsta-



wiono przyklady komstrukcyjne wykona-
nia wynalazku.

Fig. 1 przedstawia widok z boku rota-

cyjnej maszyny, drukarskiej ze stalym sto-
lem drukarskim i ruchomym walcem dru-
kujacym, fig. 2 — widok z boku w zwigk-
szonej podzialce walca drukarskiego i jega
mechanizmu napedowego, fig. 3 — widok
z gory i czeSciowy przekréj urzadzenia
wedtug fig. 2, fig. 4i 5 przedstawiaja szcze-
goty urzadzenia zapadkowego w zebatko-
wym napedaie waloow drulmarskich, fig. 6
przedstawia czeé¢ walca i ptyty drukar-
skiej i pokazuje luz migdzy walcem. dra-
karskim i pasmem w skrajnym punlkcie sw-
wu drukowania,, fig. 7 i 8 przedstawiaja
schematycznie skrajne polozenia zespo-
tow drukujgeych, a fig. 9 przedstawia
schematycznie urzadzenie do wykonczama
zadrukowanego pasma.

Maszyna drukarska, przedstawiona na
fig. 1, 2 i 3, posiada plyte podstawowg 10,
do ktérej sa przymocowane wystajace w
gore ramy boczne, a do mich jest przymroco-
wany plaski stél drukarski 72. Stél dru-
karski 12 jest nieruchomy i posiada na
gérnej powierzchni wadduz jednego hoku
nieruchoma, zebatke 13. Jak widaé na fig.
3, ze¢batka lezy przy samym wewngtrznym
brzegu jednego z bokéw ramy 11 réwnole-
gle do tego boku. Gérne powierzchnie ram
wystaja w gore i tworza szyny fla, pod-
trzymujace kraiki 19 wozka drukavskiego,
przesuwajacego si¢ ruchem zwrotnym
Na stole drukarskim 2 (fig. 3, 4 i 5) opie-
ral si¢ ptyta 14, po ktorej przesuwa sie¢ wd-
zek drukwjacy 15 Woézek 15 posiada scia-
ny boczne 16 z wystajacymi wdét bokami
17, polaczonymi peprzecznicami 18 Na
§cianach becznych f6 wézka sa osadzene
po wewngtrznej stronie krazki lub wakki 19,
toczace sie po szynach fle i umozliwiajg-
ce przesuwanie wozka #5. Krazki lub wal-
ki 72 s osadzone na oddzielnych podhsz-
sicach 28, kidre przebiegaja wzdhed ramy
‘}1 i 83 prowadzone w odpowiednich szcze-

linach, wycietych w wewngtrznych po-

~wierzchniach bokéw 17. Na jednym koficu

szyn 28 3 osadzone obrotowe kota zgbate
29, zazegbiajace si¢ z dolng zebatka 30,
przymocowang, -sztywno do bocznych ram
1t, oraz z gérna aebatka 31, przymocowa-
n& za pomoca przediuzen lub wystepow
32 dol Scian bocznych 16 (fig. 2). Dzieki ta-
kiemu urzadzeniu otrzymuje sie ruch réz-
nicowy podluznic 28 krazkéw 19 w stosun-
ku do ruchu wézka 15, a w nastepstwie i
zmaczne zmniejszesie tarcia. Boki 17, obej-
mujace zewnetrznie ramy 11, s3 zaopatrzo-
ne w osadzone obrotowo krazki 20, tocza-
ce si¢ po dolnej powierzchni wystajacych
w bok szyn 1la, utrzymujac w ten sposéb
wozek na szynach. Na zewngtrznych po-
wierzchniach bokéw 17 przawidziane sa

wystajace wdét ucha 21, stanowiace obsa-

dy fozyskowe czopéw korbowodéw 22,
ktére na przeciwleglych koricach sg pofla-
czone z tarczami korbowymi 23 (fig. 2 i 3)
i ktorych suw moze byé staly, jak wedtug
rysunken, luly tez moze byé zmieniany w od-
powiedni sposéb. Tarcze korbowe 23 sa o-
sadzone na wystajacych koricach poprzecz-
nego walu 23a, napedzanego silnikiem elek-
trycznym 24 za posrednictwem przekladni
zgbatej 25, 25a i przekladni laricuchowej
26, 27 (fig. 1).

Sciany boczne 16 stamowia obsady lo-
iyskowe, w ktérych sa osadzone poprzecz-
ne waty 33 i 33¢, podtrzymujace odpor
wiednio walce drukujace 34 i 34a, oraz ich
przekladnie z¢bate, przy czym jedno kelo
z¢bate jest osadzone na wale 35, a luZne
kot zebate — na wale 36.

Mechanizm napedowy walcéw druku-
jacych 34, 34a jest przedstawiomy szcze-
golowo na fig. 3, 4 i 5. Na jednym koricu
watu 33 (fig. 3) walca drukmjacedgo 34 jest
zaklinowane zebate kolo czolowe 38, za-
zebiajace si¢ z huZnym kotem 39, ktére z
kolei zazebia si¢ z kotem zebatym 40, za-
klinowanym na wale 33a walca drukujace-
fo 34a i zazcbiajacym si¢ z kolem zeba-



tym 41 o tych  samych wymiarach, zamoco-
wanym na wale 35. Na przeciwleglym koii-
cu walu 33 zaklinowana jest piasta 43,
podtrzymujaca trzpieri 44, obciazony spre-
zyna, i wspoldziatajacy z zapadka lub ze-
bem 45, utworzonym wewnatrz osadzone-
go luzno na piascie pierscienia zebatego 42,
jezeli pierscien ten obraca si¢ w kierunku
ruchu wskazéwek zegara, przesuwa si¢ od
lewej strony ku prawej i zazebia si¢ z zg-
batka 13 (fig. 4). Wat 35 na tej stronie po-
siada taki sam pierscieri 47, zazebiajacy si¢
z z¢batka 13 i obejmujacy piaste 48, zakli-
nowana na wale 35. Piasta 48 zawiera
trzpienn 49, obciazony sprezyna i wspol-
dzialajacy z wystepem lub z¢bem 50, u-
tworzonym mna wewngtrznym obwodzie
pierscienia zebatego 47, jezeli pierscien 47
obraca si¢ w kierunku, przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara. Jak powiedziano
wyzej, kola zebate 38 i 40, osadzone na
watach 33 i 33a, stale zazebiaja si¢ z po-
§rednim kolem luznym 39, dzieki czemu
walce drukujace 34 i 34a obracaja sie za-
wsze w tym samym kierunku, gdy sa nape-
dzane jednym z kot zebatych 42 lub 47.

Podczas kazdego przesuniecia woézka
drukujacego 15, ktére dla ruchu drukuja-
cego posiada kierunek od strony lewej ku
prawej, na rysunku fig. 4, pierscien zebaty
42, toczacy sie po zg¢batce 13, obraca sie w
kierunku ruchu wskazéwek zegara pocia-
gajac za soba i obracajac w kierunku ruchu
wskazowek zegara wat 33 razem z walcem
drukujacym 34 i kotem zebatym 38. Luzne
koto zebate 39, osadzone na wale 36 i za-
zebiajace sie z kotem zgbatym 38, obraca
si¢ w kierunku, przeciwnym do ruchu wska-
zéwek zegara obracajac kolo zgbate 40 w
kierunku ruchu wskazéwek zegara, a po-
niewaz koto zebate 40 jest zaklinowane na
wale 33a, wal ten obraca sie razem z wal-
cem drukujacym 34a w kierunku ruchu
wskazéwek zegara, natomiast pierscien
z¢baty 47 obraca sie luzno w kierunku
przeciwnym.

- .Podczas suwu wodzka drukujacego w
kierunku przeciwnym, to jest od strony
prawej ku lewej na rysunku (fig. 5), pier-
$cieni zgbaty 47 obraca si¢ w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
pociagajac za soba piaste 48 i obracajac w
ten sposéb wal 35 i kolo 41 w iym samym
kierunku. Koto zgbate 41, zaze¢biajace sie
bezposrednio z kolem 40, osadzonym na
wale 33a, obraca ten wal i walec drukuja-
cy 34a w kierunku ruchu wskazéwek zega-
ra, jak i przed tym, wskutek czego otrzy-
muje si¢ ciagly ruch walcéow drukujacych
34 i 34a w kierunku ruchu wskazéwek ze-
gara pomimo zwrotnego ruchu wézka dru-
kujacego 15.

Jak widaé na fig. 1 i 2, na wézku 15 sa
umieszczone urzadzenia barwiace znanego
typu, przy czym w niniejszej konstrukciji
sa one umieszczone nastawnie, aby pozo-
stawaly stale w zetknieciu z powierzchnia-
mi walcow 34 i 34a. Poniewaz walce dru-
kujace obracaja si¢ stale w tym samym
kierunku, przeto farby sa bardzo doktad-
nie rozprowadzane.

Pasmo, przeznaczone do zadrukowy-
wania, jest nawiniete na zwykly beben 51,
osadzony poprzecznie w stosunku do ramy
maszyny w tozyskach 52 (fig. 1). Beben za-
silajacy 51 jest umieszczony ponizej lewe-
go korica stolu drukarskiego 712. Pasmo
przechodzi przez znane urzadzenia napre-
zajace i prowadnicze 53 i 54, nastepnie
przechodzi wzdluz stotu drukarskiego do
urzadzenia prowadniczego 55 na drugim
koricu maszyny, gdzie albo zostaje nawi-
niete na beben 56, albo zostaje doprowa-
dzone do urzadzenia tnacego (na rysunku
nie przedstawionego), ktére tnie zadruko-
wane pasmo na arkusze lub odcinki, kie-
rowane nastepnie w znany sposéb do urza-
dzent zginajacych lub skladajacych. Znane
urzadzenie do mechanicznego posuwania
pasma skokami, odpowiednio do roboczego
suwu mechanizmu drukujacego, jest przed-

stawione na fig. 1 i sklada si¢ z przesuw-



nych pretéw 57, umieszczonych bezposred-
nio pod pasmem przy kosicu poziomego od-
cinka pasma; prety te wspoldziataja z na-
rzadami dociskowymi (na rysunku nie-
przedstawionymi), ktérych powierzchnie
cierne sa polozone nad pasmem na jednej
linii z pretami przesuwnymi 57, wskutek
czego pasmo zostaje zaci$nigte pomiedzy
przesuwnymi pretami i odpowiednimi na-
rzagdami dociskowymi, gdy te narzady zo-
stang opuszczone w dét. W celu sterowa-
nia ruchem narzadéw dociskowych umie-
szcza sie je na wale poprzecznym 58, osa-
dzonym w narzadach suwakowych z oby-
dwoéch koricow maszyny, z ktérych jeden
jest oznaczony liczba 58a. Narzady suwa-
kowe sa osadzone na prowadnicach 62, u-
mocowanych réwnolegle do bocznych ram
11 za pomeoca wspornikéw 63, i poruszane
ruchem zwrotnym za pomoca korbowodéw,
potaczonych jednym koricem z narzadem
suwakowym, a drugim korficem z tarcza
korbowa 65, osadzona na wale, zaopatrzo-
nym w kolo zebate 26a, wskutek czego
ruch zwrotny urzadzenia, doprowadzajace-
go pasmo, odbywa si¢ $cisle synchronicz-
nie z ruchem woézka 15. Zaciskajacy i zwal-
niajacy ruch narzadu, dociskajacego pa-
smo, otrzymuje si¢ w znany sposéb za po-
mocg czesciowego obrotu watu 58; ruch
ten latwo uskutecznia st¢ za pomocsy trzpie-
nia. 59, osadzonego na wale 58, wystajace-
go na zewnatrz i opierajacego si¢ o oporki
60 i 61. W ten sposdb przy ruchu zwrot-
nym narzadéw suwakowych 58a dzieki ob-
rotowi tarczy korbowej 65 narzady doci-
skowe dociskaja pasmo, gdy trzpieri 59 zo-
staje popchniety w kierunku, przeciwnym
de ruchu wskazéwek zegara, za pomoca o-
perka 61, natomiast zwolnienie pasma od
zacisniecia za pomoca preta 57 i narzadéow
dociskowych nastepuje przy zetknieciu sie
trzpienia 59 z oporkiem 60 przy koficu ro-
boczego suwu urzadzenia. Pret powimien
byé cofany w poczatkowe nieczynne polo-
Zenie za pomoca urzadzed, uruchomianych

sprezyna (na rysunku nie przedstawiona).
Przerywane przesuwanie pasma moZna
réwniez otrzymaé w inny sposéb znany,
np. za pomoca bebnéw, uruchomianych me-
chanizmem zapadkowym.

Regulacja i nastawianie pasma w miare
jego odwijania si¢ moze byé¢ uskuteczniane
w znany sposéb za pomoca urzadzen na-
stawczych 66 (fig. 1).

Aby umozliwi¢ wykoriczanie zadruko- .
wywanego pasma (np. dodatkowe druko-
wanie na odwrotnej stronie pasma) za po-
moca opisanej wyzej maszyny, rama 11 i
stol drukarski 72 powinny byé dostosowa-
ne do umocowania dodatkowych urzadzer
wykoniczajacych, np. na fig. 1 z prawej
strony. Jak zaznaczono schematycznie na
fig. 9, takie urzadzenie wykeficzajace po-
winno posiadaé¢ przesuwny zespdl walcowy
70, dziatajacy dokladnie w taki sam spo-
s6b, jak wozek 15, i uruchomiany za po-
moca drugiego korbowodu, pofaczonego z
tarcza korbowa 23.

Podczas dzialania maszyny pasme po-
winno odwijaé si¢ z bebna 51 i przechodzié
po odpowiednich prowadnicach i urzadze-
niach naprezajacych 71, aby jedna strona
pasma przechodzita najpierw ponizej wal-
ca drukarskiego wézka 15 i otrzymala za-
dany nadruk, a potem druga strona pasma
przechodzi po prowadnicach 72 i 72a do
drugiego miejsca drukarskiego pod walce
drukarskie zespolu 70. Przy takim ukla-
dzie pierwsza zadrukowana powierzchnia
nie styka si¢ z urzadzeniami prowadniczy-
mi i napreZajacymi, dopoki nie dojdzie do
krazka prowadniczego 72a, woéwczas jed-
nak farba, natozona na pasmo, jest juz de-
statecznie suicha, tak iz nie ma obawy u-
szkodzenia.

W opisanym wyzej mechaniZmie druku-
jacym walce drukujace sa zaepatrzone w
plyte drukarska, ktérej mnajwieksza po-
wierzchnia zajmuje mniej, niz potowe ob-
wodu walca. W tym urzadzeniu ciggly ob-
rét walca drukujacego odsuwa - drukujaca



powierzchnie S (fig. 8} od pasma natych-
mriast po ukoficzeniu roboczego suwu wal-
ca do czasa ukosiczenia zwrotnego ruchm
wozhs  drokujacego, te jest do powrotn
wézlia do pierwotmegeo poloienmia, na pe-
czatek nastepnego odcinka, podlegajacego
zadrukowywaniu (fig. 7). Przewidziana
oddeglos¢ pomiedzy pasmem a powierzch-
#ig drukujaca walca jest wyraznie widocz-
na w zwieks»onej podzialce na fig. 6. Odle-
glosé ta umozliwia przesunigcie pasma w
nowe polozenie bez przeszkody i zetknigcia
sie z powierzchnia drukujaca walca.
Podczas dzialania maszyny drukujacej,
opisanej wyzej, pasmo odwija si¢ z bebna

zasilajacego 51 i przechodzi po stole sko-

kami od lewej strony ku prawej (fig. 1).
Skoki pasma powinny byé starannie uzgod-
nione z roboczym suwem woézka 15, tak
aby przy drukowaniu dwubarwnym, ktére
latwo mozna uskuteczniaé za pomoca opi-
sanej maszyny, powierzchnia drukujaca
walca 34a dawala druk zgodny z drukiem,
otrzymanym podczas poprzedniego ruchu
walca drukarskiego 34. Bez wzgledu na
wymiary powierzchni drukujacej i wymia-
ry arkuszy, otrzymywanych z pasma, ta-
kie uzgodnienie latwo daje si¢ utrzymaé
dzieki mnastawnosci tarcz korbowych 23
i65.

Po zadrukowaniu i ewentualnie wykon-
czeniu pasmo posuwa si¢ skokami do po-
mocniczych urzadzer, np. numerujacych,
dziurkujacych i nakluwajatych, a potem,
jak juz powiedziano, do znanego urzadze-
nia zwijajacego, rozcinajacego, sktadajace-
go lub zginajacego.

Nalezy zauwazyé, ze w maszynie we-
dlug wynalazku mozna uzywaé jednego lub
kilka walcow do drukowania wielobarwne-
go, a ponadto przy zmianie biegu pasma u-
rzadzenie wykoriczajace (fig. 9), moze by¢
uzyte jako czes$é urzadzenia do wielobarw-
nego jednostronnego drukowania.

Drukowanie moze byé uskuteczniane
przy uzyciu plyt stereotypowych, metalo-

wych Iud gumowych, waglednie maszym
maie byé praystosowana de zwycaajnego
drukowania ofsetowege alba do mdmgo
drukowania efsetowego.

Walce moga by¢ mpatrMe w ursg-
dzienta numerujace lub lmne zmane m
dzenia. .

Zastrzezienia patentowe.

t. Ratacyjna maszyma, drukarska o©
nieruchomym stole, po ktérym przesuwa sie
pasmo papieru lub podobnego materiatu,
zatrzymujacego sie podczas drukowania,
oraz jednym lub szeregu walcéow drukar-
skich albo ofsetowych, ktérych osie prze-
suwaja si¢ w plaszczyZnie réwnoleglej do
stolu i ktére drukuja w kierunku posuwa-
nia si¢ pasma, znamienna tym, ze wskaza-
ny walec drukarski lub szereg walcow
(34, 34a) zaopatrzony jest w zespét kot
zebatych, obracajacy je stale w jednako-
wym kierunku, niezaleznie od tego, czy
walec lub szereg walcéw przesuwa sie
wzdluz pasma i stolu drukarskiego (12)
podczas ruchu roboczego, czy tez wtedy,
gdy wraca w polozenie wyjsciowe.

2. Maszyna drukarska wedlug zastrz.
1, znamienna tym, Ze walec obrotowy lub
szereg walcow jest osadzony w ramie (16,
17) przesuwnego ruchem zwrotnym wéz-
ka (15), podtrzymujacego réwniez urzadze-
nia dodatkowe i przesuwnie osadzonego na
krazkach (19), toczacych si¢ po szynach
(11a), umieszczonych w maszynie, przy
czym krazki sa polaczone z czesciami (28,
29, 30 i 31), za pomoca, ktérych otrzymuje
si¢ roznicowy ruch przesuwny podluznic
(28) wzgledem ruchu wézka.

3. Maszyna drukarska wedlug zastrz.
11 2, znamienna tym, Ze zespdt kél zeba-
tych sklada si¢ z szeregu zazebiajacych sie
kot (38, 39, 40 i 41), ktérych czesé osa-
dzona jest na walcach drukarskich (38,
40), oraz pary napednych kélek zebatych
(42, 47), zazgbiajacych sie z zebatka (13),



przy czym jedno z tych kétek (42) jest
przystosowane do automatycznego mnape-
du przekladni zebatej podczas obracania
sie w kierunku wskazéwek zegara, a dru-
gie kotko (47) tejze pary — do napedu
przekladni zg¢batej podczas obracania sie
w kierunku przeciwnym do wskazowek ze-
gara.

4, Maszyna drukarska wedlug zastrz.
3, znamienna tym, ze posiada podwéjny
zesp6l drukujacy (34, 34a i 70), przy czym

naped (22, 23, 24, 25 i 25a) walcéow dru-
karskich jest zsynchronizowany w celu u-
trzymania stosunku czasowego z doryw-
czym ruchem materialu, wprowadzonego
do maszyny za pomoca narzadéw mecha-
nicznych (24, 25a, 26a, 64, 65).

Ernest George Nixon.
Zastgpca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 24323.
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Do opisu patentowego Nr 24323,
Ark. 2.
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Do opisu patentowego Nr 24323,
Ark. 3.
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