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@ Dispositif permettant a une personne handicapée en position assise sur un fauteuil de se dégager du sidge dudit
fauteuil. |

L'invention concerne un dispositif destiné & soulever une
personne handicapée en position assise sur un fauteuil com-
portant un siége et un dossier.

Conformément a I'aspect essentiel de linvention, le disposi-
tif comporte deux éléments de support 4 s'étendant A partir
du dossier 2 et disposés de facon & étre placés sous les
aisselles de la personne lorsque celie-ci est en position assise,
et des moyens permettant dimprimer & ces éléments un
mouvement de translation parallélement au dossier, ces
movyens pouvant &tre actionnés A volonté par la personne pour
se dégager du siége de facon a libérer la circulation sanguine
au niveau des muscles fessiers et de la cuisse. Ces éléments
sont avantageusement directement montés sur le dossier 2 qui
est alors mobile.

Application notamment aux fauteuils roulants pour handica-
pés et tous autres types de sidges fixes destinés & ces mémes
malades.

Vente des fascicules & 'MPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de ia Convention — 75732 PARIS CEDEX 15
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La présente invention concerne un dispositif des-
tiné 3 soulever une personne handicapée en position assise
sur un fauteuil comportant un siége et un dossier, et vise
plus spécialement & permettre a cette personne handicapée
de se dégager du siége dudit fauteuil.

Le terme fauteuil doit é&tre compris dans un sens
large, c'est-a-dire incluant naturellement les fauteuils
roulants ou fixes pour handicapés, mais aussi tous types
de sidges concernant les personnes handicapées, tels que
sitéges de véhicules automobiles, ou autres.

L'impérieuse nécessité de soulever les personnes
atteintes de paraplégie, d'hémiplégie, et a fortiori de
tétraplégie, n'est plus & démontrer. Cette nécessité est -
la raison d'étre de tous les dispositifs anti-escarres
existants, permettant en particulier de 1ibérer la circu-
lation sanguine au niveau des muscles concernés ; en effet,
1'immobilisme forcé de la personne améne toujours a
redouter l'apparition de troubles circulatoires avec les
conséquences de gravité variable que l'on connait, les plus
courants étant les escarres.

Dans le cas particulier d'une personne handicapée
assise sur un fauteil, le malade ne peut non seulement pas
bouger, mais a aussi tendance a glisser vers l'avant du
fauteuil si une ?ersonne de son entourage ne procéde pas
trés régulidrement 3 une remise en position confortable.
Ceci exige la présence constante d'entourage, l'assistant
devant disposer d'une certaine force physique pour accom-
plir maintes fois ce geste.

Il existe déja un certain nombre de dispositifs
pour soulever les malades, plus particulidrement destinés
au levage et au transport des personnes.

Certains dispositifs, voir par exemple le brevet
francais N° 2 140 053, utilisent le principe d'une potence
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de levage montée sur un chariot roulant ; la potence est
articulée, et permet un accrochage du fauteuil roulant. La
personne est ainsi soulevée en méme temps que le fauteuil
sur lequel elle est assise, de sorte que celle-ci ne peut
utiliser de dispositif pour se dégager en se libérant du
sid&ge.

D'autres dispositifs, voir par exemple le brevet
américain N° 3 806 194 et le brevet francais 2 145 242,
utilisent le principe d'un sidge mobile en translation
dans une direction verticale, éventuellement avec des ac-
coudoirs télescopiques. Ces dispositifs ne permettent pas
non plus de répondre aux exigences d'un levage aisé pour
un  dégagement répétitif par rapport au sigge.

) D'autres dispositifs utilisent le principe d'un

- fauteuil roulant comportant un sidge et un dossier articu-

lés ; une tringlerie de commande assez complexe permet de
choisir plusieurs positions, var par exemple la demande
internationale WO 82/01314. Ce dispositif permet d'assister
la personne dans ses positions, mais ne répond pas aux exigen-
ces posées pour le dégagement répétitif de cette personne.

Les dispositifs précédents ont en commun d'exiger
l'aide d'un asistant si la personne handicapée souhaite
se soulever pour libérer la circulation sanguine au niveau
des muscles fessiers et de la cuisse. En l'absence d'assis-
tant, la personne en est réduite i utiliser pour cela l'ap-
pui des accoudoirs, ce qui est trds fatiguant et n'est
naturellement pas toujours possible compte tenu du type de
paralysie dont celle-ci est atteinte. 7

Il convient de mentionner pour mémoire les dispo-
sitifs utilisant une ou plusieurs sangles'passées sous la
personne ; ce principe trés ancien ne permet naturellement
pas de libérer la circulation sanguine dans les zones du
corps concernées.
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Il a été par ailleurs proposé d'utiliser des sup-
ports passant sous les aisselles de la personne, intégrés
dans des structures relativement complexes, et encombrantes.

Un premier exemple est illustré dans le brevet
anglais N° 1 237 808. Il y est décrit un ensemble roulant
autonome, comportant deux bras oscillants a3 1l'extrémité
libre desquels sont montés des coussinets articulés qui
sont maintenus en position horizontale grice a une tringle-
rie, et sur lesquels sont suspendus deux demi-siéges. Ce
dispositif peut dans certains cas 8tre utilisé comme dis-
positif anti-escarres, mais reste exclu pour des personnes
fortement handicapées (absence de dossier, nombreuses
commandes a manipuler).

Un autre exemple est illustré dans le brevet
anglais N° 1 337 807. Il y est décrit un fauteuil roulant
sur le chassis duquel est montée une double structure arti-
culée en un point sensiblement voisin du bord avant du
sidge, a l'extrémité supérieure de laquelle est monté un
élément de support pouvant passer sous les aisselles de la
personne. Chaque structure comporte une biellette inférieu-
re articulée, de sorte'que le basculement de la structure
vers 1'avant s'accompagne d'un soul&vement pour dégager
complétement la personne hors du fauteuil ; un vérin de
manoeuvre est donc prévu de chaque cété du fauteuil pour
1a commande du basculement de la structure associéde. Un tel
dispositif n'est prévu que pour un basculement complet des
deux structures, amenant directement la personne de la po-
sition assise & la position debout, ou inversement ; méme
si des positions intermédiaires sont techniquement possi-
bles avec ce dispositif, le soulévement partlel de la per-
sonne impliquerait un déplacement vers 1'avant non seulement
désagréable, mais aussi dangereux en 1'absence de multiples
sécurités pour le contrdle du mouvement. De plus, l'ensemble
reste encombrant et complexe.- '
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L'invention a pour but de proposer un dispositif
permettant aux personnes handicapées de se soulever i
leur guise, tout en conférant une grande autonomie grice
3 laguelle ces personnes peuvent envisager sans crainte
une promenade éloignée, sans qu'il soit nécessaire qu'un
assistant les accompagne.

Un autre but de l'invention est de pouvoir réali-
ser un soulévement trds approchant des mouvements naturels,
avec une action analogue a celle obtenue avec 1l'aide d'un
assistant.

Un autre but de 1l'invention est de réaliser un
dispositif qui soit de conception simple, donc léger et
fiable, tout en permettant une adaptabilité a des types
trés variables de fauteuils, m@me existants.

Il s'agit plus particulidrement d4'un dispositif
destiné & soulever une personne handicapée en position
assise sur un fauteuil comportant un sigge et un dossier,'
caractérisé par le fait qu'il comporte deux éléments de
support s'étendant A partir du dossier et disposés de fa-
gon & &tre placéssous les aisselles de la personne handi-
capée lorsque celle-ci est en position assise, et des mo-
yens permettant d'imprimer simultanément aux deux &léments
de support un mouvement de translation dans une direction
essentiellement parall®le au plan général du dossier,
lesdits moyens pouvant &tre actionnés 2a volonté par 1la
personne pour se dégager du sidge de facon a libérer la
circulation sanguine au niveau des muscles fessiers et de
la cuisse.

Selon un mode de réalisation particulidrement
avantageux, les éléments de support sont montés directe-
ment sur le dossier, lesdits moyens imprimant ainsi au
dossier lui-méme le mouvement de translation désiré.



10

15

20

25

30

2589341

De préférence, les éléments de'support, qui peu-
vent &tre des coussinets droits rigides mais rembourrés ou
des éléments souples du type harnais ou sangle thoracique,
sont montés sur le dossier avec la possibilité d'un régla-
ge au moins en hauteur par rapport audit dossier ; par
exemple, le dossier est muni de deux glissidres sensible-~
ment verticales permettant la fixation des éléments de
support a la hauteur désirée pour se conformer i la morpho-
logie de la personne. 7

Les organes de levage peuvent &tre de types trés
différents, mais le dispositif comporte de préférence au
moins un vérin disposé sous le dossier, dont la tige se
déplace dans une direction sensiblement paralldle au plan
général dudit dossier ; en particulier, il est avantageuse-
ment prévu un vérin centeal unique, dont la tige est rac-
cordée & son extrémité libre sur le cadre mobile supportant
le dossier, et le raccordement de la tige du vérin unique
se fait sur une traverse sensiblement horizontale, aux ex-
trémités de laquelle sont montées des barres latérales
rigides du dossier.

De préférence, les barres rigides précitées sont
creuses, de fagon que chaque barre rigide recoive une tige
fixe de guidage coulissant librement & 1l'intérieur de celle-
ci, et le raccordement de la tige du vérin est réalisé au
moyen d'organes de fixation 3 friction autorisant un mouve-
ment de rotation de la tige du vérin autour de son axe par
rapport au cadre mobile ou la traverse du dossier.

* Il est intéressant de prévoir que les organes de
commande du vérin constituent un ensemble autonome 3 réser-
ve d'énergie intégrée, avec un moyen de télécommande uti-
lisable par la personne handicapée ; en particulier, le
moyen de télécommande comporte un boitier de télécommande,
avec des poussoirs permettant de commander le mouvement de
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translation du dossier, la vitesse du déplacement étant

de préférence constante. Lorsque le dispositif est

utilisé sur un fauteuil roulant, ce dispositif comporte

avantageusement une platine support sur laquelle sont mon-
tés les organes fonctionnels, ladite platine pouvant se
raccorder directement sur le chissis du fauteuil roulant.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'in-
vention apparaftront plus clairement 3 la lumidre de la
description qui va suivre et des dessins annexés, illustrant
un mode de réalisation préférentiel, en référence aux figu-
res, ou :

- la figure 1 illustre en perspective un dispositif con-
forme & 1l'invention, monté sur un fauteuil roulant pour
personnes handicapées ;

- la figufe 2 est une vue en perspective des organes fonc-
tionnels essentiels du dispositif de la figure 1 ;

- les figures 3a et 3b sont des vues arridre d'un fauteuil
équipé d'un dispositif selon la figure 2, respectivement
en position basse et haute H

- les figures 4a et 4b sont analogues aux figures précéden-
tes, le fauteuil étant vu sous un autre angle, respecti-
vement en position basse et haute ;

- la figure 5 illustre un détail de la liaison entre 1l'un
des éléments de support et le dossier mobile ;

- les figures 6 et 7 illustrent en coupe, respectivement
par un plan vertical et horizontal, la liaison coulis-
sante des éléments de support permettant leur réglage
en hauteur ;

- la figure 8 illustre en coupe le détail du raccordement
a friction entre la tige de vérinet la traverse du dossier.

La figure 1 illustre un dispositif destiné a sou-~
lever une personne handicapée en position assise sur un
fauteuil comportant un sidge et un dossier. Le fauteuil
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ici représenté est un fauteuil roulant pour handlcapé
équipé d'un dispositif conforme & 1'invention, mais, ainsi
que cela a été dit plus haut, l'invention n'est nullement
limitée a 1l'équipement de fauteuils roulants, et le dispo-
sitif pourrait aussi bien &tre monté sur d'autres types de
fauteuils fixes ou fauteuils de véhicules divers.

Pour ne pas alourdir la description, les éléments
classiques d'un fauteuil roulant pour handicapé (roues,
freins, etc...) ne seront pas décrits. Le fauteuil comporte
ainsi un sidge 1 et un dossier 2, ici constitués par un
matériau souple tendu entre deux barres latérales rigides,
ainsi qu'une paire d'accoudoirs 3. 7

Conformément 3 un aspect essentiel de l'invention,
le dispositif comporte deux éléments de support 4 s'éten-
dant & partir du dossier 2 et disposés de facon 2 étre
placés sous les aisselles de la personne handicapée lorsqué
celle~ci est en position assise, ainsi que des moyens per-
mettant d'imprimer simultanément 3 ces deux éléments de
support un mouvement de translation dans une direction es-
sentiellement paralldle au plan général du dossier 2 ; ces
moyens doivent pouvoir &tre actionnés 3 volonté par la
personne handicapée pour se dégager du sidge 1, de facon
a4 libérer la circulation sanguine au niveau des muscles
fessiers et de la cuisse.

Dans le mode de réalisation illustré ici, les
éléments de support 4 sont montés directement sur le dos-
sier 2, les moyens précités imprimant ainsi au dossier
lui-méme le mouvement de translation désiré. Il va cepen~
dant de soi que l'on pourrait prévoir un dossier fixe du-
quel sailliraient vers l'avant déux éléments du support '
identiques a ceux représentés, ces éléments étant seuls
mobiles pour que la personne puisse se dégager du sidge
lorsqu'elle le désire. Cependant, la structure du mode de
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réalisation représenté a dossier mobile est particulidre-
ment simple et performante.

Il est naturellement avantageux de prévoir la pos-
sibilité d'un réglage de la position des éléments de sup-
port 4 par rapport au dossier 2, pour tenir compte de la
morphologie de la personne handicapée. Le réglage le plus
important est un réglage en hauteur, et on se reportera
utilement aux figures 5 & 7 oll est illustré un mode de
réalisation possible pour ces moyens de réglage.

De chaque c6té du dossier 2, et sur la face avant
de celui-ci, sont fixées des glissidres 5 sensiblement ver-
ticales permettant la fixation des éléments de support 4
a la hauteur désiréde : chaque'élément de support, ici cons-
titué d'un barreau rigide 6 surmonté d'un élément de rem--
bourrage 7, est fixé sur la glissidre associdée 5 au moyen
d'un organe de jonction 8 ; cet organe de jonction se pré-
sente sous la forme d'une plaquette rectangulaire coulis-
sant dans la glissigre, portant une extrémité filetde des-
tinée & recevoir un écrou 9 monté 3 l'intérieur du barreau
6, de sorte qu'il suffit de tourner légerement 1'élément
de support sur lui-méme dans le sens contraire 3 celui des
aiguilles d'une montre pour que le coulissement et donc le
réglage recherché soit obtenu, et dans le sens inverse pour
le blocagevé la hauteur désiréde, les deux bords de la glis-
siére étant pincés entre la plaguette de l'organe de jonc-
tion et une bague entretoise métallique 10.

Les éléments de support ici représentés sont donc
des coussinets droits rembourrés, mais il est parfaitement

" possible de réaliser des éléments de support de structure

différente, en particulier avec une structure souple, ces

éléments étant alors du type harnais ou sangle thoracique,
et montés sur le dossier mobile 2. De tels harnais ou san-
gles thoraciques étant trds classiques, cette variante n'a
pas été illustrée pour ne pas charger inutilement le texte.
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La structure rigide du dossier mobile 2 est ici
réalisée en deux parties : un systéme de barres 11 aux
extrémités desquelles sont montées des poignées 12, et sur
la partie avant desquelles est fixée la paroi souple du
dossier 2, et une structure de levage en H. Cette structure
de levage comporte une traverse 15 aux extrémités de la-
quelle sont fixées, par exemple par soudage, des barres 14
qui sont rigides et creuses. La liaison entre les premiéres
barres 11 et la traverse 15 est une liaison & cran 16 qui
est démontable, et permet un léger réglage de l'inclinaison
du plan général du dossier 2 par rapport a3 la structure en
H. Il va de soi que l'on pourrait réaliser le systéme des
barres 11 et la structure de levage 13 en un ensemble mono-
bloc unique.

Les barres rigides 14 de la structure en H sont
creuses, de facon que chaque barre rigide regoive une tige
fixe de guidage 17 coulissant librement 3 l'intérieur de
celle-ci. Ces tiges présentent par exemple. en leur extré-
mité inférieure un organe de raccordement en équerre 18
permettant une fixation rigide, tout en étant démontable,
au chéssis du fauteuil (ici sur les montants arrigre 19
du fauteuil roulant). De cette fagon, la translation du
dossier dans son plan général est aisément obtenue, pour
un souldvement de la personne handicapée trés approchant
des mouvements naturels, selon une action tout a fait ana-
logue 2 celle obtenue avec l'aide d'un assistant. '

Examinons maintenant les moyens de levage et de
commande permettant & la personne handicapée de déclencher
3 volonté un mouvement de translation du dossier mobile 2
porteur des éléments de support 4, soit vers le haut de
fagcon & libérer la circulation sanguine au niveau des mus-
cles fessiers et de la cuisse, soit vers le bas pour un
nouveau positionnement confortable sur le sidge. Différents
movens de levage sont envisageables, mais il est possible
d'obtenir une structure simple et fiable en prévoyant au
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moins un vérin disposé sous le dossier, dont la tige se
déplace dans une direction sensiblement paralldle au plan
général dudit dossier. On a ici prévu un vérin central
unique 20 dont la tige 21 est raccordée 3 son extrémité
libre sur le cadre mobile supportant le dossier, c'est-i-
dire plus précisément sur la traverse sensiblement horizon-
tale 15. Le vérin 20 peut &tre électromécanique, commandé
par un moteur (non représenté), avec une sécurité de fin
de course. Il va de soi que l'on pourrait choisir des
organes équivalents, tels que vérins pneumatiques, hydrau-
liques, etc...

Pour éviter le blocage du moteur, la tige 21 du
vérin tourne sur elle-méme en fin de course, ce qui oblige
a4 prévoir un assemblage débrayable de ladite tige, ici
obtenu par un raccordement & friction entre cette tige 21
et la traverse 15.

Le détail de ce raccordement est illustré a la fi-
gure 8, a une plus grande échelle. La tige de vérin 21 se
termine en son extrémité libre par un picot fileté 22 pas-
sant successivement par des ouvertures centrales associées
d'une douille de friction 23 en matidre plastique (par exem-
ple en polytétrafluoréthyléne), rentrée en force dans une
douille métallique 24 qui est soudée sur la traverse 15,
d'une rondelle de friction 25 en matidre plastique, d'une
rondelle métallique 26, et enfin d'un écrou freiné 27 main-
tenant le tout. La tige 21 et 1'écrou 27 sont ainsi mobiles
par rapport & l'ensemble formé par les douilles 23, 24 et la
traverse 15, les frictions se produisant au niveau des &1é-
ments 23, 25 en matiére plastique A bas coefficient de frot-
tement. Un capot 28 recouvre les parties dépassant supérieu-
rement de la traverse 15.

Ces moyens de levage doivent pouvoir &tre aisément
commandés par la personne handicapée assise sur le fauteuil.
Il est possible d'utiliser pour cela, en fonction des capa-
cités physiques de la personne, des contacts électriques
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classiques avec télécommande, ou par moyens de traitement.
automatique de la parole, Ou encore au moyen de divers
types de palpeurs (lingual, mentonnier, et autres) .

I1 est avantageux que les organes de commande
des moyens de levage constituent un ensemble autonome &
réserve d'énergie intégrée, pour conférer une autonomie
satisfaisante pour la persbnne handicapée. Le moyen de
t&lécommande décrit ici comporte un boitier 29 comportant
un poussoir simple contact 30 pour la descente, et un 7
poussoir triple contact 31 pour la montée (fermé, ouvert,
fermé-retardé) . Le boitier 29 est raccordé par l'inter-
médiaire d'un cidble 32 & une bolte a relais 33 renfermant
le circuit de commande du moteur durvérin. Les organes
électriques contenus dans la boite a relais sont tout a
fait classiques, et il est de ce fait inutile de représen-
ter le schéma électrique d'ensemble : la boite 33 compor-
tera par exemple deux relais constituant un inverseur, '
un relais de puissance, deux fusibles, une prise de charge,
et un interrupteur extérieur 34. Cet interrupteur 34 per-
met d'une part le fonctionnement de l'appareil, et d'autre
part son arrét avec la possibilité de charger la batterie
adjacente 35 (si l'interrupteur est en position de marche,
le circuit sera de préférence tel que la charge est alors
impossible) .

Etant plus particulidrement destiné & équiper les
fauteuils roulants, le dispositif de l'invention comporte
une platine support 36 sur laquelle sont montés les organes
fonctionnels (vérin de levage avec son moteur, boite a
relais, batterie rechargeable). Cette platine support 36
peut se raccorder aisément sur le chidssis du fauteuil rou-
lant grice a des manchons de fixation latéraux 37. L'en-
semble de ces éléments fonctionnels montés sur la platine

support 36 est représenté sur la figure 2 avec une paire
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d'éléments de support 4, une paire de tiges de guidage 17,
et un chargeur de batterie 38 rappelant que la batterie 35
est avantageusement rechargeable, de fagon que la personne
handicapée puisse disposer d'une autonomie suffisante pour
envisager un déplacement impliquant une durée raisonnable.

Il va de soi que la réserve d'énergie sera diffé-
rente pour d'autres types de levage (par exemple une cen-
trale hydraulique pour un ou des vérins hydrauliques), mais
cette réserve d'énergie sera toujours prévue pour &tre
intégrée au fauteuil.

Le dispositif de 1l'invention permet ainsi aux
personnes handicapées de se soulever a leur guise, tout
en leur conférant une grande autonomie grice a laquelle
une promenade éloignée peut étre envisagée sans crainte
sans qu'il soit nécessaire gu'un assistant les accompagne.
Ce dispositif permet de réaliser un souldvement trés ap-
prochant des mouvements naturels, avec une action analo-
gue & celle obtenue avec l'aide d'un assistant. Le dispo-
sitif est enfin de conception simple, donc léger et fiable,
tout en permettant une adaptabilité & des types treés va-
riables de fauteuils, que ce soient des fauteuils exis-
tants, ou en intégration a un fauteuil lors de sa fabri-
cation.

L'invention n'est pas limitée au mode de réalisa-
tion qui vient d'étre décrit, mais englobé toute variante
reprenant avec des moyens éguivalents les caractéristiques

essentielles figurant aux revendications.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif destiné a soulever une personne
handicapée en position assise sur un fauteuil comportant un
siége et un dossier, caractérisé par le fait qu'il comporte
deux éléments de support (4) s'étendant a partir du dossier
(2) et disposés de facon a é&tre placés sous les aisselles
de la personne handicapée lorsque celle-ci est en position
assise, et des moyens (13, 20) permettant d'impfimer simul-
tanément aux deux éléments de support un mouvement de
translation dans une direction essentiellement paralleéle
au plan général du dossier, lesdits moyens pouvant étre
actionnés & volonté par la personne pour se dégager du
sidge (1) de facon a libérer la circulation sanguine au
niveau des muscles fessiers et de la cuisse.

2. Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé par le fait que les éléments de support (4) sont
montés directement sur le dossier (2), lesdits moyens im-
primant ainsi au dossier lui-méme le mouvement de transla-
tion désiré.

3. Dispositif selon la revendication 2, caracté-
risé par le fait que les éléments de support (4) sont mon-
tés sur le dossier (2) avec la possibilité d'un réglage au
moins en hauteur par rapport audit dossier.

4, Dispositif selon la revendication 3, caracté-
risé par le fait que le dossier (2) est muni de deux glis-
siéres sensiblement verticales (5) permettant la fixation
des éléments de support (4) a la hauteur désirée pour se
conformer a la morphologie de la personne.

5. Dispositif selon l'une des revendications 1 a
4, caractérisé par le fait que les éléments de support (4)
sont des coussinets droits rembourrés.
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6. Dispositif selon l'une des revendications 2 &
4, caractérisé par le fait que les éléments de support sont
des éléments souples, du type harnais ou sangle thoracique,
montés sur le dossier mobile (2).

7. Dispositif selon l'une des revendications 2 &
6, caractérisé par le fait qu'il comporte au moins un vérin
(20) disposé sous le dossier (2), dont la tige (21) se dé-
place dans une direction sensiblement paralldle au plan
général dudit dossier.

8. Dispositif selon la revendication 7, caracté-
risé par le fait qu'il est prévu un vérin central unigue
(20), dont la tige (21) est raccordée & son extrémité libre
sur le cadre mobile supportant le dossier.

9. Dispositif selon la revendication 8, caracté-
risé par le fait que le raccordement de la tige (21) du
vérin unique se fait sur une traverse sensiblement hori-
zontale (15), aux extrémités de laquelle sont montées des
barres latérales rigides (16) du dossier.

10. Dispositif selon la revendication 9, caracté-
risé par le fait que les barres rigides (14) sont creuses,
de fagon que chaque barre rigide recgoive une tige fixe de
guidage (17) coulissant librement & 1'intérieur de celle-ci.

11. Dispositif selon l'une des revendications 8 2a
10, caractérisé par le fait que le raccordement de la tige
(21) du vérin est réalisé au moyen d'organes de fixation
a friction (24, 25) autorisant un mouvement de rotation de
la tige du vérin autour de son axe par rapport au cadre
mobile ou la traverse du dossier.

12. Dispositif selon l'une des revendications 8 2
11, caractérisé par le fait que les organes de commande du
vérin (20) constituent un ensemble autonome & réserve d'é-
nergie intégrée, avec un moyen de télécommande utilisable
par la personne handicapée.
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13. Dispositif selon la revendication 12, caracté-
risé par le fait que le moyen de télécommahde comporte un
boitier de télécommande (29), avec des poussoirs (30, 31)
permettant de commander le mouvement de translation du -

dossier.

14. Dispdsitif selon la revendication 12, plds par-
ticulidrement adapté aux fauteuils roulanfs, caractérisé
par le fait qu'il comporte une platine support (36) sur la-
guelle sont montés les organes fonctionnels, ladite platine
pouvant se raccorder directement sur le chéssis du fauteuil
roulant. ' '
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