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Urzadzenie do sterowania zabiegami pomocniczymi obslugi
transporterow dwuszynowych
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ste-
rowania pomocniczymi zabiegami obstugi transpor-
ter6w dwuszynowych takich, jak na przyklad za-
trzymywanie woaozka, przelgczanie szyn itp.

Znane sa urzadzenia, w ktérych sterowanie po-
mocnicze odbywa sie poprzez przekladnie reduk-
cyjng, napedzang za pomoca silnika elektrycznego.

Wada znanych urzgdzen jest skomplikowana bu-
dowa oraz wysoki koszt przekladni redukcyjnych.

Celem niniejszego wynalazku jest skonstruowa-
nie prostego urzadzenia dZwigniowego, ktére
umozliwialoby osiggniecie tego samego efektu przy
zastosowaniu innych, prostszych i tanszych S$rod-
kow.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera korbo-
wdbd, mimos$rodkowo polgczony z silnikiem, prze-
znaczony do sterowania ramieniem diwigni, przy
czym wolny koniec ramienia zaopatrzony jest w
plyte poziomo-poprzeczng, ktoéra steruje urzadze-
niem zatrzymujgcym woézek. W wykonaniu urzg-
dzenia przeznaczonego do sterowania przelgcza-
niem szyn, urzgdzenie posiada uklad diwigni 13-
czgcy mimosrodowo wat silnika z plyta, ktéra po-
woduje odchylenie katowe iglicy laczacej, a tym
samym przeltgcza szyny.

Przyktad wykonania wynalazku jest blizej objas-
niony na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia
urzadzenie w widoku perspektywicznym, fig. 2 —
cze$é urzadzenia przedstawionego na fig. 1, fig. 3 —
urzadzenie do przelgczania szyn w widoku pers-
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2
-pektywicznym, fig. 4 — cze§¢ urzadzenia przed-

"~ stawionego na fig. 3.

Na podanych figurach 1 oznaczono rame, na
ktérej osadzony jest silnik 2 o stalym momencie
obrotowym. Wat 3 silnika 2 o stalym momencie
obrotowym jest zaopatrzony w krzywke 4, na kté-
rej osadzona jest tuleja 5 korbowodu 6, zamoco-
wanego obrotowo drugim koncem w widetkach
trzonu 7 ramienia dZwigni 8, osadzonego na wale 9.
Wolny koniec ramienia dzZwigni 8 jest zaopatrzony
w plyte 10 skierowang do wewnatrz.

Silnik o stalym momencie obrotowym jest ste-
rowany za pomocg zwyklego urzgdzenia zwrotnego
i regulatora czasowego.

Urzadzenie pracuje w mnastepujacy sposéb:

Kiedy obwd6d jest zamkniety przez urzgdzenie
do regulacji czasowej, silnik 2 o stalym momencie
obrotowym zaczyna sie obracaé, powodujgc odchy-
lenie korbowodu 6, ktéry nastepnie powoduje od-
chylenie ramienia dZwigni 8, a ptyta 10 przesuwa
sie z prawego polozenia do lewego i natrafia na
element, ktéry powoduje zwolnienie wézka z an-
cucha transportera tak, ze wozek zostaje wéwczas
zatrzymany.

Po krétkim okresie czasu urzadzenie o regulacji
czasowej zatrzymuje sie, a zaczyna dzialaé urzg-
dzenie zwrotne, powodujgc obroty silnika 2 o sta-
lym momencie obrotowym, w kierunku przeciw-
nym, wycofujgc elementy do ich pozycji wyjscio=-
wych.
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Na fig. 3 i 4 przedstawiono odmiane urzgdzenia
w zastosowaniu do przelgczania szyn.

Na figurach tych 11 oznacza suport, na ktérym
osadzony jest silnik 12 o stalym momencie obro-
towym z walem 13 polgczonym mimoS$rodowo po-
przez uklad dzwigni z plytg 15 sterujgca odchy-
lenia kgtowe lgczacej iglicy 16, umieszczonej mieg-
dzy dwiema szynami 17 i 18.

Urzadzenie to dziala w spos6b nastepujacy: Po
daniu sygnalu kontrolnego, silnik 12 zaczyna sie
obracaé, powodujgc jednokierunkowe odchylenie
katowe plyty 15 a nastepnie iglicy laczacej 16,
ktéra skierowuje bieg woézka z szyny 17 na szy-
ne 18.

Po pewnym czasie, ustalonym przez regulator
iczasowy, zaczyna dzialaé urzadzenie zwrotne, po-
wodujac obroty silnika 12 o stalym momencie
obrotowym, w Kkierunku przeciwnym, wycofujgc
iglice laczacy 16 do jej polozenia wyjSciowego.

Opisano tu przykiladowo dwa rézine rodzaje ste-
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rowania pomocniczego, ale oczywistym jest, ze
stosujac wynalazek mozna uzyskaé inne rodzaje
sterowania pomocniczego w transporterach dwu-
szynowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenia do sterowania zabiegaml pomocni-
czymi obstugi transporteréw dwuszynowych, zna-
mienne tym, ze ma znany silnik (2) o stalym mo-
mencie obrotowym, polgczony mimosrodowo z kor-
bowodem (6) sterujacym ramie diwigni (8), ktorej
wolny Kkoniec jest zaopatrzony w poziomo-po-
przeznaczong do sterowania
urzadzeniem zatrzymujgcym wozek.

2. Odmiana urzgdzenia wedlug zastrz. 1 zna-
mienna tym, Ze ma znany silnik (12) o stalym
momencie obrotowym, polgczony mimosrodowo po-
przez uklad diwigni z piytg (15), ktéra powoduje
odchylenia katowe iglicy laczacej (16), przeznaczo-
nej do sterowania przelgczania szyn.

PZG w Pab. zam. 1868-71, nakl. 290 egz.
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