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Przedmiotem wynalazku jest elektromechaniczne
urzgdzenie, sluzace do przesuwania sondy w polu
elektromagnetycznym linia po linii — z automa-
tycznym przeskokiem z linii na linie po zakoncze-
niu ruchu na kazdej z nich. Urzgdzenie wediug
wynalazku sluzy do analizy pola elektromagnetycz-
nego i graficznego przedstawienia w postaci linii
przerywanych (punktowego zaznaczania na papie-
rze) miejsc o jednakowych z géry zalozonych war-
toSciach niektérych parametréw tego pola.

Do tej pory przesuwanie sondy w mikrofalowym
polu ele:ktroma}gnety-cznym odbywalo sie recznie,
natomiast sam wykres w postaci punktowanych na
papierze linii powstawal za pomocg elektromagne-
tycznego pisaka, sterowanego elektrycznie przez
specjalne urzgdzenie wbudowane w fazometr badz
z nim elektrycznie sprzezone. Jednakze takie otrzy-
mywanie wykres6w bylo ucigzliwe i niedokladne
oraz narazalo osobe wykonawcy na szkodliwe pro-
mieniowanie mikrofal radiowych.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest uwidocznione
na zalgczonych rysunkach, na ktérych fig. 1 przed-
stawia szkic ‘graﬁczny urzgdzenia w widoku z gé-
ry, fig. 2 — szkic graficzny wzajemnego usytuowa-
nia i sprzezenia mechanicznego kotwicy z kélkiem

zebatym oraz powigzanie ich z elektromagnesami,

fig. 3 — sonde z elektromagnetycznym pisakiem
oraz fig. 4 — uklad elekiryczny calego urzadzenia
wraz z symbolicznym ujegciem poszczegdlnych jego
elementow.
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Urzadzenie wedlug wynalazku pod wzgledem
mechanicznym sklada sie z plyty 1, z szyn pro-
wadniczych 2 i 3 umieszczonych na dwéch prze-
ciwleglych bokach tej plyty, z rowkowanej rucho-
me]j listwy nos$nej 4 jezdzacej po szynach prowad-
niczych 2 i 3 na wézkach 5 i 6, zaopatrzonych
w rolki toczne 7. Na ruchomej listwie nosnej 4
jest osadzony suwak 8 z sondg 9 i pisakiem 10. Od
strony dwéch pozostalych bokéw osadzone sg obro-
towo walki napedowe 11 i 12 z rolkami trans-
misyjnymi 13 i 14 i z rolkami regulacyjnymi 15.
Posuw suwaka 8 po listwie no$nej 4 uzyskuje sie
od napedu silnika elektrycznego 16, ktérego kolo
przekladniowe 17 sprzeZone jest z rolkami trans-
misyjnymi 18 elastyczng linka 19. Skokowy posuw
listwy nosnej 4 po szynach prowadniczych 2 i 3
otrzymuje sie od watkow napedowych 11, 12, sprze-
zonych ze sobg elastyczng linkg 26. Natomiast sko-
kowy obrét walkéw napedowych 11, 12 otrzymuje
sie za pomocg elektromagnesow P5 i P6 sprzezo-
nych z dwuramienng kotwicg 20 za pomocg Kkrot-
kich odcinkéw elastycznych linek 22 2z tym, ze
kotwica 20 wspoélpracuje mechanicznie z koélkiem
zebatym 21 osadzonym na osi- jednego z waltkow
napedowych, np. watka 12. Naped silnika oraz za-
silanie elektromagnesé6w P5 i P6 nastepuje za po-
mocg kabla zasilajagcego 28 z sieci. elekirycznej
0 napieciu ~220 V lub z innego. zrédla elektrycz-
nosci. -
Pisak 10 jest zaopatrzony w. elektromagnes 23,

* . -
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zasilany z ukladu fazometru przewodami 24, za$
sygnaly elekt-rycz_ne powstajgce w sondzie 9 na
skutek oddzialywania na nig analizowanego pola
sg odprowadzane do fazometru za pomocg kabla 25
wielkiej czestotliwoéci. Urzgdzenie wytwarzajgce
pole elektromagnetyczne jak i fazometr (miernik)
z urzadzeniem sterujacym elektromagnes 23 pisa-
ka 10 nie sg pokazane na rysunku jako elementy
nie wchodzgce bezposrednio w skiad urzadzenia
wedlug wynalazku.
.. Usytuowanie urzadzenia wedlug wynalazku w sto-
sinku ‘do zr6dla promieniowania mikrofalowego,
wytwarzajgcego pole elektromagnetyczne, jest tego
rodzaju, ze listwa no$na 4 jest ustawiona w polu
zdluz jednego z promieni biegnacych od Zrédia

' promieniowania w Kierunku urzadzenia wedlug wy-

nalazku.

Istotng role .w ukladzie elektrycznym urzadzenia
wedlug wynalazku spelniajg zderzaki kontaktowe
K1 i K2.

Zderzak kontaktowy K1 jest zaopatrzony w trzy
pary stykéw, z ktérych para K1/3—K1/4 i para
K1/7—K1/8 w stanie spoczynku sg zwarte, zas§ pa-

ra K1/5—K1/6 w stanie spoczynku jest rozwarta. -

Zderzak kontaktowy K2 réwniez jest zaopatrzo-
ny w trzy pary stykéw, z ktérych para K2/3 i K24
w stanie spoczynkowym jest zwarta, a pary K2/5
— K2/6 i K2/7—K2/8 w stanie spoczynkowym s3
rozwarte.

Para stykéw Kl1/5 i K1/6 zderzaka kontaktowe-
go K1 jest wlgczona poprzez uzwojenie. elektro-
magnes6w stycznika P4 r6éwnolegle ze stykami
K2/5—K2/6 zderzaka K2, sterujagc obwoéd zasilania
elektromagneséw P5, odchylajacych kotwice nape-
dowg 20 w jednym kierunku.

Para styk6w K1/3—K1/4 zderzaka K1 jest wia-
czona poprzez uzwojenie elektromagneséw styczni-
ka P3, w szereg ze stykami K2/3—K2/4 zderzaka
kontaktowego K2, sterujgc obwéd zasilania elektro-
magneséw P6, odchylajagcych kotwice napedowa 20
w drugim kierunku.

Wreszcie para stykéw KI1/7—K2/8 zderzaka K1
jest zwarta w stanie spoczynku, za§ para stykéw
K2/7—K2/8 zderzaka K2 jest rozwarta przy czym
kazda z nich jest wlaczona w inng galaZz sterowa-
nia obwodu zasilania silnika 16 poprzez uzwojenie
elektromagnes6w stycznika P2 i kondensator Cl,
ktéry warunkuje zmiane kierunku obrotéw tego
silnika po kazdorazowym doj$ciu woézka 8 do zde-
rzaka K1 lub K2,

Wiaczenie urzgdzenia wedlug wynalazku do sieci
zasilajacej odbywa sie przez naci$niecie przycisku
kontaktowego K4, na skutek czego wlacza sie uzwo-
jenia elektromagnes6w stycznika P1, ktéry po za-
dzialaniu zewrze styk P1/4 ze stykiem P1/5, pod-
trzymujac tym samym zasilanie pradem urzadzenia
poprzez zwarte styki przyciskowe wylacznika K5
po zwolnieniu przycisku kontaktowego K4. Na sku-
tek obrotéw silnika 16 zaleznie od sposobu zalg-
czenia kondensatoréw C1 suwak 8 otrzymuje ruch
posuwisty po listwie 4. w kierunku zderzaka KI
badz zderzaka K2. Jeli ruch suwaka 8 odbywa sie,
np. w kierunku zderzaka K2 to po doj$ciu do niego
zwiera mechanicznie ze sobg parg stykow K2/7—
—K2/8, co powoduje miedzy innymi wlaczenie
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stycznika P2 na zasilanie sieciowe, np. 220 V. Stycz-
nik P2 zwiera ze sobg styki P2/8—P2/7 ré6wnolegle
do stykow K2/7—K2/8 i podtrzymuje zasilanie po
pézniejszym rozwarciu sie tych ostatnich. Jedno-
c—=2$nie sprezyna P2/5 stycznika P2 przelgczona
zostaje ze styku P2/6 na styk P2/4, wlaczajac tym
samym kondensator CI na zacisk b silnika 16, co
rowoduje zmiane kierunku obrotéw silnika i prze-
ciwny ruch suwaka 8 z sonda 9. Nastepna zmiana
kierunku obrotéw silnika nastepuje po dojsciu su-
waka 8 do zderzaka K1 i naci$nigciu klapki sty-
kow podstawksg sondy 9, wskutek czego nastepuje
rozwarcie sprezyny KI1/7 od styku K1/8 z jedno-
czesnym ' rozlaczeniem pod'trzymywanégo zasilania
sprezynami P2/7—P2/8. Sprezyna P2/5 odpada od
styku P24 i zwiera sie ze stykiem P2/6, laczac
z kolei zacisk a silnika 16 z kondensatorem CI,

‘zmieniajagc ponownie kierunek obrotéw silnika 16.

I nastepnie cykl zmian kierunku obrotéw silnika
powtarza sie w/g wyzej opisanego sposobu.

Jednoczesnie listwa 4 wraz ze wszystkimi z nig
na stale zwigzanymi detalami po doj$ciu suwaka 8
do jednego ze zderzakéw kontaktowych K1 lub K2
i ‘naci$nieciu klapek stykéw zostaje przemieszczo-
na skokami w kierunku prostopadlym do kierun-
ku ruchu suwaka 8 po listwie 4 o jeden lub o dwa
odstepy (mierzone wielkoSciag zebéw koélka zebate-
go 21) na skutek czgstkowego obrotu walkéw na-
pedowych 11 i 12, sprzezonych ze sobg elastyczng
linkg 26, Kktéra jednoczesSnie jest zmocowana
z woézkami 5 i 6 listwy 4, np. za pomocg Srub
mocujgcych 27.

Glé6wnym mechanizmem skokowego obrotu watl-
kéw napedowych 11 i 12 a tym samym i przesuwu
listwy 4 na nastepng linie pracy sondy 9 sg elek-
tromagnesy P5 i P6, ktére pod wplywem impulsu
elektrycznego ze zr6édla pradu, wlgczonego przez
naciskanie klapek zderzakow K1 lub K2 na prze-
mian przechylajag kotwice 20 ustalong ilo§¢ razy
przelacznikiem K3, powodujac skok listwy 4 o je-
den lub dwa odstepy. Kotwica 20 swymi zebami
naciska na zeby kélka zebatego 21 i poslizgiem zab
o zab przesuwa (obraca) go o pél skoku zgba za
jednym nacisnieciem.

Dla zniwelowania oporéw powodujacych nie-
jednakowy obrét katowy walkéw napedowych 11
i 12, podczas kolejnych przemieszczen listwy 4 na
rolki regulacyjne 15 nawija sie elastyczng linke
i obcigza, np. ciezarkiem 0,5 kG tak, aby cigzarek
en pomagal w obracaniu si¢ walkéw napedowych.

W celu nastawienia urzgdzenia na zapis o poje-
dyriczym odstepnie roboczym miedzy kolejnymi po-
zycjami. listwy 4 przelacznikowi K3 nadaje sie
takg pozycje, aby styki K3/1 i K3/2 byly zwarte
ze soba, za$ styki K3/3 i K3/4 byly rozwarte.

W celu nastawienia urzadzenia na zapis, np.
o podwdéjnym odstepie miedzy kolejnymi pozycjami
listwy 4 przelacznik K3 ustawia sie tak, aby styki
K3/3 i K3/4 byly zwarte ze soba, za$§ styki K3/1
i K3/2 rozwarte. Po wlaczeniu ukladu do sieci
przyciskiem kontaktowym K¢ silnik 16 zaczyna sie
obracaé¢ i sonda 9 jest w ruchu. W chwili, kiedy
pbdstawka suwaka 8 nie dotyka zadnego ze zde-
rzakéw K1 czy K2, zespoly stykow, wspoélpracuja-
ce ze zderzakami K1 i K2, znajduja sie¢ w poloze-



49169

5

niu biernym (w spoczynku), w ktérym sprezyna
K1/3 zwarta jest ze stykiem K1/4 a sprezyna K2/3
zwarta jest ze stykiem K2/4 i wtedy stycznik P3
zasilany jest pradem sieciowym, tj. znajduje sie
w stanie (pracy) czynnym. Wéwezas jego sprezyna
stykowa P3/7 jest zwarta ze stykiem P3/8 za$s
sprezyna stykowa P3/10 zwanta jest ze stykiem
P3/11. )

Z chwilg dojécia suwaka 8 np. do zderzaka Kl
nastagpi rozwarcie sprezyny stykowej K1/3 od sty-
ku K1/4 i jednocze$nie zwarcie sprezyny K1/6 ze
stykiem K1/5, za§ po dojSciu do zderzaka K2 na-
stagpi rozwarcie sprezyny stykowej K2/3 od styku
K2/4 i jednoczesne zwarcie sprezyny stykowej K2/6
ze stykiem K2/5. Wskutek zwarcia np. sprezyny
K1/6 ze stykiem K1/5 lub sprezyny K2/6 ze stykiem
K2/5 zaleznie od tego czy suwak 8 nacisnie zde-
rzak K1 czy K2 wlgczony zostanie do obwodu za-
silania stycznik P4, ktory zewrze swoje sprezyny
stykowe P4/8 z P4/7, co spowoduje zasilenie elek-
tromagnesu P5 pradem sieciowym poprzez zwarte
sprezyny stykowe P3/10 z P3/11 powodujac obroét
kola zebatego 21 o poél zeba, t. j. obracaj~c walki
napedowe 11 i 12 o jeden skok. Po caikow tym
przechyleniu kotwicy 20 rozwarte zostang przez
nacisk bocznego ramienia tejze kotwicy styki
P5/1—P5/2 co spowoduje przerwe Ww zasilaniu
stycznika P3, a nastepnie rozlacza si¢ jego sprezyny
stykowe P3/7 od P3/8 oraz odpadnie sprezyna sty-
kowa P3/11 od styku P3/10 i w swym polozeniu
biernym polaczy sie ze stykiem P3/12, zasilajac
elektromagnes P6 pradem sieciowym poprzez kon-
densator C2. Elektromagnes P6 po zadzialaniu prze-
chyli kotwice w przeciwng stroneg, powodujac obrdét
kota zebatego 21 o dalsze p6t zeba, tj. obracajgc
walki napedowe 11.i 12 o drugi skok. W miedzy-
czasie kierunek ruchu suwaka 8 zmienia sie na
przeciwny, to jest suwak 8 zacznie sie poruszaé
w kierunku drugiego zderzaka, np. K1, za§ po j=30
dojéciu do tego zderzaka sprezyna K1/6 zwarta zo-
stanie ze stykiem KI1/5 i cykl przesuwu o dwa
skoki powtérzy sie, gdyz sprezyny kontaktowe K1,6
i K1/5 sg do obwodu zasilania wlgczone identycz-
nie jak sprezyny K2/6 i K2/5.

Jesli przelgcznik K3 zostanie nastawiony tak,
aby styki K3/1 i K3/2 byly ze sobg zwarte a styki
K3/3 i K3/4 rozwarte, to wdéwczas wylgczone zo-
stang z dzialania styki P5/1 i P5/2 zwigzane
z pracg kotwicy 20 a wobec zwarcia ze sobg sty-

- kéw K3/1 i K3/2 réwnolegle pracujacych ze sty-
kami K1/3 i K1/4 uniemozliwione zostaje odlgcze-
nie zasilania sieciowego od stycznika P3 po wyko-
naniu pierwszego przechylenia kotwicy 20, a za-
tem w chwili calkowitego przechylenia si¢ kotwicy
obojetne bedzie, czy sprezyna P5/1 od styku P52
zostanie odchylona czy nie. Wobec tego, Ze zasila-
nie stycznika P3 nie zostanie przerwane sprezyna
P3/11 nie odpadnie i nie zewrze sie ze stykiem
P3/12 i elektromagnes P6 nie zostanie wlgczcny
do zasilania, a tym samym nie spowoduje drugie-
go przechylenia kotwicy 20. Drugie przechylenie
kotwicy nastapi dopiero. po dojSciu sondy 9 do
zderzaka K2, gdzie przez nacisk jego klapki roz-
laczy sie sprezyna K2/3 od styku K2/4, powodujac
przerwe w obwodzie zasilania stycznika P3, ktére-

10

15

25

30

35

40

50

60

65

. 6
go sprezyna P3/11 odpadnie od styku P3/10 i w
swym polozeniu biernym opadnie na. styk P3/12,
laczac z siecig elektromagnes P6. o .

W czasie przesuwania sie¢ sondy. 9, analizujgcej
linia po linii caly wycinek pola elektromagnetycz-
nego i sprzezonej elektrycznie odrebnym obwodem
z dowolnego rodzaju fazometrem, pisak 10 w miej-
scach (w punktach) najwiekszego oddzialywania
(zalozonego parametru) tego pola zostaje za pomocag
swego elektromagnesu na chwile docisniety do pa-
pieru, na ktérym zostanie $lad w postaci kropki
lub kreski, Po przeanalizowaniu calego wycinka
pola otrzymuje sie na papierze uklad linii prze-
rywanych charaktéryzujgcych analizowane pole ze
wzgledu na obrany parameir tego pola i rodzaj
miernika, z ktérym wspélpracuje sonda.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektromechaniczne urzgdzenie do przesuwania
sondy w polu elektromagnetycznym linia po
linii, znamienne tym, ze sklada sie z piyty (1)
z ruchomej w stosunku do tej plyty listwy (4)
i z suwliwie na tej listwie osadzonego suwa-
ka (8) z tym, ze plyta (I) na .dwdch przeciw-
leglych bokach jest zaopatrzona W szyny pro-
wadnicze (2 i 3), a na dwoéch pozostalych' bo-
kach w obrotowo osadzone walki napedowe (11
i 12), przy czym listwa (4) na obydwu swych
koficach jest zaopatrzona w wozki wiodace (5
i 6) z rolkami tocznymi (7), a walki napedowe
(11 i 12) sg ze sobg i z wézkami wiodacymi (5§
i 6) sprzezone za pomocg elastycznych linek
noénych (26).

2. Elektromechaniczne urzgdzenie wedlug zastrz. 1,

znamienne tym, ze w celu zapewnienia ruchu
suwaka (8) po listwie (4) listwa ta jest zaopa-
trzona na swych koficach w rolki transmisyjne
(18) i w silnik (16) z kolem przekladniowym
(17), przy czym rolki transmisyjne (18), kolo
przekladniowe (17) oraz suwak (8) sy ze sobg
sprzezone za pomocg obwodowo zamknietej
linki (19). ' .

3. Elektromechaniczne urzadzenie wedlug zastrz.
1, 2, znamienne tym, ze ma listwie (4) po oby-
dwu stronach suwaka (8) osadzone sa przesu-
walnie, kontaktujgce elektrycznie, zderzaki (K1)
i (K2) ograniczajace muchy suwaka (8) w polu
elektromagnetycznym.

4. Elektromechaniczne urzadzenie wedlug zastrz.
1—3, znamienne tym, ze suwak (8) jest zaopa-
trzony w sonde elektryczng (9) oraz w elektro-
magnetycznie naciskany w kierunku papieru
rozpietego na plycie (I) pisak (10) z elektro-
magnesami (23), otrzymujacymi impulsy elek-
tryczne z dowolnego rodzaju miernika pola
elekitromagnetycznego, np. z fazometru, za po-
érednictwemn przewodu (24), przy czym sonda
elektryczna (9) z ukladem mierzacym miernika
jest polaczona na stale za pomocg kabla (25)
wielkiej czestotliwosci.

5. Elektromechaniczne urzgdzenie wedlug zastrz.
1—4, znamienne tym, ze walki napedowe (11
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i 12) s zaopatrzone w regulacyjne rolki (15),
stuzace do nawiniecia dodatkowej linki z cie-
zarkiem, powodujgcym réwnomierniejsze sko-
kowe przesuwanie sie walkéw w swoich gniaz-
dach.

Elektromechaniczne urzgdzenie wedlug zastrz.
1—5, znamienne tym, ze w celu dokonywania
skokowego przesuwu listwy (4) po szynach pro-
wadniczych (2, 3) jeden z walkéw napedowych,
np. walek (12), jest zaopatrzony na jednym ze
swych koncéw w kolko zebate (21) zazebione
z dwuramienng kotwicg (20) wychylang dwu-
stronnie za pomocg elektromagneséw (P5) i (P6).

. Elektromechaniczne urzgdzenie wedlug zastrz.
1—6, znamienne tym, ze zderzak kontaktiowy
(K1) jest zaopatrzony w trzy pary stykéw,
z ktérych para (K1/3—K1/4) i para (K1/7 i K1/8)
" sa zwarte W stanie spoczynku, za§ para (KI1/5—
—K1/6) jest rozwarta, a rownoczesnie zderzak
kontaktowy (K2) jest zaopatrzony w trzy pary
stykow, z ktérych para (K2/3—K2/4) jest zwar-
ta w stanie spoczynkowym, a pary (K2/5—K2/6)
i (K2/7—K2/8) sg rozwarte, przy czym para sty-
kéw (K1/5—K1/6) zderzaka (K1) jest wlgczona
w obwdd sterowania elektromagnesow (P5) row-
nolegle ze stykami (K2/5—K2/6) zderzaka (K2)
poprzez uzwojenie elektromagneséw stycznika
(P4), za§ para stykow (K1/3—K1/4) zderzaka
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(K1) jest wlaczona w obwdéd sterowania elek-
tromagnes6w (P6) poprzez uzwojenia elektro-
magnes6w stycznika (P3) i wreszcie para sty-
kéw (K1/7 i K1/8) zderzaka (K1) jest zwarta
w stanie spoczynkowym, za$§ para stykow (K2/7
i K2/8) derzaka (K2) jest rozwarta z tym, ze
kdzda z nich jest wlaczona w inng galgz stero-
wania obwodu zasilania silnika (16) poprzez u-
zwojenie elektromagneséw stycznika (P2) i po-
przez kondensator (CI) warunkujgcy zmiane
kierunku ruchéw tego silnika.

. Elektromechaniczne urzgdzenie wedlug zastrz.

1—7, znamienne tym, Ze jego uktad elektryczny
jest zaopatrzony w dwubiegunowy wylgcznik
(K3) wyposazony w dwie pary stykéow (K3/1—
—K3/2) i (K3/3—K3/4) o dopelniajacych sie wza-
jemnie stanach =zalgczania i wylgczania, przy
czym para stykow (K3/1—K3/2) jest zalgczona
rownolegle do pary stykéw (K1/3—K1/4) zde-
rzaka (KI), wylgczajac dziatanie tych ostatnich
w stanie ich rozwarcia, za§ para stykow (K3/3—
K3/4) lacznie ze stykami (P5/1—P5/2) bocznego
ramienia elektromagneséw (P5) jest wlgczona
szeregowo W obwdd zasilania elektromagnesow
stycznika (P3) poprzez pare stykow (P3/7—P3/8)
bedac jednocze$nie wigczona w druga galaz za-
silania tego stycznika rownolegle z parg stykow
(K2/3—K2/4) zderzaka (K2) i parg stykow (K1/3
—K1/4) zderzaka (K1).
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