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Zatizeni pro uchyceni skiiné& rotacniho
Zaciho tdstroji

(57) zZa¥fzen{ pro uchycen{ skiiné rota&-
ntho 2acfho dstrojf{ je vhodné zejména

pro &¢elné nesené stroje na energetickém
prostfedku. Zacf udstrojf{ mus{ byt opatte-
no nejméné jednou dvojicf{ sousledné se
otdZejicich talifld mezi nimiZ je upra-
ven drzdk pro pfipojenf svislého ramena.
Svislé rameno, spojujicf Zaci dstrojf

s rémem, alespofn z&4sti zasahuje mezi
dvojic!f sousledné se otdfejfcich talif¥u.
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Vyndlez se tykd zaflzeni pro uchyceni skifné rota&nfho Zactfho udstrojif, zejména Cel-

né neseného.

Znémé provedeni uchycenf{ rotaénfho Zactho dstrojf{ k energetickému prostiedku lze
rozdélit do dvou zdkladnich skupin, principielné& odli3nych. U prvnf skupiny je Zac{
dstrojf{ pfipojeno k rému pfes ndhonové prvky a u druhé skupiny pfes sk¥fn Zacfho dstroj{
a ka%dé provedenf m& své vyhody i nevyhedy. Tim, Ze uchycenf je provedeno v ose skfiné
facfho dstrojI, je toto prostorov& nejusporn&ji{, av3ak za cenu vy3%{ ndkladnosti a nd-
ro&nosti na pPesnost vyroby. Redenf vyZadujf takovou dimensi nghonovych prvkd, aby byl
zabezpelen jak pfenos kroutfcfho momentu, tak i zachycenf sil a rdzd pisobfcich na né-
honovy systém z rotadniho Zacfho dstrojf. 2Zndmd provedeni, kterd uchycujf Zaci dstroji
pfes skif{n proto do urdité miry n&které nevyhody odstranuj{. Nejlasté&ji se pouZivi
prodlouZeni skffné&, do kterého je vetknut nosny prvek spojeny s rdmem. Tato provedeni
jsou vyhovujfcf u bo&né nesenych Zacf{ch stroji. Nevyhovujf v3ak u &elné nesenych strojt,
protoze prodlouZen{ sk¥iné s nosnym prvkem zistdvd v neposeleném porostu a z provozniho
hlediska je prakticky nelze pouZit p¥i prosekdvdnf{. Proto u nékterych zndmych provedeni
Zeln& nesenych Zacich uUstroji{ je prodlouZeni pro nosné prvky provedeno dozadu za pracov-
n{ orgény. Délka prodluZovacf{ch ramen je urfovdna bo&nym primérem pracovnich orgéni,
&im# viak pfi provozu je vytvdfen moment sf{ly, ktery zap¥i&ifuje zna&né namifhdni jak
sk¥iné tak nosnych prvkl, jejichZ umistén{ navic omezuje plynuly tok seleného materidlu

smérem za Zaci dstroj{f.

Uelem vyndlezu je vytvofit takové za¥f{zen{ pro uchycen{ sk¥ind rotadniho Zaciho
dstrojf, které vySe uvedené nedostatky, pfedevSim u &elné& neseného Zaciho ustroji, do

zna&né miry odstranuje.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze mezi nejméné jednou dvojici sousledné se otdle-
jicfch Zacfch tal{¥d je na sk¥ini upraven drZdk, k ndmuZ je pfipojeno svislé rameno,
alespont z&&sti zasahuifcf mezi dvojici sousledn& se otd&ejicich Zacifich talifl, pfifemiZ

svislé rameno je pfipojeno k nosnému rdmu.

Navrhované fesSenf{ md vyhodu v tom, Ze svisld ramena nepfesahuji §i¥ku Zaciho dstroji
a jejich pfipojenf ke sk¥fni je provedenc mezi dvojicf souslednd se otdfejfcich Zacich
talf{¥d co nejblfiZe k jejich ose ve vzddlenosti men3{ neZ je polomér talifd. Tim je opti-
malizovdno rameno sfly, pisobfc{ pfes sk¥fi na svisld ramena a nedochdzi k jeho pIenosu
na ndhonovy systém. Pro zlep3enf{ usmérnovdni sefeného materidlu je vhodné stavitelné

pfipojit ke svislému ramenu usmérnovac{ desku. -

Na pFipojenych vykresech je schematicky zndzorn&n p¥fklad provedeni za¥ifzeni pro
uchycenf sk¥fné& rota&nfho Zacfho dstrojf{, kde na obr. 1 je v ndrysu pohled na &elné& nese-
né Zac{ dstrojf a obr. 2 pfedstavuje pldorys ustrojf{ z obr. 1.

Zafizen{ pro uchycen{ skffin& rotalnfho Zacfho udstrojf je svym rdmem ] piipojeno
gelné prostfednictvim hornfho dchytu 9 a spodnfho uchytu 10 k nezndzornénému energetické-
mu zdroji. Na sk¥f{ni 2 jsou upraveny Zac{ talife 3 se stfedovymi klobouky 4 tak, aby byla
vytvofena alespofi jedna dvojice sousledn& se otdZejfcich %acfch talffd 37, 3" vyznalenym
smérem podle obr. 2. Mezi dvojicf sousledn& se otdCejfcich talffd 37, 3" je na skifni 2
upraven drZék 5 pro pripojen{ svislého ramena § prostfednictvim pfiruby 7 a spojovacich
prostfedkd 8 nap¥. 3roubl. V pifkladném provedenf jsou na sk¥fni 2 upraveny dva drZdky 5
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pro dvé svisld ramena 6 spojend s rdmem 1. DrZdk 5 mus{ byt upraven na skiini 2 co nejbli-
e k ose facfch talf¥d 3 av3ak tak, aby svislym ramenem § pfipojenym p¥frubou 7 a spojo-
vacimi prostfedky 8 nebyl omezovén to&ny prim&r dvojice sousledn& se otd¢ejicich Zacich
talffd 37, 3". Na svislém ramenu § pt{padn& na rdmu 2 je prostfednictvim objimky 13
uchycen nosi& 12 s usmérhiovac{ deskou 11. Pohon Zacich orgdnd 3 od nezndzorn&ného energe-
tického zdroje je zaji¥tovdn prostfednictvim svislého kloubového hifdele 14 spojeného

s pfedlohou 15.

zaff{zen{ pro uchycen{ skffné rotanfho Zacfho ustrojf je pfipojeno k nezndzorn&nému
energetickému zdroji a zavé&3Zeno hornimi dchyty 9 a spodnfmi dchyty 10. PEi préci pak
skELR 2 Zacfho uUstroj{ spol{vd na terénu a pojezdem dochdz{ rotujfcimi Zacifmi talffi
3, 37, 3". proto%e svisld ramena §, spojujic{ sk¥ffi 2 s rdmem 1, jsou upravena mezi dvo-
jic{ sousledn& se otd&ejfcich Zacich tal{id 2;, 3", neni timto provedenim omezovén
tok seeného materidlu za %acf Ustrojf nebo po¥kozovén neposeleny porost. PIi smyslu
otd&enf, zndzorn&ném na obr. 2 je sedeny materidl Zacim talf¥em 3~ za spoluplisobeni
stfedového klobouku 4 usmérfiovdn k Zacfmu talf¥i 3" a jeho stfedovym kloboukem 4 dopra-
vovdn za Zacf dstrojf. Sedeny materifl mdZ%e byt ddle usmériovdn mezi nezndzorn&nd
pojezdovd kola stavitelnou usmériiovacf deskou 11, kterd téZ zabranuje undfenif seleného
materidlu okolo stfedového klobouku 4 p¥fsludného Zaciho talffe 3. Tim, Ze skif{n 2 je
uchycena k rdmu 1 svislym ramenem 6 jsou vznikajic{ rdzy pisobfci na skfin 2 s Zacimi
talffi 3 z nerovnosti terénu nebo ndrazem na p¥ekdZku pfendSeny na rém 1, aniZ prakticky
ovliviuj{ ndhonovy systém, tvofeny napf. svislym kloubovym hifdelem 14 a predlohou 15.
ProtoZe svislé rameno 6 je pfipojeno ke skffni 2 co nejbliZe ose rotace Zacich talifd 3
je vytvdfen vznikajfcImi rdzy podstatn® men3{ moment sfly neZ u proveden{, kde se Zaci
talffe 2 otd&i protismdrné. V pifpad¥, Ze vyslednd sila pisobfcf na rdm )1 Zacfho ystroji
je vy&%{ ne? ji%t&n4, uvede se v &innost nezndzorn&né jistici zafizeni, jehoiZ pisobenim
se zm&nl poloha Zacfho dstrojf.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatfzen{ pro uchycen{ sk¥fn& rota¥nfho Zfacfho udstrojf, zejména &eln& neseného,
opatfeného nejméné& jednou dvojici sousledn& se otd&ejlcich Zacfch taliid, vyznalené
tfm, %e mezi nejmén& jednou dvojici sousledn& se otdEejicich Zacich taliid -, 3")
je na skffini (2) upraven drZzdk (5), k némuZ je pfipojeno svislé rameno (6), alespon
z&4sti zasahujfci mezi dvojici sousledn® se otdZejfcfch Zacich tal{id (3', 3),
pfigemZ svislé rameno (6) je p¥ipojeno k nosnému rému (l).

2. zatfzen{ pro uchycen{ sk¥in& rota¥nfho Zacfho ¥strojf podle bodu 1 vyznalené tim, Ze
ke svislému ramenu (6) je p¥ipojen nosié& (12) usmériovact desky (11).

2 vykresy
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