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Vyndlez se tyka zplisobu sklizn& chmelovych rév, jejichf spodni konce jsou po od¥fznuti
uchycovény Zikmym dopravnikem a pfedény do strhévacfho dopravniku, jimZ jsou strhdvény a uklé-
ddny do dopravniho proséfedku pro jejich p¥epravu k &esacimu stroji, a za¥fzenf k provadéni
tohoto zpusobu, zahrnujfci{ taZny prost¥edek ovpat¥eny fezacim dstrojim, Sikmym dopravnikem
a dopravn{i prost¥edek pro p¥epravu chmelovych rév k ddvkovacimu dopravniku Sesacfho stroje.

Dosud se sklizefi chmelovych rév k Sesacimu stroji zaji¥tuje zplsobem, ktery spoivéd prevding
v rudnim strhdvdnf rév, jejich dopravou na jednoduchych dopravnich prost¥edcich a rudnim za-
véSovdnim do vklddaci drAhy sklizhové linky p¥imo z dopravnich prost¥edkid. Tento zplsob
sklizn& je vSak velmi ndrodny na spot¥ebu lidské préce. P¥itom jde o fyzicky nédro&nou préci
v obtf¥ngch podminkdch, zejména p¥i strhdvdni chmelovych rév v nep¥fznivém poXasf a o mono-
tdnni fyzicky ndro&nou prici na pracovilti pro rudni zav&Zovani rév do staciondrnf skliznové
linky. Dal#{f nevyhodou jsou pom&rn& velké prostoje dopravnich prostfedkl, nutnost pfepojovéni
taZnych prostiedkl - traktord - a s tim spojené zvySeni nebezpel{ lGrazu pracovnikil.

Je rovné&%f zném zpisob od¥ezdvéni a strhdvani chmelovych rév za¥izenim nesenym na traktoru,
které samo¥innd odfezdvd a strhdv4d chmelové révy a uklddd je na dopravni prost¥edek. UloZeni
chmelovych rév na dopravnim prost¥edku je vSak pom&rn& mdlo uspofddané. U tohoto zplisobu se
ve srovnidni s rudnim strhdvénim sniZfuje spot¥eba prédce obsluhujicich pracovnikd na dopravnim
prast¥edku, ale ndroénd rudni préce pracovnikl pro zavéSovani rév do staciondrni skliziové

linky neni odstranéna.

U za¥fzeni s jednoduchymi dopravnimi prostfedky pfetrvdvaji nevghody vyplyvajici z prosto-
j4 dopravnich prost¥edki pf¥i zav&%ovadni a pfetrvdvd i zvy¥ené riziko p¥i p¥epojovéani doprévnich
prostredkd.

Jsou rovnd% zn&mé zplsoby a za¥fzenf & dopravnimi prost¥edky s vyprazdhovacim dopravnikem,
kterym je mo¥no révy z dopravniho prostfedku mechanicky vysunout, takfe jsou snifeny prostoje
t&chto kombinovangch dopravnich prost¥edkd na pracovni$ti zav&Sovéani.

Nevfhodou t&chto FeSenf je vZak pom&rné& zvySené poSkozeni produktu p¥i p¥ekldddni a
z toho vyplyvajici daldf nevyhody.

P¥i ruénim vkldddni rév do skliznové linky se u znémych za¥{zenf révy jednotlivé& zavé-
$uji do jednoduchych za¥fzeni, které p¥epravuji a vklddaji révy p¥imo do Eesacfiho stroje bez
mo¥nosti akumulace. Vykonnost t&chto linek je p¥imo 24visli na okamZité vykonnosti pracovnikd
na pracovi%ti pro zavé&Zovéni. U vykonn&j¥ich linek se révy jednotliv& zav&Zujl{ do automatické
transportnf drdhy, kterd zajidtuje i urditou akumulaci rév pfed vlastni &esa&kou. To zvySuje
vykonnost a plynulost préce celé sklizhové linky. Nevyhodou zné&mych uspof&ddn{ takovychto
kombinovanych drah je v8ak jejich podstatn& vyS3{ v¢robni ndroénost a omezend moZnost akumulace
rév pred &esalkou.

spole&nou nevyhodou vSech dosud zndmych zplsobd a zafizeni je velkd ndro&nost na spotfebu
lidské préce p¥i zavEZovdni rév do sklizfové linky a zdvislost pracnosti zav&3ovéni na druhu
a habitusu sklizené plodiny a soufasnd i z4vislost na kvalit& prdce ruéniho nebo samo&inného
rovnidnf{ rév na dopravni prost¥edky.

O%elem vyndlezu je odstran&ni uvedenych nevfhod a nedostatkd zndm§ch zplisobl a za¥fzeni,
zv145t& pak vyrazné snifeni spot¥eby lidské préce p¥i strhdvdni, pfepravé a zejména p¥i za-
véSovdni do staciondrnich sklizfovych linek, omezenf prostojl dopravnich prost¥edkd p¥ed Zesal-
kou, zvySeni mofnosti akumulace rév pfed Zesacim strojem a soudasné& dosafeni co nejmen3ich ztrit
a po¥kozeni sklizenych chmelovych rév.

Podstata zplisobu podle vyndlezu spo&ivd v tom, Ze chmelové révy jsou od od¥fznut{ aZ po
vstup do &esaciho stroje postupnd uchycovdny na dosud nenarufeném mfst& lodyhy, které je nés-
ledn& vzdalendis{ od mista od¥fznutf a po strhdvéni jsou uchycovédny pfemistitelnym rotadnim
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z&sobnikem, ktery uchycené chmelové révy stdd{i do svazku podélné Sroubovice, ktery je po pfe-
praveni k &esacimu stroji p¥emistdn do svislé polohy a uchycené chmelové révy jsou rotaénim
zdsobnikem postupné uvolnovény, pfeddvany a uchyceny ddvkovacim dopravnikem &esaciho stroje.

2 hlediska plynulosti zplsobu sklizn® a zaji%t&ni realizace jeji samodinnosti je vfhodné
realizovat zpisob podle vyndlezu za podminky, kdy roztele mist uchyceni chmelov§ch rév jsou
od fAze odfezu po fdzi uchyceni v rotadnim zdsobnfku v ka?dé nésledné f4zi proti p¥edchozi
f&zi mens{, av$ak ve f4zi prichodu ddvkovacim dopravnikem jsou oproti fdzi uchycenf v rota&-
nim zdsobniku v&t3{ a kdy pomé&r rychlosti chmelovych rév v p¥emistitelném rotadnim z&sobniku
k jejich rychlosti v Sikmém dopravniku a ve strhdvécim dopravniku je m&nitelny a ddle kdy
pom&r rychlosti chmelovych rév v p¥emistitelném rota&nim zésobniku k jejich rychlosti
v dévkovacim zdsobniku je m&nitelny.

Podstata za¥fzenf{ k provadéni zpisobu podle vyndlezu spolivd v tom, Ze taZny prost¥edek
nesouc{ ¥ikmy dopravnik je upraven pro uchyceni a pohon p¥emistitelného rota&niho z&sobniku
chmelovych rév, dopravni prost¥edek je upraven pro uchyceni bfemistitelného rota&niho z&sob-
niku v horizont&lni poloze jeho osy a vstupu ddvkovaciho dopravniku je p¥edfazen mezizdsobnik
upraveny pro uchycenf p¥emistitelného rota&nfiho z4sobniku ve svislé vyprazdnovaci, pop¥ipadd

i zdsobni a odtahové poloze jeho osy a pro jeho pohon.

Z hlediska dosaZeni spolehlivé funkce sklizn& chmelov§ch rév, vyrazného sniZeni jejich
pos$kozeni a ztrdt je vyhodné feSeni{, u n&hof vstupy strhidvaciho dopravniku, dst{ p¥emistitel-
ného rota&nfiho zdsobniku je nad drovni vystupd jim p¥ed¥azeného dopravniku v mezizdsobniku je
pod Grovnf dsti p¥emistitelného rotaniho zdsobniku.

Dalifm v¢znakem, ktery rovnd% p¥fznivé ovliviuje Zetrné zachézeni{ s chmelovymi révami,
isporu pracovnich sil a snadnou manipulaci je, ¥e ta¥ny prostfedek je opatfen upfna&i pro
upevndn{ p¥emistitelného rotadnfho zésobniku a hnacim &lenem pro jeho pohon, dopravni
prostfedek je opat¥en zdchyty pro upevn&ni p¥emistitelného rotaéniho zdsobniku a mezizdsobnik
je opat¥en dchyty pro upevnéni p¥emistitelného rotadnfho zdsobnfku a hnacim vystupem pro jeho

pohon.

Z hlediska optimalizace .pracovniho reZimu p¥i sklizni je rovné&Z vyhodné ¥eSeni podle
vyndlezu, kde #ikmy dopravnik je na ta%ném prostfedku vzhledem k uchycenf{ na jeho zadni
B4sti uspo¥ddén vykyvn& pfestavitelné& v horizontdlnfm i ve vertikd&lnim smé&ru, coZ? je snadno
realizovatelné tim, Ze p¥edni &&st Zikmého dopravniku je v mechanickém zdbéru se zvedacim
za¥{zenim ta¥ného prostfedku a Ze mezi predni &&4st Sikmého dopravniku a taZny prost¥edek
je za¥azen hydraulicky vélec.

Zpisob za¥fzeni podle vynilezu zabezpeluje dosa?eni vysoké kvality sklizeného substrétu,
plynulou prdci sklizhové linky a podstatn& snifuje spot¥ebu fyzicky ndro&né lidské préce
p¥i sklizni. Odstran&nim nutnosti pF¥ep¥ahdni dopravnich prostfedkd se zvy3uje bezpe&nost
préce obsluhujicich pracovnikd linky.

Uspof4dénf{ mezizisobniku p¥ed vlastnim &esacim strojem zajiStuje vy$8f akumuladni
a vyrovndvac{ schopnost vykyvl ve vykonnosti v mobilnf{ i staciondrnf C&sti linky, a to pffz-
nivé plisob{ na plynulost préce celé linky.

Samo&inné d4vkovani rév do desactho stroje se podle vyndlezu provddi pfesné v opalném
pofadi ne¥ probih& vkl4ddn{ rév do pEemistitelného rotalnfiho zdsobniku, a to zabezpeluje
plynulé a BSetrné odebirdni chmelovych rév a jejich plynulé dévkovdni bez ohledu na druh a
habitus sklfzeného chmele.

Uspo¥dddni odpojitelného z4sobniku podle vyndlezu a vertikdlni poloha rév ve svazku
v mezizédsobniku, krom& funkce akumulace, tj. vytvd¥eni urdité rezervy, vytvd¥{ i podminky
pro p¥iznivou vzdjemnou polohu rév pfi relativn& malych nérocich na prostor u &esacfho
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stroje a vytva¥{ p¥edpoklady pro sniZfeni ndkladu na zastavény prostor sklizfiové linky.

Zplisob a za¥fzen{ podle vyndlezu vytva¥{ p¥fiznivé podminky pro Zetrné zach&zeni s chme-
lovou révou, tak¥e p¥i vZech fézich skliznd nemife dojit k po¥kozeni nebo ztritam produktu.
Soufasné zabezpeluje, %e sklfzend plodina p¥i sklizni nep¥ijde do styku se zeminou nebo
jingmi neZddoucimi organickymi a neorganickymi p¥im&semi. Tim je rovnd% zaji¥t&na vysoké
kvalita sklfzeného produktu.

Zpisob a zafizenf{ podle vyn&lezu ddle zaji¥Euje, %e obsluha neni nucena vykon&vat fyzicky
ndro&né nebo psychicky néro&né monoténni préice a mife se soustfedit na optim&lni obsluhu,
seffzenf a kontrolu funkce za¥izeni.

Pfiklad realizace zplsobu podle vyndlezu a pPfklad za¥fzen{ k jeho provdd&n{ jsou v dal=-
5{m popsdny na z&kladé€ p¥ipojenych vyobrazeni, kde na obr. 1 zndzoriiuje ta¥ny a dopravni
prostfedek p¥i prdci na chmelnici, v bolnim pohledu; obr. 2 pidorysny pohled na za¥izeni pod-
le obr. 1, obr. 3 taZny a dopravn{ prostfedek v dopravni poloze, v bo&nim pohledu; obr. 4
pidorysny pohled na za¥izni podle obr. 3; obr. 5 mezizdsobnik a na n&j navazujici ddvkovaci
dopravnik v bo&nim pohledu; obr. 6 za¥fzeni podle obr. 5 v pldorysném pohledu; obr. 7 ta¥ny
prostfedek v bo&nim pohledu s neuspo¥idanim ovldddni polohy prednf S4sti ¥ikmého dopravniku;
obx. 8 za¥fzeni podle obr. 7 v &elnim pohledu; obr. 9 a¥ 17 zndzorhuji schematicky funkce
v jednotlivych fédzich &innosti za¥izeni.

__Na ta#ném prostfedku 1l je prostfednictvim zvedaciho dUstrojf 31 a rdmu 3 vy¥kov& pfesta-
viteln& uchycen Sikmy dopravnik 4 s Fezacim Gstrojim 5. Soulasné& je na rému 3 upevndn strhivaci
dopravnik 6 a na taZném prostfedku 1 je upevnéno p¥evodové tstroji 7, které je pohdné&no vyvo-
dovym h¥idelem 8 ta¥ného prost¥edku l. V alternativnim uspofadéni je p¥evodové dstroji 7 poh&n&-
no hydromotorem nebo je p¥emistitelny rota¥ni zé&sobnik 12 pohin&n elektromotorem od zdroje
na ta%ném prost¥edku 1. P¥evodové uUstroji 7 je opat¥feno na vystupnim h¥fdeli 9 hnaciim vyvodem
10, napf. protilehlymi undSecimi ozuby.

V prvni pracovni poloze zndzorn&né na obr.l a 2, tj. v poloze odpovidajic{ prédci na chmel-
nici, je na rém 3 nebo na p¥evodové Gstroji 7 pomoci upina&d 1l napojen pf¥emistitelny rotalni
zésobnik 12 chmelovych rév 19 s p¥idr¥fovacim zaffzenim 13 tak, Ze hnaci{ vyvod 10 - protilehlé
undSeci ozuby - jsou v z&b&ru s hnanym protilenem 14 nap¥iklad s undBecimi ozuby uspo¥iadanymi
souose na hlavni hifdeli 15 p¥emistitelného rotadniho zésobniku 12. V této prvni pracovni poloze
jsou zdchyty 16 uloZené na dopravnim prostfedku 17 vypojeny, stavitelny rdm 18 dopravniho
prost¥edku 17 je nastaven do zkrécené polohy a osa 45 premistitelného rotainiho zésobniku 12
je v podstatd vodorovna.

V dopravni poloze zndzorn&né na obr. 3 a 4, tj. v poloze odpovidajici pfepravé naplndného
nebo prézdného dopravniho prostfedku 17 po komunikacich je p¥emistitelny rota&ni zdsobnik 12
napojen zdchytky 16 na &ele dopravniho prothedku 17, hnany proti&len 14 na hlavnf h¥fdeli 15
pfemistitelného rota&niho zdsobniku 12 je odddlen od hnacfho vyvodu 10, upinade 11 jsou vypoje-
ny a stavitelny rém 18 dopravniho prost¥edku 17 je nastaven do prodlou?ené polohy.

V dal¥f pracovni poloze zn&zorn&né na obr. 5 a 6, tj. v poloze odpovidajicf préci za¥fzent
p¥i Ceséni chmelovych rév 19 v esacim strcji 20 je pYemistitelny rota&ni zédsobnf{k 12 s chmelo-
vymi révami 19 p¥ichycenymi v p¥emistitelném rotadnim zdsobniku 12 p¥idrZovacimi za¥izenimi
13 napojen pomoci zvedacfho tstroji 21 na hnaci dstrojf 22 s motorem 29, umfstdné v hornf &dsti
mezizdsobnfku 23 tak, Ze hlavni h¥fdel 15 je souosy se svislym h¥idelem 24 hnaciho dstroji
22 a hnany proti&len 14 je v z4b&ru s hnaci spojkou 42 tvofenou svislymi ozuby uspofédanymi
na svislé h¥fdeli 24. Vlastni uchycen{ p¥emistitelného rotadniho z&sobniku 12 je provedeno
pomoci Gchytd 43.

V této pracovni poloze jsou chmelové révy 19, zakotvené v p¥idrZovacim za¥izeni 13 p¥e-
mistitelného rota¥niho zdsobniku 12 voln& zavdZeny ve svislé poloze.
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Na dsti 26 p¥emistitelného rotadnfiho zédsobnfku 12, které v této poloze plni funkci vystu-
pu chmelovych rév 19, navazuje svym vstupem 39 ddvkovaci dopravnik 27 pro dopravu neolesanych
chmelovych rév 19 do zndmého Cesaciho stroje 20 a soulasné& pro dopravu ofesanych chmelovych
rév i) do Fezalky 28 ofesanych rév. Vstup 39 dédvkovaciho dopravniku 27 v mezizdsobniku 23 je
‘pod vodcrovnou rovinou usti 47 pfemistitelného rotadniho zdsobniku 12.

V poloze zndzornéné na obr. 6 je v mezizdsobniku 23 krom&€ jednoho p¥emistitelného
rota¥niho zé&sobniku 12, ktery je prév& vyprazdiovédn, zakotven jeden nebo vice p¥emistitelnych
rotaénich zdsobnikil 12 s chmelovymi révami 19 jako vyrovndvaci rezerva neodesanych rév, kterd
zajisfuje plynulost préce celé skliznové linky a soulasnd jsou v mezizdsobniku 23 zakotveny
jeden nebo vice ji¥ vyprézdnénych premistitelnych rotalnich zdsobnikh 12, které jsou p¥iprave-

ny pro zp&tné nasazenf na dopravni prostfedek 17.

8ikmy dopravnik 4 je, jak je zvl&SE patrno na obr. 7 a 8, ve své pfedni &&sti 30 napojen
na jiZ zmin&né vertikdlni pF¥estavitelné zvedaci tstroji 31 prost¥ednictvim lanka 32, napoje-
ného na zvedac!{ za¥fzen{ 33 dopravniho prostfedku 1, jednak na hydraulicky vdlec 34, ovladatel-
ny z mista ¥idide a je ukotveny k pfednf &4sti 30 Sikmého dopravniku 4 a k pFfedni &4sti taZ-
ného prost¥edku 1.

zpusob podle vynélezu vetnd& funkce za¥fzeni pro od¥ez&véni, strhdvani, dopravu a dédvko-

véni chmelovych rév do &esaciho stroje, je zndzorn&n zejména na obr. 9 a% 17 a je nasledujici:

Po p¥ijezdu mobilnf soupravy, tj. dopravniho prost¥edku 1 s Zikmym dopravnikem 4, strhi-
vacim dopravnikem 6, pfemistitelnym rotalnim zdsobnikem 12, dopravnfiho prostfedku 17 a po vy-
rovndni soupravy do p¥ibli¥né& nap¥imeného smé&ru se dopravni prost¥edek 17 za pomoci stavitel-
ného rdmu 18 nastavi do zkrdcené polohy a pfemistitelny rotaéni z&sobnik 12 so pomoci upi-
na¢d 11 a hnaného protiélenu 14 a hnaciho vyvodu 10 p¥ipoj{ k taZnému prost¥edku 1 poté, co
se pomoci zdchytd 16 uvolnil od dopravniho prost¥edku 17. Pfedni &4st 30 Sikmého dopravniku
4 se pomoci hydraulického vdlce 34 a zvedaciho Ustroji 31 nastavi na sklizeny ¥édek plodiny.
Této situaci odpovidd obr. 9.

Chmelové réva 19 se po uvedeni soupravy do &innosti Yezacim ustrojim 5 odfizne a od-
fiznuty konec chmelové révy 19 je uchopen Sikmym dopravnikem 4, viz obr. 10.

od¥fznutd &4st chmelové révv 19 se Sikmym dopravnikem 4 dopravi do blizkosti strhivaciho
dopravniku 6, zatimco horni &&st chmelové révy 19 zistdvd pf¥ipevné€na na drédténce 40, jak je

patrno na obr. 11.

Pfed uvoln&nim chmelové révy 19 ze Zikmého dopravniku 4 je chmelovd réva 19 pevné ucho-
pena strhévacim dopravnikem 6, jehoZ vstup 46 je nad drovni vystupu seviené chmelové révy 19
ze Sikmého dopravniku|i, pFidemZ? rychlost strhavact{ho dopravniku 6 ve sm&ru jizdy soupravy je
podstatnd ni%Zf, ne% je pracovni rychlost soupravy. V disledku rozdilu t&chto rychlosti
dojde k odtrZenf horn{ &4sti chmelové révy 19 od dré&ténky 40 a k volnému pddu odtrZenych rév
na dopravni prost¥edek 17, jak je patrno na obr. 12. M{sto uchopeni chmelové révy 19 strhé-
vacim dopravnikem 6 je nad mistem pfedchoziho sevfeni &ikmym dopravnikem 4, &imZ je zajisténo

pevné a spolehlivé uchopeni chmelové révy 19.

Po odtr¥enf chmelové révy 19 je jejif konec uchopen p¥idrZ¥ovaci{m za¥fzenim 13 premistitel-
ného rotadntho z&sobnfku 12 a vzépdt{ je uvolnén ze strhdvacfho dopravniku §, viz obr. 13.
Vzhledem k tomu, Ze vystup strhdvacfho dopravniku 6 je uspofdddn pod dstim 26 pfemistitelného
rotaénfho zdsobniku 12 je chmelovd réva 19 uchopena a seviena pfidrZovacim za¥izenim 13
op&t na dosud nenaru¥eném, vySe situovaném mist& styku, &imZ je opét zaji%t&na pevnd a spoleh-
1iv4 fixace chmelové révy 19. V prib&hu strhdvadni daldfich chmelov§ch rév 19 zlstdvajf vSechny
utrfené révy 19 trvale ukotveny v pEidrZovacim za¥fzenf 13 pfemistitelného rotad&niho zésob-
niku 12, pfi&em¥ dtvar chmelovych rév 19 na dopravnim prost¥edku 17 m4 v disledku rotace pfe-
mistitelného rotadniho z&sobniku p¥i jeho pln&nf{ podonu podélné Eroubovice.
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Po naplnéni p¥emistitelného rotanfho zésobniku 12 a p¥i vyrovnini soupravy do p¥ibli%-
né napfimeného sméru se zachyty 16 pfichytf p¥emistitelny rotadni z4sobnik 12 k dopravnimu
prost¥edku 17, upina&i 11 se soufasnd uvolni o¢ tainého prostfedku 1 a pomoci stavitelného
rédmu 18 se dopravni prostfedek 17 pF¥estavi do prodlouZfené polohy, viz. obr. 14. Tim dojde
k odddleni p¥emistitelného rotadniho zdsobniku 12 a dopravniho prost¥edku 17 s chmelovymi
révami 19 od ta%ného prost¥edku 1 a soudasn& i k rozpojenf hnaciho vyvodu 10 od hnaného proti-
8lenu 14 a souprava je pfipravena pro p¥ejezd po komunikacich k &esacimu stroji 20.

Po p¥ijezdu soupravy ke staciondrni lince do prostoru mezizdsobniku 23 se po uvolné&ni
zdchytld 16 uvede do &innosti zvedaci dstroji 21, pomoci kterého se p¥emistitelny rota&ni
zdsobnik 12 se svazkem chmelovych rév 19 vyzvedne do mezizdsobniku 23, viz. obr. 15. Po za-
jisténi{ tohoto naplnéni pfemistitelného rotadniho zdsobniku 12 v mezizésobnfku 23 se pomoci
zvedaciho Ustrojf 21 spustf na vyprédzdn&ny dopravni prost¥edek 17 z prostor mezizdsobniku 23
prdzdny p¥emistitelny rotadni zésobnik 12 a upevni{ se do z&chytd 16. Po této vymén& prézdného
pfemistitelného rotadnfho z4sobniku 12 za plny odjede souprava na chmelnici pro dal¥i davku
chmelovych rév 19.

Mezitim, co mobilni soupravy provdd&ji vySe uvedené operace, naplndné premistitelné
zdsobniky 12 &ekaji{ v mezizésobniku 23 - obr. 16 - s voln& zavéSenymi révami 19 na vyprézd-
néni p¥edchoziho pfemistitelného rotaéniho zdsobniku 12. Po uvolnd&ni tohoto p¥edchoziho
odpojitelného zdsobniku 12 se ndsledujici napln&ny p¥emistitelny rotadni z4sobnik 12 pfesune
pomoci premistovaciho za¥fzeni 41 do blfzkosti esaciho stroje 20 do takové polohy, kdy
hlavni{ h¥fdel 15 pfemistitelného rota&niho zdsobniku 12 je souosy se svislym h¥idelem 24 hna-
ciho dstroji 22. Tim se soufasné vystupni &&st, tj. Gsti 26 p¥emistitelného rotadnfho zdsob-
niku 12 dostane do blizkosti vstupu 39 dévkovaciho dopravniku 27, av8ak nad jeji drovni.

zZapnutim pohonu motoru 29 se prost¥ednictvim hnaciho Gstroji 22 uvede do &innosti p¥emis-
titelny rotalni zésobnik 12 a soulasné i ddvkovaci dopravnik 27, jak je zndzornéno na obr. 17.
Chmelové révy 19 aZ do této doby trvale zakotvené v p¥idriovacim za¥fzeni 13 pFemistitelného
rotaéniho zdsobniku 12 se v disledku vyvozeného pohybu postupn& uvolhujf a soudasné je samo-
&inné prebir4 ddvkovaci dopravnik 27, ktery je pfepravuje do &esacfho stroje 20, kde dojde
k ofesédni chmelovych rév 19 a dédle tyto ofesané chmelové révy dévkovaci dopravnik 27 dopravi
do Yezalky 28 chmelovych rév 19. S vfhodou jsou chmelové révy ddvkovacim dopravnikem 27 ucho-
peny na dosud nesevieném, tj. nepodkozeném mist&, co% je z hlediska spolehlivosti transportu
dlleZité., Po (plném vyprézdné&ni pfemistitglného rotaénfiho zé&sobniku 12 se pomoci p¥emistova-
ciho za¥fzeni 41 pfemistitelny rotadni zdsobnik 12 vym&ni za dalS{ napln&ny a cely cyklus

se opakuje.

pP¥izpisobeni popsaného zplsobu a za¥izenf podmfnkém sklizn&, tj. sklfzenym odridém, v§-
nosu, stavu, habitusu a stupni zralosti produktu je umoZndno jednak tim, Ze je moZno p¥izpu-
sobit pracovni rychlost mobiln{ soupravy pfi sklizni chmelovych rév 19, ddle je moZno z mista
¥idige nastavit ve dvou rovindch vhodnou polohu p¥edni Sdsti 30 Sikmého dopravniku 4. Pro za-
ji%t&ni sprdvné funkce za¥fzeni plati: tl<ft2<ft3 pro reZim, kdy jsou v provozu Eikmy doprav-
nik 4, strhévaci{ dopravnik 6 a na né&j navazujic{ p¥emistitelny rotadni z&sobnik 12 a t1<:t4
pro refim, kdy jsou v provozu v mezizésobniku 23 vyprazdfiovdny p¥emistitelny rota&ni zdsobnfk
52 a na n&j navazujic{ dévkovac{ dopravnik 27, kde t, je rozte? chmelovych rév‘lg v pfemisti-
telném rota®nim zdsobnfku 12, t, je roztef chmelovych rév 19 ve strhdvacim dopravniku 6, ty
je rozte& chmelovych rév 19 v Hikmém dopravniku 4 a ty je rozte& chmelovych rév 19 v dévkova-
cim dopravniku 27.

Zménou prevodového poméru mezi pracovni rychlosti 5ikmého dopravniku 4 a pfemistitelného
rotadniho zdsobniku 12 je mo%no volit rozte& t, chmelovych rév 19 v pfidrZovacim zaffzenf 13

‘pfemistitelného rotainfho z4sobniku 12 p¥i jeho plndni a tim i podet chmelovych rév 19 v p¥e-

mistitelném rota¥nim zdsobniku 12 a zm&nou pracovni rychlosti p¥emistitelného rota&nfho
zésobniku 12 p¥i jeho vyprazdfiovdni a zmé&nou pracovni rychlosti ddvkovaciho dopravniku 27




7 265119

je mo¥no rovn&Z pfizplisobit vykonnost Zesaciho stroje 20 druhu, stavu a zralosti skifzené plo-

diny.

Plat{ zdsada, Ze chmelové révy 19 jsou od od¥iznuti a¥ po vstup do esaciho stroje 20
postupné uchycovdny na dosud nenarufeném mist¥ lodyhy, které je ndslednd - p¥i dal¥fm uchyce-
ni - vzddlen&j3f od mista od¥fznutf.

Chmelové révy 19 volné zavésené ve svislé poloze v p¥emistitelnych rotadnich z&sobnicich
12 v prostoru mezizdsobniku 23 je moZno v pfipad¥ pot¥eby klimatizovat, nap¥fklad zvih&ov4-
nim, prov&trdvanim apod. Tim jsou vytvofeny p¥iznivé p¥edpoklady pro zlep3eni kvality préace
tesacfho stroje 20 a nésledné separace produktu od odpadf.

Popsany zpusob i za¥izen{ je vhodné i pro sklizen jinych plodin, zejména v&tZich roz-
mérh, které se pred dalfim zpracovdnim p¥epravuji a p¥ed zpracova&nim p¥ipadnd i kratkodob&
skladuji.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zpisob sklizn& chmelovych rév, jejichZ spodni konce jsou po od¥iznutf od ko¥eniva u-
chycovény Zikmgm dopravnikem a p¥eddvdny do strhdvaciho dopravniku, jim¥ jsou strhdvény a
uklddény do dopravniho prostfedku pro jejich p¥epravu k Cesacimu stroji, vyznadujici se tim,
Ze chmelové révy jsou od od¥fiznuti a%Z po vstup do Zesacfho stroje postupné uchycoviny
na dosud nenarufeném misté lodyhy, které je nédsledné vzddlendj¥{ od mista od¥iznuti a po str-
hédvani jsou uchycovany p¥emistitelnym rotadnim zdsobnikem, ktery uchycené chmelové révy stid{
do svazku tvaru podélné Sroubovice, ktery je po p¥epraveni k Cesacfmu stroji p¥emistén
do svislé polohy a uchycené chmelové révy jsou rotadnim zdsobnikem postupn& uvolnovény, p¥e-
dédvany a uchycovdny dédvkovacim dopravnikem &esaciho stroje.

2. Za¥izen{ k provddéni zpisobu podle bodu 1 sestévajici z taZného prost¥edku opat¥eného
fezacim Ustrojim, $ikmym dopravnikem, dopravniho prost¥edku pro pfepravu chmelovych rév k dév-
kovacimu dopravniku &esaciho stroje, vyznadujici se tim, %e ta¥ny prost¥edek (1) nesouct
Sikmy dopravnik (4) je opat¥en upfina&i (11) pro uchyceni pF¥emistitelného rota&niho zdsobni-
ku (12) chmelovych rév a hnacim vyvodem (10) nebo pro jeho pohon, dopravni prostfedek (17)
je opatfen zdchyty (16) pro uchycenfi premistitelného rota®niho z4sobniku (12) a vstupu (39)
dévkovaciho dopravniku (27) je p¥edfazen mezizdsobnik (23) opat¥eny dchyty (43) pro uchyceni
pfemistitelného rota&nfho zdsobniku (12) a hnaci{ spojkou (42) nebo pro jeho pohon.

3. Za¥izeni k provad&ni zplisobu podle bodu 2 vyznadujici se tim, Ze vstup (46) strhiva-
ciho dopravniku (6) a dsti (26) p¥emistitelného rota®niho zédsobniku (12) je nad vodorovnou
rovinou vystupt jim p¥ed¥azeného dopravniku (4, 6) a vstupu {(39) ddvkovacfho dopravniku (27)
v mezizdsobniku (23) je pod vodorovnou rovinou Ustf (47) p¥emistitelného rotadniho z&sobniku
(12).

4. Za¥izen{ k provddéni zplsobu podle bodu 1 a%Z 3 vyznadujfcf se tim, Ze p¥edni &&st
Sikmého dopravniku (4) je,v zédbdru se zvedacim zdvésem (33) tainého prostfedku (1) a mezi

p¥ednf &4st ¥ikmého dopravniku (4) a taZny prostfedek (1) je za*azen hydraulicky vAlec (34).

5 vykresd
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