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(Czechoslowacja)

Maszyna do sadzenia ziemniakéw

1 .
Wynalazek dotyczy maszyny 'do sadzenia ziem-
niakéw, ktéra nadaje sie zwlaszcza do uprawy na
stokach.

Znane maszyny do sadzenia ziemniakow pracujg
na stokach w sposéb niezadowalajgcy. Trudnosci
wystepujgce sg spowodowane giéwnie przez to,
ze maszyna pod wplywem skladowych sit kocznych
ciezaru ze§lizguje sie na stoku w kierunku po-
przecznym. Z tego powodu maszyny znanych do-
tychiczas rodzajéw i to nie - tylko maszyny do sa=
dzenia ziemniakéw lecz w ogbéle maszyny rolnicze
przyjmujg w czasie pracy na stoku potozenie uko$§-
ne w stosunku do kierunku jazdy. Nastepstwem
tego jest to, ze obsypniki na przykiad w maszynach
do sadzenia ziemniakéw mie poruszajg sie Srod-
kiem toru dotownikéw i kopczyki nad pcsadzo-
nymi sadzeniakami tworzg sie niesymetrycznie.
Podobne trudno$ci wystepujg réwniez w innych
maszynach rolniczych.

Wadom tym w niektérych maszynach rolniczych
zapobiega sie przez to, ze na przyklad w meszy-
nach do sadzenia ziemniakéw uzyskuje sie za po-
mocg recznego przestawiania obsypnikéw syme-
tryczne przykrywanie kopczykéw, to znaczy wy-
réwnuje sie zedlizgiwanie maszyny do sadzenia
(sadzarki). Przez to zapobiega sie nastepstwu a nie
przyczynie trudnodcei, ktére powstaja z powodu
ukosnego ustawienia maszyny w stosunku do kie-
runku jazdy. Sadzarki zbudowane w ten sposéb
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nadajg sie do pracy na stokach pochylych do 10
stopnid. i

Inne znane sadzarki sg wyposazone w sterowane
kola umieszczone z boku maszyny zaopatrzone
w opony. Takie kola nie speilniajg jednak zadowa-
lajgoo swojego zadania, poniewaz nie wykazujg
one dostatecznego oparcia, ktére byloby w stanie
przejjaé boczne sily. Z tego powodu boczne zeéliz-
giwanie sie calej maszyny prowadzi na przykiad
w dwurzedowych sadzarkach do tworzenia sie
niedopuszczalnie szerokich rzedéw. Z podanyech
powodow na stokach pochylych wiecej miz 8 do 10
stopni staje sie konieczne reczne sadzenie ziem-
niak6é6w, co stanowi prace zmudng i kosztowng oraz
wymaga duzej iloSci rgk roboczych.

Przedlozony wynalazek usuwa w szerokim za-
kresie wymienione wady przez to, ze pod czeScig
Spcdkowsg jednostki roboczej przewiduje sie na-
pedowe kolo jezdne z talerzowym pierScieniem,
ktére obraca sie okolo osi pcchylonej do tytu.

Dwurzedowe maszyny «do sadzenia ziemniaké6w
moga byé zestawione w czterorzedowe sadzarki.
Sadzarki mianowicie z aparatem sadzgcym w po-
staci tarczy sg zwykle jednostkg dwurzedowsg. Ta-
kie jedncstki w celu zbudowania maszyny cztero-
rzedowej sa laczone ze soba albo wahliwie, jezeli
maszyna ma trzy kola, albo znane jest polgczenie
dwu dwurzedowych jednostek w jednej sztywnej
ramie za pomocg «dZwigaréw przebiegajacych
wzdluz calej szeroko$ci sadzarki. Taki uklad sto-
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suje sie tylko w sadzarkach zaw’eszanych. Wtér-
Tym zjawiskiem tego rodzaju ukladéw jest stosun-
kowo duze zwiekszenie ciezaru maszyny, przy
czym obie cze$ci czterorzedowej sadzarki nie sg
jednakowe, co jest wadg odnoénie ujednostajnie-

nia cze$ci skiadowych.
Obie czeSci sadzarki zostaja polgczone ze soba
. osobng sztywng ramg zagpatrzong w dolny dZwi-
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gar, ktéry laczy przednie stykajace sie boki ram .

obu sadzarek a nastepnie ma piyte wspartg z jed-
snej strony o dolny diZwigar laczacy a z drugiej
. My o wspélny element obu sadzarek Plyta ta

10

. jest polaczona z ramami sadzare‘k, przez co utrzy-

muje sie lekkg a przy tym sztywng konstrukcje
umczliwiajgeg duze oszczednosci materialu, zmiane
odstepu rzedéw, maksymalne ujednolicenie czesci
sktadowych i niezalezne stosowanie obu czesci ma-
SZYyny. '

Do polaczenia ze sobg dwu dwurzedowych sa-
dzarek -w jedna czterorzedowa maszyne musialy
byé przedsiebrane dotychczas radykalne $rodki
konstrukcyjne tak, ze osiagniete zostalo zasadnicze
ujednolicenie czesci skladowych dwu- i’ czterorze-
dowych sadzarek, przy czym w praktyce czeéci
skladowe nie mogly byé zamieniane ze soka. Pro-
blem stanowilo réwmiez nastawienie sadzarki na
rézne odstepy rzedéw. Obecnie sg stosowane od-
stepy rzedéw wynoszace na przyklad 60, 62,5 i 70
cm, zaleznie od réznych wla$ciwosci gleby jak réw-
niez od warunké6w handlowych. Wykonane sadzar-
ki sg jednak budowane z okreSlonym odstepem
rzegdéw, ktéry z reguly nie daje si¢ zmieniaé, co
stoi w sprzecznos$ci z wymogami techniki rolniczej
i orgamizadji.

Oba te problemy zostaja rozwigzane przez ma-
szyng do sadzenia ziemniakéw wedlug wynalazku,
poniewaz zostalo umozliwione lgczenie dwurzedo-
wych sadzarek w czterorzedows jednostke, przy
czym wybudowane sadzarki mogg byé nastawiane
tak w postaci dwurzedowej jak i czterorzedowej
na zgdany odstep rzedéw. Tylna poprzeczna belka
ramy zostaje z tego powodu zaopatrzona w telesko-
powe nasady, na ktérych przewidziane zostaly z
jednej strony jarzma do zamocowania tylnych ob-
sypnikéw, a z drugiej strony jarzmo do polaczenia
z druggy sadzarksa, przy czym tylna poprzeczna kel-
ka maszyny zostala zaopatrzona w element tele-
skopowy, ktéry mozna lgczyé z jarzmem.

Do mocowania sprzetu roboczego maszyn na
przyklad obsypnikéw i dolownikéw w maszynach
do sadzenia ziemniakéw shuzy réwnolegloboczna

" rama. Rame te stosuje sie obecnie do mocowania
elementéw stykajacych sie z ziemig w przypadku,
kiedy staje sie konieczng zmiana ich wysokosci
w stosunku do ramy maszyny. To zdarza sie przy
kopiowaniu nier6wno$ci powierzchni ziemi przy
regulacji oddalania sprzetu roboczego od ziemi,
przy podnoszeniu sprzetu itp. Ré6wnolegloboczna
rama jest korzystna do utrzymywania stalego kata
nachylenia ostrzy przy réznym nastawianiu na wy-
sokosé sprzetu w stosunku do ramy maszyny tak,
7e sprzet znajduje sie zawsze w jednakowych wa-
runkach nacisku.

Inne natomiast s warunki co do réwnowagi sit
okreslajgcych nacisk sprzetu. Sprzet umieszczony
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na ro'wn-o;e-globoku zostaje tym wyzej wydthgmes-
ty im wiecej ramiona r6wnolegio‘t:oku sa pochylone
w dol, to znaczy im glebiej znajduqﬂe ‘sie ‘sprzet,
Przy wydszxg'mecm sprzetu sila podnoszaca. wy-
wolana przez opory ruchu zmniejsza sig tak, . 2e
sama moge zamieni¢ sie w sile naeiskn, jedeli ra-
miona réwnolegloboku sa skierowane’ dmi??
jest wykorzystywane z korzy$cig do’ wyréwnania
sity nacisku, wyrpaudkoweJ z ciezaru sprzemf:i 0po-
réw gleby.

Réwnolegtobok moze réwniez zapab1ec nmm[
nemu obcigzeniu elementu roboczego, otls 3
przy uderzeniu w niepokonang przeszkode - 'ﬁa-
mien), lub przeciwdzialaé¢ sklonnosci do zatykanig
sprzetu przez nadmierne nagromadzenie masy:zie-
mi przy zbyt glebokim jego osadzeniu i przez to
spetniaé¢ funkcje ochronng. .

W tym przypadku zwiekszony opér wydziwignie
sprzet samoczynnie tak wysoko, az opdr sie zmniej~
szy 1 zréwnowazy sie z silg nzcisku. Ze wzgledu
na role jego regulatora jest jednak konieczne, aby
ramiona réwnoleglobocznej ramy w polozeniu ro-
beezym byly, o ile mozliwe, jak najbardziej w d6t
pochylone, zeby regulacja byla o ile mozliwe sku-

“teczna. W tym przypadku nie wystarcza przewatz-

nie ciezar samego sprzetu roboczego, aby wywotaé
potrzebng sile nacisku, ktéra z tego powodu musi
byé zwiekszona na przyklad za pomocg sprezyny.

Znane dotychczas uklady réwmbolegtoboké6w sg
zaopatrzone w sprezyne pomiedzy dolnym przed-
nim czopem i gérnym tylnym czopem réwnoleglo-
bocznej ramy, wiec wieszak do zamocowania reko-
jeScl sprzetu musi byé umieszczony poza tylnym
czopem. Przez to zawieszenie sprzetu roboczego
zostaje przediuzone. Tego mvodzaju zawieszenie
sprezyny dziata réwniez niekorzystnie na réwno-
legtobok odnosnie makisymalnego Wykorzystama
roli ré6wnolegloboku jako ochrony.

Tego rodzaju sprezyna powoduje maksymalny
nacisk w gérnym potozeniu ramion réwnoleglo-
bocznej ramy, kiedy sam sprzet podnosi sie z po-
wodu -cporéw gleby, mimo ze dodatkowe obcig-
zenie nie jest potrzebne. Wiec dla pozadanej wiel-
kosci nacisku w dolnym podozeniu réwnoleghoboku
sprezyna staje sie za mocna, a w goérnych poloze-
niach jej sila nie zostaje wykorzystana, poniewaz
przeciwna sila obcigzenia dziala niekorzystnie.
Braki te zostajg usuniete przez maszyne wedlug
wynalazku.

Wieszak obsypnika jest umieszczony przed tyl-
nym czopem réwnolegloboczne] ramy a ra nig
umieszczona jest sprezyna w ten sposéb, ze ramie,
na ktére wywiera ona nacisk w dolnym polozeniu
réwnoleglobocznej ramy, ma najwiekszg diugo$é.

Rowniez konstrukcja dotownikéw i ich osadze-
nie w maszynach do sadzenia ziemmiakéw dotych-
czas nie zostalo zadowalajgco rozwigzane, €zego
dowodem jest nieujednolicenie sposobu budowy
wykonanych typéw. Trudno$ci polegaja na pogo-
dzeniu pozadanego wiasciwego zluZnienia dolow-
nikéw z pozadang jego pewnoS$cig w ruchu, zwlasz-
cza ze wzgledu na wytrzymato§é dotownika przy
wderzeniu o stalg przeszkode.

. Ostatniemu zgdamiu odpowiadajg najlepiej do-
rowniki takie, ktére wchodzg do ziemi pod katem
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rozwartym i ktérych reakcja w przypadku natra-
fienia na stalg przeszkode jest skierowana do g6-
Ty i podnosi cala sadzarke tak, Ze maszyna prze-
jezdza ponad przeszikods. W tym przypadku do-
townik moze byé zamocowany w ramie sztywmo.
Co do ostrego kata, pod ktérym dolownik zaglebia
sie w ziemi, to z reguly konieczne jest wahliwe
zamocowanie, przy czym dolownik jest utrzymy-
wany w ziemi za pomocg sprezyny, lub kotka.

W . przypadku, gdy dolowniki sa zamocowane
sztywno, musza mieé one duze wymiary, poniewaz
uderzenia dzialajgce na dolowmiki s powazne,
zwilaszeza przy wigkszych szybkoSciach. Konieczne
duze wymiary dotownika dla polgczenia jego z ra-
mq sadzarki prowadzi w nastepstwie do niepoza-
danego zwigkszenia cigzaru. Z tego powodu dotow-
nik wedlug wynalazku opiera sie géra za pomoca
przedniej czeSci wilasnej rekojeSci o belke po-
przeczng ramy sadzarki a ponizej tego miejsca
jest on oparty za pomocy tylnej czeSci rekojesci
poprzez prowadnice o plyte potgczong sztywno
7z ramg maszyny.

‘Szerokie zastosowanie przyczepy z zawieszeniem
w trzech punkfach uruchamianym hydraulicznie
umozliwilo szeroko stosowane przejscie z maszyn
zawieszanych na maszyny przyprzegane wykazu-
jace bardzo liczne zalety, na przykilad zaoszcze-
dzenie materialu, bardziej prosta budowa, latwiej-
sza obstuga i lepsza zdolno§é manewrowa przy na-
wracaniu. W niektérych przypadkach maszyna

” przyprzegana nie moze byé stosowana z danym ty-
pem przyczepy jezeli maszyna przyprzegana jest
za ciezka i moze wplynaé uvjemnie na réwacwage
zespotu. W takim przypadku korzystne jest stoso-

wanie maszyn umieszozonych na kotach, kiére na.

przedzie sg zawieszone w trzech: punktach a od
tytu spoczywajg na kolach.

. Istnieje duzo rodzajéw maszyn umieszczonych na
kotach. Tak na przyklad plug osadzony na kotach
jest zawieszony ma dolnych kierownicach urzadze-
nia hydraulicznego ciggnika, ktérych ruch podno-
szgcy zostaje przeniesiony za pcmocg mechanicz-
nej przekladni na ruch podnoszgcy tylnego kola
tak, Ze przy podniesieniu plug znajduje sie w po-
tozemiu zasadniczo poziomym.

Inng altermatywe stanowi na przyklad sadzarka
na kolach do sadzeniakéw, ktéra ma z tytu dwa
niesterowane kola, ‘'a z przodu jest polaczona z
cbracajgcym sie kolanem w $rodku drazka dolnych
kierownie, wprawionych w ruch hydraulicznie tak,
Ze maszyna jest prowadzona podczas transportu
jako maszyna zawieszona. Maszyny skonstruowane
wedlug obu tych rodzajow sg tylko ciggnione przez
ciaggnik, przy czym wykorzystane sg tylko dolne
kierownice urzadzenia hydraulicznego.

Niekt6re maszyny, zwlaszeza o krétkiej budowie,
w ktérych sprzet natrafia na wiekszy opér, ko-
nieczne jest, azeby ciagnik nie tylko ciagnat ale
i przeciwdzialal momentowi, ktéry stara sie wy-
wrb6ci¢ maszyne ku przodowi. To przeciwdzialanie
jest umozliwione przez zastosowanie trzeciej, gér-
nej kierownicy zawieszenia trzypunktowego, ktéra
przenosi wywolany nacisk. To zdarza sie podczas
pracy maszyny, ktéra z reguly jest polaczona z
obydwoma kierowhicami urzadzenia hydraulicz-
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nego, przy, czym w maszynie osadzonej -na kotach
przewidziané sg z tylu kola samnklwuuaoe Pod-
noszona jest tylko przednia cze§é maszyny razem
z elementami roboczymi a polozenie tylnych k6t
w stosunku do ramy maszyny nie zmiemia sie¢ tak,
ze maszyna podczas podnoszenia jest pochylona
do tylu. To byloby niemozliwe gdyby gérna kie-
rownica urzgdzenia hydraulicznego ciggnika byla
polgczona z maszyng w stalym punkcie, jak to
zdarza sie w maszynach przyprzeganych.

W tym sposcbie wykonania maszyn osadzonych
na kotach gérna kierowmica musi byé w ten spo-.
s6b zamoccwana, azeby przenosita tylko uacisk:
maszyny na ciggnik. Osiaga si¢ to przez zastoso-
wanie osobnych, gérnych kierownic urzadzenia
hydraulicznego wciggnika, kitére maja podtuzne
otwory. Stosowanie tego rodzaju kierownmic jest
jednak niekorzystne tak ze wzg‘lgdérw gospodar-
czych jak i orgamizacyjmych.

Rama weszystkich stosowanych maszyn z osadze-
niem na kotach jest konstruowana specjalnie do
tego celu bez moznodci stosowania tych maszyn w
inmym wykonaniu na przyklad jake maszyny
przyprzegane.

W maszynie wediug wynalazku 18131116]6 mozli-
wosé csadzenia jej na kolach przez to, ze z tytu
maszyny przyprzeganej przymocowany jest wézek
z belka ‘wahliwg i z kolami samolkierujgcymi, a z
przodu przewiduje sie konsole z pnzeagu:baml do za-
mocowania nrzyrpwmnknbowebo zaw1e|szem1a w cigg-
niku, przy czym gérny trzeci puxmkt jest um'lesz—
czony na wahliwej podporze.

Maszyny do sadzenia ziemniakéw otrzymuja cze-
sto dodatkowe aparaty do nawozenia. Umieszcze-
nie ich w maszynach do sadzenia ziemniak6é6w jest
uwarunkowane przez polozenie dolownikéw, do
kitérych doprowadza sie zwykle nawéz. Aparaty do
nawozenia sg umieszczane z przodu nad dolowni-
kami, czesto nad koszem zasilajacym z ziemmia-
kami. . ‘

Waznym zgdaniem stawianym aparatocm do na-
wozenia jest to, aby mogly byé¢ latwo czyszezone
z hygroskopijnych resztek nawozu, ktére jezeli nie
zoistang usuniete twanrdniejg w aparacie i moga za-
szkodzi¢ wlasciwemu ich celowi. Nawéz z apara-
tow jest zsuwany najlepiej przez wysypywanie ze
zbiornika zapasowego. W obecnie budowanych sa-
dzarkach z nawozeniem resztki nawozu sg wysy-
pywane przez wywré6cenie kazdej jednestki od-
Jdzielnie — przy czym laficuch napedowy musi byé
zdjety, co jest stosunkowo skomplikowang i ucigz-
liwg praca i czesto jest powodem, Ze oczyszczanie
aparatbw z resztek nawozu jest zamiedbywane,
przez co pézniej powstaig przerwy w ruchu. Do-
step do aparatéw do nawozenia jest zwykle trudny,
zwlaszcza w maszynach przyprzeganych.

Przedlozony wynalazek usuwa wady potgczone
z trudnym czyszczeniem aparatéw do nawozenia
przez to, ze jest umozliwione szybkie wywrocenie
aparatu do nawozenia do tylu poza sadzarks, przy
tym bez konieczno$ci zdejmowania.laficucha nape-
dowego. o

Wazng cechy wynalazku jest wykonanie ramy
maszyny w taki spos6b, ktéry umozliwia latwe po-
laczenie dwu dwurzedowych przyprzeganych sa-
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dzarek w jedng jedyng sadzarke z >sadzong na ko-,
lwh, w postaci maszyny zawieszanej lub przy-

prieganiéj przy zastosowaniu specjalnej ramy lg-
ezgcej 3 zachowaniem w Srodku Kola kierujgcego
wykenanego w specjalny sposéb, ktére zapobiega
zsuwaniu sie maszyny na stokach. Sadzarke osa-
dzonq na kolach stanowi maszyna przyprzegana
i osobna rama, przy czym rama ta jest potgczona
z sadzarkg w trzech punktach, z ktérych dwa znaj-
dujq sie na tylnej belce ramy a trzeci punkt w
érodku, w cze§ci gébrnej ramy lgczacej.

Na rysunku fig. 1 przedstawia maszyne do sa-
dzenia ziemniaké4w wedlug wynalazku w widoku
perspektywicznym, fig. 2 — maszyne w widoku
z przodu, fig. 3 — maszyne w widoku z boku, fig. 4
— polaczenie dwu jednakowych dwurzedowych
maszyn do sadzenia ziemniakéw w widoku z przo-
du, fig. 5 — potaczenie dwoch magzyn jak na fig. 4
w widoku z géry, fig. 6 — polaczenie dwéch ma-
szyn jak na fig. 4 i 5 w wideku z boku, fig. 7 —
zbozong czterorzedowsg maszyne do sadzenia ziem-
niakéw w widoky z tytu, fig. 8 — polaczenie obu
maszyn do sadzenia ziemmiakéw, w widoku per-
spektywicznym, fig. 9 — réwnolegloboczng rame
wedlug wynalazku, czeéciowo w widoku z boku
i cze$ciowo w przekroju podtuznym, fig. 10 — réw-
nolegloboczng rame¢ w widoku z tylu, fig. 11 —
osadzenie dolownika maszyny do sadzenia ziemnia-
kéw w widoku z boku, fig. 12 — osadzenie dolow-
nika w widoku z géry, fig. 13 — czterorzedows
maszyne do sadzenia ziemmniakéw asadzong na ko-
lach podczas transportu w widoku z hoku, fig. 14
— czterorzegdowg maszyne do sadzenia ziemnia-
kéw, esadrong na kolach w Dpolozeniu robaczym
w widoku z boku, fig. 15 — maszyne do sadzenia
ziemniakédw osadzong na kolach w widoku z géry
i fig. 16 — osadzenie aparatu nawgiacegp w ma-
seynie do sadzenia ziemniakéw w widoku z boku.
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Maszyna 1 do sadzemia ziemniakéw z dolowmi- -

kami 8, z obsypnikami 3 i z aparatem sadzacym 4
osadzonym na wale 5 jest wypgsazona w jedno ko-
lo jemdne 8, ktére jest umieszczone pad sadzarksg.
Kolo jezdne 6 jest zacpatrzone w pierécien talerzo-
wy T i osgdzone w lozysku 8, kiére jest polaczome
sztywno ze sterujgcym ramiepiem 9. Ramie 9\ jest
osadzone w pochwie 10 polarzonej sztywno z ra-
ma 11, lozysko 8 kota jezdnega 6 jest zaapatrzome
w kierewnice 12, za pomocg ktérej kolo jezdne 6
przy sterowaniu za pomocg dZwigni recznej 13 zo-
staje skrecone.

W lozysku 8 kola jest umieszcmony wat 14, na
ktérego jednym koricu jest zamoegwane kolo jezd-
ne 6 a na drugim koficu jest umieszczony naped
watu 5 aparatu sadzacego. Naped ten odbywa sie
przez przegub 15 igczacy wal 14 z przekladnig 16
zamocowang z jednej strony w przegubie 15 wahu
14 kola ]wd.netgo 6, z drugiej strony w lozysku wah-
Hwym 17. Przekladnia 16 koticzy sie kolem taficu-
chowym 18, z ktérego obrét zostaje przeniesiony
za pomocy laficucha 19 na koto laficuchowe 20 osa-
dzone na wale aparatu sadzgcego.

Na fig. 2i 3 jest widoczny uklad osi lub ramie-
nia 9, okolo ktérego waha sie¢ kolo jezdne 6. Jak
widaé ramie 9 jest pochylome do tylu w wideku
bocznym i ukoénie w widoku z przedu.
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Jak . te zastalo wspamniane, kolo jezdne 6 jest
lnastawlqne za pomocg diwigni 13 okracajgcej sie
okola czapa 2}, pelaezene] ne jednym kefieu z ra-
mieniem sterijgcym 18 i ustalanej w kaadym po-
lazeniu za pomocy elementu 23,

Podczas pracy na stoky ipole jezdne 6 z talerzo-
wym pierdcienjem. 7 zostaje ustawione za pomoca
déwigni 13 pod takim katem w stosynku do kie-
runku jazdy, ze skladawa gily dzialajacej w kie-
runku hoognym réwnowazy sig ze skladowsq cieia-

ru, pod ktérej wplywem maszyna zaflizguje sie ze
smku Uklgd ten jest komystny, poniewaz kolo
jezdne 6 e talerzowym piersicieniem 7 ustawia ma-
szyne na odpowiedniej wysgkos$ci, napedza element
roboczy i przejmuje skladowg boeczna ciezaru na
staku. )

Pochylenie ramienia 9 do tylu, jak to juz zostalo
opisane, ma lalgi skutek, ze przy skrecaniu na sto-
ku kolo ustawia sie nie tylko w kierunku sterowa-
nym lesz réwneczednie nachyla sie w stosunku do
pionu i w ten sposfb lepiej wichodzi do ziemi. Kat
nachylenia ramienia 9 w stosunku do osi maszyny
o4 przypadku do przypadku zestaje wybierany tak,
jak tego wymagajq warunki konstrukcji, podzial
sit i cigzaru itd.

Ohbie czeéci czteroosiowej maszyny zlozonej z
dwurzedowych sadzarek A i B sy ze sobg polgczo-
ne za pomocq ramy (fig. 4, 5, 6). Rama jest ozna-
czona jako ca}osé liczbg 23 i stanowi osobny sztyw-
ny element razem z dolnym dZwigarem 34, ktéry
1aai:zy ze soba przednie boki zwr6cone do siebie ram
obu czeSci maszyny. Nastepng czeScia skiadowa
ramy jest plyta 28 umieszczona w goérnej czesci
tej ramy powyzej déwigara 34, z ki6rym jest po-

aczona za pamecy zastrzatéw 86 i 87.

W kierunku do tylu plyta 29 opiera sie o zastrzal
28, ktéry na derugim kotigy jest zamecewsgny w tym
miejscu, w kiérym obie czefci maszyny sg od tylu
ze soba polaczone. Plyta 20 ma otwery 85, w kté-
rych zamacowane sg kierowniee 80 i 31 poigczone
z ramami abu czeéei A i B sadzarki w punktach 82,
33. W ten sposéb otrzymuje sie stale i sztywne po-
laczenie obu czeSci maszyny za pomocg konstrukcji
ramowej, ktéra daje maimyma]:ne obnizenie ciezaru
ramy.

Wyhbierajae pewna hczbe otworéw 88, tak w dol-
nym dfwigarze 34 jak i otworéw 36, 37 w kierowni-
cach 30 i 31, mogna uzyskaé polgczenie obu czesci
maszyny w réznych odstepach od siebie tak, ze
w maszynie mogg byé nastawione rézne odstepy
rzedé6w

Cala rama moze byé latwo zdjeta z obu czesci
maszyny, przez co otrzymuje sie dwie oddzielne
dwurzedowe maszyny przyprzegane, ktére nadaja
sie do sadzenia ziemniak6é6w na matych i podzielo-
nych kawatkach gruntu. Przez usytuowanie nie-
uwidocznionych na rysunkm obwaréw do zawiesze-
pia hydraulicznego podnoénika w trzecim punkcie
Drzed plyta B9 meina stosowaé cztererzedowsg sa-
dzarice, otrzymang przez polgczenie dwu dwurze-
dowych przyprzeganyech maszyn, bez Zadnych dal-
sayoh praerébek. Jednak réwniez dobrze moégna
wylkonang w ten sposéb sadzarfce stosowaé jako
wyisciowe urzgdzemnie do otrzymania sadzarki osa-
dzonej na kolach lub zawieszadfej.
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Katda sadzarka dwurzedowa 38 i 39 (fig. 7) ma
swojg wlasng rame z tylng belka popreeczng 40,
41, ktéra jest przedluzona o teleskopowq nasade.
Tak na przyklad jedna z maszyn 38 ma belke po-
przeczng 40, kitéra na obu koficach jest przedtuzo-
na o teleskopowe nasady 42, kitérych ksztalt jest
uwidoczniony na fig. 8. Nasada 42 jest wyposazona
W jarzma 43 do zamocdowania tylnych obsypnilkéw
44 w dowolny spos6b na przykiad za pomocy czo-
péw nieuwidocznionej na rysunku ré6wnoleglobocz-
nej ramy oraz ma otwér 45 (fig. 8) do potaczenia
z drugq sadzarkg.

Ponadto w nasadzie 42 zmajdujg sie otwomy 46,
przy czym nasada jest wsunieta do wyciecia w po-
przecznej belce 40 i moze byé zamocowana w po-
zgdanym polozeniu za pomocg §rub 47. Zaleznie od
tego, do ktérych otworbéw 46 Sruby 47 zostang wio-

zone uzuskuje sie pozadany odstep jarzm 43

i otworu 45 od osi sadzarki, aby w ten sposéb do-
stosowaé maszyne do pozgdanego odstepu rzed6w.

Druga sadzarka 39 ma po stronie zwréconej do
sadzarki 38 teleskopowg nasade 48 odpowiadajacg
nasadzie 42, ktoéra moze byé wsunieta do przewi-
dziamego wyciecia w belce 41. Nasada 48 jest wy-
konana w podobny sposéb co nasada 42 w celu jej
wssuniecia i zamocowania, to znaczy, Zze ma szereg
ctworéw 49, za pomoca ktérych moze byé ona za-
moocowana Srubami 50 w pozgdanym potozeniu.
Na kbricu nasada 48 ma wystep 51 do poljczenia
z belkg 40 za pomocy czopa lub sru]by przechodza-
cych przez otwoér 45.

Opisany uklad jest korzystny z tego powodu, ze
w bardzo prosty spos6b umozliwia lgczenie i roz-
lgczanie ze sobg dwurzedowych sadzarek, przez co
moze byé utworzony bez jakichkolwiek dopasowarn
przy réznych odstepach rzedéw cztero- a nawet
wiecelj rzedowy agregat i ten sam agregat z powro-
tem znowu podzielony w bardzo prosty sposéb na
jednostki stosowane -samodzielnie.

Na ramie sadzarki lub innej maszyny rolniczej
osadzony jest réwmnoleglobok za pomocg wieszaka
52 (fig. 9 i 10). Za pomoicg czopéw 53 i 54 polaczone
sg z wieszakiem 52 dolne ramie 56 i gérne 55. Z ra-
mionami tymi polaczona jest przegubowo za pomo-
cq czopbébw 57 i 58 pochwa 59 do osadzenia rekojes-
ci 60 sprzetu roboczego 61.(fig. 9). Na dolnym czo-
pie 58 pochwy 59 zawieszona jest sprezyna 62, kto6-
rej drugi koniec jest zamocowany na oSce 68, bez-
poérednio lub za pomocg gwintowanego elemen-
tu 63. Ten ostatni jest przesuwany za pomocg Sru-
by 64, przez co sprezyna 62 jest napinana.

Sruba 64 jest umieszczona w podktadce 65 obra-
cajgcej sie w wieszakach 66 i 67 gérnego ramienia
55 réwnoleglobocznej ramy. Ofka 68, okolo ktérej
podkladka 65 obraca sie w wieszakach 66 i 67, jest
oddalona o wymiar C od osi- przechodzgcej przez
czopy 53 i 57 w gébrnym ramieniu 55. To okazuje
sie korzystne o tyle, ze odleglo§é D osi sprezyny 62
od osi czopa 57 w dolnym poloZeniu réwnoleglo-
ktocznej remy skraca sig znacznie na odleglo§é E
jezeli rama ta znajdzie sie w gérnym polozeniu.
W gérnym polozeniu sprezyna 62 zosta.je réwno-
czeSniie rozciggnieta.

Nastepstwem tego jest, Zze moment obrotu spo-
wodowany przez sprezyne 62 i ramie 55 jest w gér-
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nym polozeniu réwnolegioboku mniejszy nit w dol-
nym polozeniu, przez co- otrzymuje sie mniejszq
site nacisku na koficu skoku réwmnolegloboku nit .
na poczatkiu tego skoku. W ten spos6b sila spredy-
ny zostaje w pelni wylkorzystana i umozliwi ona
znaozne wydZwigniecie ré6wnolegloboczmej ramy na
przykiad podczas samoczynnego wydiwigniecia ma
skutek uderzenia o przeszkode lub przy zawiesze-
niu do transportu, ktére w tym przypadku nie
sprawia zadnych trudnoéci.

Dalszg korzy$¢ zastosowania sprezyny w tylnej
czesci réwnloleglobocznej ramy stanowi mozliwo§é
przetozenia wieszaka 59 do osadzenia w nim reko-
jesci 60 sprzetu rokoczego 61 do przedniej czeSci
ramy, tuz za przednie czopy 53 i 54. Przez 1o od-
step wieszaka 52 ramy od sprzetu roboczego 61
zostaje skrécony a dtugoéé maszyny zostaje zmniej-
szona.

Zastosowany spos6b napinania sprezyny 62 za
pomoicg Sruby 64, ktéra wchodzi do $rodka sprezy-
ny i za pomocg gwintowanego elementu 63, na k't6-
rym sprezyna 62 jest zamocowana, stanowi w da-
nym przypadku duzg korzy$é. Z jednej strony cai-
kowita dlugo§¢ miedzy podkladkg 65 i czopem 58,.
na ktérym sprezyna 62 jest zawieszona, moze byé
wykorzystana bez koniecznosci skracania tej diu-
gosci o wielko§é ucha Sruby, jak to ma miejsce
w normalnych sposobach regulowania, z - drugiej
strony Sruba jest dobrze chronicna.

Sposéb zamocoéwania przednich dolownikéw na
maszynie wedlug wynalazku jest uwidoczniony na
fig. 11 i 12. Przedni dolownik 69 razem z rekojes-
cig 70 jest umieszczony w uchwycie 71, ktéry od
tylu obejmuje rekoje$é a z przodu w dolnej czesci
przechodzi w tuleje 72, przez ktérg przechodzi fru-
ba 73 dociskajgca rekojesé w dolnej czesci uchwy-
tu. Zamiast Sruby mozna rzecz naturalna zastoso-
wa¢é inny element na przykiad klin lub eleme'nrt po-
dobny.

Uchwyt 71 eist zamooowany do pyty 74. poia»czo-
nej sztywno z ramg maszyny. Plyta 74 przechodzi
od zewnetrznej strony w podpore 75, ktéra jest
przymocowana sztywno Jdo dZwigara podiuznego 76
maiszyny, a od wewnetrznej strony przechodzi
w plyte podiuzna 77, 'w Ktérej umieszczony jest.
dolny czop 78 do zawieszania maszyny. Plyta 77
jest rolaczona z belkg poprzecang 79, o ktérg opie-
ra sie rébwniez gérna cze$§é rekiojesci 70.

Moment wywracajgcy wywolany na koncu do-
townika przez opdr ziemi zostaje uchwycony w ten -
spos6b, ‘ze gérny koniec rekojeci 70 opiera sie
z przodu ‘o poprzeczng belke 79 ramy maszyny, a od
tytu o plyle 74 umieszczong pod belky poprzeczng
79. Sity oporowe miedzy tymi podporami przejmu-
jacymi moment wywracajacy skierowany ma do-
lownik moga byé znaczne, poniewaz belka po-
przeiczna 79 jest giléwna belka ramy a plyta opo-
rowa 74 jest r6wmiez zamocowana w ramie z do-
stateczng wytrzymatoScig.

Zastosowanie plyty oporowej 74 umozliwia prze-
stawienie dotownikéw na boki jak réwniez w pio-
nie. Przestawienie ma boki jest pozgdane ze wzgle-
du na koniecznosé dostosowania sadzarki do réz-
nych odstepéw tzedébw. To osigga sie przez to, e
dotownik 69 jest prowadzony w plycie 74 w uchwy-
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cie 71 obejmujacym rekojesé 70. Uchwyt 71 moze
byé zeSrubowany z plyta 74 w otworach 80 w tylu
potozeniach, ile ma by¢ odstepoéw rzedowych. Prze-
stawienie nastepuje przez przySrubowanie uchwy-
{4u 71 w przymaleznych otworach 80.

Przestawienie w pionie dolownikéw umozliwia
wybor wlasciwego nacisku w ziemi. Przy zastoso-
waniu uchwytu 71, ktéry prowadzi dotownik w kie-
runku bocznym istnieje mozno$é przestawiania
w ‘pionie, gdyz przez to po zluzowaniu $rub 73 do-
townik ustawia sie w pozgdanej wysokosei, w kto-
rej zostaje z powrotem zaci$niety za pomocg $rud
73. Osadzenie dotownik6w wediug wynalazku jest
pod wzgledem konistrukicii proste, latwe, mocne
i czyni zado$¢ wiszystkim potrzebom ruchu.

Fig. 13, 14 i 15 uwidoczniajg czterorzedows sa-
dzarke osadzong na kotach. Sklada sie ona z ma-
szymy ‘przyprzegnietej 81 do sadzenia ziemniakéw
z aparatem sadzgcym 82, z przednimi dolownikami
83, z tylnymi obsypnikami 84 i z ramg 85; z osob-
nego podwozia 86 dla osadzenia na kotach i z kon-
soli 87 z wahliwym ramieniem 88. Podwozie 86
w celu osadzenia go na kotach jest zamocowane do
sadzarki przyprzeganej 81 w trzech punktach 89,
90 i 91, kitére umozliwiajg sztywne polaczenie pod-
wozia z sadzarkg z powodu ich rozmieszezenia
w przestrzeni.

Trzywierzchotkowa konstrukcja jest polgczona
z glowicg 92, w ktorej osadzona jest wahliwie za
pomocy czopa 96 belka 95 1gczgca ze scha kota 93,
94 nastawiajgce sie samoczynnie. Mozna zastoso-
waé réwniez tylko jedno koto 93 nastawiajgce sie
samoczynnie, ktére w tym przypadku jest osadzo-
ne bezpoérednio w gtowlicy 92. Konsola 87 stuzy do
zamocowania elementéw 97 i 98 w celu polgczenia
z dolnymi kierownicami hydraulicznego przeno$ni-
&a na ciggniku.

Tu znajduje sie réwniez ramie wahliwe 88
z wilasnym elementem mocujgcym 99 do polgczenia
z igérng kierownicg hydraulicznego podnosnika, za-
cpatrzonym w zderzak 100. Za pomocg zderzaka 100
wahliwe ramie 88 opiera sie -0 rame 85 przyprze-
ganej sadzarki 81, gdy ta znajduje sie w potozeniu
roboczym.

To umozliwia przeniesienia nacisku z gornej kie-
rownicy na sadzarke w ;piol\oieniui roboczym, a sa-
dzarka w czasie transportu (fig. 13) moze byé po-
chylona do tylu bez zadnego ograniczenia, przy
czym wykorzystana jest tylko normalna gérna kie-
rownica. Zderzak 100 jest uksztaltowany w ten spo-
s6b, ze w razie konieczno$ci moze byé polgczony
z ramg 85 przez wsuniecie sworznia do otworu 101.

Przez to zostaje utworzona podczas podnoszenia
z sadzarki osadzonej na kotach sadzarka przyprze-
gana, co na przyklad ulatwia montaz tylnych
obsypnik6w itp. Osobne podwozie 86 umozliwia
przez wykonanie kilku otworéw w miejscach 89
i 90, w ktérych sadzarka 81 jest zamocowana, po-
lgczenie z sadzarka, jezeli nawet ta jest nastawiana
na r6zne odstepy rzedéw, mimo ze mie potrzeba
zmieniaé cokolwiek w podwoziu 86. Przez to mozli-
wa jest r6wniez dodatkowa zmiana odstepu rze-
déw w czterorzedowej sadzarce bez zwiekszenia
zuzycia materiatu na podwozie 86 do osadzenia na
kolach.
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Fig. 16 uwidacznia zamocowanie urzgdzenia na-
wozgcego w maszynie do sadzenia ziemniak6éw
wedtug wynalazku. Urzgdzenie 102 do nawozenia
jest osadzone w osobnej ramie 103, ktéra mozna
obro6ci¢ okolo walu 104, za pomocg ktérego urza-
dzenie do nawozenia jest wiprawiane w ruch. Przy
wywracaniu ramy 103 nie zmienia sie odleglos¢
napedowego kola lancuchowego 105 w urzadzeniu
do nawozenia od lancuchowego kota napedzajgcego
166, osadzonego na wale 104, a lanicuch w napie-
tym stanie razem z ramg 103 zostaje wywrécony.

W tej samej ramie musi by¢ umieszczone réw-
niez kolo napinajgce 107 lancucha, co jest mozliwe
bez zadnych trudno$ci. Jezeli urzgdzenie do nawo-
zenia znajduje sie w potozeniu roboczym, to rama

103 styka sie ze zderzakiem 108 i moze byé w tym

polozeniu w dowolny sposéb zabezpieczona. Po wy-
wroceniu resztki nawozu mogg by¢ nie tylko wy-
sypane z urzgdzeh mawozgcych lecz réowniez mogg
by¢ usuniete przez opukiwanie urzgldzen lub obroét
k61, poniewaz urzgdzenie do nawozenia pozostaje
potgczone na state z sadzarkg réwniez po jego wy-
wréeeniu.

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna do sadzemia ziemniakéw z urzgdze-
niem do utrzymywania kierunkwu przy pracy ma
stoku zaopatrzonym w kolo jezdne ponizej
$rodkoweyj czeSci samodzielnej jednostki dwu-
rzedowej i w rame 1gczacg tylng belke po-
przeczng, znamienna tym, ze kolo jezdne (6)
jest wyposazone w pierScien talerzowy (7) i jest
osadzone na sterujacym je ramieniu (9) pochy-
lonym do tylu.

2. Maszyna «o sadzenia ziemniakow wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze kolo jezdne (6)
jest sprzezone z walem (5) przyrzgdu robocze-
go za 'pomocg przegubu (15) polgczonego z prze-
kladnig (16) osadzong z jednej strony w prze-
gubie (15) watu (14) kota jezdnego (6), a z dru-
giej strony w tozysku wahliwym (17).

3. Maszyna <do ‘'sadzenia ziemniakéw wediug
zastrz. 1 i 2, znamienna tym, ze rama lgczgca
(23) stanowigca osobny sztywny element jest
zaopatrzona w dolny dzwigar (34) lgczacy ze
soba przednie boki zwrécone do siebie ram obu
sadzarek (A i B) i w plyte (29) opierajgcag sie
z jednej strony o dZwigar (34) za ‘pomocg za-
strzatéw (26, 27) a z drugiej strony za pomocag
zastrzatu (28) o obie czeSci maszyny poltgczone
ze sobg we wspllnym punkcie, przy czym
w plycie (29) znajdujg sie otwory (25), w kt6-
rych zamocowane sg kierownice (30, 31), po-
lgczone z ramami obu 'sadzarek (A, B) w punk-
tach (32, 33).

4, Maszyna do sadzenia ziemmiakéw wedlug
zastrz. 3, znamienna tym, ze w dZiwigarze (34)
ramy lgczgcej jest szereg otwotow (35) a w gbr-
nych kierownicach (30,31) sg podokne otwory
(36, 37) do nastawiania odstepu miedzy sadzar-
kami (A, B) zaleznie od pozgdanego odstepu
rzed6w.
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5. Maszyna do sadzenia ziemmiak6éw wedtug

zastrz. 11 4, znamienna tym, Ze belka poprzecz-

na (40 lub 41) jednej maszyny jest zaopatrzona

w teleskopowe nasady (42), na ktérych znajj-

duja sie z jednej strony jarzma (43) do zamo-

cowania tylnych obsypnikéw (44) a z drugiej
strony jest otwér (45) do polgczenia jednej
maszyny z druga, przy czym tylny dzwigar po-
przeczny drugiej maszyny jest zaopatrzony

w teleskopowg nasade (48) lgczacy sie z nasada

(42) za pomoca elementu mocujgcego a telesko-

powe nasady (42, 48) sg osadzone odejmowal-

nie w wycieciach tylnych poprzecznych belek

(40, 41).

. Maszyna do sadzenia ziemmiakéw wedlug
zastrz. 1 i 5, znamienna tym, Ze jej dolownik
(69) opiera si¢ u gory przednig czeScia swojej
rekojesci (70) o belke poprzeczng (79) ramy,
a ponizej tego miejsca tylna czesé rekojesci (70)
opiera sie za pomocg uchwytu (71) o plyte (74)
polaczong sztywno z ramag.

. Maszyna - do sadzenia ziemniakéw wedtug
zastrz. 6, znamienna tym, Zze uchwyt (71) obej-
muje od tylu rekojes¢ (70) dolownika (69),
a dolna czes¢ uchwytu (71) przechodzi w tuleje
(72) zaopatrzong w Srube (73) lub w inny ele-
ment dociskajacy rekojesé (70) do dolnej czeSci
uchwytu (71).

. Maszyna do wsadzenia ziemniakéw wediug
zastrz. 7, znamienna tym, ze plyta (74) opiera
sie od strony zewnetrznej o podtuzny dzwigar
(78) ramy a po istronie wewnetrznej przechodzi
w podtuzng piyte (77), w ktérej znajduje sie
mocny czop do zawieszania drugiej maszyny.

. Maszyna do sadzenia ziemniakéw wedlug

zastrz. 1, znamienna tym, ze jest wyposazona

w réwnolegloboczng rame do zamocowania do-

townik6w i obsypnikéw, zaopatrzong w spre-

zyne (62) dociskajgcag je do ziemi, umieszczong
za pochwg (59) rekojeSci (60), przy czym spre-
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Zyna (62) jest umocowana jednym korficem do
czopa (58) rekojesci (59) a drugim konicem bez-
posrednio lub za ‘pomoca urzgdzenia napmaaa-
cego na przyfklad elementu gwintowanego’ (63),
épube (64) i podkladki (65).na osi (68) -osadzonea

powyzej lindi przechodzace.] przez osie CZOpPOW
(53, 57) w gbrnym ramieniu (55) réwnoléglo-»v
bocznej ramy. / '
Maszyna do sadzenia ziemniakéw wediug
zastrz. 1, znamienna fym, ze jest wyposazona
w odejmowalne podwozie (86) i w konsole (87)
z wahliwym ramieniem (88).
Masszyna do sadzenia ziemniakéw = wedtug
zastrz. 10, znamienna tym, Ze podwozie (86)
jest zamocowane do niej w trzech punktach
(89, 90, 91) oraz jest polgczone za pomocy belek
z glowica (92) samosterujacych k6t jezdnych
(93, 94) potgczonych ze sobg za pomocg wahli-
wej belki (95) osadzonej za pomocg czopa (96)
w glowilcy (92).
Maszyna do sadzenia ziemmniakéw wedlug
zastrz. 10, znamienna tym, ze konsola (87) jest
umieszczona w przedniej czeSci maszyny oraz
jest wyposazona w elementy do zawieszania
(97, 98) i w wahliwe ramie cporowe (88) z otwo-
rem (99) do polgczenia z gérng kierownicg trzy-
punktowego zawieszenia w ciaghilku, a ponad-
to ma zderzak (100), za pomocy ki6érego ramie
wahliwe (88) opiera sie o sztywnag rame (81)
maszyny w czasie jej polozenia roboczego.
Maszyna do sadzenia ziemniakéw wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, ze rama (103) urzg-
dzenia (102) Jo nawozenia jest umieszczona
obrotowo wokot osi (104) watu.
Maszyna do sadzenia ziemniakéw wedtug
zastrz. 13, znrmiesna tym, Ze w ramie (103)
urzadzenia do nawozenia jest osadzone koétko
(107) do napinania laficucha napedpetqcego to
urzgdzenie.
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