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Vyndlez se tykd zarizeni, prevddéjiciho vratny pohyﬁhﬁzhﬁﬁhyb"rotaéni
pri soudasné redukci otdlek vystupniho hridele, zejména u stroji s primoda-
e a vratné se pohybujiciﬁ pistem. Zerizeni dle vyndlezu miZe byt rovnéi
ﬁouiito k prevodu rotaéniho pohybu nsa pohyb vratny, zejména vrain& pohyb po

primocaré pracovni dréaze.

Dosavadni stav techniky

Vratny pracovni pohyb riznych strojd a zarizeni, zejména pistovych
stroji s primolarou drahou pistu,je v pripadé potieby prevédén ns pohyb ro-
taéni obvykle klikovymi mechanismy rdznych konstrukci a usporddéni, jeZ ob-
vykle sestdvaji z mechanismu, vykondvajiciho vratny pracovani pohyb, napii-
klad pistu, ddle z ojnice, pistniho Cepu a klikové hridele. Mezi takovito
YeSeni patri nepriklad prevodové ustroji sklddaciho protibézného klikového
mechanizmu spalovacich motord, popsené v &eskoslovenské prihldSce vyndlezu,
zveiejnéné pod Cislem PV 4477-89Q. Dile jsou zndma riznd zarizeni, ménici
vratny pohyb na rotalni uZitim planetovych prevodi, mezi néZ patyi napiriklad
reSeni popsané v chrénéném &eskoslovenskdm vyndlezu 8. 148 925, uzivajici
planetovy prevod vytvéreny ozubenym véncem, v némZ se odvaluje pastorek o
poloviénim podtu zubd, na némZ je ddle pevné nasazen vystiednik, uloZeny
ve vystupni hrideli, Pistni 8ep vystfedniku je uloZen v pistnici, prevddé-

Jjici pohyb pevné pripojeného pistu na popsané zarizeni.

RovnéZ je zndmé reSeni spalovaciho motoru s pistem o primoSaie vratné
pracovni dréze, prevddéjici pohyby pistu na rotadni pohyb lopatkového kola
pomoci stabilizadnich e pracovnich palcd, pevné zapuSténych do pistu po je-
ho boeich, pfiéemi pist je veden ve vloice vdlce, opatrené podélnymi draz- _
kami, v nichZ se pohybuji stabilizadni palce. Pracovni palce pistu volns
prochdzeji vloikou vélce aZ do drdiek obdiného lopatkového kola; popsané
zarizeni je chrénéno jako eskoslovensky vyndlez s udélenym AQ 201 266.
Dile jsou zndme zafizeni k preméné vratného pohybu, vyuiivejici k pienosu
kinetické energie pistu hydraulické ménide., V Zeskoslovenském vynidlezu s
udélenym AO &, 215 810 je popsdno zafizeni na premdnu vratného pohybu, pra-
cujici jako hydrodynamicky méni&, jehoZ podstatou jsou dva dvoustupnové
pisty, spojené pistni tyli s presouvacimi koliky, ovliddajicimi rozvéddci

klapku uloZenou v rozvddécim prostoru, a rozvidéci armatura s kapslinovou



turbinou, tvorenou pevanym rozvédécim kolem a obéznym lopatkovym kolem se ste~-
vitelnymi lopatkemi, ddle pohdndci hiideli se spojkou a malym ozubenym kolem
o hnenou hiideli s velkym ozubenym kolem a reguldtorem.

Seskoslovensky vyndlez s udélenym AO 225 123 obszhuje zafizeni, které tvori
spelovaci motor, na jehoi pistnici je spolu s pistem pro Serpdni kapaliny
pomocny pist, hydraulicky vdzany s protibéinym pistem, nad nimZ je prostor
vyplnény stlalenym vzduchem. Na vystupu pistového hydraulického Cerpadla je
pripojen hydraulicky akumuldtor, k némuz je pripojen tlakovy snimal s ovla-

ddnim chodu hydraulického Cerpadla.

Rovndi jsou zndma YeSeni rdznych motord s rotelnimi pisty, jejichz uzi-
ti si klade za cil predeviim vyloudit veSkerd zafizeni a konstrukéni prvky,
vyvijejici a/nebo prevdddjici vratny a zejména piimodary pohyDd pistd na po-
hyb rotaini, neprikled tzv. Wankellv motor, rotadni motor s axidlnimi pisty,
popsany v Seskoslovenském vyndlezu s udélenym patentem ¢e 147 199, rotaéni
Styitektni spalovaci motor, chréanény jako deskoslovensky vyndlez s udélenym
A0 249 994, unddeci ustroji pro rotadni pist, zejména Sestidobého spalova~
ciho motoru, popsané v &s. vyndlezu s udélenym AO &. 247 776, nebo zafizeni
pro premdnu energie, popsané ve zverejnéné eskoslovenské prihldSce vyndlezu
PV 0442-89D, popi. stroj s rotadnim pistem s vnitfni osou, popsany v &s, pii-
hldSce vyndlezu &. PV 1714-90M.

V piipadd potieby vytvoreni opainé fungujiciho kinematického schématu,
nep¥iklad k pohonu pistovjch Eerpadel elektromotory, je situace v podstaté
obdobnd, tzn., Ze k prevodu pohybu jsou uiivéna zarizeni jiZi uvedend ¢i za~
tizeni obdobnd, napifiklad hiidele se setrvadnikem nebo kiriZdkovym Sepem, na
ndm? je ulozen kiiiék spojeny s pistni tydi, ddle valkové hridele, rizné pla-

netové prevody, a podobné.

Podstata vyndlezu.

Ve vétSiné pripadd, kdy jsou prekticky eplikovéna vySe zminénd zaiize-
ni, ménici rotadni pohyb na vratny nebo naopek, je soulasné kladen rovnéi
kladen poziadavek zmény podtu uzavienych pohybovych cykld na vystupu téchto
zarizeni, napiiklad sestupného nebo vzestupného redukovéni poltu vystupnich
otddek klikové hiidele zdZehového motoru s primoare se pohybujicimi pisty.
Takto kladeny poladavek mé za cil predevSim umoinéni pracovnich pohybid pro
hnaci i hnané zarizeni v oblasti jejich funkéniho optima, pomineme-li po-

tfebu skokové &i plynule veriabilniho prevodového poméru mezi obéma zarize-




nimi a je realizovdna obvykle za pomoci prevodovych skiini se stdlym prevo-
dovym pomérem, obsshujicich ti'eci nebo ozubené prevody, které jsou uspoidds-
ny na nékolika otoéné uloZenych hiidelich, popf. jsou usporddény jako pievoe
dy planetové. Timto zpusobem dochdzi ke zvySeni podtu &lend takového kinema~
tického retézce, coi zvySuje ndroky na jeho porizeni jak v oblasti technolo-
gické, tak v oblasti ekonomické. V neposledni radé rovndZ rostou ndroky na
prostor, potrebny pro uloZeni tekovychto kinematickych fetézel do riznych za~
¥izeni a funkénich celkd. Rovnéz ndklady, spojené s provozem takovych zeiize-
ni jsou pomérné vysoké a vyiaduji napiiklad nutnost asté kontroly stavu ole-
jové 1lézné, v niZ jsou uloZeny ozubené prevody, jakoi i jeji pravidelnou vy-
ménu. Pouziti novych materidll, napiiklad houZevnatych polymerovanych plastl
nebo jejich kopolymert, keramickych materidld, resp. nové technologie Upravy
povrchu klasickych materidld, napriklad nandSenim tenkych vrstev materidli se
specifickymi vlastnostmi (povlak nitridem titanu ) nebo laserovd modifikace
povrchovych vrstev materidlu, vyznamnym zpisobem sniZuje provozni ndklady ki~
nematickych retézcl; porizovaci néklady jsou viak jejich aplikaci naddle udr-
Zovény na vysoké trovni, resp. jejich troven vyuiitim uvedenjych technologii a

materidld jesté stoupd.

Zaiizeni dle Seskoslovenského vyndlezu 3. 201 266 neumoinuje bez pouZiti
prevodové skrfiné soulasnou vzestupnou nebo sestupnou upravu otddek lopatkove-
ho kola; rovnéz jeho pouziti pro vicevdlcové motory je technologicky i nédkla-
dové pomérné ndrodné, napriklad klade pomérné znalné niaroky na presnost oprae
covéani pohyblivych soulasti, jei v opaclném pripadé mohou znamenat znalné vy-
konové ztrdaty v disledku velkych trecich sil, vzniklych mezi nepresné vyrobe-
nymi pohyblivymi souldstmi. Zarizeni dle feskoslovenskych vyndlezl s uddleny-
mi AO ¢. 215 810 a 225 123, pracujici v podstaté jako hydrodynamické ménide,
umoznuji dpravu vystupnich otddek do poZadované oblasti, Jjsou to vsak zarize-
ni pomérné slozitd a tedy i nédklednd z hlediska vyrobniho i provozniho. Né~
hrada spalovacich motord s primolafe a vratné se pohybujicimi pisty spalovaci-
mi motory s pisty rotujicimi neni rovnéi zcela vyhovujici, jelikoZ problémy
spojené s prevodem vratného pohybu na pohyb rotadni jsou nahrafeny problémy
Jinymi, vznikajicimi napriklad v souvislosti s potiebou dosafeni uspokojivé-

ho utésnéni rotaéniho pistu ve vdlci.

Refeni, popsané v chrdndném Seskoslovenském vynilezu 3. 158 794, jehos
podstatou je mechanizmus na plynulou regulaci zdvihu, umoinuje plyaulou re-

gulaci zdvihu napriklad pistového stroje s piimodarou vratnou drihou pistu;



frekvence jeho zdvihl a tedy i podet otdlek vystupni hridele vSak zistdavé za~

chovan.

Z uvedencho stavu vyplyvd, Ze dosud neni zndmo zarizeni, ménici rotadni
nebo vratny pohyb hnaciho zarizeni na pohyb opalny, jimZ je uvddéno do pohy-
bu zarizeni hnané, jeZ by soudasné bylo schopno redukovat podet vystupnich
otéfek nebo zdvihl hnaného zalizeni ne poZadované optimum, které se pro vét-
8inu praktickych aplikaci nachdzi v podlimitni oblasti otddek a/nebo zdvihd,

vykondvanych hnacim zarizenim.

Popsané nedostatky zd4sti odstranuje zarizeni ménici vratny nebo rotad-
ni pohyb na pohyb opalny dle vyndlezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze vrat-
ny pohyb, napriklad primolary vratny pohyb pistu spalovaciho motoru je pro-
strednictvim ojnice, spojené s pisiem a na druhé strané zakondené volnd otod-
né uloZenou kladkou ( ddle jen kladkou ), pfendfen na h¥idel, opatfenou nej-
méné dvéma radidlné orientovanymi a konvexnimi valkovymi oblouky ( ddle jen
valkovymi oblouky ), rozmisténymi po obvodu hridele. Xladka, uloZend na xon-
ci ojnice, se odvaluje po obvodu valkové hridele, opatfené nejméné dvéma vad-
kovymi oblouky. V okamZiku, kdy je pist v horni Uvrati, je kladka na jeho oj-
nici na vrcholu rovinného konvexniho vadkového oblouku. Nea vrcholu konkivni-
ho rovinného oblouku valkové hiidele se kladka pohybuje v okamZziku, kdy je
pist v dolni dvrati vdlce. V pripadé, Ze je k pohonu zarizeni dle vyndlezu
uzito vicevdlcového motoru, napiiklad v hvizdicovém usporddéni, jsou kladky
uloZené na jednotlivych ojnicich navzéjem spojeny tdhly, vytvdrejicimi uza-
vieny paralelogram. Pomér, jimi je redukovdn podet otddek hiidele opatiené
vackovymi oblouky, je urcen poltem téchto valkovych obloukd, umisténych po
obvodu h¥idele v dridze kladky. HejjednoduSsi prenos kinetické energie piimo-
Care se pohybujiciho pistu na hridel opatfenou vafkovymi oblouky ( dédle jen
vackovou hridel ) je proveden jeko treci prevod mezi kladkou ojnice a povr-
chem vaCkové hiidele; pii prenosu vét5i vykonové zdtd%e, uskutednovaného poe
moci zeiizeni dle vyndlezu, je moZno dréhu po obvodu valkové hiidele, po niZ
se pohybuje kladka, resp. kladky, uzplisobit vétS3im prendSenym hybnym momen—
tim a provést ji nap¥. jako jednoduchou nebo vicendsobnou klinovou dréZku
po obvodu valkové hiiiele, v nif se pohybuji kladky tvarové uzpisobené tomu-
to drdZkovani, popripadé je moZno obvodovou drshu kladek na vadkové hiideli
provést jako ozubenou, prilemi kladky jsou rovni? opatieny po svém obvodu
tvarové i rozmérové odpovidajicim ozubenim, event. je moino obvodovou dréhu

kladek na valkové hrideli vybavit jinym zndmym zafizenim, zebranujicim pro-




kluzu kladek na povrchu vadkové hiidele, Tvar vedkovych obloukd po obvedu ved-
kové hiidele je zdvisly na udelu, k nému? je zarizeni dle vyndlezu pouzito,
zejména s ohledem na dynamické Gdinky pohybujiciho se kinematického Fetdzce s
na pozadoveném pribéhu vratného pohybu, jeni by zpravidle mél eliminovat dy-
namické rdzy souddsti, vykondvajicich vratny pohyb, zejména v obou jeho kraj-
nich polohdch, popripadd v horni, resp. dolni uvrati jejich trajektorie. Je-1i
zafizeni dle vyndlezu piipojeno nepriklad k vicevdlcovému motoru v hvézdicovém
usporddéni, mohou byt jednotlivé kladky na ojnicich pistld vzdjemn& spojeny do
uzavieného parelelogramu. Jednotlivd tdhla mohou byt zhotovena Jjako primd nebo
Jako zakiivend, tvarové kopirujici valkové oblouky po obvodu hiidele (v pripa~
dé, Ze obepinaji vystupni h¥idel nad radidlnimi vadkovymi oblouky ). Pro vy-
hodnéjfi eliminaci nebo zmirnéni dynamickjch rizd piendSenych nap¥iklad z pr-
votniho zdroje vratného pohybu v daném kinematickém retézci, mohou byt také
téhla slozena z vice &dsti, vzdjemnd teleskopicky suvné uloZenych, event. mo-
hou byt pouZita téhle pruind, obsshujici nepiiklad ocelové tainéd pruziny, nebo
téhla odpruzend pomoci kapalinovych védled. Kladky, pohybujici se po obvodu vad-
kové hridele, je rovndZ moZno pomoci tdhel spojit do nekolika, napriklad dvou
vzédjemné nezdvislych skupin, tvoficich uzavienéd paralelogramy, které usnadnu~
Ji bezprokluzovy pohyb kladky po obvodu vadkové h¥idele, zejména pii pohybu
soulésti, vykndvajici vratny pohyb, napfiklad ojnice, smirem z dolni tvrati

do Gvreati horni.

Tvarové reSeni radidlnich valkovfch obloukd po obvodu vadkové hiidele Je
2dvislé jak na charakteristice hnaciho pohybu, privédéného na zarizeni dle vy-
nélezu, tak na pofadované charakteristice pohybu na vystupu ze zaiizeni dle
vyndlezu. Valkovou hi'idel je moZno vytvorit napriklad jako centrdlni h#idel,
unisténou ve stiredu vicevdlcového motoru s vilei usporddanymi do hvézdice,
pridemZ valkové oblouky jsou rozmistény po venkovnim obvodu hiidele, nebo je
moZno vackové oblouky rozmistit v poiadovaném podtu a intervalech po vnit¥nim
obvodu duté vatkové hiidele, prifemi kinematické &leny, vykondvajici vratny
pohyb, jsou umistény uvnit¥ vystupni valkové hiidele. Pri pouziti zarizeni
dle vyndlezu v kinematickém Fetdzci s vice ¢leny, vykondvajicimi vratny pohyb
& semostatné jej privddéjicimi, nap¥. p¥i vyuZiti vyndlezu ve spojeni s vice-
vdlcovym motorem ve hvézdicovém uspordddni, je vjhodné provedeni vyndlezu, pri
némz jsou stredové osy jednotlivjch vdled motoru a stiedové osy, resp. normaly
vackovych obloukl vzdjemné hlové posunuty tak, ze vackovd hiidel se pifi roz-
béhu motoru nemiZe roztodit v jiném nei poiadovaném smyélu, resp. e se cely

tekto vytvoreny retdzec nemize dostat do tzve "mrtvé polohy", t. j. do polohy,
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kterou neni schopen opustit vlastni silou, bez dodete&ného impulsu zvenii.

PPiklady provedeni vyndlezu a objasnéni priloZenych vyobrazeni

Vyndlez je ddle objasnén ndkolika vyobrazenjymi p¥iklady provedeni, kde na
obr. 1 je zndzorndn &dstedny ndrysny pohled na Styivdlcovy dvoutaktni zdZehovy
motor s vélei v hvézdicovém uspoirddéni se zaiizenim dle vyndlezu, na obr. 2 je
zndzornén pohled ve sméru rezu A-4", vedeny zarizenim ménicim vratny pohyb na
pohyb rota¢ni, zndzornénym na obr. 1, na obr. 3 je schématicky vyobrazen Styr-
vélcovy pistovy motor, umistény excentricky uvnit¥ duté valkové hridele s vad-
kovjmi oblouky umisténymi po jejim vnitinim obvodu, na obr. 4 je vyobrazeno
prikladné provedeni vyndlezu, uréeného pro prevod vratného pohybu ze Sestival-
cového dvoutaktniho zdiehového motoru s vélei hvézdicové uspoiddenymi, piidemi
otoné kladky a jejich drdha po pFilném obvodu valkové hiidele jsou opatreny

ozubenim,

Sty¥vdlcovy dvoutektni zdiehovy motor, zndzornény ne obr. 1, 2, pracuje
jako klasicky dvoudoby motor s vratnym vyplachovénim. Vdlce 3 jsou v misztd
dolni Uvraté pistd 1 uzavieny, ojnice 2 prochdzeji ucpdvkami 7. KaZdd ojnice
2 je na svém koncl opat¥ena volnd otodnd uloZenou kladkou (.déle jen kladkou)
21, k jejimuz Zepu jsou rovndi otodnd uchycena dvé tdhla 91, 92, pevné spoju-
jici ojnici 2 s obéma sousedicimi ojnicemi 2; timto zplsobem téhla 91, 92 vy~
tvafeji uzavieny &tyrdilny paralelogram, unoznujici vedeni otodnych kladek 21
po obvodu vadkové hridele 10 v misté, kde je po svém obvodu opatrena dvéma,
radidlné orientovanymi konvexnimi vackovymi oblouky ( dédle jen valkovymi o-
blouky );Q;. V piipadé, Ze pii Cinnosti motoru se tdhla 91, 92 pohybuji kolem
vadkové hiidele 10 v mistech, kde nejsou unistény vadkové oblouky 101, jsou
vyhovujici a funkéné postatujici ptimd tdhla 91. Zekiivend téhle 92 jsou ur-
Zena pro konstrukéni Fefeni, pri nichi se tdhla 92 pohybuji kolem valkové hii-

dele 10 nad valkovymi oblouky 101.

Pri uvedeni motoru se zafizenim dle vyndlezu do chodu je podétek prucov-
niho cyklu pistu 1 v horni uvrati vélce 3. P¥i této poloze pistu l-je otevre-
no saci potrubi 6, privadéjici obohacenou smés paliva z kerburdtoru 8 do pros-
toru vdlce 3 pod pist 1. P¥i pohybu pistu 1l smérem k jeho dolni vvrati je uze~
vireno saci potrubi 6 a soudasné je obohacend smés paliva vytladovéana do pie-
poudtdciho kandlu 12, jenZ tuto smés privédi do vrchni &dsti vélce 3, nad pist
1, ¢imz jsou soudasné vytlaloviny do vifukového potrubi 5 spaliny, které se v

prostoru vdlce 3 nad pistem 1 nachdzeji z predchoziho pracovniho cyklu. Po do-
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saZeni dolni {vrati se pist 1 pohybuje smérem k hlavd 4 vdlce 3, dochdzi k

uzavrieni prepoustdciho kandlu 12 a vyfukového potrubi 5, otevieni saciho
potrubi 6 a soudasné kompresi obohacené smési paliva, nachdzejici se ve
vnit¥nim prostoru védlce 3 nad pistem 1. Po dosaZeni horni Gvrati pii do-
vrehnin pohybu pistu 1 dochdzi k zdiehu stladené obohacené palivové smési
zde bliZe neurdunym a nevyobrazenym zdzehovym zeiizenim, unistinym v hlavd
4 vélce 3 a ndslednému pohybu pistu 1 smérem k jeho dolni Gvrati. X pistu

1 je pevné pripojena ojnice 2, Jjei je na druhém konci opatiena kladkou 21,
odvalujici se po obvodu vadkové hiidele 10, opatrené pdrem vadkovych oblou-
kd 101. Ojnice 2, pistni dep a pist 1 Jjsou navzdjem pevné spojeny; to zna-
mend, Ze toto spojeni uvedenych soudésti neni t¥eba mezat. Takto provedené
spojeni pistu 1 a ojnice 2 rovndi vyluduje nebo alespon omezuje kmitdni pis-
tu 1l v obou Uvratich, zejména pak dvrati horni, coi u obvyklych konstrukedi
dvoutaktnich zdZehovych motord byvé Fefeno excentrickym umistdnim pistniho
Cepu v télese pistu l. Pri rotaci vadkové hiidele 10 o thel 90° je dosaieno
premisténi pistu 1 z horni tvrati do dvrati spodni = naopax. To znamend, Ze
pri dokonceni celého pracovaniho cyklu pistu 1 se vaclkovd hridel pootodi o
1800, resp. za jednu otdlku valkové hiidele 10 vykond kaidy pist 1l dva Vpl-
né pracovni cykly., Vélec 3 je ve spodni &4sti uzavien a ojnice 2 se pohybu-
Je v ucpdvce 7. Valkovd hiidel 10 je uloZena v lo¥iscich 13, uchycenych v
télese skiiné 14 motoru, jeZ je provedena ze dvou rozebiratelnd spojenych
¢dsti, 2z nichZ jedna je opatiena kandlkem 11 k odvétrdni skiiné 14 motoru.
Na obr. 2 je zndzornén ez ve sméru pohledu A - A’z obr. 1, predstavujici
bokorysny pohled na uloZeni vadkové hiidele 10 s radidlné orientovanymi vaé-
kovymi oblouky 101 ve skfini 14 motoru a celkové usporddéni zafizeni dle vy~

nalezu,

Na obr. 3 je schématicky zndzornén pidorysny pohled na zeiizeni dle vy-
nédlezu, sestévajici ze Sty¥vdlcového pistového motoru, jen: je umistén ex~
centricky uvnitr duté vadkové hiidele 10, kterd je souddsti hnaciho ustroji
misiciho zafizeni pro velké misici nddrie, u nich? je pozadovén napriklad
samostatny pohon bez stdlého privodu energie, nebo pro aplikace, kdy je s
ohledem na bezpednost provozu pouzit pistovy motor pohdndny stladenyn vzdu-
chem, Pist 1, pohybujici se ve védlci 35 Jje pevné spojen s ojnici 2, na je-
jimZz konei je uchycena oto&nd kladka 21, odvalujici se po vnitrnim obvodu
vackové hridele 10, &lenéném Sestici vafkovych obloukd 101. Ojnice 2 pro-
chdzi pirem ﬁcpévek I, uloZenjch ve vedeni ojnice 2, omezujicim jeji neZd~

douci stranové vychylky. S ohledem na tvarové FeSeni vackovych obloukd 101



nenuseji byt ojnice 2 v blizkosti kladek 21 vzdjemnd propojeny zde nezndzor-
nénymi tdhly, vytvdrejicimi uzavieny paralelogram. Dovrchni pohyD pistu 1 ve
vidlei 3 mhZe byt rovndi zajiStdn prostiednictvim ojnice 2, jejiz kladke 21

se odvaluje po ndb&hové kiivce vagkového oblouku 101, coZ unoZnuje ve funkei
hnaciho motoru pouziti napiiklad jednodinnych kapalinovych védlcd. Valkova
h¥idel 10 je po svém obvodu opetiena ozubenim, v némz je axidlné ulozeno ozu-
beni zde nevyobrazenych preveodevych kol misiciho zatizeni. Zatizeni dle vynd-
lezu ve vyobrazeném prikladu provedeni vykond £est Uplnych pracovnich cykld
pistu 1 za jednu otalku vadkové hiidele 10, resp. jeden Uplny pracovni pohyb

pistu 1 poototi vatkovou h¥ideli 10 o tdhel 60°.

lla piikladu provedeni vynilezu, znézorndném na obre. 4, je vyobrazen Ses-
tivdlcovy dvoudoby zdiehovy motor ve hvézdicovém uspoiddéni, jehoi valce 3
jsou funkénd shodné s vélei 3 motoru, wedeném v piikladném provedeni vyndlezu

2z obr. 1, 2.

Ve vdlci 3, uzavieném hlavou 4 = nevyobrazenym zdZehovym zarizenim, jei
je naznadeno symbolem, se pohybuje pist 1, pevné spojeny s ojnici 25 na jejim
konci je uchycena kladka 21. Saci potrubi 6, prepoudtéci kandl 12 a vyfukové
potrubi 5 jsou na popisovaném prikladu provedeni vyndlezu naznaleny pouze
schémaeticky se Sipkemi, nsznefujicimi smér pohybu palivové smési a vyfukovych
zplodin v t&lese vdlce 3. Vdlec 3 Je pod spodni Gvrati pistu ) uzavien a ope-
tien ucpéviou 7, v niZ se pohybuje ojnice 2. Cbvod kladky 21 a obvod valkové
hiidele 10 s valkovjmi oblouky 101 je v nisté drdhy, po niZ se pohybuji klad-
ky 21, opatien ozubenim, umoinujicim bezprokluzovy pirenos hnaciho momentu na
valkovou hiidel 10. Jak jiz bylo uvedeno v prredchdzejicich 8dstech popisu za-
fizeni dle vyndlezu, je moZno tvarovym reSenim jednotlivych vadkovychn obloukd
101 a jejich rozmisténim po obvodu vadkové hiidele 10 ovlivnovat vyslednou
pohybovou trajektorii celého Kinematického retdzce vietnd ovlivnovdni pribihu
jeho pohybd v zdvislosti na dase naprikled tek, aby vysledny vratny pohyb byl
nerovnomérnd zrychleny/zpomaleny, event. sby vratny nerovnomérné zrychleny/zpo-
malenjy pohyb byl za pomoci zaiizeni dle vyndlezu transformovén na kruhovou ro-
taci s konstantni dhlovou rychlosti., Pro tekovéto konstrukéni feSeni, popT.
pro transformaci z a/nebo na vice vratné pohyblivych &lend kinematického Fetéz-
ce je nutno olekévat, ie paralelogram, vytvoreny spojenim sousedicich vratné
se pohybujicich souddsti, napriklad ojnic 2 pomoci téhel 93, 94, 98, 97 v pri-
béhu pracovniho cyklu méni svdij tvar, ale Ze soutesnd vzdilenost mezi body, Vv

nichZ jsou tdhla 93, 94, 26, 27 uchycena na ojnicich 2, je proménlivé. Tento




problém je na popisovaném piikladu provedeni vyndlezu vyreSen nikolike schéma~
ticky zndzornénymi priklady konstrukéniho feSeni tdhel 93, 94, 96, 97. Téhla
23 Jjsou slozena ze dvou neprimjch, teleskopicky vysuvnych Cdsti. V obou kraj-
nich polohdch vysuvné Cdsti tdhla 93 jsou v duté 8dsti o vétdim priméru vloie-
ny tlané ocelové pruziny. Téhla 94 jsou provedena jako kapalinové vdlce, resp.
Jjeko vélce s vakuovanym vnit¥nim objemem. Téhlo $6 je provazec, event. prova-
zec z materidlu s poiadovanym modulem pruinosti, jehoZ konce jsou uchyceny na
dvou sousedicich ojnicich 2, piidemi tekto vytvorené téhlo 96 je soudasnd uchy-
ceno v otofné kladce 95, upevnéné v zdvésu na skiini 14 motoru, Obdobnd je re-
Seno provedeni tZhla 97, tvoreného Gallovym Fetdzem, jehoZ konce jsou uchyceny
na ojnicich 2 sousedicich vdlcd 3 motoru, pridemi takto vytvorené téhlo 97 se
pohybuje v otolné uloieném pastorku 98, uloZeném v zdvésu na skiini 14 motoru.
Skfin 14 motoru je rovnéi opatfena kandlkem 11 k odvétréni jejiho vnitiniho

prostorus

Primyslovéd vyuzitelnost

Zarizeni ménici vratny nebo rotadni pohyb na pohyb opadny dle vyndlezu je
vyuZitelné v nejrizngjéich oborech techniky a lidské &innosti, zejména v pii-
padech, kdy je zapotiebi uvedeni pbhybové zména pii souasné redukci podtu otd-
tek a/nebo vratnych cykld na vystupu kinematického retdzce. Zaiizeni dle vynd~
lezu je vhodné spife pro menZi prendfené vykony a mendi provozni rychlosti,
napiiklad pro manipulalni pohony velkjch strojh s zafizeni, rzné servomotory,
Cerpéni malych pritolnych mnoistvi ldtek pistovymi Serpadly, misici zeiizeni.
Delfi vyhodou zarizeni dle vyndlezu je jeho pfevdind ploSné orientované uspo-
rddéni, vyiadujici pro realizaci pomérn® malé prostory, kde by vyuiiti dosud
znémych zarizeni, plnicich obdobnou funkci, bylo netmérné nédkladné, popf. by
nebylo moiné zcela. Zarizeni dle vyndlezu je rovnd: moZno vyuiit k pohonu
vratné pohyblivych souddsti a zarizeni, prilemi kaidj z radidlnd orienteve-
nych konvexnich vadkovych obloukl, rozmisténjch po obvodu valkové hridele, md
Jiné rozméry a jiny tver. Takovéto reSeni umoZnuje vykonivat cyklicky se opa~
kujici skupiny vzdjemné odlisnjch vratnjych pohybd, vykonivenjych nap¥iklad
primyslovym robotem nebo manipuldtorem pro dildi vyrobni a/nebo menipuladni
operace. Zarizeni dle vyndlezu, uskutednéné uvedenym zplsobem, rovnéi mife
slouzit v pripadé potfeby v opalném sméru uZiti kinematického Petdzce, tzn.
prevddét cyklicky se opekujici skupiny vzdjemnd odlinych vratngch pohybd na~
piiklad na kruhovy rotadni pohyb se stebilizovenou dhlovou rychlosti p¥i sou-

dasné redukeci podtu vratnych cykld enebo otddek na jeho vystupu.
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pATENTOVE WAROKY
eni ménici vratny nebo rotalni pohyb na pohyb opalny, vyznatené tim,
nebo prenddejici vratny pohyb, napiiklad ojnice
oto&nd uchycenou kladkou ( 21 ), kterd je uloZena
10 ), opatiené v misté dréhy volné o=

1. Zafiz
je soutdst vykondvajici
( 2 ) je opatiena volné
po piilném obvodu vadkové hridele (
toéné uchycené kladky ( 21 ) alespon jednim radidlné orientovanym konvex-
nim vadkovym obloukem ( 101'>.

2, Zerizeni podle bodu 1, vyznalené tim, e valkova hiidel ( 10 ) je dutd a

radidlné orientovand konvexni vadkové oblouky (101 ) jsou vytvoreny po

jejim vnitfnim obvodu.

3. Zarizeni podle predchdzejicich bodd, vyznadené tim, Ze obvod volnd otodné

uchycené kladky ( 21 ) a/nebo jeji dréha po p¥idném obvodu valkové hride~

le ( 10 )jsou opatieny zarizenim, zebranujicim jejich vzédjemnému proklu-

2u, nap¥iklad klinovou drdZkou nebo ozubenim.

vyznadené tim, %e volnd otolné uchy-

4. Zeiizeni podle predchézejicich bodd,
10 )

cené kladky ( 21 ) odvalujici se po pirilném obvodu vadkové hiidele (
jsou vzdjemné propojeny paralelogramem, tvorenym pevaymi, pruinymi, oheb-

ngmi nebo vysuvaymi téhly (91, 92, 93, 94, 96, 97 ).
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